SIEMENS

MICRO MASTER

Junior

Bedienungsanleitung

A

WARNUNG

Dieses Gerét erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und steuert
gefahrliche drehende mechanische Teile. Tod, schwere Kérperverletzung oder
erheblicher Sachschaden kdnnen die Folge sein, wenn die Anweisungen in
dieser Bedienungsanleitung nicht befolgt werden.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal sollte an diesem Geréat arbeiten.
Dieses Personal mu3 mit allen Warnhinweisen und den MaBnahmen vertraut
sein, die in dieser Bedienungsanleitung fiir den Transport, das Aufstellen und die
Bedienung des Gerétes enthalten sind. Der erfolgreiche und gefahrlose Betrieb
dieses Gerates hangt von der ordungsgeméafRen Handhabung, Installation,
Bedienung und Wartung des Gerétes ab.

Der MICRO MASTER Junior arbeitet mit hohen Spannungen.

Nur festverdrahtete Eingangsleistungsanschliisse sind zuléssig. Diese Gerate
missen geerdet sein (IEC 536 Klasse 1, NEC und andere zutreffende Standards).
Gerdte mit dreiphasigem Netzanschlu® dirfen nicht {ber einen
FI-Schutzschalter (Fehlerstromschutzschalter) an das Netz angeschlossen
werden — (siehe DIN VDE 0160, Abschnitt 6.5).

Die Netz— und Motorklemmen (siehe Bild 2) konnen gefahrliche Spannungen
filhren, selbst wenn der Umrichter nicht funktionsféhig ist.

Anschluf3, Inbetriebnahme und Stérungsbeseitigung sind nur durch Fachkrafte
zuldssig. Das Fachpersonal muR griindlich mit allen Warnhinweisen und
Instandhaltungsmalinahmen geméaR dieser Bedienungsanleitung vertraut sein.
Gewisse Einstellungsparameter kdnnen bei Wiedereinschaltung der
Stromversorgung nach Netzausfall automatischen Neustart verursachen.
Diese Gerate diirfen nicht als ‘Nothalt—Mechanismus verwendet werden (siehe
EN 60204, 9.2.5.4).

INSTALLIERUNG

A

WARNUNG

Um sicheren Betrieb des Gerats sicherzustellen, darf es nur durch qualifiziertes
Personal installiert und in Betrieb gesetzt werden.

Inshesondere sind sowohl die allgemeinen und regionalen Montage— und
Sicherheitsvorschriften fiir Arbeiten an Starkstromanlagen (z. B. VDE), als auch
die den fachgerechten Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung persdnlicher
Schutzeinrichtungen betreffenden Vorschriften zu beachten.

Stellen Sie sicher, daR fiir den ungehinderten Ein— und Austritt der Kiihlluft tiber
und unter dem Umrichter ein Freiraum von mindestens 100 mm vorhanden ist.
Bei Einbau des Umrichters in einen Schrank stellen Sie sicher, daR die
Temperatur den vorgeschriebenen Wert nicht tibersteigt.

Vermeiden Sie UbermaRige Schwingungen und Erschiitterungen des Gerates.

Verdrahtungsrichtlinien

Die Umrichter wurden fiir Betrieb in industrieller Umgebung entwickelt, in der hohe Werte an
elektromagnetischen Stérungen zu erwarten sind. Im allgemeinen gewahrleistet eine
fachgerechte Installation einen gefahrlosen und stérungsfreien Betrieb. Sollten dennoch
Schwierigkeiten auftreten, dann erweisen sich die nachstehenden Richtlinien gegebenenfalls als
niitzlich. Insbesondere kann sich das Erden des Anlagen-Bezugspotentials (0 V) am Umrichter,
wie unten beschrieben, als wirkungsvoll erweisen.

@

@

Stellen Sie sicher, daR alle Gerate im Schrank iiber kurze Erdungsleitungen mit groem
Querschnitt, die an einen gemeinsamen Erdungspunkt oder eine Erdungsschiene
angeschlossen sind, gut geerdet sind. Besonders wichtig ist es, daR jedes an den
Umrichter angeschlossene Steuergerat (z.B. ein Automatisierungsgerét) iiber eine kurze
Leitung mit groRem Querschnitt mit dem selben Erdungspunkt verbunden ist, wie der
Umrichter selbst. Es werden flache Leitungen (z.B. Metallbligel) bevorzugt, da sie bei
hohen Frequenzen eine geringere Impedanz aufweisen.

Der Mittelpunktleiter der tiber die Umrichter gesteuerten Motoren soll direkt an den
ErdungsanschluB (PE) des zugehérigen Umrichters angeschlossen werden.
Bei der Montage des Umrichters Zahnscheiben verwenden und darauf achten, daf

zwischen dem Kihlkérper und der Platte gute elektrische Verbindung besteht.
Erforderlichenfalls Anstrich entfernen.

)

Deutsch

Fir Steuerkreise sind geschirmte Leitungen zu verwenden. Die Leitungsenden sorgfalltig
abschlieBen und darauf achten, daf die Adern nicht ungeschirmt verlaufen.

Die Steuerleitungen sind von den Lastleitungen mdglichst entfernt zu verlegen, unter
Verwendung getrennter Leitungskanéle etc. Bei Leitungskreuzungen soll nach
Maglichkeit ein Winkel von 90° hergestellt werden. Darlber hinaus ist sicherzustellen, da3
die Netzeingangskabel von den Motorausgangskabeln getrennt gehalten werden.

Stellen Sie sicher, daR die Schitze in den Schrénken entstért sind, entweder durch
RC-Beschaltungenim Fall von Wechselspannungsschiitzen oder durch ‘Freilauf'-dioden
bei Gleichstromschiitzen, wobei die Entstdrmittel an den Spulen anzubringen sind.
Varistoren fiir Uberspannungsbegrenzung sind ebenfalls wirksam. Das ist insbesondere
dann von Bedeutung, wenn die Schiitze Uber das Relais am Umrichter gesteuert werden.

Fir die Netzanschliisse sind abgeschirmte oder bewehrte Kabel zu verwenden und die
Abschirmung ist an den am Umrichter angebrachten Erdungspunkten (siehe Bild 2) zu
erden.

Die niedrigste, noch mdgliche Schaltfrequenz wahlen. Dadurch wird die Intensitét der vom
Umrichter erzeugten elektromagnetischen Stdrungen herabgesetzt.

Bei der Installation der Umrichter darf unter keinen Umsténden gegen

die Sicherheitsbestimmungen verstoRen werden!

Mechanische Installierung

W —
A ®

H =136 mm
H1 =128 mm
W =69 mm
Tiefe =101 mm

Absténde fir die Kiihlung (alle Ausfiihrungen):
Oben und unten: 100 mm

Vorn: 100 mm

Seitlich: nicht erforderlich

v A

Bild 1: Schema fiir die Montage

Elektrische Installation

1234567 891011121314
[oococo0000000009]

} Steuerklemmen

}Netz—und Motorklemmen

L1 LL2NIL3 W V (L1 ist bei einphasigen Geréten

|Ci’| fﬁ | | nicht belegt)

L L0 |

Erdungsstellen (PE)

Bild 2: Netz- und Steuerungsklemmen

A

VORSICHT

Die Steuerleitungen, Netzleitungen und Motorleitungen miissen getrennt verlegt
werden. Auf keinen Fall diirfen sie in demselben Schutzrohr/Installationskanal
verlegt werden.
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BEDIENFELD

A WARNUNG

Nach dem Abschalten muf stets 5 Minuten lang gewartet werden, damit sich die
eingebauten Kondensatoren des Spannungszwischenkreises entladen kdnnen.
Aus Sicherheitsgriinden wurde der digitale Frequenzsollwertab Werk auf 0,0 Hz
eingestellt. Dadurch wird verhindert, daf bei der Erstinbetriebnahme ein
unbeabsichtigter Motorhochlauf stattfindet, der zu unkontrollierten Vorféllen
fuhren kénnte.

Netz— und Motoranschliisse

Ist bei einphasigen
Geraten nicht montiert
/_H

L1 | L/L2 [N/L3

Motoranschliisse

-~

Ein-/dreiphasig i Vor dem Anlaufen des Motors muR daher ein Frequenzsollwert tiber den
1AC230V = Parameter PO00 mit der Taste A eingegeben oder iiber den Parameter P005
Sy E arameter mit der Taste A eingegeben oder iber den Parameter

eingestellt werden.
Alle Einstellungen diirfen nur von qualifiziertem Personal unter besonderer
Beriicksichtigung der Sicherheits und Warnhinweise vorgenommen werden.

3AC400-460V Kihlkorper des Umrichters

Bild 3: Netz- und Motoranschliisse

A

Die erforderlichen Parametereinstellungen kénnen an den drei Tasten (P, A und V) auf dem
Bedienfeld des Umrichters vorgenommen werden (Bild 5 enthalt ein FluRdiagram fiir das
Vorgehen beim Einstellen der Parameterwerte). Die Nummern und Werte der Parameter werden
an der 4-stelligen LED-Anzeige ausgegeben.

WARNUNG

Stellen Sie sicher, daf der Motor fiir die richtige AnschluRspannung ausgelegt
ist. Die 230 V Umrichter durfen nicht an eine 400 V Netzspeisung
angeschlossen werden.

Zum Einschalten des Umrichters driicken.

Nur Kupferleitung der Klasse 1 fiir 60/75°C verwenden. EIN-Taste Die Funktion dieser Taste kann durch Einstellen von
Verwenden Sie ein 4-adriges abgeschirmtes Kabel. P121=0 selektiv gesperrt werden.
Die Gesamtléange der Motorleitung darf 50 m nicht tberschreiten. Wenn ein abgeschirmtes STOP—Taste Zum Ausschalten des Umrichters druicken.

Motorkabel verwendet wird oder wenn die Kabelrinne gut geerdet ist, darf die L&nge 25 m nicht
Uberschreiten. Sollen I&ngere Leitungen verwendet werden, wenden Sie sich bitte an Ihren
Kundendienst.

Bei Betédtigung der Taste erfolgt Umschaltung

Parametrier-Taste zwischen Parameter-Nummer und Parameter-Wert.

Asynchron— und Synchronmotoren kénnen entweder einzeln oder in Parallelschaltung an den
Umrichter angeschlossen werden. Es ist zu beachten, daR sich bei Anschlu eines
Synchronmotors an den Umrichter ein Motorstrom ergibt, der evtl. zweieinhalbmal stérker als

I
O
P
A

: Einstellung von  Parameter-Nummern  und
enwartetist. Taste AUF Parameter—Werten auf héhere Werte.
Die Schrauben der Netzklemmen mit Hilfe eines 4 — 5 mm Kreuzkopf-Schraubendrehers Die Funktion dieser Taste kann durch Einstellen von
festziehen. P124 = 0 selektiv gesperrt werden.
. Einstellung von  Parameter-Nummern  und
Steueranschlusse v Taste AB Parameter-Werten auf niedrigere Werte.
Ausgangsrelais Die Funktion digser Taste kann durch Einstellen von
N S &S FE e & & ¢ N P124 = 0 selektiv gesperrt werden.
L Wird diese Taste bei angehaltenem Umrichter betatigt,
1121 3lals5|6l718!l9l10lnmli2]13]a Jog JOG=Taste dann bewirkt sie das Anlaufen und Arbeiten des
Umrichters mit der voreingesteliten Frequenz. Bei
Loslassen der Taste halt der Umrichter an. Die
R ®§' Betétigung dieser Taste bei eingeschaltetem Umrichter
. J | J N bleibt ohne Auswirkung.
boSooooooc s ol o RS485 Die Funktion dieser Taste kann durch Einstellen von
\ 7 N P123 = 0 selektiv gesperrt werden.
Stromver-  Analog- Digital- AnschluRpunkte Taste Die Drehrichtung des Motors wechselt bei
sorgung  eingang eingénge fir OPm P Betatigung dieser Taste.
) RECHTSLAUF/LINKSLAUF A
fiir Ist der LINKSLAUF angewahlt, dann wird dies auf
Analog- der LED-Anzeige durch ein vorangestelltes
eingang Minus-Zeichen (-) vor dem angezeigten Wert bis

99,9 angezeigt, oder es wird bei Werten von 100,0
oder dariiber nach der linken Ziffer ein blinkender
Dezimalpunkt angezeigt.

Bild 4: Steueranschliisse

Elteuer— Eeschrei— Wert Funktion Anmerkungen Beispiel 60,0 Hz bei Linkslauf =
emme  bung _cCnn
1 P10+ +10V Stromversorgung  Max. 5 mA oo
2 ov oV Stromversorgung  Masse 120,0 Hz bei Linkslauf =
3 AIN+ 02-10V Analogeingang  Plus (+) —AnschluB 130N
4 AIN- Analogeingang  Minus (=) —Anschluf} oo
5 DIN Digitaleingang 1 7,5 - 33V, max. 5 mA Die Funktion dieser Taste kann durch Einstellen von
6 DIN2 Digitaleingang 2~ 7,5-33V, max. 5 mA P122 = 0 selektiv gesperrt werden.
7 DIN3 Digitaleingang 3~ 7,5-33V, max. 5 mA e Cj' Cj' 4-stellige Zeigt die Parameter-Nummer (P000 — P971), den
L) LED-Anzeige  Parameter-Wert (0000 — 999,9) oder den
8 P5+ Stromversorgung  max. 250 mA — et e Fehler-Code (FOO1 — F188) an.
9 ov Stromversorgung ~ Masse Hinweis: Obwohl die LED-Anzeige Frequenzwerte
oy . nur bis zu einer Auflésung von 0,1 Hz
10 BIP RS485B'(+) Fiir USS Protokol anzeigt, kann die Auflésung auf 0,01 Hz
1 AN RS485 ‘A’ (-) Fiir USS Protokol erweitert werden (Vorgehensweise: siehe
Hinweis [6] in Bild 5).
12 PE PE Schutzerde
13 RL1B Relais 1 SchlieRer
1 :I 30Vdc/1,0Amax.
14 RL1C Relais 1 Wurzel

Zum Festziehen der Steuerungsklemmenschrauben einen Schraubendreher mit kleiner Klinge

(2 -2,5 mm) verwenden.
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WICHTIG: Parameter oberhalb P009 kénnen nicht eingestellt werden, wenn P009 nicht zuerst auf 002 oder 003 eingestellt wird.

Nein
[1] 2] (3] ” [6] [8] [
4
d < A oder d
P A %er Ly P Andern P A %er Ly P
driicken driicken driicken ? driicken driicken driicken driicken

Hinweis

[1]  Die Anzeige wechselt auf ‘P000’.

[2]  Den zu verdndernden Parameter wahlen.

[3] Den Betrag des gewahlten Parameters ansehen.

[4]  Soll der Wert verandert werden? Falls nicht, weiter bei [6].

[5]  Den Betrag des Parameters erhthen ( A ) oder verringern (V') .

[6]  Den neuen Wert (falls verandert) im Speicher ‘festhalten’ und zu der Parameteranzeige zuriickkehren.

Hinweis

Um beim Andern der Frequenzparameter die Aufiésung auf 0,01 zu verbessern, darf die Taste P nicht kurz gedriickt werden, um zur Parameteranzeige zuriickzukehren, sondern
ist so lange zu driicken, bis sich die Anzeige auf ‘——,n0" andert (n = der aktuelle Zehntel Wert, zum Beispiel ist bei einem Parameterwert von ‘055,8' n = 8). Zum Andern des Wertes
die Taste A oder V driicken; anschlieend durch zweifaches Driicken von P zur Parameteranzeige zuriickkehren.

[71  Missen sonstige Parameter veréndert werden? Falls ja, zurlick zu [2].

[8]  Nach oben oder unten rollen, bis ‘P971’ oder ‘P000’ angezeigt wird. Beim Aufwértsrollen stoppt die Anzeige automatisch bei P971. Wird die A-Taste erneut gedriickt, springt die

Anzeige wieder auf P00O.
[9] Den Vorgang verlassen und zur normalen Betriebsanzeige zuriickkehren.

Werden Parameter versehentlich verandert, dann lassen sich sémtliche Parameter auf Ihre Standardwerte zuriicksetzen, wenn der Parameter P944 auf 001 eingestellt und

anschlieBend P gedriickt wird.
Bild 5: Vorgehensweise bei der Anderung von Parameterwerten

BEDIENUNGSHINWEISE

Allgemeines

Der Umrichter ist nicht mit einem Netz—Hauptschalter ausgestattet und steht somit, wenn er an
das Netz angeschlossen ist, immer unter Spannung. Das Geréat wartet bei gesperrtem Ausgang
ab, bis die Taste BETRIEB (RUN) gedriickt wird bzw. auf ein Signal EIN tiber Klemme 5 oder 6
(nach rechts oder links drehen) bzw. auf ein Kommando BETRIEB von der seriellen Verbindung.

Wenn als Anzeige die Ausgangsfrequenz gewahlt ist (P001 = 0), dann erscheint der entsprechende
Sollwert im Stillstand des Umrichters in Abstanden von jeweils 1,5 Sekunden auf der Anzeige.

Der Umrichter ist ab Werk fiir Standardanwendungen mit 4-poligen Norm-Motoren von Siemens
programmiert. Bei Verwendung anderer Motoren miissen die Daten vom Typenschild des Motors
in die Parameter P081 bis P085 eingegeben werden. Bitte beachten Sie, daf diese Parameter
nur zuganglich sind, wenn P009 auf 002 oder 003 eingestellt wurde.

Bei Anlieferung ist der Frequenzsollwert des Umrichters auf 0,00 Hz eingestellt, was bedeutet,
dafl der Motor nicht anlduft! Um das Gerdt zum Starten zu bringen, ist zunéchst unter
Verwendung der Taste A oder durch Eingabe eines Wertes an P005 oder Festsetzung eines
Sollwert Uber die analogen oder seriellen Schnittstellen ein Sollwert einzugeben.

Sobald ein Parameterwert eingestellt wurde, wird er automatisch im internen Speicher hinterlegt.

Grundbetrieb

Nachstehend ist das grundiegendste Verfahren zum Einstellen des Umrichters fir den Einsatz
beschrieben. Bei diesem Verfahren wird ein digitaler Frequenzsoliwert verwendet, und es muB lediglich
eine Mindestzahl von Parametern gegentiber den Standardvoreinstellungen geandert werden.

(1)  DenUmrichter an Netzspannung legen. Den Parameter P009 auf 002 oder 003 einstellen,
um das Anpassen aller Parameter zu ermdglichen (Vorgehensweise siehe Bild 5).
(2)  Den Parameter P05 auf den gewiinschten Frequenzsollwert einstellen.

(3) Die EIN-Taste ( | ) auf dem Bedienfeld des Umrichters driicken. Der Umrichter speist
nunmehr den Motor mit der an P05 eingestellten Frequenz.

Falls erforderlich, kann die Drehzahl des Motors (d.h. die Frequenz) direkt mit Hilfe der

Tasten A V verandert werden. (P011 auf 001 einstellen, um das Festhalten der neuen

Frequenzeinstellung im Speicher auch beivom Netz getrennten Umrichter zu erméglichen.)
Betrieb — Digitale Steuerung

(1)  Die Steuerklemme 5 Uber einen einfachen Ein-/Aus-Schalter mit Klemme 1 verbinden.
Damit wird der Umrichter fiir Rechtslauf eingestellt (Standardbelegung).

(2)  Netzstroman den Umrichter anlegen. Durch Einstellen des Parameters P006 auf 000 den
digitalen Sollwert vorgeben.

(3)  Durch Einstellen des Parameters P007 auf 000 Digitaleingabe vorgeben im vorliegenden
Fall) und die Bedienelemente auf der Frontplatte sperren.

(4)  Den Parameter P05 auf den gewiinschten Frequenzsollwert einstellen.

(5) PO011 auf 001 einstellen, um das Festhalten der neuen Frequenzeinstellung im Speicher
auch bei vom Netz getrennten Umrichter zu erméglichen.

(6) Den externen Ein-/Aus-Schalter in die Stellung EIN bringen. Der Umrichter speist
nunmehr den Motor mit der durch POO5 eingestellten Frequenz.
Betrieb — Analoge Steuerung

(1) Die Steuerklemme 5 Uber einen einfachen Ein-/Aus-Schalter mit Klemme 1 verbinden.
Damit wird der Umrichter fir Rechtslauf eingestellt (Standardbelegung).

(2)  Andie Steuerklemmen ein Potentiomenter von 10 kQ anschlieRen, wie in Bild 4 dargestellt,
oder ein Signal von 0 - 10 V zwischen AnschluB 2 (0V) und AnschluB 3 anlegen.

(3)  Netzstrom an den Umrichter anlegen.
(4)  Durch Einstellen des Parameters P006 auf 001 den Analogsollwert vorgeben.

(5)  Durch Einstellen des Parameters P007 auf 000 Digitaleingabe vorgeben im vorliegenden
Fall) und die Bedienelemente auf der Frontplatte sperren.

=

(6)  Die Parameter P021 und P022 so einstellen, daR sie die niedrigste und die hdchste
Ausgangsfrequenz angeben.

(7)  Denexternen EIN/AUS-Schalter in die Stellung EIN (ON) bringen. Das Potentiomenter so
verstellen (oder die analoge Steuerspannung so einstellen), da am Umrichter die
gewlinschte Frequenz angezeigt wird.

Stillsetzen (Anhalten) des Motors

Das Anhalten kann auf mehrere Arten erreicht werden:

. Auf 0,0 Hz bringen (Ein Senken des Sollwerts mittels Taste VV auf 0,0 bewirkt ein gesteuertes
Ausschalten des Motors je nach der gewahlten Verlangsamungsgeschwindigkeit (P003)).

. Wenn Sie das Kommando EIN I6schen, die Taste AUS (O) am Bedienfeld driicken oder
den externen Ein-/Ausschalter auf AUS stellen, schaltet sich der Umrichter gemas der
gewahlten Verlangsamungsgeschwindigkeit (P003) aus.

. Die Gleichstrombremsung bis 250% bewirkt nach Aufhebung des EIN-Befehls ein
scharfes Abbremsen bis zum Stillstand (Der Bremsvorgang wird (iber P073 gesteuert.).

. Verbundbremsung (Bremsung wird tiber PO66 gesteuert).

Wenn der Motor nicht anlauft

Wenn der Motor nach Erteilung des Kommandos EIN nicht anspringt, nachpriifen, ob das
Kommando EIN richtig aktiviert wurde; nachpriifen, ob ein Frequenz-Sollwert an P005
eingegeben wurde und ob die Motorspezifikation richtig eingegeben wurde.

Ist der Umrichter fiir eine Bedienung Uber die Frontplatte konfiguriert (P007 = 001) und l&uft der
Motor bei Betatigung der EIN-Taste nicht an, uberprifen Sie ob P121 = 001 ist (EIN-Taste
freigegeben).

Wenn durch versehentliches Verstellen verschiedener Parameter keine Funktion erzielt werden
kann, ist es zweckmaRig ein Urladen des Umrichters mit den Standardwerten ab Werk durch
Einstellen des Parameters P944 auf 1 und anschlieBendes Driicken von P vorzunehmen.

Fernsteuerung

Der Umrichter kann tber eine USS-Datenleitung, die an die serielle Schnittstelle angeschlossen
ist, ferngesteuert werden. Wird volle Fernsteuerung verlangt, muR Parameter P910 auf 1 gesetzt
werden.

Es kdnnen bis zu 31 Umrichter an eine externe Steuereinheit angeschlossen werden. Jeder
Wechselrichter kann durch Zuteilung einer Slaveadresse (P091) einzeln angesprochen werden.

EUROPAISCHE NIEDERSPANNUNGS— UND EMV-RICHTLINIEN
Europaische Niederspannungs—Direktive

Das Produkt MICRO MASTER Junior geniigt den Anforderungen der
Niederspannungsdirektive 73/23/EEC.

Normgerechtigkeit der Gerate ist fiir folgende Normen bescheinigt:

EN 60204-1
EN 60146-1-1

Sicherheit von Maschinen — Elektrische Maschinenausriistungen
Halbleiter—Umrichter — Allgemeine Anforderungen und netzgefiihrte Stromrichter

Européische Maschinen-Direktive

Die Umrichter der Produktreihe MICRO MASTER Junior fallen nicht in den Geltungsbereich der
Maschinen-Direktive. Die Geréte wurden jedoch (fir typische Anwendungen) griindlich auf
Ubereinstimmung mit den wesentlichen Arbeitsschutzanforderungen der Direktive hin untersucht.
Eine Inkorporationserklarung steht auf Anforderung zur Verfigung.

Europaische EMV-Richtlinie

Bei Installation des Geréts geméaR den in der Bedienungsanleitung enthaltenen Empfehlungen
erfiillt der MICRO MASTER Junior alle Vorschriften der EMV-Richtlinie nach Definition der EMV
Produktnorm fiir Anlagen mit Motorantrieb IEC 22G-WG4 (CV) 21.
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ELEKTRISCHE DATEN

Geratetyp MMJ12 MMJ25 MMJ37 MMJ55 MMJ75 MMJ110 MMJ150
Bestell-Nr.: 1 AC 230V, Klasse A Filter 6SE9110-7BA53 6SE9111-5BA53 6SE9112-0BA53 6SE9112-6BA53 6SE9113-4BA53 - -

1/3 AC 230V, ohne Filter 6SE9110-7CA13 6SE9111-5CA13 6SE9112-0CA13 6SE9112-6CA13 6SE9113-4CA13 - -

3 AC 380 - 460 V, ohne Filter - - 6SE9111-1JA13 6SE9111-4JA13 6SE9113-4JA13 6SE9112-7JA13 6SE9113-7JA13
Motornennleistung 120 W 250 W 370w 550 W 750 W 1,1 kW 1,5kw
Eingangsspannung 230 V +/-15% 230 V +/-15% oder 400 — 460 V +/-10% 400 - 460 V +/-10%
Netzfrequenz 47-63 Hz
Bereich Ausgangsfrequenz 0-200 Hz
Geréate-Dauerleistung (max.) 450 VA 660 VA 880 VA 1,14 kVA 1,5kVA 2,1 kVA 2,8 kVA
Strom: Ausgang (Nennwert) 0,76 A 15A 20A 26A 34A 20A 28A 37A

Ausgang (max. Dauerstrom) 0,85A 16A 23A 3,3A 39A 22A 30A 40A

Eingang (max.) 15A 30A 38A 55A 6,5A 30A 41A 55A
Umgebungstemperatur 0°C bis 40°C
Empfohlene Netzsicherung 10A 16 A 10A
Leitungsquerschnitt (min.): Eingang 1,0 mm? 1,5 mm2 1,0 mm2

Ausgang 1,0 mm?2 1,0 mm2 1,0 mm2
Max. Leitungsquerschnitt: ~ Steuerung 1,5 mm2 einadriges / 1,0 mm2 mehradriges

OPTIONEN / ZUBEHOR

DIN-Schienenumristsatz

6SE9190-0XX87-8DNO

NEMA1-Erweiterungssatz 6SE9190-0XX87-8NAO | PROFIBUS-Modul (OPmMP) 6SE3190-0XX87-8PB0

Erweitertes Bedienfeld (OPm)

6SE3190-0XX87-8BF0

Schnittstellenkabel fiir das OPm/OPmP | 6SE9190-0XX87-8SK0

FEHLERMELDUNGEN
Anzeige Ursache
F001 Uberspannung in der Gleichstromverbindung
F002 Uberstrom im Motor
F003 Uberlastung am Motor
F005 Ubertemperatur im Umrichter
F008 Nachricht-Ausfallzeit an der seriellen
Schnittstelle
F009 Unterspannung in der Gleichstromverbindung
F010 Initialisierungsstérung
FO11 Interne Schnittstellenstérung
F012 Extern aktivierte Auslésung
F013 Interner Programmfehler
FO74 Motoriibertemperatur
F106 P006 falsch eingestellt
F112 Wert von P012 > Wert von P013
F151-F153 P051 - P053 falsch eingestellt
F188 Zusatzspannungs—Kalibrierungsausfall

MalRnahme zur Fehlerbehebung

(1) Kontrollieren, ob die Netzspannung innerhalb der auf dem Leistungsschild angegebenen Grenzen liegt. (2) Riicklaufzeit
(P003) vergroRern. (3) Kontrollieren, ob die erforderliche Bremsleistung innerhalb der spezifizierten Grenzen liegt.

(2) Kontrollieren, ob die Motorleistung der Umrichterleistung entspricht. (2) Kontrolle, ob Leitungslange zuldssig ist. (3) Motorzuleitung
und Motor auf Kurz- und Erdschlu® tiberprifen. (4) Kontrollieren, ob die Motorparameter (P081 — P086) mit dem verwendeten
Motor ibereinstimmen. (5) Hochlaufzeit des Motors (P002) vergroRern. (6) Die mit P078 und P079 eingestellte
Spannungsanhebung (Boost) verringern. (7) Kontrollieren, ob der Motor blockiert oder tiberlastet ist.

(1) Kontrollieren, ob der Motor iiberlastet ist. (2) Die Motor-Maximalfrequenz erhdhen, falls ein Motor mit groBem Schlupf
eingesetzt wird.

(1) Kontrollieren, ob die Umgebungstemeperatur nicht zu hoch ist. (2) Kontrollieren, ob der Luftein- und -austritt am Gerat
gewahrleistet ist.

(1) Serielle Schnittstelle tiberpriifen. (2) Die Einstellungen des Bus-Master und P091-P093 kontrollieren. (3) Kontrollieren, ob
die Uberwachungszeit nicht zu kurz ist (P093).

Die Versorgungsspannung uberprifen.

Den ganzen Parametersatz Uberpriifen. Vor dem Abschalten der Versorgungsspannung P009 auf ‘0000’ einstellen.
Gerét aus- und wieder einschalten.

Gerét aus- und wieder einschalten.

Kontrollieren, ob der Motor tberlastet ist.

Festfrequenz(en) und/oder Motorpotentiometer an den Bindreingéngen parametrieren.

Parameter P012 < P013 einstellen.

Einstellung der Bindreingange P051 bis P053 veréndern.

(1) Motor nicht an Umrichter angeschlossen — Motor anschlieRen. (2) Siehe P088.

TABELLE DER BETRIEBSWERTE (PARAMETER)

* =Der Parameter kann auch wahrend des Betriebs geandert werden.

Parameter Funktion

P000 Betriebswertanzeige
POO1 Anzeigeauswahl

P002 « Hochlaufzeit (Sekunden)

[m = Einstellung des Wertes ist abhangig vom Geratetyp.

Bereich
[Werksein-
stellung]

Beschreibung / Hinweise

- Es wird der in P001 gewahlite Wert angezeigt.
Bei Auftreten eines Fehlers wird die zugehérige Fehlermeldung (Fnnn) angezeigt. Bei Auftreten einer
Warnung blinkt die Anzeige. Wurde die Ausgangsfrequenz gewahlt (P001 = 0), wechselt die Anzeige
zwischen der gewahlten Frequenz und der tatséchlichen Frequenz.

Anzeigeauswahl:

[0] 0 = Ausgangsfrequenz (Hz)

1 = Frequenz-Sollwert (d.h. eingestelite Drehzahl des Antriebs) (Hz)
2 = Motorstrom (A)

3 = Zwischenkreis-Spannung (V)

4 = Nicht implementiert

5 = Motordrehzahl (min-1)

6 = USS-Status

7 = Nicht implementiert

0- 650,00
[10,00]

Zeit fir die Beschleunigung des Motors vom Stillstand bis zur Hochstfrequenz, wie in P013 eingestellt. Das
Einstellen einer zu kurzen Hochlaufzeit kann zum Abschalten des Umrichters fiihren (Fehlercode F002 —

Uberstrom). Frequenz

fmax

0Hz

Zeit

\
\
\
|
Hochlauf-
zeit
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Parameter Funktion
P003 « Ricklaufzeit (Sekunden)
P004 Verrundung (Sekunden)
P005 Frequenzsollwert digital (Hz)
P006 Frequenzsollwertauswahl
P007 Freigabe/Sperre der
Frontplatten-Bedienelemente
P009 Einstellung des Parameterschutzes
PO11 Frequenzsollwert-Speicher
P012 Minimale Motorfrequenz (Hz)
PO13 « Maximale Motorfrequenz (Hz)
P014 Frequenzausblendung 1 (Hz)
P015 Automatischer Wiederanlauf

Bereich
[Werksein-
stellung]

0-650,00
10,00]

0-40,00
0,00]

0-200,00
[0,00]

0-2
[0

[

[0

0-1
[

0-200,00
0,00]

0-200,00
50,00]

0-200,00
[0,00]

0-1
[

Beschreibung / Hinweise

Die Zeit fiir das Verzogern des Motors von der Hichstfrequenz (P013) bis zum Stillstand. Das Einstellen einer
zu kurzen Riicklaufzeit kann zum Abschalten des Umrichters fuhren (Fehlercode FO01 — Uberspannung).

Frequenz )\

fmax - — r -

\ \

\ \

| |

\ -

PRu%Iiztauf- Zeit
(

0-6505)

0Hz

Wird verwendet, um die Beschleunigung/Geschwindigkeitsabnahme des Motors auszugleichen (niitzlich bei
Anwendungen, bei denen ein ruckfreier Lauf von Wichtigkeit ist, z.B. bei Férdersystemen, Textilien usw.).

Verrundung ist nur aktiv wenn die Verrundungszeit 0,3 s Uiberschreitet.

Frequenz \
fmax - —":— -
(P013)

Hinweis:

O0Hz | | >
e e
=5s =5s
Gesamt-Beschleunigungs-
zeit=15s -

Die Verrundungskurve fiir Riicklauf basiert auf der Steigung fiir Hochlauf (P002) und wird
zur Rucklaufzeit P03 addiert.

Gibt die Frequenz vor, mit der der Antrieb bei digitaler Steuerung arbeitet. Nur wirksam, wenn P006 auf
‘0" eingestellt ist.

Bestimmt den Steuermodus des Umrichters:

Digital. Der Umrichter arbeitet mit der in POO5 eingestellten Frequenz. Diese kann mittels
der Tasten A und V eingestellt werden. Ist P007 = 0, kann die Frequenz durch Einstellung
von zwei Bindreingangen P051 — P053 auf die Werte 11 und 12, gesteuert werden.
Analog. Sollwert tiber ein analoges Eingangssignal.

Festfrequenz oder motorpotentiometer. Festfrequenz ist nur gewahlt wenn der Wert von
mindestens einem binaren Eingang (P051 — P053) = 6, 17 oder 18 ist. Der Festfrequenz—
Sollwert kann auch tiber die Tasten A und V gedndert werden (wie bei P006 = 0). Dabei
ist jedoch zu beachten, daR ein auf diese Weise gewahlter Sollwert nicht gespeichert
wird, wenn P011 auf 1 eingestellt ist.

Bei P006 = 1 und Einstellung des Umrichters fiir Fernsteuerung bleiben die
Analogeingange aktiv.

Die Tasten EIN, JOG und RUCKLAUF sind auRer Funktion gesetzt. Die Steuerung wird {iber
digitale Eingaben (siehe Parameter P051 — P053) betrieben. A und ¥ kdnnen auch weiterhin zur
Frequenzsteuerung verwendet werden, vorausgesetzt, P124 = 1 und keine digitale Eingabe ist zur
Ausfiihrung dieser Funktion gewahlt worden.

1=
2=

Hinweis:

0=

1=

Frontplatten-Bedienelemente kénnen einzeln freigegeben oder gesperrt werden. Abhéngig von
der Einstellung der Parameter P121 — P124.

Legt fest, welche Parameter verandert werden kénnen:

0=
1=

n=

3=

Nur die Parameter P00 bis P009 kénnen gelesen/eingestellt werden.

Es kdnnen nur die Parameter von P001 his P009 eingestellt und alle tibrigen Parameter
nur gelesen werden.

Alle Parameter konnen gelesen/eingestellt werden, jedoch wird bei einem Abschalten
P009 automatisch auf 0 riickgesetzt.

Alle Parameter konnen gelesen/eingestellt werden.

Nicht wirksam.
Wirksam nach dem Ausschalten, d.h. die mit den Tasten A / V vorgenommenen
Sollwertanderungen werden/bleiben auch nach dem Abschalten des Gerétes gespeichert.

Gibt die minimale Motorfrequenz vor (Wert muf Kleiner als in P13 sein).

Gibt die maximale Motorfrequenz vor.

Mit diesem Parameter kann zur Vermeidung von mechanischen Resonanzerscheinungen des Antriebs
eine Frequenz eingestellt werden, bei der ein Frequenzbereich von +/-2 Hz ausgeblendet wird. Im
ausgeblendeten Frequenzbereich ist ein stationarer Betrieb nicht moglich — der Bereich wird nur
durchfahren.

Wird dieser Parameter auf ‘1’ gesetzt, ist der Umrichter in der Lage, nach einem Netzausfall oder
‘Spannungsmangel’ automatisch einen Neustart zu vollziehen, vorausgesetzt, die Betrieb—/Stopschalter
ist noch immer geschlossen.

0=
1=

Nicht wirksam
Automatischer Wiederanlauf
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Parameter

P016

P017

PO18 «

P020 -

P021 -

P022

P023

P024

P027

P028 o

P029 «

P0O31

P032

P41 »

P042

Funktion

Fangschaltung

Art der Verrundung

Automatischer Wiederanlauf nach Stérung

Rampenzeit bei aktivierter Fangschaltung
(Sekunden)

Minimalfrequenz, analog (Hz)

Maximalfrequenz, analog (Hz)

Art des Analog-Eingangs

/\ | WARNUNG

Durch Einstellen von P023 =2 ohne
Verbindung zwischen 3 und 4 wird
der Umrichter sofort zum Laufen
gebracht.

Analog-Sollwert addieren

Frequenzausblendung 2 (Hz)
Frequenzausblendung 3 (Hz)
Frequenzausblendung 4 (Hz)

Tippfrequenz rechts (Hz)

Tippfrequenz links (Hz)

1. Festfrequenz (Hz)

2. Festfrequenz (Hz)

Bereich
[Werksein-
stellung]

0-4
0

0,50 - 25,00
[5,00]

0-200,00
[0,00]

0-200,00
50,00]

[0

[0

0-200,00
[0,00]
0-200,00
[0,00]
0-200,00
[0,00]
0-200,00
5,00]

0-200,00
[5,00]

0-200,00
[5,00]
0-200,00
[10,00]

Beschreibung / Hinweise

Ermdglicht das Zuschalten des Umrichters auf einen laufenden Motor.
Unter normalen Verhaltnissen I&Bt der Umrichter den Motor von 0 Hz aus hochlaufen. L&uft der Motor
jedoch noch oder wird er von der Last angetrieben, dann erfolgt vor dem Ruicklauf zum Sollwert eine
Bremsung, die zur Uberstromauslésung fiihren kann. Durch Verwendung der Fangschaltung stellt sich
der Umrichter auf die Drehzahl des Motors ein und fahrt ihn von dieser Drehzahl auf den Sollwert hoch.
0= Normaler Wiederanlauf
1= Wiederanlauf mit Fangschaltung nach Einschalten, nach Stérung oder nach AUS2 (Falls
P018 =1).
2= Fangschaltung immer wirksam (zweckméRig fiir Félle, in denen der Motor von der Last
angetrieben werden kann).
3= WieP016=1.
4= Wie P016 =2.
Hinweis:  Siehe auch P020

1= Kontinuierliche Verrundung (Uber P004 definiert).
2= Diskontinueirliche Verrundung. Dies gewahrleistet eine schnelle
unverrundete Reaktion auf STOP Befehle.

Hinweis:  Um diesen Parameter zu aktivieren, mu8 P004 auf einen Wert > 0,0 eingestellt werden.

Automatischer Wiederanlauf nach Stérung:
0= Nicht wirksam

1= Der Umrichter nimmt nach einer Stérung bis maximal 5 Wiederanlaufversuche vor. Ist die
Stérung nach dem 5. Versuch nicht behoben, dann verbleibt der Umrichter im Fehlerzustand.

Wird in Verbindung mit P016 benutzt. (Sollte es wiederholt zur Uberstromausldsung (F002) kommen, die
eingestellte Zeitspanne vergroRern.)

Die dem kleinsten Analog-Eingangswert entsprechende Frequenz, d.h. 0 V oder 2 V, wie durch P023
vorgegeben. Dieser Parameter kann auf einen héheren Wert eingestellt werden als P022, um einen
reziproken Zusamenhang zwischen Analog-Eingangssignal und Ausgangsfrequenz zu erhalten (siehe
Diagramm bei P022).

Die dem héchsten Analog-Eingangswert entsprechende Frequenz, d.h. 10 V, wie durch P023 vorgegeben.
Dieser Parameter kann auf einen kleineren Wert eingestellt werden als P021, um einen reziproken
Zusammenhang zwischen dem Analog-Eingangssignal und der Ausgangsfrequenz zu erhalten.

Beispiel: T\
P021
P022
P022
P021
T
0 ov-10V
1= 2V-10V
2= 2V*-10V
*Bei U < 1V stoppt der Umrichter kontrolliert.
Hinweis:  Parametereinstellung P023 = 2 ist nur aktiv wenn der Umrichter komplett auf lokale

Steuerung eingestellt ist (z.B. P910 = 0 oder 4).

Befindet sich der Umrichter nicht im analog Steuermodus (P006 = 0 oder 2), bewirkt die Einstellung des
Parameters auf ‘1’ eine Addition des Analog-Eingangswertes.
= Keine Addition.
= Addition des Analog-Sollwertes zur Festfrequenz oder zur Motorpotentiometer—Frequenz.
= Skalierung des digitalen/festen Sollwertes durch analoge Eingang im Bereich 0 — 100%.

Hinweis:  Durch Wahl einer Kombination von umgekehrt negativen Festfrequenz—Einstellungen und
Analog-Sollwert-Addition ist es mdglich, den Umrichter fiir einen Betrieb mit
‘Mittennullpunkt’ zu konfigurieren, mit einer +/~ 5 V-Einspeisung oder einem 0 - 10 V
Potentiometer, so daf die Ausgangsfrequenz in jeder Stellung 0 Hz betragen kann,
einschlieflich in der Mittelstellung.

Siehe P014.
Siehe P014.
Siehe P014.

Der Tippbetrieb dient zum Weiterdrehen des Motors um kleine Betrége. Er kann mit einem Tastschalter
an einem der Digitaleingénge (P051 bis P053) oder der JOG-Taste gesteuert werden.

Ist der Tippbetrieb rechts aktiviert (DINn = 7), dann steuert dieser Parameter die Frequenz, mit welcher
der Umrichter bei geschlossenem Schalter arbeitet. Im Gegensatz zu den ibrigen Sollwerten kann dieser
Parameter tiefer eingestellt werden als die Mindestfrequenz.

Ist der Tippbetrieb links aktiviert (DINn = 8), dann steuert dieser Parameter die Frequenz, mit welcher der
Umrichter bei geschlossenem Schalter arbeitet. Im Gegensatz zu den {brigen Sollwerten kann dieser
Parameter tiefer eingestellt werden als die Mindestfrequenz.

Giltigbei  (a) P006 =2 und P051 = 6 oder 18.
oder (b) P006 = 2 und P051 = P052 = 17.
Gilltigbei  (a) P006 = 2 und P051 = 6 oder 18.
oder (h) P006 = 2 und P051 = P052 = 17.
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Parameter Funktion Bereich Beschreibung / Hinweise
[Werksein-
stellung]
P043 « 3. Festfrequenz (Hz) 0-200,00 Gilltigbei  (a) P006 = 2 und P051 = P052 = 17.
[20,00] oder (b) P006 = 2 und P053 = 6 oder 18.

P045 Invertierung Festsollwerte 0-7 Gibt die Drehrichtung fiir die Festfrequenzen vor:

fir Festfrequenzen 1 -3 [0]
FF1 FF2 FF3

P045=0 0 O O
P045=1 O g O
P45 =2 0 O O
P045=3 O O 0
P045=4 O O 0
P045=5 O O o
P045 = 6 O 0 0
P045=7 g O O

O Festfrequenz-Sollwerte nicht invertiert

O Festfrequenz-Sollwerte invertiert

P051 Auswahl Steuerfunktion, DIN1 0-19 Wert | Funktion von P051 bis P053 Funktion im | Funktion im
(Klemme 5), Festfrequenz 1 [ Low-Zustand | High-Zustand
oder binérkodierte Festfrequenz Bit 1. . .

0 Eingang unwirksam - -

P052 Auswah! Steuerfunktion, DIN2 0-19 1 | EiNrechis Aus Ein rechts
(K|emme 6)Y Fesﬁrequenz 2 [2] 2 EIN links Aus Ein links
oder binérkodierte Festfrequenz Bit 0. 3 Umkehr Normal Umkehr

4 AUS2 AUS2 Ein
P053 Auswahl Steuerfunktion, DIN3 0-19 5 AUS3 AUS3 Ein
(Klemme 7), Festirequenz 3. (6] 6 Festfrequenzen 1 -3 Aus Ein
7 Tippbetrieb rechts Aus Tippb. re.
8 Tippbetrieb links Aus Tippb. i.
9 Fernsteuerung Vorort Fern
10 Fehlercode riicksetzen Aus Riicksetz. bei
steig. Flanke
1 Frequenz erhghen * Aus Erhéhen
12 Frequenz verringern * Aus Verringern
13 Analog-Eingang sperren (Sollwert = 0,0 Hz) Analog ein Analog
gesperrt
14 Taste ‘P’ sperren ‘P’ aktiv ‘P’ gesperrt
15 Gleichstrombremse aktivieren Aus Bremse ein
16 Nicht benutzen - -
17 Bindre Festfrequenzsteuerung Aus Ein
(Festfrequenzen 1 - 3, siehe Tabelle unten)
18 Wie 6, jedoch erfordert Eingangssignal ‘High' | Aus Ein
auch RUN wenn P007 =0
19 Externe Abschaltung / PTC-Eingang Ja (F012) Nein
* Nur wirksam, wenn P007 = 0.
Binarkodierte Festfrequenzabbildung
DIN1 (P051) DIN2 (P052)
STOP 0 0
EIN bis FF1 (P041) 0 1
EIN bis FF2 (P042) 1 0
EIN bis FF3 (P043) 1 1
P056 Entprellzeit der Digitaleingénge 0-2 0= 125ms
[0] 1= 75ms
2= 25ms
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Parameter Funktion

P061 Auswahl des Relaisausgangs

P062 Kombinierter Modus zum Anhalten des
Motors

P063 Freigabeverzdgerung externe Bremse
(Sekunden)

P064 Haltezeit bei externer Bremse (Sekunden)

P066 Kombinierte Bremsung

PO73 Gleichstrombremsung (%)

PO74 [2t-Motorschutz

PO76 - Pulsfrequenz

Bereich
[Werksein-
stellung]
0-13
[6]

0-4
[

0-20,00
[1,00]

0-20,00
[1,00]

(1]
0-250
[0

[0 oder 4]

Beschreibung / Hinweise

Wert Relaisfunktion Aktiv
0 Keine Funktion zugeordnet (Relais nicht aktiv) Low
1 Umrichter arbeitet High
2 Umrichterfrequenz 0,0 Hz Low
3 Motorlaufrichtung (Drehfeld) rechts High
4 externe Bremse ein (siehe Parameter P063/P064) Low
5 Umrichterfrequenz kleiner oder gleich Mindestfrequenz Low
6 Fehlermeldung Low
7 Umrichterfrequenz groRer oder gleich Sollfrequenz High
8 Warnung aktiv (Zur Art der Warnung siehe P931) Low
9 Nicht benutzt -
10 Motorgrenzstrom (Warnung) Low
1 Motorlibertemperatur (Warnung) Low

12,13 | Nicht benutzt -

Hinweis:  ‘Aktiv low' = Relais AUS. ‘Aktiv high’ = Relais EIN.

Dasselbe Prinzip wie P061 = 4, mit der Ausnahme, daf kein Relaisausgang zur Verfiigung steht. Der
Modus erméglicht es, die Gleichstromeinspeisung nach Anhalten des Motors fiir eine bestimmte Zeit
fortzusetzen, um sicherzustellen, daR die Motorwelle festgebremst ist (siehe P064).

0= Normaler Modus zum Anhalten des Motors

1= Nichtverwenden

2= Nicht verwenden

3= Nicht verwenden

4= Kombinierter Modus zum Anhalten des Motors

Nur wirksam, wenn ein Relaisausgang fiir das Steuern einer ext. Bremse eingestellt ist (P061/P062 = 4).
In diesem Fall arbeitet der Umrichter nach dem Einschalten wéhrend der durch diesen Parameter
vorgegeben Zeit mit der Mindestfreqenz, bevor das Bremssteuer—Relais anzieht und der Hochlauf erfolgt
(siehe Abbildung bei P064).

Wie P063, nur wirksam, wenn ein Relaisausgang fiir Steuerung einer ext. Bremse eingestellt ist oder
P062 = 4. Der Parameter legt die Zeit fest, fir die der Umrichter nach dem Riicklauf und Abfall des Relais
(Einlegen der ext. Bremse) weiter mit der Mindestfrequenz arbeitet.

£ A EN AUS

|

fmin

A= Bremse eingelegt
A B=Bremse gelost

Hinweise: (1) Die Einstellwerte fiir P063 und P064 sollten etwas langer gewahlt werden, als die
tatséchlichen Zeiten, die fiir das Einlegen bzw. Lésen der ext. Bremse bendtigt werden.

(2) Das Einstellen von P63 oder P064 auf einen zu hohen Wert kann, insbesondere wenn
P012 auf einen hohen Wert eingestellt ist, eine Uberstromwarnung oder- ausldsung
bewirken, da der Umrichter versucht, einen Motor mit festgebremster Welle zu drehen.
0= Aus
1= Ein. Erlaubt schnellere Riicklaufzeiten und verbessert das Bremsvermdgen.
Der Motor wird durch Einspeisen von Gleichstrom gebremst. Auf diese Weise fallt die Verlustwarme nicht
im Umrichter, sondern vielmehr im Motor an. Die Welle wird bis zum Ende der Bremsperiode
festgehalten. Das Bremsen erfolgt fiir die Dauer der in P003 eingestellten Zeit.

Diese Funktion ist nicht wirksam, wenn P061/P062 = 4 (Bremsrelais). Die Gleichstrombremse kann tiber
DIN1 bis DIN3 aktiviert werden (siehe P051 — P053).

WARNUNG: Der haufige Einsatz lang andauernder Gleichstrombremsungen kann zu einer
Uberhitzung des Motors fiihren.

0= Nichtwirksam
1= Wirksam. Filhrt zu einer FO74-Abschaltung, wenn die Motortemperatur den errechneten Pt-Wert
Uberschreitet.

Mit diesem Parameter werden die Pulsfrequenz im Bereich von 2 bis 16 kHz sowie die
PWM-Modulationsart fiir die Ausgangsspannung festgelegt (PWM = Pulsbreitenmodulation). Falls ein
geréuscharmer Betrieb nicht unbedingt erforderlich ist, kdnnen durch Wahl einer niedrigeren
Pulsfrequenz die Verluste im Umrichter sowie die Emission von Funkstérungen herabgesetzt werden.

0/1 =16 kHz (230 V Werkseinstellung)

213 =8kHz

4/5 =4kHz (400 V Werkseinstellung)
6/7 =2kHz

8 =16kHz

9 =8kHz

10 =4kHz
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Parameter

PO77

P078 o

P0O79

P081

P082

P083

P084

P085

P088

P089

PO91 -

P092

P093

P0%4 «

P095

P101 -

Funktion

Auswahl der U/f-Kurve

Kontinuierliche Stromanhebung (%)

Losbrechmoment (%)

Motornennfrequenz (Hz)
Motornenndrehzahl (/min)
Motornennstrom (A)
Motornennspannung (V)
Motornennleistung (kW)

Autokalibrierung

Statorwiderstand (Q)

Slave-Adresse

Baudrate

Zeitiberwachung (Sekunden)

Nenn-System-Frequenzsollwert fiir serielle

Schnittstelle (Hz)
USS-Kompatibilitat

Betrieb Europa/USA

Bereich
[Werksein-
stellung]
0-2
0]

0-250
[100]

0-250
[0

0-200,00
50,00]
0-9999
(m ]
01-999
(mm ]
0-1000
(mm ]
0-50,00
(m ]
0-1

0,01 - 200,00
(m ]

0-30
[

3-7
(6]

0-240
[

0-200,00
[50,00]
0-2
[0]

[0

Beschreibung / Hinweise

Bestimmt den Zusammenhang zwischen der Motordrehzahl und der vom Umrichter gelieferten
Spannung. Es kann eine der folgenden Betriebsarten gewahlit werden:
Ooder1= Lineare Spannungs-Frequenz-Kennlinie.
Diese Kurve ist fiir Synchronmotoren und fiir parallel geschaltete Motoren
(Gruppenantrieb) zu verwenden.

2= Quadratische Spannungs-Frequenz-Kennlinie.

Geeignet fiir Pumpen und Lufter (Geblése).

Uy
Uy (P084)

011
2
I >
fiy (P081) f

Arbeitet durchgehend iber dem gesamten Frequenzbereich.

Fir viele Anwendungen ist es notwendig das Moment bei niedrigen Frequenzen anzuheben. Dieser
Parameter ermdglicht eine Spannungsanhebung (Boost) bei 0 Hz, um das notwendige Anlaufmoment bei
niedrigen Frequenzen anzupassen. Bereich: 0 — 250% des Motornennstroms.

WARNUNG:  Falls P078 zu hoch eingestellt wird, kann es zu einer Uberhitzung des Motors
kommen.

Bei Antrieben mit einem hohen Losbrechmoment ist eine zusétzliche Spannungsanhebung durch
Eingabe eines Anlaufstromwertes im Bereich von 0 — 250% des Motornennstroms mdglich. Diese
Anhebung ist nur beim Starten des Motors bis zum Erreichen des Frequenzsollwertes wirksam.

Hinweis:  Diese Anhebung erfolgt additiv zu PO78.

Diese Parameter missen fiir den verwendeten Motor eingestellt werden.
Die Daten sind dem Typenschild des Motors zu entnehmen.

Hinweis:  Die Werkseinstellungen sind entsprechend den Nennleistungen der Umrichter
unterschiedlich.

Der Sténderwiderstand wird bei den Stromiiberwachungsberechnungen des Umrichters verwendet.
Diese Funktion ermdglicht es dem Umrichter, den Standerwiderstand automatisch zu messen. Der Wert
wird in P089 gespeichert und P088 wird auf ‘0’ zurlickgesetzt.

Ist der gemessene Widerstand zu hoch fiir die UmrichtergréRe (z. B. wenn der Motor nicht
angeschlossen ist oder wenn ein ungewdhnlich kleinen Motor angeschlossen ist), kippt der Umrichter
(Fehler-Code F188) und belaRt P088 auf Einstellung ‘1", In diesem Fall den P089 manuell einstellen und
dann den P088 auf ‘0’ setzen.

Kann fiir die Eingabe des Standerwiderstandes von Hand verwendet werden. Es ist, der Widerstand
zwischen zwei Phasen einzugeben.

Hinweis:  Falls der PO89-Wert zu hoch ist, kann es zu einer Uberstromauslésung (F002) kommen.
Uber die serielle Schnittstelle kénnen bis zu 31 Umrichter miteinander verbunden und von einem
Rechner oder einer SPS unter Verwendung des USS-Protokols gesteuert werden. Durch diesen
Paramter wird fur den Umrichter eine eindeutige Adresse eingestellt.

Zur Einstellung der Baudrate fiir die ser. Schnittstelle RS485 (USS- Prot.):

3 = 1200 Baud
4= Nichtverwenden
5= 4800 Baud
6 = 9600 Baud

7= 19200 Baud
Hinweis:  Einige Umsetzer RS232 auf RS485 arbeiten nur bis 4800 Baud.

Der hochstzulassige Zeitabstand zwischen zwei eintreffenden Datentelegrammen. Bei Anwendungen,
bei denen der Umrichter gewdhnlich tiber eine serielle Schnittstelle gesteuert oder iiberwacht wird, dient
diese Funktion zum Abschalten des Umrichters bei einer Dateniibertragungsstorung.

Trifft nach dem Empfangen eines giiltigen Datentelegramms innerhalb der eingegebenen Zeit kein
weiteres Datentelegramm ein, schaltet der Umrichter ab und es wird der Fehlercode F008 angezeigt.

Bei Einstellung des Parameters auf 0 ist die Uberwachung abgeschaltet.

Die Ubertragung von Sollwerten ber die serielle Schnittstelle zum Umrichter erfolgt in Form von

Prozentwerten. Der in diesem Parameter eingegebene Frequenz-Wert entspricht 1000% (4000H).

0= Kompatibel bei 0,1 Hz-Auflésung (wie MICRO MASTER 1. Gen)

1= Freigabe 0,01 Hz-Aufldsung

2= PZDist nicht skaliert, sondern reprasentiert den aktuellen Frequenzwert bei einer Auflésung von
0,01 Hz. Frequenzen werden nicht wie tiblick als Prozentwert sonden als Absolutwert ibertragen
(2.B. 5000 fiir 50 Hz).

Mit diesem Parameter wird der Umrichter auf europdische oder amerikanische Netz— und Motorfrequenz
eingestellt:

0= Europa (50 Hz)

1= USA (60 Hz)
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Parameter

P111

P121

P122

P123

P124

P131

P132

P134

P135

P137

P910

P922

P923

P930

P931

P944

P971

Funktion

Umrichter Nennleistung (kW/hp)

Freigabe/Sperre der EIN-Taste

Freigabe/Sperre der Taste
RECHTSLAUF/LINKSLAUF

Freigabe/Sperre der JOG-Taste

Freigabe/Sperre der A-Taste und V-Taste

Frequenzsollwert (Hz)
Motorstrom (A)
Zwischenkreisspannung (V)
Motordrehzahl (min-1)
Motorspannung (V)

Betriebsart Vorort/Fern

Software-Stand
Gerate-Anlagennummer

Letzter Fehlercode

Art der letzten Warnung

Riicksetzen auf Werksvoreinstellungen

EEPROM Speicherung

Bereich
[Werksein-
stellung]
0-50.00
[m ]
0-1
[1]
0-1
1]
0-1
[1]
0-1
1

0-200,00

0-99,9
-
0-1000
-
0-9999
-
0-1000
!

[0

0-9999

0-255
0
0-9999
-

0-9999

Beschreibung / Hinweise

Nur-Lese-Parameter, der die Nennleistung des Umrichters in kW angibt. Beispiel: 0,55 = 550 W
Bei P101 = 1 wird die Nennleistung in hp (horsepower) angezeigt.

0= EIN-Taste gesperrt

1= EIN-Taste freigegeben (nur méglich wenn P007 = 1)

0= Taste RECHTSLAUF/LINKSLAUF gesperrt
1= Taste RECHTSLAUF/LINKSLAUF freigegeben (nur méglich wenn P007 = 1)

0= JOG-Taste gesperrt
1= JOG-Taste freigegeben (nur méglich wenn P007 = 1)

= A-Taste und V-Taste gesperrt
= A-Taste und V-Taste freigegeben (nur maglich wenn P007 = 1)

Hinweis:  Dies gilt nur fiir die Frequenz-Einstellung.

Hinweis:

Nur-Lese—Parameter. Es handelt sich um Kopien der in P001 gespeicherten Werte; ein direkter
Zugriff besteht tiber die serielle Kopplung.

Einstellung des Umrichters auf Vorort-Steuerung oder Fernsteuerung iber die serielle Datenleitung:

0= Vorort-Steuerung

1= Fernsteuerung (und Einstellen der Parameterwerte)

2= Vorort-Steuerung (aber Fernsteuerung der Frequenz)

3= Fernsteuerung (aber Vorort-Steuerung der Frequenz)

4= Vorort Steuerung (aber Fernzugriff zum Schreiben und Lesen von Parametern und zum
Riicksetzen von Stdrungen)

Bei Betrieb des Umrichters mit Fernsteuerung (P910 = 1 oder 3) bleibt bei P006 = 1 der
Analogeingang aktiv und wird addiert.

Enthalt die Nummer der Software-Version und kann nicht geéndert werden.

Hinweis:

Durch diesen Parameter kann dem Umrichter eine eindeutige Kenn-Nummer zugewiesen werden. Auf
die Funktion hat er keine Auswirkung.

In diesem Parameter wird der zuletzt registrierte Fehlercode gespeichert. Beim Riicksetzen des
Umrichters wird der Parameter geloscht.

Hinweis:  Durch Andern der Werte kann die Wamnung geléscht werden.

In diesem Parameter wird die zuletzt registrierte Warnung bis zum Abschalten des Umrichters
gespeichert:
002 = Strombegrenzung aktiv
003 = Spannungsbegrenzung aktiv
004 = Schlupfgrenzwert (iberschritten
005 = Motor-Ubertemperatur
Hinweis:  Durch Andern der Werte kann die Warmnung geléscht werden.
Wird dieser Parameter auf ‘1’ eingestellt und anschlieBend P gedriickt, dann erfolgt das Riicksetzen aller
Parameter mit Ausnahme von P101 auf die Werte der Werksvoreinstellungen.
0= Anderungen von Parametereinstellungen gehen verloren bei Netz—AUS.
1= Anderungen von Parametereinstellungen bleiben erhalten bei Netz-AUS.
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