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Update notice

Added: technical data for 208…240 V range

Ratings

The notice concerns the following ACS880-01 hardware 
manuals

Code: 3AUA0000121542 Rev B
Valid: From 2012-06-29 until Rev 
E of the manual.

Code Revision Language Page Changes
3AUA0000103702 D German DE 147 • Cat. 4 -> Cat. 3

• DC according to Table 
E.1 in 13849-1:  > 90%

3AUA0000103703 D Spanish ES 150
3AUA0000103704 D Finnish FI 142
3AUA0000103705 D French FR 146
3AUA0000103706 D Italian IT 140
3AUA0000103707 D Nederlands NL 146
3AUA0000108487 D Russian RU 141
3AUA0000103708 D Swedish SV 141

Drive type
ACS880-
01-

Frame 
size

Input 
rating

Max. 
current

Output ratings
Nominal use Light-overload 

use 
Heavy-duty use

I1N Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A kW A kW A kW

UN = 208…240 V
04A6-2 R1 4.6 6.3 4.6 0.75 4.4 0.75 3.7 0.55
06A6-2 R1 6.6 7.8 6.6 1.1 6.3 1.1 4.6 0.75
07A5-2 R1 7.5 11.2 7.5 1.5 7.1 1.5 6.6 1.1
10A6-2 R1 10.6 12.8 10.6 2.2 10.1 2.2 7.5 1.5
16A8-2 R2 16.8 18.0 16.8 4.0 16.0 4.0 10.6 2.2
24A3-2 R2 24.3 28.6 24.3 5.5 23.1 5.5 16.8 4.0
031A-2 R3 31.0 41 31 7.5 29.3 7.5 24.3 5.5
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aR fuses

gG fuses

Losses, cooling data and noise

Ultrarapid (aR) fuses (one fuse per phase)
Drive type 
ACS880-
01-

Input 
current

(A)

Fuse
A A2s V Manufacturer Type Type 

IEC 60263
UN = 208…240 V
04A6-2 4.6 16 48 690 Bussmann 170M1558 000
06A6-2 6.6 16 48 690 Bussmann 170M1558 000
07A5-2 7.5 16 48 690 Bussmann 170M1558 000
10A6-2 10.6 20 78 690 Bussmann 170M1560 000
16A8-2 16.8 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
24A3-2 24.3 40 460 690 Bussmann 170M1563 000
031A-2 31.0 50 770 690 Bussmann 170M1564 000

gG fuses (one fuse per phase)
Drive type 
ACS880-
01…

Input 
current

Fuse

400 V 
units
(A)

A A2s V Manufacturer Type IEC 
size

UN = 208…240 V
04A6-2 4.6 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
06A6-2 6.6 10 360 500 ABB OFAF000H10 000
07A5-2 7.5 16 740 500 ABB OFAF000H16 000
10A6-2 10.6 16 740 500 ABB OFAF000H16 000
16A8-2 16.8 25 2500 500 ABB OFAF000H25 000
24A3-2 24.3 40 7700 500 ABB OFAF000H40 000
031A-2 31.0 50 16000 500 ABB OFAF000H50 000

Drive type 
ACS880-01-

Frame Air flow Heat 
dissipation

Noise

m3/h ft3/min W dB(A)
UN = 208…240 V
04A6-2 R1 44 26 73 46
06A6-2 R1 44 26 94 46
07A5-2 R1 44 26 122 46
10A6-2 R1 44 26 172 46
16A8-2 R2 88 52 232 51
24A3-2 R2 88 52 337 51
031A-2 R3 134 79 457 57
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Resistor braking

Drive type Internal brake 
chopper

Example brake resistor(s)

Pbrcont Rmin Type R ER PRcont
kW ohm ohm kJ kW

UN = 208…240 V
ACS880-01-04A6-2 0.75 180 2×JBR-01* 240 44 0.21
ACS880-01-06A6-2 1.1 180 2×JBR-01* 240 44 0.21
ACS880-01-07A5-2 1.5 65 JBR-03 80 40 0.14
ACS880-01-10A6-2 2.2 65 JBR-03 80 40 0.14
ACS880-01-16A8-2 4.0 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-24A3-2 5.5 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-031A-2 7.5 13 2×SAFUR90F575* 16 3600 9
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Sicherheitsvorschriften

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthält die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation, Betrieb und 
Wartung des Frequenzumrichters befolgt werden müssen. Die Nichtbeachtung dieser 
Vorschriften kann zu Verletzungen, auch mit tödlichen Folgen, oder zu Schäden am 
Frequenzumrichter, Motor oder der Arbeitsmaschine führen. Diese Sicherheitsvor-
schriften müssen gelesen werden, bevor Sie an dem Gerät arbeiten. 

Bedeutung von Warnungen und Hinweisen

Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu schweren oder tödlichen Verletzun-
gen und/oder zu Schäden an der Einrichtung führen können. Sie beschreiben auch 
Möglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr. In diesem Handbuch werden die folgen-
den Warnsymbole verwendet:   

Warnung vor gefährlicher Spannung. Dieses Symbol warnt vor hoher 
Spannung, die zu Verletzungen von Personen oder tödlichen Unfällen 

und/oder Schäden an Geräten führen kann. 

Allgemeine Warnung. Dieses Symbol warnt vor nichtelektrischen 
Gefahren, die zu Verletzungen von Personen oder tödlichen Unfällen 

und/oder Schäden an Geräten führen können.

Warnung vor elektrostatischer Entladung. Dieses Symbol warnt vor 
elektrostatischen Entladungen, die zu Schäden an Geräten führen können. 
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Sicherheit bei Installation und Wartung

 Elektrische Sicherheit

Diese Warnungen gelten für alle Arbeiten am Frequenzumrichter, dem Motorkabel 
oder dem Motor.    

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schw-
eren Verletzungen oder tödlichen Unfällen führen:

• Installation und Wartung des Frequenzumrichters dürfen nur von qualifizier-
tem Fachpersonal ausgeführt werden.

• Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor dürfen keinerlei 
Arbeiten ausgeführt werden, solange die Netzspannung anliegt. Warten Sie 
nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, bis die Zwi-
schenkreiskondensatoren entladen sind, bevor Sie mit der Arbeit am Fre-
quenzumrichter, dem Motor oder dem Motorkabel beginnen. 

Stellen Sie durch Messung mit einem Multimeter (Impedanz mindestens 
1 MOhm) sicher, dass:

• die Spannung zwischen den Eingangsphasen L1, L2 und L3 des Frequen-
zumrichters und dem Gehäuse nahe 0 V ist,

• die Spannung zwischen den Anschlüssen UDC+ and UDC- und dem 
Gehäuse nahe 0 V beträgt.

• Führen Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am 
Frequenzumrichter oder externen Steuerkreisen anliegt. Extern gespeiste 
Steuerkreise können im Frequenzumrichter auch dann zu gefährlichen Span-
nungen führen, wenn die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters 
abgeschaltet ist. 

• Führen Sie keine Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitsprüfungen 
am Frequenzumrichter durch.

• Am Frequenzumrichter keine Spannung anlegen, die höher ist, als auf dem 
Typenschild angegeben. Höhere Spannung kann den Brems-Chopper aktivie-
ren und zu einer Überlastung des Bremswiderstands führen; auch ist es mög-
lich, dass der Überspannungsregler aktiviert wird, wodurch die Motordrehzahl 
rasch bis auf den Maximalwert ansteigt.

Hinweise:

• An den Motorkabelanschlüssen des Frequenzumrichters liegen lebensgefähr-
lich hohe Spannungen an, wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist, 
unabhängig, ob der Motor dreht, also auch, wenn er nicht dreht.
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Erdung

Diese Anweisungen richten sich an alle Personen, die für die Erdung des Frequenz-
umrichters verantwortlich sind.    

• An den DC-Klemmen (UDC+, UDC-) liegt eine gefährliche Spannung (über 
500 V) an, wenn sie intern an den DC-Zwischenkreis angeschlossen sind.

• Durch extern gespeiste Steueranschlüsse können gefährliche Spannungen 
(115 V, 220 V oder 230 V) an Relaisausgangsklemmen (XRO1, XRO2 und 
XRO3) des Frequenzumrichters anliegen.

• Die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO) schaltet die Haupt- 
und Hilfsstromkreise nicht spannungsfrei. Die Funktion ist gegen Sabotage 
oder vorsätzliche Fehlbedienung unwirksam.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu Ver-
letzungen, tödlichen Unfällen oder erhöhten elektromagnetischen Störun-

gen und Fehlfunktionen der Geräte führen:

• Der Frequenzumrichter, der Motor und die benachbarten Geräte müssen auf 
jeden Fall aus Gründen der Personensicherheit sowie zur Reduzierung elekt-
romagnetischer Störungen und Strahlungen geerdet werden. 

• Stellen Sie sicher, dass die Erdungsleiter entsprechend der Sicherheitsvor-
schriften ausreichend dimensioniert sind.

• Die Erdungsanschlüsse (PE) der Frequenzumrichter müssen bei einer Mehr-
geräteinstallation separat erfolgen und nicht in Reihe.

• Wenn EMV-Emissionen minimiert werden müssen, ist eine 360°-Hochfre-
quenzerdung an den Kabeleingängen erforderlich, um elektromagnetische 
Störungen zu unterdrücken. Zusätzlich müssen die Kabelschirme an Schut-
zerde (PE) angeschlossen werden, um die Sicherheitsvorschriften zu erfüllen. 

• Ein mit einem EMV-Filter +E200 oder +E202 ausgestatteter Frequenzumrich-
ter darf nicht an ein ungeerdetes oder hochohmig geerdetes Netz (über 30 
Ohm) angeschlossen werden.

• Schließen Sie den Frequenzumrichter nicht an ein asymmetrisch geerdetes 
TN-Netz an.

Hinweis: 

• Die Schirme von Leistungskabeln sind als Erdungsleiter nur dann geeignet, 
wenn sie gemäß den Sicherheitsvorschriften dimensioniert sind.
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• Da der normale Ableitstrom des Frequenzumrichters höher als 3,5 mA AC 
oder 10 mA DC ist, ist gemäß EN 61800-5-1, 4.3.5.5.2 Folgendes erforderlich:

• ein fester Schutzerde-Anschluss und ein Querschnitt des Schutzleiters 
von mindestens 10 mm2 Cu oder 16 mm2 Al, 
oder

• die automatische Abschaltung der Spannungsversorgung im Falle einer 
Unterbrechung des Schutzleiters,
oder

• die Bereitstellung einer zusätzlichen Klemme für einen zweiten Schutzlei-
ter mit gleichem Querschnitt wie der ursprüngliche Schutzleiter.

Bei den Baugrößen R1 bis R3 sind zwei Klemmen für die Schutzleiter vorhan-
den, wenn kein Bremswiderstand angeschlossen ist. Siehe Seite 87.
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Permanentmagnetmotor-Antriebe

Diese Warnhinweise beziehen sich auf Antriebe mit Permanentmagnetmotoren.  

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der Vorschriften kann zu Verletzungen 
und tödlichen Unfällen führen oder Schäden an den Geräten verursachen.

• Am Frequenzumrichter dürfen keine Arbeiten durchgeführt werden, während 
der Permanentmagnetmotor dreht. Auch dann nicht, wenn die 
Spannungsversorgung abgeschaltet und der Wechselrichter gestoppt worden 
ist. Beim Drehen erzeugt der Permanentmagnet-Motor eine hohe Spannung 
im Zwischenkreis des Frequenzumrichters und an den Netzanschlüssen.

Vor Beginn von Installations- und Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter:

• Stoppen Sie den Motor.

• Stellen Sie sicher, dass gemäß folgendem Schritt 1 oder 2, wenn möglich 
gemäß den beiden Schritten, keine Spannung an den Leistungsanschlüssen 
des Frequenzumrichters anliegt.

1. Trennen Sie den Motor durch einen Sicherheitsschalter oder auf andere 
Weise vom Frequenzumrichter. Stellen Sie durch Messen sicher, dass an 
den Eingangs- oder Ausgangsanschlüssen (L1, L2, L3, U/T1, V/T2, W/T3, 
UDC+, UDC-) des Frequenzumrichters keine Spannung anliegt.

2. Stellen Sie sicher, dass der Motor während der Arbeiten nicht drehen 
kann. Stellen Sie sicher, dass kein anderes System, wie hydraulische 
Antriebe, in der Lage ist, den Motor direkt oder über eine mechanische 
Kopplung wie Band-, Klauen-, Seilantriebe usw. zu drehen. Stellen Sie 
durch Messen sicher, dass an den Eingangs- und Ausgangsanschlüssen 
des Frequenzumrichters (L1, L2, L3, U/T1, V/T2, W/T3, UDC+, UDC-) 
keine Spannung anliegt. Erden Sie die Ausgangsanschlüsse während der 
Arbeiten, indem Sie diese miteinander verbinden und an Schutzerde (PE) 
anschließen.





Sicherheitsvorschriften   19
 Karten

Sicherheit bei Inbetriebnahme und Betrieb

 Allgemeine Sicherheitshinweise

Diese Warnhinweise richten sich an die Personen, die den Betrieb des Frequenzum-
richters planen oder ihn bedienen.    

WARNUNG! Durch die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen können 
die Elektronikkarten beschädigt werden:

• Tragen Sie ein Erdungsarmband, wenn Sie Elektronikkarten berühren 
müssen. Berühren Sie die Elektronikkarten nicht unnötigerweise. Auf den 
Elektronikkarten befinden sich Komponenten, die gegen elektrostatische 
Entladung empfindlich sind.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu 
schweren Verletzungen und tödlichen Unfällen führen oder Schäden an 

den Geräten verursachen:

• Vor der Einstellung und der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters muss 
sichergestellt werden, dass der Motor und alle Arbeitsmaschinen für den 
Betrieb über den gesamten Drehzahlbereich, den der Frequenzumrichter bie-
tet, geeignet sind. Der Frequenzumrichter kann so eingestellt werden, dass 
der Motor mit Drehzahlen betrieben werden kann, die oberhalb und unterhalb 
der Drehzahl liegen, die bei einem direkten Netzanschluss des Motors mög-
lich ist. 

• Die Funktionen für eine automatische Störungsquittierung des Regelungspro-
gramms dürfen nicht aktiviert werden, wenn gefährliche Situationen auftreten 
können. Sind sie aktiviert, bewirken diese Funktionen eine Quittierung der 
Störung des Frequenzumrichters und eine sofortige Wiederaufnahme des 
Betriebs nach einer Störung. 

• Der Motor darf nicht mit einem AC-Schütz oder einer anderen Abschaltvor-
richtung gesteuert werden; stattdessen sind die Tasten  und  auf dem 
Bedienpanel oder die Befehle über die E/A-Karte des Frequenzumrichters zu 
verwenden. Die maximal zulässige Anzahl der Ladezyklen der DC-Kondensa-
toren des Frequenzumrichters, z.B. Einschaltvorgänge durch Anlegen der 
Spannung, beträgt fünf mal innerhalb von 10 Minuten.
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Permanentmagnetmotor-Antriebe

Hinweise: 

• Ist eine externe Quelle für den Start-Befehl ausgewählt und das EIN-Signal ist 
aktiv, startet der Frequenzumrichter sofort bei Wiederkehr der Spannungsver-
sorgung nach einer Unterbrechung oder einer Störungsquittierung, wenn der 
Frequenzumrichter nicht für 3-Draht (ein Impuls) Start/Stop konfiguriert ist.

• Wenn der Frequenzumrichter nicht auf Lokalsteuerung eingestellt ist, kann 
der Antrieb nicht mit der Stopp-Taste auf dem Bedienpanel gestoppt werden. 

WARNUNG! Den Motor nicht über die Nenndrehzahl hinaus betreiben. Eine 
zu hohe Drehzahl des Motors führt zu einer Überspannung, die eine 

Explosion der Zwischenkreis-Kondensatoren des Frequenzumrichters verursachen 
kann.
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Einführung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird das Handbuch beschrieben. Es enthält einen Ablaufplan mit 
den Schritten Prüfung des Lieferumfangs, Installation und Inbetriebnahme des Fre-
quenzumrichters. In dem Ablaufplan wird auf Kapitel und Abschnitte in diesem und in 
anderen Handbüchern verwiesen.

Leserkreis

Dieses Handbuch richtet sich an Personen, die für die Installationsplanung, Installa-
tion, Inbetriebnahme, den Betrieb und die Wartung des Frequenzumrichters zustän-
dig sind. Lesen Sie dieses Handbuch aufmerksam durch, bevor Sie an und mit dem 
Frequenzumrichter arbeiten. Es wird vorausgesetzt, dass der Leser Kenntnisse der 
Elektrotechnik, der Verkabelung, der elektrischen Komponenten und der Verwendung 
von Symbolen in Schaltplänen besitzt. 

Dieses Handbuch wird weltweit verwendet. Es werden SI- und amerikanisch/britische 
Maßeinheiten angegeben.

Inhalt des Handbuchs

Dieses Handbuch enthält die Anweisungen und Informationen für die Grundkonfigu-
ration des Frequenzumrichters. Die Inhalte der Kapitel des Handbuchs sind nachfol-
gend kurz beschrieben.

Sicherheitsvorschriften enthält die Sicherheitsvorschriften für die Installation, die 
Inbetriebnahme, den Betrieb und die Wartung des Frequenzumrichters.

Einführung in das Handbuch enthält eine Einführung in dieses Handbuch. 

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung enthält eine Beschreibung des Fre-
quenzumrichters.
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Mechanische Installation enthält eine Beschreibung, wie der Frequenzumrichter mit 
Grundausstattung mechanisch installiert wird.

Planung der elektrischen Installation enthält Anweisungen zum Anschluss des 
Motors und der Kabelauswahl sowie zu Schutzmaßnahmen und Kabelführung.

Elektrische Installation enthält Anweisungen zur Verkabelung des Frequenzumrich-
ters.

Installations-Checkliste enthält eine Liste zur Prüfung der mechanischen und elektri-
schen Installation des Frequenzumrichters.

Inbetriebnahme enthält die Beschreibung der Vorgehensweise für die Inbetrieb-
nahme des Frequenzumrichters.

Warn- und Störmeldungen enthält eine Beschreibung der Störungssuche des Fre-
quenzumrichters.

Wartung enthält Anweisungen für die vorbeugende Wartung.

Technische Daten enthält die technischen Spezifikationen des Frequenzumrichters, 
z. B. die Nenndaten, Größen, technischen Anforderungen und Bedingungen zur 
Erfüllung der Anforderungen für CE- und andere Kennzeichnungen.

Maßzeichnungen enthält die Maßzeichnungen der Frequenzumrichter sowie der 
Hilfs- und Zubehörkomponenten..

Widerstandsbremsung enthält eine Beschreibung der Auswahl, des Schutzes und 
der Verkabelung von Brems-Choppern und Widerständen. Das Kapitel enthält außer-
dem technische Daten.

Gleichtakt-, du/dt- und Sinusfilter beschreibt die Auswahl externer Filter für den Fre-
quenzumrichter.

Ergänzende Handbücher

Siehe Liste ergänzender Handbücher auf der vorderen Einband-Innenseite.

Einteilung nach Baugröße und Optionscode

Die Anweisungen, technische Daten und Maßzeichnungen, die nur bestimmte Fre-
quenzumrichter-Baugrößen betreffen, sind mit der Baugrößenbezeichnung gekenn-
zeichnet (R1, R2, usw.). Die Baugröße ist auf dem Typenschild des 
Frequenzumrichters angegeben.

Die Anweisungen und technischen Daten, die nur bestimmte Optionen betreffen, sind 
mit Optionscodes gekennzeichnet  (z.B. +0C168). Die jeweiligen Optionen des Fre-
quenzumrichters sind durch die Optionscodes, die auf dem Typenschild angegeben 
sind, erkennbar. Die wählbaren Optionen sind im Abschnitt Typenschlüssel auf Seite 
33 aufgelistet.   
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Ablaufplan für Installation, Inbetriebnahme und Betrieb

Aufgabe Siehe

Planen Sie die elektrische Installation und 
beschaffen Sie das erforderliche Zubehör (Kabel, 
Sicherungen usw.).

Prüfen Sie Nenndaten, erforderliche Kühlluft-
menge, Netzanschluss, Kompatibilität des Motors, 
Motoranschluss und weitere technische Daten.

Planung der elektrischen Installation 
(Seite 49)

Technische Daten (Seite 135)

Prüfen Sie den Aufstellungsort. Umgebungsbedingungen (Seite 155)

Packen Sie die Geräte aus und überprüfen Sie 
diese (es dürfen nur einwandfreie Geräte in 
Betrieb genommen werden). 

Prüfen Sie, ob alle erforderlichen optionalen 
Module und Einrichtungen vorhanden und unbe-
schädigt sind.

Montieren Sie den Frequenzumrichter.

Mechanische Installation (Seite 35)

Wenn der Umrichter mehr als ein Jahr 
außer Betrieb war, müssen die Kon-
densatoren des DC-Zwischenkreises 
neu formiert werden (Seite 131)

Verlegen Sie die Kabel. Verlegung der Kabel (Seite 65)

Prüfen Sie die Isolation der Netzanschlusskabel, 
des Motors und des Motorkabels.

Isolation der Baugruppe prüfen (Seite 
81)

Schließen Sie die Leistungskabel an. 

Schließen Sie die Steuerkabel an.

Anschluss der Leistungskabel (Seite 
84), Anschluss der Steuerkabel (Seite 
101),

Prüfen Sie die Installation. Installations-Checkliste(Seite 113)

Schalten Sie den Frequenzumrichter ein. Inbetriebnahme (Seite 115)

Prüfen Sie die Betriebsfunktionen des Frequenz-
umrichters: Start, Stopp, Drehzahlregelung usw.

ACS880-01 Kurzanleitung für die 
Inbetriebnahme, Firmware-Handbuch
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Begriffe und Abkürzungen

Begriff/

Abkürzung

Beschreibung

EMV Elektromagnetische Verträglichkeit

EMI Elektromagnetische Störung

EMT Metallkabelrohr

FIO-01 Optionales Digital-E/A-Erweiterungsmodul

FIO-11 Optionales Analog-E/A-Erweiterungsmodul

FCAN-01 Optionales FCAN-01 CANopen-Adaptermodul

FCNA-01 Optionales ControlNet™-Adaptermodul

FDNA-01 Optionales DeviceNet™-Adaptermodul

FECA-01 Optionales EtherCAT-Adaptermodul

FEPL-01 Optionales Ethernet POWERLINK-Adaptermodul

FENA-01 Optionales Ethernet/IP™- und Modbus/TCP- und PROFINET-
Adaptermodul

FENA-11 Optionales Ethernet/IP™- und Modbus/TCP und PROFINET-Adaptermodul 
mit Dual Port

FLON-01 Optionales LonWorks®-Adaptermodul

FPBA-01 Optionales PROFIBUS DP-Adaptermodul

FEN-01 Optionales TTL-Inkrementalgeber-Schnittstellenmodul

FEN-11 Optionales Absolutwertgeber-Schnittstellenmodul inkl. TTL-Schnittstelle

FEN-21 Optionales Resolver-Schnittstellenmodul

FEN-31 Optionales HTL-Inkrementalgeber-Schnittstellenmodul

FOA-01 Optionales optisches Adaptermodul für die DDCS-Kommunikation

Baugröße Physische Größe des Frequenzumrichters

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; ein spannungsgeregelter 
Leistungshalbleitertyp, der wegen seiner einfachen Regelbarkeit und der 
hohen Schaltfrequenz in Frequenzumrichtern verwendet wird.

E/A Eingang/Ausgang

ZCON Regelungs- und E/A-Einheit. Die externen E/A-Steuersignale werden an 
die Regelungseinheit angeschlossen oder die optionalen E/A-
Erweiterungsmodule darauf installiert.

ZGAB Brems-Chopper-Adapterkarte in Baugrößen R6 bis R9

ZGAD Gate-Treiber-Adapterkarte in Baugrößen R6 bis R9

ZINT Hauptelektronikkarte

ZMU Memory Unit in der Regelungseinheit des Frequenzumrichters

RFI Radio-Frequency Interference / EMV-Störungen

R1…R9 Baugrößenbezeichnung des Frequenzumrichters

SAR Safe acceleration range (Sicherer Beschleunigungsbereich)

SBC Safe brake control  (Sichere Bremssteuerung)
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 Sicherheitsdaten (SIL, PL)

SLS Safely-limited speed without encoder (Sicher begrenzte Drehzahl ohne 
Drehgeber)

SS1 Safe stop 1 (Sicheres Stillsetzen 1)

SSE Safe stop emergency (Sicherer Notstopp)

SSM Safe speed monitor without encoder (Sichere Drehzahlüberwachung ohne 
Drehgeber)

STO Safe torque off  (Sicher abgeschaltetes Drehmoment)

Abk. Sollwert / Norm Beschreibung

CCF EN/ISO 13849-1 Common Cause Failure (%) (Systematischer Mehrfachausfall 
(%))

DC EN/ISO 13849-1 Diagnostic coverage (Diagnosedeckungsgrad)

FIT IEC 61508 Failure In time (Ausfallrate): 1E-9 Stunden

HFT IEC 61508 Hardware Fault Tolerance (Hardware-Fehlertoleranz)

MTTFd EN/ISO 13849-1 Mean Time To dangerous Failure (Mittlere Dauer bis zu einem 
gefährlichen Ausfall): Gesamtzahl an Lebensdauereinheiten / 
Anzahl an gefährlichen, unentdeckten Störungen während 
eines bestimmten Messintervalls unter angegebenen 
Bedingungen

PFD IEC 61508 Probability of Failure on Demand (Wahrscheinlichkeit eines 
Versagens bei Anforderung)

PFHd IEC 61508 Probability of Dangerous Failures per Hour 
(Wahrscheinlichkeit eines gefährlichen Ausfalls pro Stunde)

PL EN/ISO 13849-1 Performance Level: Stufen a-e, entspricht SIL

SFF IEC 61508 Safe Failure Fraction (%) (Anteil ungefährlicher Ausfälle (%))

SIL IEC 61508 Safety Integrity Level (Sicherheitsanforderungsstufe)

SS1 EN 61800-5-2 Safe stop 1 (Sicherer Stopp 1)

STO EN 61800-5-2 Safe torque off  (Sicher abgeschaltetes Drehmoment)

T1 IEC 61508 Proof test interval (Prüfintervall)

Begriff/

Abkürzung

Beschreibung
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Funktionsprinzip und 
Hardware-Beschreibung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthält die Beschreibung des Funktionsprinzips und des Aufbaus des 
Frequenzumrichters.

Produktübersicht

Der ACS880-01 ist ein Frequenzumrichter für die Regelung von Asychronmotoren, 
Synchron-Permanentmagnetmotoren und Asynchron-Servomotoren.
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 Hauptstromkreis

Der Hauptstromkreis des Frequenzumrichters ist in der folgenden Abbildung 
dargestellt.    

1 Gleichrichter. Wandelt Wechselstrom und -spannung in Gleichstrom und -spannung 
um.

2 DC-Zwischenkreis. DC-Zwischenkreis zwischen Gleichrichter und Wechselrichter.

3 Wechselrichter. Wandelt Gleichstrom und -spannung in Wechselstrom und -spannung 
um.

4 Brems-Chopper. Leitet bei Bedarf  die überschüssige Energie vom DC-Zwischenkreis 
des Frequenzumrichters zum Bremswiderstand. Der Chopper arbeitet, wenn die DC-
Zwischenkreisspannung einen bestimmten Maximalwert überschreitet. Der 
Spannungsanstieg wird normalerweise durch das Abbremsen eines Motors mit hohem 
Massenträgheitsmoment verursacht. Die Bremswiderstände werden bei Bedarf vom 
Anwender installiert.

L1

L2

L3

T1/U

T2/V

T3/W

ACS880-01

R- UDC+ UDC-
R+

1 2 3

4
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 Übersicht

Die Abbildung zeigt die Komponenten des Standardmoduls IP21 (Ansicht der 
Baugröße R5).   

Beschreibung

1 Bedienpanel

2 Frontabdeckung

3 Kabelanschlusskasten

4 Vier Befestigungspunkte auf der 
Rückseite des Geräts

5 Kühlkörper

6 Hebeösen

1

2

3

4

5

6

4

6
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 Übersicht der Leistungs- und Steueranschlüsse

In der Abbildung sind die Leistungsanschlüsse und Steuerungsschnittstellen des 
Frequenzumrichters dargestellt.

1

2

3

Optionale Module können wie folgt in die Steckplätze 1, 2 und 3 eingesetzt werden:   

4 Memory Unit, siehe Seite 131.

5 Stecker für Sicherheitsfunktionsmodule (alternativ zu Steckplatz 2)

6 Siehe Seite 31, Standard-E/A-Anschlussplan (Seite 102) und Anschlussdaten der 
Regelungseinheit (ZCON-11) (Seite 151).

7 Siehe Abschnitt Bedienpanel auf Seite 32.

8 du/dt-, Gleichtaktfilter oder Sinusfilter (optional), siehe Seite 185.

Steckplatz 2

L1

L2

L3

PE
U/T1

V/T2

W/T3

X13

M
3 ~

L1

L2

L3

PE

R-
UDC+
R+ UDC-

Steckplatz 3

FXXX 

FXX Steckplatz 1
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FXX 

X208

Module In Steckplätze

Analog- und Digital-E/A-Erweiterungsmodule 1, 2, 3

Drehgeber-Schnittstellenmodule 1, 2, 3

Feldbus-Adaptermodule 1, 2

Sicherheitsfunktionsmodule 2

Siehe Abschnitt Typenschlüssel, Seite 33
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Externe Steueranschlüsse

Anordnung der externen Steueranschlüsse für den Frequenzumrichter. 

X13

Beschreibung

XPOW Externer Spannungseingang

XAI Analogeingänge

XAO Analogausgänge

XD2D Umrichter-Umrichter-
Verbindung (D2D)

XRO1 Relaisausgang 1

XRO2 Relaisausgang 2

XRO3 Relaisausgang 3

XD24 Startsperre-Anschluss (DIIL) 
und +24-V-Ausgang

XDIO Digitaleingänge/-ausgänge

XDI Digitaleingänge

XSTO Sicher abgeschaltetes 
Drehmoment (STO)

X12 Stecker für Sicherheits-
funktionsmodule (optional)

X13 Bedienpanel- / PC-
Anschluss

X202 Steckplatz 1 

X203 Steckplatz 2 

X204 Steckplatz 3

X205 Anschluss für Memory Unit

X208 Zusatzlüfteranschluss

J1, J2 Jumper (J1, J2) für die 
Auswahl von Spannung/ 
Strom an den Analog-
eingängen

J3, J6 Jumper (J3) für den 
Abschlusswiderstand der 
Umrichter-Umrichter-Ver-
bindung (D2D), Jumper (J6) 
für die Auswahl der 
gemeinsamen Masse der 
Digitaleingänge

X12

X202

X203

X204

X205

J3, J6

J1, J2

XPOW XAI XAO XD2D XRO2

XRO1

XRO3XSTO XDI XDIO XD24
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 Bedienpanel

Das Bedienpanel kann nach vorn abgezogen und in umgekehrter Reihenfolge wieder 
eingesetzt werden. Verwendung des Bedienpanels siehe Firmware-Handbuch oder 
ACS-AP-I and ACS-AP-S assistant control panel user's manual (3AUA0000085685 
[Englisch]). 

Typenschild

Das Typenschild enthält die IEC- und NEMA-Angaben, entsprechende 
Kennzeichnungen, eine Typenbezeichnung und eine Seriennummer, die eine 
individuelle Identifizierung jeder Einheit ermöglicht. Das Typenschild befindet sich auf 
der Frontabdeckung. Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel eines Typenschilds. 

Nr. Beschreibung

1 Typenbezeichnung, siehe Abschnitt Typenschlüssel auf Seite 33.

2 Baugröße

3 Nenndaten im Speisespannungsbereich

4 Gültige Kennzeichnung

5 Seriennummer. Die erste Ziffer der Seriennummer gibt das Herstellungswerk an. Die 
nächsten vier Ziffern geben das Jahr und die Woche der Herstellung der Einheit an. Die 
letzten Ziffern vervollständigen die Seriennummer, so dass es keine zwei Geräte mit der 
gleichen Nummer gibt.

1

2

3 4

5

3
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 Typenschlüssel

Der Typenschlüssel enthält Angaben über die technischen Daten und die Konfigura-
tion des Frequenzumrichters. Die ersten Ziffern von links geben die Grundkonfigura-
tion an, z.B. ACS880-01-12A6-3. Die Auswahloptionen werden dahinter durch +-
Zeichen getrennt angegeben, z.B. +L519. Die Hauptauswahlmöglichkeiten werden 
nachfolgend beschrieben. Es sind nicht alle Auswahlmöglichkeiten für alle Typen ver-
fügbar. Weitere Informationen siehe Dokument ACS880-01 Ordering Information 
(3AXD10000014923), das auf Anfrage erhältlich ist.  

CODE BESCHREIBUNG

Basiscodes

ACS880 Produktserie

01 Wenn keine Optionen gewählt werden: Frequenzumrichter für die Wandmontage, 
IP21 (UL Typ 1), ACS-AP-I Komfort-Bedienpanel, kein EMV-Filter, DC-Drossel, 
ACS880 Haupt-Regelungsprogramm, Funktion "Sicher abgeschaltetes 
Drehmoment", Kabelanschlusskasten, Brems-Chopper bei den Baugrößen R1 bis 
R4, Elektronikkarten mit Schutzlack, gedruckte mehrsprachige Kurzanleitungen 
und CD mit allen Handbüchern.

Größe

xxxx Siehe Nenndaten-Tabellen, Seite 136

Spannungsbereich

3 380…415 V

5 380…500 V

Optionscodes (Pluscodes)

Konstruktion

C131 Vibrationsdämpfer

Widerstandsbremsung

D150 Brems-Chopper für Baugröße R5 und größer.

Filter

E200 EMV-Filter für Zweite Umgebung TN-Netz (geerdet), Kategorie C3. 

E201 EMV-Filter für Zweite Umgebung IT-Netz (ungeerdet), Kategorie C3. Lieferbar für 
380 ... 500 V Baugrößen R6 bis R9.

E202 EMV-Filter für Erste Umgebung TN-Netz (geerdet), Kategorie C2

Feldbusadapter

K451 FDNA-01 DeviceNet™-Adaptermodul

K452 FLON-01 LonWorks®-Adaptermodul

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP Adaptermodul

K457 FCAN-01 CANopen-Adaptermodul

K458 FSCA-01 RS-485-Adaptermodul

K462 FCNA-01 ControlNet™-Adaptermodul

K469 FECA-01 EtherCAT-Adaptermodul

K470 FEPL-01 Ethernet POWERLINK Adaptermodul
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K473 FENA-11 Hochleistungs-Ethernet/IP™- und Modbus/TCP- und PROFINET-
Adaptermodul

E/A-Erweiterungen und Drehgeber-Schnittstellen

L500 FIO-11 Analog-E/A-Erweiterungmodul

L501 FIO-01 Digital-E/A-Erweiterungsmodul

L502 FEN-31 HTL-Inkrementalgeber-Schnittstellenmodul

L503 FDCO-01 LWL-Adaptermodul für die DDC