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Beschreibung Microprogramm \/

1 Beschreibung Microprogramm

1.1 novaNet

Kommunikation:

[F]

novaNet
=NITNIR VI
S EO B -EE =l

Automationsebene

Der Datenaustausch zwischen AS und PC findet auf dem Bus EY3600-novaNet statt.
Es kénnen theoretisch bis zu 28'672 Automationsstationen sowie 256 PCs an novaNet
adressiert werden.

7000968001 R11 Sauter Systems 7
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\/ Beschreibung Microprogramm

1.1.1 Spezifikation des Ubertragungskabels
EY3600-novaNet:

e 2 polig (a und b) verdrillt (Abschirmung empfohlen)

¢ Reichweite, unverstarktes Leitungsstick: 2,4 km, 141 AS/PC, mit Kabel G87
> Kapazitat: C <200 nF
> Schleifenwiderstand: R < 300 Q
> RC-Zeitkonstante: <30 us (r RxC +2)

e novaNet-Repeater EYS 180 FO01: (novaNet Erweiterung)

> novaNet Verstéarker: Amplitude und Timing Signal-Regenerierung
> novaNet Multiplexer: 4 Gleichberechtigte novaNet

»  Verzdgerungszeit: 15 us
>

Gesamte novaNet-Netz Zeitkonstante: < 120 us z(RZCj

Beispiel:
<> <—>
o o
TS TS
novaNet E2© novaNet 2w novaNet
c © 3 © 8
o S 52
<> FeX <> c X <«

Beispiel mit Lichtwellenleiter (LWL):

novaNet

7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm

Abschirmung sehr empfohlen
@08mm 2 ) 0,5mm?

<200 nF/300Q/30ps

Spezifikation: 2 x @ 0,8 mm Cu verdrillt

2=

Uberspannungsschutz
- mit ZnO, - Varistoren auf
beiden Leitungen
- Anschluss mit @ an allen

Stationen ( S [11,5 mm?)
(Schutzklasse 1)

Beispiel Daten-Kommunikationskabel: G87 4 x 2 x 0,6 mm mit Abschirmung
Kupferleiter verzinnt
4 Paare gemeinsam mit Folie geschirmt und Litze mitgefuhrt.
Abschirmung Uber Aussendurchmesser total ca.7,6 mm
Betriebskapazitat:
Schleifenwiderstand:

Leitungslange

48 nF/km
< 124 Q/km

A
211 (max ) | Kapazitit Leitung
’ | + Kapazitat aller angeschlossenen Stationen
11,86 T : = Cges < 200 nF
157 :"G 87"
1,2 1 : %
Q
(N
(4
0,6 | R - C 2%
[ J
0,3 1 :
0 300 250 | 200 Q (Leitungswid.)
T t t — t T T  EEE—
5066 100 150 200 250 300 333  AS (Automationsst.)

7000968001 R11
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\/ Beschreibung Microprogramm

novaNet: 19'200 Baud
32 Datenbit

PC-Interface

D C——Cc——c——t——

z.B.: bei 1 km Leitung =48 nF /124 Q

[Leitungstyp "G87"

4 x 2 x 0,6 mm (mit Abschirmung)]
1AS

=0,6 nF
1 EYS 290 =0,6 nF
1
Netzausdehnung: Stationen:
AS/novaNet290
2,4km (115nF/300Q) | 1n1 (85 nF)

7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm

1.1.2 Daten Ubertragung

Technische - Information

Baudrate 19230 Bd

Bitzelle: 52us Dauer

- Mark (H): < 0,5V (0,1 V) zwischen novaNet a und b
- Space (L): >5V (5,5V) zwischen novaNet a und b

- Schwelle: 2,8 V ohne Hysterese

- High-Z: 0,5 MQ gegen +5 V Uber Erde

»opace” wird aktiv durch Energiezufuhr, ,Mark” passiv durch Kurzschliessen von nova-
Net gesendet.

Nicht sendende Stationen koppeln sich mit High-Z (Tristate) aus. Dies ist auch der Ru-
hezustand von novaNet.

Abgesehen von den Pulldown's (0,5 MQ) dirfen Sender und Empféanger keine weitere
Erdverbindung aufweisen. Die schwimmende Einspeisung von ,Mark“ und ,,Space” ist

zwingend vorgeschrieben.

52V
novaNet
Bereich
a
=
4,8V
ov

7000968001 R11 Sauter Systems
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\/ Beschreibung Microprogramm

Datencharacter
36 Bits lang - 1 Start Bit (0)
- 1 Controls-identification Bit (0)
- 32 Daten Bits (DBO zuerst, DB31 zuletzt)
- 2 Stop Bits (1 1)
- High-Z
Pegel S E
= Qo
=P 3| &
+5,5 V/Space/0 »|o|4 < 32 Datenbits, Numerierung DB 0 (LSB) zuerst bis DB 31 (MSB) zuletzt — |=| «
0(1(2|3(4/5(6|7|8|9(10/11{12/13(14|15|16|17(18/19|20|21(22|23|24|25(26|27|28|29|30|31
O V/Mark/1
Digit Nr. = 0 1 2 3 4 5 6 7
Byte Nr. — 0 1 2 3
Wort Nr. e 0 1
B09328
Controls

Controls unterscheiden sich von den Datencharacters zunéchst durch Cl = 1. Controls
haben unterschiedliche Langen. Es gibt insgesamt vier Typen

- CRC-161 26 Bits lang - Start Bit (0)
- 1 Controls-identification Bit (1)
- 4 Controls Header (0 0 0 0)
- 16 CRC Bits
- 2 nachtrabanden (0 0)
- 2 Stop Bits (1 1)
- High-Z

Der CRC Generator verarbeitet alle Datenbits eines Telegrammes.

- Quittung 18 Bits lang - 1 Start Bit (0)
- 1 Controls-identification Bit (1)
- 4 Controls Header (01 0 1)
- 8Bits(01010101)
- 2 nachtrabanden (0 0)
- 2 Stop Bits (1 1)
- High-Z

12 7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm \/

Die AS verweigert die Quittung, wenn das eingehende Befehlstelegramm nicht verstan-
den wird.

1 Start Bit (0)

- 1 Controls-identification Bit (1)
- 2Bits (00)

- 2 Stop Bits (1 1)

- High-Z

- Spacer 6 Bits lang

Der Spacer ist ein Zeitzugabesignal an den Empfénger.
- Dummy 3 Bits lang - 1 Start Bit (0)
- 2 Stop Bits (1 1)
- High-Z

Der Dummy ist ein Timing-Reset-Signal an die Licken-Zeit-Timmer (LZT) aller Statio-
nen im Netz.

Synchronisation und Arbitrationzeichen (Konkurenzausscheidung)

"Send" durch eigene Station "Send" fremde Station
0
52 104
OUT | s | =
1 L
0 1 1
HiZ Drive HiZ
Bit 4160's Bit 4160's
Konkurrenz-
Kein Receive- beobachtungs-
IN Fenster falls selbst fenster
sendend. 7 x52,00s 52 s
= 364[s
B09329

In dieser Phase haben alle Stationen Zugriff.

Aufgrund der Kabellaufzeiten sieht jede Station allfallige Konkurrenten friihestens zu Be-
ginn der Bitzelle, meistens aber verzbgert.

Bei 3 x 2,4 km Netzausdehnung mit 2 Repeatern im Signalweg ergibt sich eine rech-

nerische Verzdégerung von 120 ps.

7000968001 R11 Sauter Systems 13
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\/ Beschreibung Microprogramm

1.1.3 novaNet Teilnehmer: max. 32'000

¢ Aufteilung der Adressen
» Automationsstation: max. 28'672 und max. 3'070 Gruppen

- AS Nummer: 0...28'671

- AS Gruppen: 28'673 ... 31'743

- Alle AS: 32'000

- Alle AS Gruppen 28'672
» PC oder Router: max. 256

- PC Nummer: 31'744 ... 31'999

- Alle PC: 32'256
» Routel: max. 256 (max. 4 Routel pro Inseln)

- Routel Nummer: 32'512 ... 32'767

- Alle PC + 1...4 Routel 32'257 ... 32'271

- 1..4 Routel 32'321 ... 32'335

e Die Schutzerde muss zwingend mit min.1,5 mm?2 Cu angeschlossen werden

e Blitzschutz: Alle Teilnehmer sind auf beiden Polen (a und b) blitzgeschitzt
durch 60 V Varistoren gegen Erde (typisch 1,2 nF/Varistor)

o Teilnehmerkapazitat : 0,6 nF

¢ Kommunikation Freilaufspannung: + 30 V gegen Erde

14 7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm \/

1.1.4 Datenaustausch:

¢ Telegramm Verkehr:
e PC AS:
Online Beobachtung: Zyklisch Abfrage von beobachteten Werten
Download: Schreiben der USER Daten in AS RAM-Map
Protokollabfragen: MA-/HA-/Typ-/Kategorie-/Zonen-orientiertes Suchen
HDB abfragen
Aktivierung / Deaktivierung von Adressen (DW35 Zugriff):
S PC:
HDB Fullstand
Aktive Adressen (Spontanmeldungen)
Protokollantwort
S AS: (Querkommunikation)
AS an alle AS (Common)
AS an einzelne AS (AS - AS Verbindung)
AS an AS Gruppen (Master/Slave)
e PC PC:Kein

VVVX>2VVYVX>VVVYVYYVY

¢ Telegrammarten:
¢ Round-Robin: 3R Zyklus
» Auffrischung (update neuer AS,...)
e Ereignisgesteuerte Spontanmeldungen:
> Ubermittlung gednderter Werte
Adressdaten werden Ubertragen bei:
- Ereignis mit generierter Meldeprioritat
- Round-Robin bei freien Zeitslots mit MP1 (Meldeprioritat) oder forciert mit MP10.

¢ Telegramm-Typecode (TC):

e INI: TC = 90: Befehlstelegramm (wie ResetSchalter auf der AS)
e FBD Eintrag: TC = 10: Download

e FBD Frage: TC = 50: Uplaod

e Langstelegramm: TC = 00: Alle DWs von einer MFA

e Quertelegramm: TC = 01: Alle MFAs von einem DW

e Multiple Random drop: ~ TC = 02: Spontanmeldetelegramm

e Random collect Frage: =~ TC = 43: bis zu 33 MFA/DW von einer AS

e Random collect Antwort: TC =03

e HDB Abfrage: TC =60...63

e HDB Antwort: TC=20..23

e Protokoll Abfrage: TC = 68: MA-orientiert, TC = 6C: HA-orientiert
e Protokoll Antwort: TC = 28: MA-orientiert, TC = 2C: HA-orientiert

¢ Telegramme:
e Telegrammkopf
» Quelle: AS Nr./MFA/DW (MA)
» Typ(TC)/Funktionalitatsindex/Stationscode/EPROM-Index
» Ziel: AS Nr./MFA/DW (MA)
» Daten

7000968001 R11 Sauter Systems 15
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\/ Beschreibung Microprogramm

¢+ Spontanmeldungen AS an PC (PCs):
e Datenpunkte Dynamisierung in novaPro32 bei:
» KBRM

Messwert bei Rasterschwellenverletzung

Messwert bei Grenzwertverletzung

Zahlwert bei Rasterschwellenverletzung

Zahlwert bei Grenzwertverletzung

o Beim Offnen bzw. Schliessen eines dynamisierten Bildes in novaPro32 wird der

PC:

- die entsprechenden Parameter der Spontanmeldung mit Meldeprioritét 8 setzen
- sich an- bzw. abmelden durch einen Schreibbefehl auf DW 35 (nur PC Zugriff):

» An-/Abmeldung

PC Nr.

Quellen-Erfassungsbits

Anreiz-Bits

Differenzzéhler

¢ Bei mehreren PC Anmeldungen werden die Datenpunkte an alle PCs spontan
gemeldet.

o Bei der letzten PC Abmeldung wird DW 35 geldscht (keine Spontanmeldung
mehr).

>
>
>
>

>
>
>
>

¢ Garbage-Collection:
e Alle DW 35 aller MFAs werden 1 x pro Tag pro AS geldscht.
Gleichzeitig Meldung an alle PCs
e Jeder PC welcher noch Spontananforderungen erhalten will, muss sich neu
anmelden (Schreibbefehl auf DW 35):
e Ausldse Zeitpunkt pro AS Nr. Bereich:

Siehe Anhang

16 7000968001 R11 Sauter Systems
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AS Nr.
Bereich

4032 ... 4095
8128 ... 8191

Auslose-
zeiten:
alle 8 min. T

AS Nr.
Bereich
0..63

4036 ... 4159

o
ugj

AS Nr.
Bereich

Keine Garbage-Collection von 3h57 bis 20h04

¢ Arbitration:

Alle AS melden sich mit anstehenden Telegrammen. Héchste Meldeprioritéat wird ge-
sendet (MPO=niedrigste; MP15=hd&chste). Bei gleicher Meldeprioritat Token-Passing das
heit sortiert nach MA (Maschinen Adresse = AS Nr./MFA/DW) bzw. HA (Hausadresse).

e MPO:
MP1:
MP 5, 9:
MP2, 3, 4,6, 7:
MPS8:
MP10:
MP11:
MP12:
MP13:
MP14;
MP15;

7000968001 R11

Inaktiv (kein 3R Zyklus, keine Spontanmeldung)
nur 3R Zyklus (Round-Robin-Refresh)

reserviert fir PCs Abfragen

Spontanmeldungen AS — AS oder Common
Spontanmeldungen AS — PC (von PC gesetzt)
Normale Round-Robin-Refresh (3R Zyklus)
Emax-Sperr-Bits Spontanmeldungen auf Common
Protokollantworten MA-orientiert (von PC gesetzt)
Protokollantworten HA-orientiert (von PC gesetzt)
Ini (von PC gesetzt)

Debug (von PC gesetzt)

Sauter Systems
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\/ Beschreibung Microprogramm

¢ Querkommunikation AS-AS:

l und
[0, v Dummy s | oummy

Spontanmeldung: )
nach Zustandsanderung an eine 3R-Zyklus:

oder an alle AS (Common) (Round-Robin-Refresh)
-KBRM an eine oder

-MW RSV an alle AS (Common)

:;’I\YVVRG;Q’/V (Wiederholungszyklus

-ZW GWV sichergestellt)

FBD Parameter:
- Hausadresse nicht nétig (keine Visualisierung)
= - EM.. anschliessen (Common oder AS-AS Verbindung)
- DU_D - Halbe Rasterbreite
- Grenzwerte
-MP 2, 3,4, 5, 6, 7 (Spontanmeldung) oder nur 3R-Zyklus

18 7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm \/

1.2 RAM, Datenaufbau

Die Automationsstationen haben einen RAM-Speicher (Random Access Memory) von
3 Mbits, welcher in drei Rubriken aufgeteilt ist:

RAM-Map: 0 Maschinenfeinadresse (MFA) 255

Parametrierbarer-Arbeitsspeicher
(lesen / schreiben)
1 Mbit groi3

Microprogramm-Arbeitsspeicher
(Microprogramm -> interner Zugriff)
1 Mbit gro3

Historische Datenbank
(nur lesen)
1 MBit grof3

RAM-Map

Das RAM-Map ist in 256 MFA's (bzw. 128 MFA's) (Maschinen-Fein-Adresse) mit je
128 Datenworten (32 Bits) aufgeteilt.

Automationsstation mit 256 MFAs: nova106 (EYL 106 FOO01)
nova215 (EYL 215 F001)
nova220 (EYL 220 FX01)
nova225 (EYL 225 F001)
nova230 (EYL 230 FOXX)

Automationsstation mit 128 MFAs: ecos (EYE 2XX FXXX)
nova210 (EYL 210 FXO01)
novaFlex (EYR 203 F001)

0 _MFA 2> 64 428 55
pw|| Hardware- c Software-
V| Adressen |s2 Adressen
Vo 55 Vo
31 o<
32 -
1 Hardware- ‘/ Software- Control Panel Zugriff
Adressen Adressen Spontanmeldebit .
Texte Texte Protokoll-Zone, -Kategorie
63 Adress-Texte
64 Merker
Firmware-
Bausteine Common Frei
95
% Anweisungs- 9 g ol En Anweisungs-
liste 2 ZaEz &E liste
0Slof| s © 3 " .
firasmit128 MFAs |ESIES|ER 8| £4 fir AS mit 256 MFAs
scloc|dgl = s
SE2)25 & S8
12 468 72 16 96 127128 191

7000968001 R11 Sauter Systems 19
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Beschreibung Microprogramm

1.2.1 Hardware-Adressen und Texte

Der Bereich der Hardware-Adressen mit dessen Textblock-Bereich befindet sich zwi-
schen MFA 00...59 und DW 00...63 im RAM-Map.

Eine Hardware-Adresse (Hardware-MFA) ist ein echter physikalischer Eingang oder
Ausgang der Automationsstation. Die Abarbeitung der Hardware-Adressen durch das
Microprogramm, wird mit dem Hardware-Kartencode festgelegt.

Dieser Hardware-Kartencode befindet sich im (DW 22, Bit 0-7).

Ubersicht der Hardware Kartencode:

Funktion der Adresse Kartencode
(in Hex)

BRM (Betriebsriickmeldung) 10
BBf + unechte BRM (Binarer Befehl) 20
BBf + echte BRM 30
MW Ni/Pt1000 Zykluszeit ca. 5 sec (Messwert) 51
MW Pt100 Zykluszeit ca. 5 sec 52
MW UIR

langsam: Zykluszeit ca. 5 sec 50
schnell: Zykluszeit ca. 1 sec 60
AQut Allein (32 Bits) 80
AOut + BRM 90
AOut + ARM A0
AOut + BRM + ARM (analoge Riickmeldung) BO
AOut (8 Bits) 81
AOut vom ASIC 82
MZ + VU Zykluszeit ca. 28 sec (Mengenzéhler/Vor-Untersetzer) Co
MZ vom ASIC Zykluszeit ca. 28 sec C1

Im Textblock-Bereich besteht fur jede MFA (Hardware- und Software Adresse) die Mdg-
lichkeit eine Signal bzw. eine Signal-Typ-Beschreibung einzugeben.

Pro AS sind 252 (124) Textblécke (60 fur Hardware) wie folgt frei definierbar:

Hausadresse 24 Zeichen (DW 40 - 45)
Adresstext 32 Zeichen (DW 48 - 55)
Zone 8 Zeichen (DW 38 - 39)
Dimension Messung 4 Zeichen (DW 46)
Dimension Zahl 4 Zeichen (DW 47)

Alarm/Status (0/1) 2 x 16 Zeichen
Befehl 8 x 4 Zeichen

7000968001 R11 Sauter Systems
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Beschreibung Microprogramm \/

Ubersicht Datenwerte Hardware- und Software-Bereich:

DW | Bedeutung

Ablaufflags

Zeitmarke

BRM (Binare Ruckmeldung)

Messwert

Mess-Nullzweig

letzter Befehl an AS-Bus (Move Out)

Zahlwert aktueller Stand

Zahlwert Freeze (Stunde)

Befehl ab Telegramm oder Zeitprogramm an AS-Bus

OONOO|BWN|—=O

Zahlwert Stundensumme

10 | Messwert-Nullpunktkorrektur / Zahlwert-Teilsumme

11 | Messwert-Multiplikator / Flankengewicht

12 | Totalisier-Nullpunkt

13 | Totalisier-Hysterese

14 | Messwert-Referenzwert (Rasterschwelle)

15 | Messwert-halbe Rasterbreite (Rasterschwelle)

16 | Messwert-unterer Grenzwert

17 | Messwert-oberer Grenzwert

18 | Zahlwert-Referenzwert (Rasterschwelle)

19 | Zahlwert-halbe Rasterbreite (Rasterschwelle)

20 | Zahlwert-unterer Grenzwert

21 | Zahlwert-oberer Grenzwert

22 | Kartencode / Ersatzkartencode / Einzelbitkill

23 | Meldeprioritdten / HDB Zuweisungs-Enablebits

24 | Ziel fur externe Messwert-Rasterschwelle - Anweisung

25| Ziel fur externen Messwert-Grenzwert

26 | Ziel fur externe Zahlwert-Rasterschwelle

27 | Ziel fur externen Zahlwert-Grenzwert

28 | Ziel 1 fur externen Move BRM-Anreiz

29 | Ziel 2 fur externen Move BRM-Anreiz

30 | Protokollkategorie / Killbits / Alarm-Status invers / Batterie Berechtigung

31 | Zeitmarke Generierung

32 | Verweis auf Holwert - Anweisung

33 | Handbediengerate Parameter

34 | Leer

35 | Spontanmeldung AS &> PC

36 | LZ Ersatzfunktion, Quittierungszustand

37 | Leer

38-39 | Zone fir Protokolle

40-45 | Hausadresse

46 | Dimension, Messgrbsse

47 | Dimension, Zahlgrésse

48-55 | Adresstext

56-63 | Alarm / Status / BRM Texte

Detailiertere Informationen siehe Kapitel 3
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1.2.2 Dienst-Adressen

Bereich der Dienst-Adressen befindet sich zwischen MFA 60...63 und dem DW 00...31
im RAM-Map und wird nur zum Auslesen bereitgestellt (Telegramm-Schreibschutz).

Er enthalt Information wie :

Netzausfall

Restartbit (nach Reset)

Ereignissbit

Fullstand der HDB

Steckkartenplatz Belegung

Laufzeit der AS nach Inbetriebnahme und Watchdog (WD) in Stunden.
Anzahl WD-Zyklen, und Kommunikationsfehler
Sprache des Handbediengerates (nova240)
Uhrzeit / Datum
Effektiver-/Wochen-/Ersatz-Tagescode
Batteriestatus

Diagnostik

1.2.3 Software-Adressen und Texte

Der Bereich der Software-Adressen mit dessen Textblock befindet sich zwischen
MFA 64...255 (bzw. MFA 064...127) und DW 00...63 im RAM-Map.

Eine Software-Adressse verhalt sich grundséatzlich wie eine Hardware-Adresse wobei
die Microprogramm-Abarbeitung durch den Software-Kartencode (DW 22, Bit 16-23)
festgelegt wird.

Zum Parametrieren des Software-Bereichs stehen im CASE FBD-Editor spezielle 1/0
Software-Module zur Verfigung (Al_Soft, BI_Soft, DI_Soft,...).

Im Textblock-Bereich besteht fur jede MFA (Hardware- und Software Adresse) die M6g-
lichkeit eine Signal bzw. eine Signal-Typ-Beschreibung einzugeben.

Pro AS sind somit 252 (124) Textblécke (192 (64) fur Software) wie folgt frei definierbar:

Hausadresse 24 Zeichen (DW 40 - 45)
Adresstext 32 Zeichen (DW 48 - 55)
Zone 8 Zeichen (DW 38 - 39)
Dimension Messung 4 Zeichen (DW 46)
Dimension Zahl 4 Zeichen (DW 47)
Alarm/Status (0/1) 2 x 16 Zeichen

Befehl 8 x 4 Zeichen
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1.2.4 Firmwarebausteine

Der Bereich der parametrierbaren Firmwarebausteine im RAM-Map befindet sich zwi-
schen MFA 00...63 und den DW 64...95.

Somit kénnen aus einem Menl von mehr als 100, FBD- Firmwarebausteinen (Regel/-
Steuer- und logische Funktionen) die optimale Funktionalitdt ausgesucht werden und
an einen von den zur Verfugung gestellten 60 Firmwarebaustein-Platzen platziert wer-
den.

Die Beschreibung dieser mehr als 100 Firmwarebausteine finden Sie im Handbuch
Firmwarebausteine 7 000877.

7000968001 R11 Sauter Systems

WV



WV

24

Automationsstationen EYos00

Beschreibung Microprogramm

1.2.5 PLC-Merker und Common

Der Bereich der PLC-Merker (1 Bit Merker) befindet sich zwischen MFA 64...127 und
dem DW 64 . Dieser Bereich ist Telegrammschreibgeschiitzt, so dass diese nur vom
Microprogramm aus vergeben werden kénnen.

64 MFA's (DW 64) mit je 31 Bits (ohne Bit 0) = 1984 PLC-Merker mit je 1 Bit
Der Common Bereich befindet sich zwischen MFA 064...127 / DW 65...95 im

RAM-Map und ist quer durch das ganze Netzwerk und Uber alle miteinander verbunde-
nen AS mit gleichem Inhalt gefuhrt.

I D4RRRE

Um dies zu garantieren, muss mittels CASE FBD-Editor fiir jede AS, welche auf den
Common schreiben méchte, eine Schreibberechtigung flr einen noch freien Common-
Speicherbereich von 1....1984 reserviert werden.

Da dieser Common-Bereich pro AS-Netz nur einmal zur Verfliigung steht, ist garantiert,
dass nur eine AS auf ein und dieselbe Common-Adresse schreiben kann.

Das Auslesen einer der zur Verfigung stehenden Common-Adressen kann von jeder
am novaNet-Netz teilnehmenden AS beliebig oft erfolgen.

Der Eintrag in die Common-Speicherzelle erfolgt immer, wenn bei der jeweiligen Quell-
adresse ein Spontantelegramm ausgeldst wird.

Gleichzeitig wird automatisch Uber den gesamten Common-Bereich mittels des Round-
Robin Verfahrens jeder Transfer zyklisch ausgefuhrt.
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1.2.6 Zeitprofil

Zeitbefehle

Bei den Zeitprogrammen handelt es sich um eine automatische, zeitabhangige Befehls-
gabe, mit welcher Digitalwerte, Sollwerte, Analogwerte (absolut oder relativ) sowie Ein-
trage in die HDB autark in jeder AS ausgefihrt werden kdnnen.

Es stehen fiir die Automationsstationen nova106, nova210, nova215, nova220

nova225 und nova230 ,320 Zeitbefehle® bzw. fir ecos ,,64 Zeitbefehle* zur Verfigung.
Mit dem Zeitbefehl werden Jahr, Monat, Tag, Stunde, Minute und MFA verknUpft, Mo-
nats- und Tagescode kénnen ebenfalls zu einem Wochenprogramm verkniipft werden.

Zeitbefehl - Befehlswort

Einheit Optionen| Code Codebeschreibung
Type-Code 2 Schaltbefehl, binar, an alle Hardware und
4 Analogbefehl, absolut.
6 Analogbefehl, relativ.

9; 11 HDB bindr Rickmeldung (Wort)

10 HDB Messwert

12 HDB Zahlwert

13; 15 HDB Z&hlwert und bindre Rickmeldung

14 HDB Messwert und Zahlwert

0,1,3,5,7,8 | No Operation

Zeitbefehl - Auslosewort

Einheit Optionen | Code Codebeschreibung
Jahres-Code 0 Basis Jahr 1996 - Jahrlich
1..63 |Jahre 1997...2059

Monats-Code 1...12 Monate: Januar, Februar...Dezember

14 Ganzjahrige (Wochenprogramm)

15 in jedem Monat
Tages-Code 0 Téglich

Wochen- 1.7 Mo. (1), Di. (2)...So. (7) "Auf Ersatztagescode"

8...F (S1...S8) Sondertage

programm | 17 _23* | T&glich ausser, z.B. Montag (17), Donnerstag (20) usw.
24 Taglich ausser Sa-So.

25...31 Mo. (1), Di. (2)...So. (7) "auf Tages-Code"

Monats- 0 Téaglich
programm 1...31 Tag der Monats
Stunden-Code 0...23 Uhrzeit Stunden
24 Jede Stunde
Minuten-Code 0...59 Uhrzeit Minuten
60 alle 4 Minuten 15 mal pro Stunde)
61 alle 7,5 Minuten 8 mal pro Stunde)

62 alle 15 Minuten
63 alle 30 Minuten

4 mal pro Stunde)
2 mal pro Stunde)

Py PRy Py P
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Jahrestabelle

Ubergeordnet zu den einzelnen Zeitprogrammen besteht eine Jahrestabelle, welche fiir
zwei Jahre ausgelegt ist.

Diese zwei Jahrestabellen entsprechen einem Jahr mit einer geraden Jahreszahl, bzw.
einem Jahr mit ungerader Jahreszahl.

So wird, z. B. ein Eintrag in der Jahrestabelle flirr das Jahr 2000 (gerade Jahreszahl),
wenn sie nicht modifiziert wird, im Jahre 2002 gleich abgearbeitet werden.

TAGESCODE
00 Téaglich (Mo...So + S1...S8)
Reagiert 01 Mo
auf den 02 Di
03 Mi
ERSATZ- gg Do =
TAGES-
CODE 06 =2
07 So
08 S1
Reagiert 09 S2
auf den 10 S3
11 S4
ERSATZ- 12 22
TAGES-
CODE 14 S7
15 S8
16
17 Di Mi Do Fr Sa So
Reagiert 18 Mo Mi Do Fr Sa So
auf den 19 Mo Di Do Fr Sa So
20 Mo Di Mi Fr Sa So
ERSATZ- 21 Mo Di Mi Do Sa So
TAGES- 22 Mo Di Mi Do Fr So
CODE 23 Mo Di Mi Do Fr Sa
24 Mo Di Mi Do Fr
25 Mo
Reagiert 26 Di
auf den 27 Mi
28 Do
TASES [2s z
30 Sa
31 So
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Sommer- bzw. Winterzeit

Die Sommer- bzw. Winterzeitumschaltung ist ebenso Bestandteil jeder einzelnen AS,
diese kénnen aber mittels Parametriersoftware oder Control Panel separat abgeéndert
bzw. ausser Betrieb gesetzt werden.

Parametrierung

Die Zeitprofil-Parametriersoftware besteht aus einem Programmteil, welcher in
novaPro32 eingebettet ist.

Es besteht aber auch die Mdéglichkeit, mit dem Control Panel nova240 die Parametrie-
rung vor Ort vorzunehmen.
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1.3 Historische Datenbank

Die Historische Datenbank (HDB) ermdglicht die Speicherung und Wiedergabe von ana-
logen und digitalen Information.

HDB-Eintrag:
Der Eintrag kann in vier verschiedenen Betriebsarten erfolgen :
- Rasterschwellen Verletzung
- Grenzwert Verletzung/Uberschreitung oder Riickkehr in den Normalbereich
- Binarwert Anderung
- Zeitprofil

HDB-Format:
Ein Eintrag enthalt 32 Daten-Bits sowie Datum und Uhrzeit (72 Bits).
- Die Analog- und Zahlwerte enthalten 32 Bits
- Die Binéar- und Digitalwerte enthalten 8 aktuelle Bits, 8 zuletzt gesendete Bits,
8 Alarm/Status Bits, 8 Kill Bits.
Die HDB kann fiir jede MFA, mittels ,CASE FBD Editor definiert werden.

AS-HDB:
Eine Automationsstation kann bis zu vier HDB Blécke enthalten.
Jeder HDB-Block ist ein FIFO von 3584 Werten, 72 Bits grof3 und deckt 128 MFAs wie
folgt :
- HDB1und HDB2 MFAO0...127
- HDB3und HDB4 MFA 128...255
- HDB1 und HDB3 KBRM-Daten
- HDB2 und HDB4 Mess- und Zahlwerte

MFA MFA
0...127 128...255
128 MFAs
ecos ¥ HDB1 1792 KBRM Werte
novaFlex ¥ HDB2 1792 MW+ZW
128 MFAs
nova210 HDBH1 3584 KBRM Werte
HDB2 3584 MW+2ZW
256 MFAs
nova106
nova215 HDBH1 HDB3 2 x 3584 KBRM Werte
nova220 HDB2 HDB4 2 x 3584 MW+ZW
novaz225
nova230

Jedes mal wenn einer der HDB-Blécke um 25% weitergefahren ist, ergeht eine Meldung
an alle PCs, damit diese die HDB der AS zur Langzeitarchivierung ausgelesen werden.
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2 DW Hardware- und Software-Bereich

2.1 Ablaufflags

MFA : 0255 | [romp| | srerE | [weeTo | | EpesAv | DW : E

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |S]3|RN[LQI[QNN[I|K[2[2]1=[L|Le|3[21¥]=(2]o|eo|~]|e|e]t]|~]—]

|

Melde-Prioritat Byte 1

bit 9= MP 2

bit 10 = MP 3

bit 11 = MP 4 6.6.1-6.6.2

bit 12= MP 6 66,673 |
bit 13 = MP 7 9.1

bit 14 = MP 8

bit 15 = MP11EMAX

4 = GW U des MW verletzt Digit 1
5=GW O des MW verletzt
6 =GW U des ZW verletzt (9.1

7 =GW O des ZW verletzt |[10.7.5

Sub-Sekunden-ZeitMarke. Zeigt die 1Z-Nr. innerhalb Digit 0
der Sekunde an = Bei jeder Aufdat. DW1
0 = Gewicht 1 9.1
1 = Gewicht 2 7.21
2 = Gewicht 4
3 = Gewicht 8
Byte 2 bit 16 = Anreiz-Bit fir MW1

bits 16-21 bit 17 = Anreiz-Bit fir MW2
bit 18 = Anreiz-Bit fiir ZW3
9:1 bit 19 = Anreiz-Bit fiir ZW4
bit 20 = Anreiz-Bit fir KBRM5
bit 21 = Anreiz-Bit fir KBRM6

Digit 5 bit 22 = Unbedingter Auftrag (von Move-In Block-Burst an Move-In
bits 22-23 Nachlese) an HDB (zwecks Eintrag)
bit 23 = KBRM Roh-Anreiz (von Move-In, nach qualifiziertem Change-of
9.1 State nach Inversion und EKB) : an Auswertung, vor MP/Ziel

generiert (MFA-Kill/Alarm-und Status-Kill)
Beide Bits sind sehr kurzlebig und mittels Tg-Analyse nur schwer
sichtbar zu machen

Byte 3 bit 24 = 3R Ablaufflags fir MW Ziel 1
bits 24-29 bit 25 = 3R Ablaufflags fir MW Ziel 2
bit 26 = 3R Ablaufflags fir ZW Ziel 3
9.1 bit 27 = 3R Ablaufflags fir ZW Ziel 4
bit 28 = 3R Ablaufflags fir KBRM Ziel 5
bit 29 = 3R Ablaufflags fir KBRM Ziel 6
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2.2 Zeitmarke

MFA : [0-59/64-255 |LOAD| I)%l M| M| DW : 1

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. | 5|3 RS Q&I QJS|K[2[2|=[Ll2|T 2= 2]~ |e|e|<t]| |||

- Format gemass Punkt 7.2 Data Word

- Zeitmarke der letzten Zustandsanderungen der 8 KBRM-Bits bits 0-31
(keine Aufdatierung bei gekillte Bits Aenderungen)

- Bei Aufdatierung werden auch Subsekunden-Bits (DW0/0-3)
nachgefiihrt 7.2,9.1

- Bei Initialisierung (ab Eprom) wird als Zeitmarke 0 geschrieben
Der Zeitpunkt der Initialisierung muss in diesem Fall aus der
Echtzeit mit Datum und AF 60/30/0-31 = Laufzeit seit letzter
Initialisierung zurtickgerechnet werden

Jahr, 6 Bit dual, Basisjahr = 1996 Data Word
Code 1996 - 2059 bits 26-31
91,72
Monat, 4 Bit dual Data Word
Code 1 - 12 fiir Januar bis Dezember bits 22-25
91,72
Tag, 5 Bit dual Data Word
Code 1 - 31 bits 17-21
91,72
Stunde, 5 Bit dual Data Word
Code 0 - 23 bits 12-16
91,72
Minute, 6 Bit dual Data Word
Code 0 - 59 bits 6-11
9.1,7.2
Sekunde, 6 Bit dual Data Word
Code 0 - 59 bits 0-5
91,72
Zeitmarkedekodierungstabelle
JAHR MONAT TAG STUNDE MINUTE SEKUNDE
bitrex. |sllRIQIRICERR[RIR[E[RIZEE e E 2R ER o= [~ e < [+ [~ ][]
gewicht |§ Lot |a]|o]| || |L|o|t || |C|o|x ||~ |8t |N|—|F]|L|o| ||+~
bin. |0jojojojof1jojojof1p1f1]1|j1]1|]1]o|jojojojojOj1]{Oj1|Of1]0|j0]1]|O0]O]| Beispiel
hex. 0 4 7 F 0 2 A 4
Grundbasis=1996 |
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2.3 KBRM-Daten

MFA: [0-59/64255 [LoAD | | sTeRE | [ weeTo | [EpesAV|  ow: 2

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. || SR Q|S[&]QI|RJS|K|Z[2=[2]2] 22| =8 2|~ [e|e] |||

1

Aktueller, neuer Stand Byte 3

j us-bus Bits 24-31
inv. dw30/8-15

KBRM, wie abgefragt ab Bus, EXORED mit
KBRM-INV Bit (aus DW30/8-15) aber vor
EKB

9.1

BRM ab US-Bus

bit 24 = Il Byte 0 8 x EinzelBitkill. Werden periodish kopiert
bit25 = IV Bits 0-7 ca. alle 30" aus DW 22/8-15

bit 26 = VI
bit27 = V Schliessen aus (EBK=1) :

bit 28 = AUT (true) 9.1 - Anreiz Ereignis (DW 0/20-21)
bit29 = Il - Spontanmeldungen

bit 30 = LOCAL (true) - Zeitmarke ( DW 1)
bit 31 = |

Vorheriger, alter Stand, wie zuletzt als Byte 2

Ereignis (mittels Spontan oder 3R-Tg) Bits 16-23
gemeldet an Ziele 5 + 6 (Kopie der Bits 24-
31) 9.1

Alarm/Status (inv)-Identifikation Byte 1
- Werden periodisch ca. alle 30" aus DW22/24-31 kopiert Bits 8-15
- Steuern die rot-griinen LED's der Karte EYS110 bzw EYX174

bit=1:
LED =rot/aus HBG-Texte = Alarm

bit=0: 9.1
LED =griine /aus HBG-Texte = Status

- Bit 15 (allein) steuert zudem die Potokolleteiinahme
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2.4 Messwert

MFA: (059/64-255 [ Loap | | srerE | | wueTo | | Eprsav | DW : 3
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 8] 2 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |3 XKL LIRS S[2=| LT |28 =|2 2|~ [e]e|t|=]|~[~]|=
- Letzter gemessener Nullpunkt/Steilheits Data Word
bereigniter Messwert bits 0-31
- Format gemass Punkt 7.1.3
- DW3=-0 schliesst die MFA von der MW-Protokoll- 71
Teilnahme aus. Ueberprifung ca. alle 30" durch 9.1
das Mikroprogramm
FORMAT : FLOATING POINT ( FP)
WERT = Exponent x (Mantisse +1)
Exponent Mantisse
s(8|&|e&|gl8|x (= ()] (=] 2|2|= 22z ]| = 2|2 [~ || <] |~ -|°
g Dol
= VINO|I—-1VN
Qo "X Es'l Bl E o X ES R B ViN|JO| || |F|IN|=|2]|O
NEIE RN NN EENE RN A EEEHEEEEEEEE
+ "ol Ea'A KiX Kool Eo ¥ Ko ) Kol Bl KNl Bl E=2 K= k=1 k=2 k=1 k=2 k=i k=l k=l k=1 k=1 k=]
" N E R EEEEREHEEEEEEEEEEHEEEEE
= wlNl=|2l2]2]2]2]12|212(2]12|2]2|2]22]2ele]el2e|2e]e]e
e} olololjolololololololololololololololololololololo
bin. [1]1]0joj1|jojojoj1]oj1jojojoft1f1f1]1]1joj1j1joft1f{1]1joj1j11]11]1
Hex. C 8 A 3 E D D F Beispiel
Exp.gewicht = 0 Exponentwert = 1/2432 = 2.328306436539 E.-10
Exp.gewicht = 1 Exponentwert = 1/2231 = 4.656612873077 E.-10
Exp.gewicht = 2 Exponentwert = 1/2230 = 9.313225746155 E.-10
Exp.gewicht = 30 Exponentwert = 1/222 = 0,25
Exp.gewicht = 31 Exponentwert = 1/2™M = 0,5
Exp.gewicht = 32 Exponentwert = 1*270 = 1,0
Exp.gewicht = 33 Exponentwert = 1*2M = 2,0
Exp.gewicht = 34 Exponentwert = 1*242 = 4,0
Exp.gewicht = 35 Exponentwert = 1*243 = 8,0
Exp.gewicht = 36 Exponentwert = 1*2%4 = 16,0
Exp.gewicht = 61 Exponentwert = 1*2/29 = 536870912,0
Exp.gewicht = 62 Exponentwert = 1*2430 = 1073741824,0
Exp.gewicht = 63 Exponentwert = 1*2431 = 2147483648,0
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2.5 Mess-Nullzweig

MFA : |0-59 / 64-255 | LOAD | I)I@l€| | Write Tg. | I}p«sﬁ| DW :

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5] 4 8 2 1 0
BitNr. |5|3[R|IN QLI INS|KS[2|=]e|2| T2 =[2]o|e|~|ofe|t]|m|~]~]|

Format geméss FP. (wie DW 3)

- fir Wertimport-Adresse (mit Holwert) : beniitzung
als Wert-Zwischenspeicher (temporar)

- flr rsx 3600 (EYL 225) : I/O Buffer fur die
Kommunikation der Feldtelegramme

MZ mit numerischem Import ab Karte NIN

- Hard-KC=D0. Roh-ZW, wie abgefragt ab BUS und 9.1
Karte, vor Linearkorrektur 22.1-22.5.2

- ZW wird periodisch, alle 20-30" ab US_Bus abgefragt

Soft-MZ oder Wertimport MZ

- Soft-KC=D0

- Rohwert wie importiert vor Linearkorrektur (muss Uber
Import-Move via DW32 beschafft werden)

Data Word
bits 0-31

Dual (12 Bits). Data Word
- fur Akku-Impulszahler/Karte 119 (Hard-KC=CO0) bits 8-19
Impulsbuffer 4096 Imp.
Dual (8 Bits)

9.1
- Soft MZ, Flankenzahler (Soft-KC=CO0)

22.1-22.5.2

Totalisierung lGber Messwert oder Hard/Soft-NIN
- Durch Messwert Nullzweig oder Rohwert belegt
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Kopie des letzten Befehls an US-Bus

MFA : |0-59 / 64-255

|LOAD| I/sm@l Ml I}p«/sﬁ| DW : 5

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 2 1 0

BitNr. |S|SIQRKUNILILNIIQNNIT[IKQAN2I2I=|L|L| 28 ]lo|o|~|olv|t]|o|~]~]o
Kopie des letzten Befehls an US-Bus (Move Out) Data Word

- Format BBf (Binarbefehl) durch KC gesteuert bits 24-31

Binarbefehl : 8 Bits 9.1

Bits 28 + 30 sind irrelevant 2252

22.6.2

- Format AOUT (FP.) durch KC gesteuert
Analog. Befehl : 16 Bits

Kopie des letzten Befehls an US-Bus (Move Out)

9.1
2252
22.6.2

Digits 4-7
bits 16-31

Numerisch OUT Befehl : 28 Bits

Kopie des letzten Befehls an US-Bus (Move Out)
- Format NOUT (FP.) durch KC gesteuert

Digits 1-7

bits 4-31
9.1
22.5.2-22.6.2

Move Out-Status Bits
- bit 0 : NeuHeit-Flag

- bit 2 : Fern (inv.) / Hand Out Override (true)

- bit 1 : Emax-Sperrbit + Powerfail Sper. falls kein Batterieberechtigung

Digit 0
bits 0-3

9.1
- bit 3 : Aut. (inv.) 14.7
To Uber Messwert Digits 0-7
- Teilsumme der laufenden Stunde bits 0-31
- Format gemass FP. (wie DW 3) 9.1
2252
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Zahlwert, momentaner, aktueller Zah-

lerstand

MFA: [0-59/ 64-255|

| LOAD | I}I@‘RE/l | Write Tg. | Ml

Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 ) 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |3|R[XN| L R[I[KN]S|K[ 2[R =]l 2| =]~ [|~]—]o
MZ : Wert nach Voruntersetzer und Linearkorrekturen Data Word
BZ : Wert in Stunden. (128 Ink./Std.) alle 28,125". Bereich 5000.000 Std. bits 0-31
TO : Addition des MW alle 28.125" (128 mal/Std.)
Teilnahme an ZW-Protokollen : 9.1
solange DW 6 nicht gleich -0 22.1-22.6.2
FORMAT : FLOATING POINT (FP)
WERT = Exponent x (Mantisse+1)
Exponent Mantisse
s |8|R|&|&|&|8] x| 1| | & || 2| 2| ||| || x| ||| |~ ||| t||~] |
g D|O|o|D|D|D
= wliN|O~ VN
el OVIN|—- |V || — VIN|JO||D|D|S|N|—|D|O
NEEBEIEN S N MENE BN E RN R EEEEIREREEEEEE
+(.()F "ol KSR K=3 K-ol Ko N Kol Kool Bod Ea'E Bl =2 =] k=] =] k=] i) =) [=) =] =) =) N«
ol KoV Bl B N 52l Bl E=R E=R E=d =2 E=d =i E=d =i k=i k= k=2 E =i k=i k=i k=1 k=]
‘1 el ISR ECR Kol Bl E=d E=d E=R k=R = E=d =i k=i =i k=i = k= E=a k=i =i k=i k=2 k=2 =]
= wviNI=elel2e12e]2e]elel2el2e]2e]ele(el2el2e]2e]e|elel2e]2e]e
o) oOlolololololololololololololololololololololololo
bin. |1]1]0jo0|j1j0j0|jof1|jof1]jojofjoft1|11]1]1|{oj1|1jo]1|1|f1jOol1]1]1|1]1
Hex C 8 A 3 E D D F Beispiel
Exp.gewicht = 0 Exponentwert = 1/2732 = 2.328306436539 E.-10
Exp.gewicht 1 Exponentwert = 1/2731 = 4.656612873077 E.-10
Exp.gewicht = 2 Exponentwert = 1/2730 = 9.313225746155 E.-10
Exp.gewicht = 30 Exponentwert = 1/2/2 = 0,25
Exp.gewicht = 31 Exponentwert = 1/2™M = 0,5
Exp.gewicht = 32 Exponentwert = 1*270 = 1,0
Exp.gewicht = 33 Exponentwert = 1*27M = 2,0
Exp.gewicht 34 Exponentwert = 1*242 = 4,0
Exp.gewicht 35 Exponentwert = 1*243 = 8,0
Exp.gewicht = 36 Exponentwert = 1*274 = 16,0
Exp.gewicht = 61 Exponentwert = 1*24729 = 536870912,0
Exp.gewicht 62 Exponentwert = 1*2430 = 1073741824,0
Exp.gewicht = 63 Exponentwert = 1*2431 = 2147483648,0

7000968001 R11
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2.8 Zahlwert-Freeze

MFA : 0-255 |LOAD| I/SJF@‘RE/l Ml M| DW : 7
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 8] 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |S[S|QIRKUNILILRNIIQNNITIKQIZI2I=|L|L| T2z ]lo|o|~|olwv|t]|o|~]—]o
Data Word
Zahlerstand (aus DW 6) zur letzten vollen Stunde. bits 0-31
Wechsel/Aufdatierung nach Stundenschlag (RTC).
9.1
22-226.2
FORMAT : FLOATING POINT (FP)
WERT = Exponent x (Mantisse +1)
Exponent Mantisse
s|8|R|e[x[&]&| 3 [=|a]| 2|22l =22 = 2] 2|~ o] < ||~ [-|°
g Dol
= VINO|—-IVN
Qo "2 Es'l Bl B 2R ES R B ViN|JO|||D|T|N]—|O]O
NEE RN NN E AN E RN A EEEHEEEEEEEE
+ "ol KoVl Ki3 Kool Ko ¥ Ko ) Kool Bl ENE Bl E=2 K= k=2 k=2 k=1 k=2 k=i k=l k=l K=l k=1 k=]
(‘o2 KSR Bl 122 DN K522 B E=d =2 k=i k=2 k=l k=1 k=i k=1 k= k=i k=1 k=1 k=1 k=l k=1 k=]
L ['eR Es'A KB Ksel Bl K=3 E=1 k=2 =2 =2 k=2 k=2 K=l E=l K=l k=i k=l k=l k=i k=l k=l k=21 k=1 k=]
= wlNl=|2l2]2]2]2]12|212(2]2|2]2|2]22]2el2e]ele|2e]e]e
e} olololjolololololololololololololololololololololo
bin. |1]1]0joj1fojojoj1|{o]1|jojojo|1y1]1{1]1|{oj1{1jo1f1]1jo]1|1]1|1]1
Hex. C 8 A 3 E D D F Beispiel
Exp.gewicht = 0 Exponentwert = 1/2732 = 2.328306436539 E.-10
Exp.gewicht = 1 Exponentwert = 1/2231 = 4.656612873077 E.-10
Exp.gewicht = 2 Exponentwert = 1/2230 = 9.313225746155 E.-10
Exp.gewicht = 30 Exponentwert = 1/222 = 0,25
Exp.gewicht = 31 Exponentwert = 1/2™M = 0,5
Exp.gewicht = 32 Exponentwert = 1*270 = 1,0
Exp.gewicht = 33 Exponentwert = 1*2M = 2,0
Exp.gewicht = 34 Exponentwert = 1*242 = 4,0
Exp.gewicht = 35 Exponentwert = 1*243 = 8,0
Exp.gewicht = 36 Exponentwert = 1*2%4 = 16,0
Exp.gewicht = 61 Exponentwert = 1*2/29 = 536870912,0
Exp.gewicht = 62 Exponentwert = 1*2430 = 1073741824,0
Exp.gewicht = 63 Exponentwert = 1*2431 = 2147483648,0

7000968001 R11
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2.9

Befehl ab Tg oder PSTA an US-BUS

MFA : | 0-255 | | LOAD | I/sIeRE/l | Write Tg. | Ml
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5]|3|Q|R|K8|Q|Q|J|QN]S|K2]|2|=]|L]|2|3|2|¥]|=|2]o|o|~]|o]|v]|x]|o|a]—|o
Befehl ab Tg. oder PSTA an Bus-OUT (Move-OUT) Digit 6-7
BBf. bits 24-31
bit 24 : 11l
bit25: IV
bit 26 : VI
bit27: V P47,
bit 28 : AUT (inv.)
bit29: Il
bit 30 : FERN (inv.) / OE muss ab Tg-PSTA
immer = 0 gegeben werden
bit 31 : |
Digits 4-7
Befehl ab Tg. oder PSTA an Bus-OUT (Move-OUT) bits 16-31
AOUT
bits 16-31 : Format FP. 9.1
Digits 1-7
Befehl ab Tg. oder PSTA an Bus-OUT (Move-OUT) bits 4-31
NOUT
bits 4-31 : Format FP. 9.1
Befehl ab Tg. oder PSTA an Bus-OUT (Move-OUT) Digit 0
bit 0 : NeuHeit-Flag bei Befehl/ Eintrag ab Tg oder PSTA bits 0-1
bit 1: AUT(inv.)-Flag (falls BBf muss ein Duplikat von 8/28 sein)
muss in jedem Tg-Befehl korrekt geschrieben werden. Wird
von DW98 HandOut/Override gesetzt 9.1
=0 : Prioritat AUT (DDC-PLC)
=1 : Prioritdt Tg-PSTA (FERN oder NOP)
bit2: leer
bit 3 : leer

7000968001 R11
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2.10 Zahlwert-Stundensumme

MFA : 0-255 |LOAD| I/sm@| Ml M| DW : 9

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr: 7 6 5) 4 3 2 1 0
BitNr. |S[S|QRKUNILILNIIQNNITIKQANSI2I=L|L| T2z ]lo|o|~|olv|t]|w|~]—]o

Data Word
- Format FP ( Floating Point wie DW3) bits 0-31
- Stundenwert der letzten vollen und abgeschlossenen Stunde
- Aufdatierung nach Stundenschlag 9.1
- Bleibt eine volle Stunde eingefroren 22- 2262

7000968001 R11 Sauter Systems



EYos00

Automationsstationen

DW Hardware- und Software-Bereich

WV

2.11 Messwert-Nullpunktkorrektur b Zahlwert

Teilsumme

10

7000968001 R11

MFA : 0-255 | LOAD | I/SI@‘RE/| | Write Tg. | | Epr. SAV | DW :
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |S|QINILILNIIQNITIKISI2|I=|LlLe| T2 C|elo|o|~|olv|x|o|~|—]o
MW-Nullpunktkorrektur b Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3 )
- Teil der Linearkorrektury = ax + b 9.1
22-226.2
ZW-Teilsumme Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3)
- Teilsumme der laufenden Stunde seit letztem Stundenschlag 9.1
22-226.2

Sauter Systems
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2.12 Messwert-Multiplikator a oder MZ-

7000968001 R11

Impuls- / Flankengewicht

MFA : 0-255 | LOAD | I/SI@‘RE/l | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 11
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 8] 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |S[S|QRKUNILILNIKQNNITIKQKNSI2=|L|L| T2 ]lo|o|~|olv|t]|o|~]—]o
MW -Multiplikator a ( falls KC = MW ) Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3 )
- Teil der Linearkorrektury =ax + b 9.1
- Falls kein Eintrag = Wert -0. Operation wird libersprungen 22-22.6.2
MZ - Impuls/Flanken Gewicht ( falls KC = MZ) Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3 )
-Ex:120 Imp. = 1KW ist 1/120 = 0.00833 (DW 11) 9.1
- Falls kein Eintrag = Wert -0. Operation wird tibersprungen 22-22.6.2

Sauter Systems
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2.13 Totalisier-Nullpunkt (To)

7000968001 R11

<

12

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW :
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |S|QINILILNIIQNITIKISI2|I=|elLe| T2 c|elo|o|~|olv|s|o|~|—]o
To-Nullpunkt ( falls KC =To ) Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3 )
- MW-totalisierungschwelle 9.1
- To-Enable/Disable ist auschliesslich tiber Soft-KC gesteuert

Sauter Systems



42

Automationsstationen

EYos00

DW Hardware- und Software-Bereich

2.14 To-Hysterese und To-Inversion

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 13
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

BitNr. |S[SIQRKUNILILNIIKQNYTIKQNSI2 =Ll L| T2 c|8]o]= o|lo|x|o|a|-]o

7000968001 R11

To-Hysterese und To-Inversion (KC To gesteuert)

- Format FP ( Floating Point wie DW3 )

- Die Hysterese darf nicht Null sein

- Hysterese positive (+) = totalisiert wenn MW (DW3) > Nullpunkt (DW12)
- Hysterese negative (-) = totalisiert wenn MW (DW3) < Nullpunkt (DW12)

Data Word
bits 0-31

9.1

Sauter Systems
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2.15 Referenzwert zu MW Rasterschwellen-
verfahren

MFA: | 0-255 | Loan | | store | | wetq | | Epesav | DW : 14

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5] 4 3 2 1 0

BitNr. |53 |RRRN|LQILQI|QNIK[2[2I=[L|2|I ]2 =|2]|o|e|~]|efe] |||
Data Word

- Format FP ( Floating Point wie DW3)

bits 0-31
- Letzter, im Spontan-Tg verwendeter MW-Richtung Ziel 1/7
- Kann als Startwert bei Initialisierung gesetzt werden dann evt. Eprom-Wert
- Aufdatierung : 9.1
a) sofort bei HDB-Eintrag 24.1.2

b) bei Tg-Ubermittlung, falls kein HDB-Eintr. mit dem Ereignis verknipft ist.
K&nnen auch Werte zur Meldung kommen, die zu Zeitpunkt des Tg.
schon wieder innerhalb des Rasters liegen

7000968001 R11 Sauter Systems
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2.16 Halbe Rasterbreite zu MW Raster-
schwellenverfahren

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 15
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5) 4 3 2 1 0

BitNr. |S[S|QKUNILILRNIIKQNNTIKQANSI2I=|L|L| T2 c8]lo|o|~|olv|<t]|w|~]—]o

Data Word
- Format FP ( Floating Point wie DW3 ) bits 0-31
- Auswertung fur Tg-Anstoss Richtung Ziel 1/7
- Wert -0 (15/25-31 all 0) = keine Zahl = keine Rasterschwelleniiberwachung 9.1

= Disable
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2.17 Unterer GW (GWU zu MW Grenzwert-
uberwachung)

<

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 16
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

BitNr. |5[3|R| XL &Q[J| KNS KR[2[2]=[L|2|Z (2= o|o|~]|e|e]t]|e|~]—]o

Unterer GW ( zu MW-GWUeberwachung ) Data Word
bits 0-31

- Format FP ( Floating Point wie DW3 )

- Auswertung fiir Spontan-Tg Richtung Ziel 2/7 9.1

- Wert -0 (16/25-31 all 0) = keine Zahl = keine U.GWUeberwachung

7000968001 R11
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2.18 Oberer GW (GWO zu MW Grenzwert-
uberwachung)

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 17
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 8] 2 1 0
BitNr. | 5|3 RS Q|&[JQJI|K[2[2|=[Ll2|2 2= 2|~ |e]|e|<t]| |||
Oberer GW ( zu MW-GWUeberwachung ) Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3)
- Auswertung fiir Spontan-Tg Richtung Ziel 2/7 9.1
- Wert -0 (16/25-31 all 0) = keine Zahl = keine O.GWUeberwachung

7000968001 R11
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WV

2.19 Referenzwert (zu ZW Rasterschwellen-
verfahren)

MFA : 0-255 |LOAD| | STORE | M| I/Epr/sﬁ| DW : 18
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |S|QRNILILNIIQNITIKIS 2= |elLe| 2N C|elo|o|~|olv|s|o|~|—]o
Data Word
- Format FP ( Floating Point wie DW3 ) bits 0-31
- Letzter, im Spontan-Tg verwendeter ZW-Richtung Ziel 3/7

- Kann als Startwert bei Initialisierung gesetzt werden dann evt. Eprom-Wert 9.1

7000968001 R11
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2.20 Halbe Rasterbreite (zu ZW Raster-

schwellenverfahren)

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 19
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5) 4 3 2 1 0

BitNr. |S[S|QKUNILILRNIIKQNNTIKQANSI2I=|L|L| T2 c8]lo|o|~|olv|<t]|w|~]—]o

Data Word
- Format FP ( Floating Point wie DW3) bits 0-31
- Auswertung fur Tg-Anstoss Richtung Ziel 3/7
- Wert -0 (15/25-31 all 0) = keine Zahl = keine Rasterschwelleniiberwachung 9.1

= Disable

7000968001 R11
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2.21 Unterer GW (GWU zu ZW Grenzwert-
uberwachung)

<

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW :

Word Nr. 1 0

Byte N 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |S|QRNILILNIIQNITIKIS 2= |elLe| T2 C|elo|o|~|olv|s|o|~|—]o

Unterer GW ( zu ZW-GWUeberwachung ) Data Word
bits 0-31

- Format FP ( Floating Point wie DW3 )

- Auswertung flir ZW GWUe und Anstoss Richtung Ziel 4/7 9.1

- Wert -0 (16/25-31 all 0) = keine Zahl = keine U.GWUeberwachung

7000968001 R11
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2.22 Oberer GW (GWO zu Grenzwertiuber-
wachung)

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 21
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. |5 |3 X|[&|QII[RJS|K] (2= 2|2 F (2= o=~ |efe] ||~
Oberer GW ( zu ZW-GWUeberwachung ) Data Word
bits 0-31
- Format FP ( Floating Point wie DW3)
- Auswertung fiir ZW GWUe und Anstoss Richtung Ziel 4/7 9.1
- Wert -0 (16/25-31 all 0) = keine Zahl = keine O.GWUeberwachung

7000968001 R11
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2.23 Kartencode (KC), Ersatzkartencode,
Einzelbitkill (EBK)

MFA : | 0-255 | | LOAD| | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV|

DW :
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. [5|3[RJ[N|Q[&|JXNS[R2[2|=[L]e[I] 2= 2|~ |efe]|t[e]xf~]o
Alarm-Status Identifikation Byte 3
- Werden periodisch ca. alle 30" nach DW2 / 8-15 kopiert bit 24-31
- Steuern die rot-grinen LED's der Karte EYS110 bzw EYX174
bit=1:
LED =rot/aus HBG-Texte = Alarm
bit=0: 9.1
LED =grine /aus HBG-Texte = Status
- Bit 31 (allein) steuert zudem die Protokollteiinahme
KC fiir Softwareadressen Byte 2
bits 16-23
- Ersatz-KC fiir Softadressen resp.
Erganzung-KC fir Hardadressen 9.1
20
EBK (EinzelBitKill). Byte 1
bits 8-15
- wirksam fiir die Anreizbildung KBRM in Richtung Ziel 5+6
sowie zur Datenauswahl in Alarm/Statusprotokollen
- wird periodisch alle 30" nach DW 2/0-7 kopiert 9.1
Hardware KC wie abgefragt ab US-Bus. Byte 0
bits 0-7
Unbelegte Kartenplatze oder Funktionen auf bestlickten Karten
missen mit Harware-KC = 00 antworten. Solche MFA stehen als 9.1
dann als Software-MFA zur Verfiigung. 20

7000968001 R11
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2.24

HDB Zuweisungs-Enables und Melde-
prioritaten der 6 Ziele

MFA : | 0-255 | | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW :
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

BitNr. |5|3[RIN|L|R|I|KN[S|K[2]2[=]L|2|Z[2|S]=[2] ||~ |e] |||~

7000968001 R11

Meldeprioritdten MP ( 0-15 ) der 6 Ziele

Data word
bits 8-31

4 bits 8-11(dual) = MW-RSV Ziel 1
4 bits 12-15 (dual) = MW-GWV Ziel 2
4 bits 16-19 (dual) = ZW-RSV Ziel 3
4 bits 20-23 (dual) = ZW-GWV Ziel 4
4 bits 24-27 (dual) = KBRM  Ziel 5
4 bits 28-31 (dual) = KBRM  Ziel 6

keine Spontanmeldung
Teilnahme nur am 3R-Zyklus
echte Spontanmelde MP
echte Spontanmelde MP

MFA Teilnahme am HDB
- bit=0 Teilnahme am HDB Disable
- bit=1 Teilnahme am HDB Enable

HDB-Zuweisungs-Enable

- Ereignis/Anreize, welche Tg zu den Zielen 1-6 anstossen kénnen,
kénnen andererseits die verursachenden MW, ZW, KBRM-Daten
in der HDB abzulegen
bit 0 = MW-RSV nach HDB
bit 1 = MW-GWV nach HDB
bit 2 = ZW-RSV nach HDB
bit 3 = ZW-GWV nach HDB
bit 4 = KBRM nach HDB

Data Word

Sauter Systems
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2.25 Ziel 1.. 6 fur Spontan-Telegramm nach
Ereignissen; MW-RS

mFA: | 0255 | | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 2429
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5] 4 8] 2 1 0
BitNr. |5 |S|RRN|LLQIKN IS5 I2]Y=]|e|o|o|~|e]|e|x]|=]|~]|—]e
DW Ziel Nr. Anstoss durch
24 1 MW-RS
25 2 MW-GWV
26 3 ZW-RS
27 4 ZW-GWV
28 5 KBRM-Anreiz
29 6 KBRM-Anreiz
- Ziel-Enable-Bit oder Adress-Enable-Bit Data word
Falls = 0 : kein Ziel. Funktion unterbunden bit 31
kein 3R 9.1, 7.3
- Gruppen oder Stationsadress Data word
dual, 15 Bit (0 - 32767) bits 16-30
Ziel: US=0-31743
alle US = 32000 9.1
PC = 31744 - 31999 6.1.2
alle PC = 32256 7.3
alle PC und alle US = 32512
- Feinadresse innerhalb einer US : 8 Bit dual Data word
Ziel : MFA = 0-255 bits 8-15
91, 7.3
- Extern-Insel-Bit (EIBit) Data word
bit 7
91,73
- DW Nr.(32 Bit-Datenwort-Nr.) : 7 Bit dual Data word
Ziel : DW = 0-127 bits 0-6
9.1, 7.3

7000968001 R11
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2.26 KBRM-Details, Kategorien, Kill-Bits

MFA : 0-255 | LOAD | | STORE | | Write Tg. | | Epr. SAV | DW : 30
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 8] 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

BitNr. |5 |8 IS L QI KJS|K2[2|=[Ll2]|T 2= 2o~ |e]|e|<]| |||

Data Word
- Batterieberechtigung der Ausgénge der MFA fir : bit 16
Befehlsrelais, AOUT, LED (EYS 110 F101)
- Nur fiir MFA 0-59 9.1
- Alarm / Status Inversionsbits Digit 2-3
werden EXORED mit KBRM-INV US-Bus bits 8-15
vor aktueller neuer Stand DW 2/24-31 9.1
- Killbits Data Word
bit 4 : Killbit ganze MFA (totaler Override ) bits 4-7
bit 5 : Killbit MW GWv + RSV
bit 6 : Killbit ZW GWV + RSV 9.1
bit 7 : Killbit Alarm + Status ( alle 8 bits)
- 4 Bit Protokollkategorie der MFA Data Word
- Zulassige Parametrierung : bits 0-3
Hex. 0 - E nach DW 30/0-3 9.1
10.8.1
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2.27 Zeitmarke der letzten Generierungsan-
derung der MFA

mFA: | 063 | |[Loap| | srerE | | wseTo | | EporsAv | DW :

Word Nr. 1 0

Byte Nr. & 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5 4 8 2 1 0
BitNr. |5 ]3| XN Q) Q[I|KS]S|K[2[2[=]|e|e| (2| =]|2o|e|~]e|w||=|~]—]o

- Jeder Tg-Schreibzugriff auf die Generierungsdaten einer MFA Data Word
bewirkt die Aufdatierung des DW 31 dieser MFA bits 0-31

- Ueberwacht Schreibzugriff DW 0-63 (nur GD) sowie DW 64
(MT) aber nur fir MFA 0-63

- DW 31 der Dienstadressen wird zusétzlich aufdatiert bei 7.2
Schreibzugriff auf : 9.1
Move-liste = AF 60/31/0-31 Feiertagsprog. = AF 61/31/0-31
PSTA-Liste = AF 62/31/0-31 Reserv. HBG = AF 63/31/0-31

Jahr, 6 Bit dual, Basisjahr = 1996 Data Word
Code 1996 - 2059 bits 26-31
7.2, 9.1
Monat, 4 Bit dual Data Word
Code 1 - 12 fuir Januar bis Dezember bits 22-25
7.2, 9.1
Tag, 5 Bit dual Data Word
Code 1- 31 bits 17-21
7.2, 9.1
Stunde, 5 Bit dual Data Word
Code 0 - 23 bits 12-16
7.2, 9.1
Minute, 6 Bit dual Data Word
Code 0 - 59 bits 6-11
7.2, 9.1
Sekunde, 6 Bit dual Data Word
Code 0 - 59 bits 0-5
7.2, 9.1

Zeitmarkedekodierungstabelle
JAHR MONAT TAG STUNDE MINUTE SEKUNDE

bithex. |5 | 8| R[S Q] QISR 2=[ele|T | 2|YE]e|o| 2|~ |o|w]|t]|nf~]~]o
poids |N|L|o]|x|a]-|o]v]a]-]|C]lo]x]|a]-|C]|o]|v|n]-]|S]|C|o]| || |S]|C]o]| v ]|]+

o

Beispiel

bin. [0jojOojojoj1fjojojo}j1f1fjaj1j1j1j{1fj0jofojojojoj1j0j1j{0f1j0j0j1]0
hex. 0 4 7 F 0 2 A 4

Grundbasis=1996
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2.28 Spontanmeldung US nach PC

MFA : | 0-255 | |LOAD| | STORE | |WriteTg.| I/Ep:/sﬁl DW:

Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

BitNr. | &

30
29
28
27
26
25
24
23
22
21
20
19
18
17
16
15
14
13
12
11
10
9
8
7
6
5
4
3
2
1
0

- Bit29 Data Word
3R-Flag fiir Com. US nach PC, Ziel 7(3 Quellen, 1Flag)
- Bit 30
Ziel "an alle PC"
- Bit 31
DW belegt/frei (inv.)

Quelleanforderungen(OR-verkn(ipft)
- Bit 24 = MV-RSV bits 24-28
- Bit 256 = MW-GWV
- Bit 26 = ZW-RSV
- Bit 27 = ZW-GWV
- Bit 28 = KBRM

Data Word
PC-Adresse (aus letzter Anforderung) bits 16-23
94, 1010

AS-Tabelle des Uhrzeit-Reset DW35

Bit 8 = Anreiz MW-RSV Data Word
Gr. Nr. binaire] 8|3 SN[ ||+~ Bit9 = Anreiz MW-GWUe " bits 8-15
N[+~ Bit 10 = Anreiz Wunsch PC 1x "
29500 [ 1] ofo[1]1]1[1]o]o] 03h25 Bt 11 = Anreis ZW.RSY
29501 110]0{1]1]1]1]0]1 19h25 Bit 12 = Anreiz ZW-GWUe
29510 110]1]0]0J0|1]1]0] 06h37 Bit 13 = Anreiz Wunsch PC 1x
29512 1]011{0]J0}J1]0{0]O] 01h37
29520 1]0{1[{0f{1]0/0]0]0] 00Oh21 Bit 14 = Anreiz KERM
29530 AN ENEENER 05h21 Bit 15 = Anreiz Wunsch PC
29531 110]11{0]1]1]0]1]1 21h21
29540 11011{1]0]J0]1{0]O] 04h45
29541 110]11{1]0]JO0]1]0]1 18h45
29601 1111ofl11olololol1 16h43 Differenzzahler Data Word
~ 8 Bits fur max.255 Anmeldungen bits 0-7
b 94, 1010
Min./Stund. |~ ||~ || S|~ [|[€
1]
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2.29 LZ Ersatzfunktion Quittierungszustand

wea: [ 0255 | [tomo| [store | [wiete | [emsav|  ow:
Word Nr. 1 0

Byte Nr. 3 2 1 0

Digit Nr. 7 6 5] 4 3 2 1 0

BitNr. |5 |3[R[XN| Q| Q[I[K|N]S|K[2[2]=]|L|e[F (2| =]~ [|~]—]o

bits 28-31

94

7000968001 R11

Data Word |2-Bit-Code: Riickverfolgung des letzten "Fern-Befehls" an die MFA. Eintrag auf DW8
bits 26-27 |Code 0 = Quelle: Tg ab PC

Data Word  [Killfunktionen

Data Word |Verursacher-Identifikation der letzten Quittierung.
bits 16-23 |(PC-Benutzer-Nr. reduziert auf 8 Bits. Diese ID muss im Tg.
des Eintragsbefehls auf DW 36/16-23 mitgeliefert werden)

94

Data Word [Befehlsriickverfolgung
bits 24-25  |Bit 24 = Hand-Fern inv. Kopie aus DW 5/2
Bit 25 = Zustand AUT inv. der MFA. Kopie aus DW 5/3

Die Zustand-Bits der MFA 36/10, 24, 25 werden bei jedem NH-Flag (DW5/0)
der MFA aufdatiert und stehen sommit immer in aktuellem Zustand

94

Code 2 = Quelle: Befehl ab PSTA

Code 1 = Quelle: Tg ab US Code 3 = Quelle: Befehl ab HBG

- Bit 28 = MW-Kill OR MFA-Kill (DW30/4 OR 30/5)
- Bit 29 = ZW-Kill OR MFA Kill (DW30/4 OR 30/6)

- Bit 30 = KBRM-Kill (DW30/4 OR 30/7) ohne Berticksichtigung des Einzelbit-Kills
- Bit 31 = leer wegen Feldstartbit in TC02

LZ Ersatzfunktion
Quittierungszustand

Kopien der GW-verletzung aus DW 0/4-7
- Bit 12 = MW GWU-verletzung
- Bit 13 = MW GWO-verletzung
- Bit 14 = ZW GWU-verletzung
- Bit 15 = ZW GWO-verletzung

Data Word
bits 12-15

94

- Bit 10 = Befehlsriickverfolgung: Bit EMAX-Sperre oder PFD-Sperre
- Bit 11 = Quittierungsanruf

Neuer, aktueller Quittierungszustand
- Bit 5 = zu MW GWU-verletzung

- Bit 6 = zu MW GWO-verletzung

- Bit 7 = zu ZW GWU-verletzung

- Bit 8 = zu ZW GWO-verletzung

- Bit 9 = zu KBRM

bits 10, 11
94

Alter, letzter durch Tg an PC (PC's) gemeldeter
Quittierungszustand

- Bit 0 = zu MW GWU-verletzung

- Bit 1 = zu MW GWO-verletzung

- Bit 2 = zu ZW GWU-verletzung

- Bit 3 = zu ZW GWO-verletzung

- Bit 4 = zu KBRM

Sauter Systems

Data Word
bits 0-4

94
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2.30 RKK/MT

MFA : 0-64 | I/LQAfl I)%l |WriteTg.| |Epr.SAV|

ow:
Word Nr. 1 0
Byte Nr. 3 2 1 0
Digit Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
BitNr. [&[3[R&X|N| LRI |RNS|K| 2| 2| =Ll 2[S[=[S[o =~ ||| |~]—]=
Data Word
- MT-Nr. , Dual (0-255) bit 24-31
951
Data Word
- NOP (inv.) = Mt-Belegungs-Bit bit 23
9.5.1
Data Word
- MT-Erganzungscode (fakultativ) bits 16-19
951
Data Word
- Specifier (fakultativ) bits 0-15
951

7000968001 R11
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3 Anhang

¢ Garbage-Collection

Alle DW 35 aller MFAs werden 1 x pro Tag pro AS geldscht.

Gleichzeitig Meldungen an alle PCs

Jeder PC welcher noch Spontananforderungen erhalten will, muss sich neu anmel-

den (Schreibbefehl auf DW 35):

Ausldse-Zeitpunkt pro AS Nr. Bereich:

€64G62°°049G¢ | 00412 LE9Le | L99/L1"¥09LL | vEOEL"ELGEL | 10967°8EG6 | 899G7'G0SS | GESITELvE | ¥0'10
699G2°'909G¢ | 9€912¢'ELGle | €09LL7°0VSLL | OLSELTLO0SEL | LES67VLV6 | YOSSTUIYPYS | LLVET80VE | CLiLO
G09GC "evSSe | ¢LG1e60Gke | 6€SLLTTOLYLL | 90SELTEVYEL | €4¥67°0LY6 | OvYSTTLLES | LOVETVPEL | 0210
L¥GG2'8LYSe | 80SGIS "Svvic | SLVLLCLY.LLE | SvPELT6LEEL | 60V6°9VE6 | 9/ESTELES | €¥ELT08CL | 8¢iL0
LLvSS T VIvGe | vhvIe TI8ELS | LIVLLTT8YELL | 8LECETGLEEL | G¥E67°¢8C6 | ¢LEST6YCS | 64¢L79LSt | ¢€10
€1vac"09€Ge | 08€LC "LIELS | LVELL"PBCLL | VIEEL"1GCEL | 18267°81c6 | 8¥2S'G81lS | SISl ¢SLL | OP:10
6¥£GC"'98¢G¢ | 9l€le'EGele | €8c/L1°0ccL) | 0ScEl " /8LEL | L1266 YSI6 | ¥8LGTICLS | LSGEHET'880L | 8110
G8c¢Gc"'¢ccSe | ¢Scle68Lle | 61cLLOGELL | 98LELTECIEL | €5167°0606 | 0CESTLS0S | /8020l | 9G:10
LccGe " '8G1G¢c | 88Llc"Schic | GSLLL"C60LL | ¢ClEL'6S0EL | 68067°9¢06 | 9505 '€66¥ | €20L7°096 | ¥0:¢0
/G1G92"¥60S¢C | velle 1901l | 160L17'820LL | 8S0EL""G66C) | G206 °'C968 | 66V 6261 656968 [ V]
€605¢°°0605¢ | 0901¢"L660C | L20LL"'¥969L | V668t "LE6CE | 19688688 | 826V "G98Y G68"'cE8 0¢:c0
62052 '996¥¢ | 9660¢ '€€60¢ | €9691°00691 | 0E6S} 2982} | L688"¥E88 | ¥98Y 108V 1€87°89L 8¢:¢0
G96¥¢ '¢06¥c | ¢£€60¢"'6980¢ | 66891'9E€89L | 99821 '€08C) | €€88°7°0LL8 | 008V "LELY VASYAN (V) 2g:c0
L0672 '8E€8Y¢ | 89802 'G080¢ | SEB9L"CL/OL | ¢08CL"6ELCL | 69/87°90L8 | 9LV "'EL9Y €047°019 0v:c0
LE8YC "v.L.Lve | ¥080C I¥L0C | LL/917'8B0L9L | 8EL2LGLOCt | S0.87°Cv98 | SL9¥609% 6€97°9.S 81:¢0
€LL¥20LLYS | 0VL0C "LL90C | LOLOL"'v¥99L | ¥LOCL"LI9Ct | 1¥987'8.98 | 809V "GvS G.G97CLS 9G:¢0
60.vC'9¥9¥C | 9/90¢"€L90¢ | €¥991°08S9L | OL9CH"LvScl | L/S8"V1IS8 | vvSy ™ I8YY LG8 0:€0
SY9vg 'e8Sve | <1902 '6¥S0C | 649917°9LG9L | 9VS2LEBYCE | €1G870SY8 | 08YY LIV vy v8E cl€0
18G¥C " '8LSYC | 8¥S0C "'S81Y0C | GES9L"CSYOl | ¢8VvCl 6LvCl | 6V¥87'98E8 | 9lvy ESEY €8€7°0¢E 0¢:€0
L1Sye " vSvve | v8¥0C "Lev0c | LS¥9L'88E9L | 81¥SL"GGEC) | G8E8'¢CE8 | ¢SEV 68 61€7°9G¢ 8¢:€0
€G¥ye '06EVC | 0c¥0c "LSEOC | /8E9L"'¥2EIL | ¥SECL "I62C) | 12E8'8G¢8 | 882y "Gdch GGc'c6l ¢g:€0
68EYC '9¢EYe | 9980¢"'€620¢ | €2€917°09¢9L | 06¢ct "Lcech | L9287 V618 | veev U I9Ly L617'8CL 01:€0
G2Eve '¢9eve | ¢620¢"6¢c0c | 65¢917'96191 | 9¢ccl "E9lct | €6187°0EL8 | 09Iy L60Y L2v9 81:€0
L92rg'861v¢ | 8¢2¢02 9910 | S6191L"CEL9L | 2912l '660C) | 621879908 | 9601 'EE0V €970 9G:€0
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692/2 902, | 9€2€2 "ELIET | €026L"OVL6) | OLLGLZOKSE | ZEFLLPZOLE | YOLLLYOL | 120€7°800€ | vO:22
S02/2"2vhL2 | 2LLEC60LES | BEL6LOL06) | Q0LGLEVOSE | €L0LLOLOLE | OVOL"2.69 | L0087 vv6e | 2hige
WL/2"8L0L2 | 80LEC'SKOSE | SL06L"2LOB) | 2¥OSL"6.6vL | 600LL"OV60L | 9.69'€L69 | €v62 0882 | OZ:ge
L10/2"v10L2 | ¥¥OEZ 18622 | L1061 "8Y68L | 8/6VL "SL6YL | SYBOL 2880} | Z1696Y89 | 6.827°918Z | 8zEe
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19852 "86.52 | 82812 "S9LLE | SBLLLELLL | 2981 B69EL | 62.67°9996 | 969S°€E9S | €9917°0091 | 8%:00
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