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b\ /é Wichtige Hinweise

- ~  Gebrauch der Betriebsanleitung

1 Wichtige Hinweise
1.1  Gebrauch der Betriebsanleitung

Die Betriebsanleitung ist Bestandteil des Produkts und enthalt wichtige Hinweise zu Be-
trieb und Service. Die Betriebsanleitung wendet sich an alle Personen, die Montage-,
Installations-, Inbetriebnahme- und Servicearbeiten an dem Produkt ausflihren.

Die Betriebsanleitung muss in einem leserlichen Zustand zugénglich gemacht werden.
Stellen Sie sicher, dass die Anlagen- und Betriebsverantwortlichen, sowie Personen,
die unter eigener Verantwortung am Gerat arbeiten, die Betriebsanleitung vollstédndig
gelesen und verstanden haben. Bei Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf
wenden Sie sich an SEW-EURODRIVE.

1.1.1 Darstellungskonventionen im Text

» Texte in Software-Oberflache (Menlpunkte, Schaltflachen, ...) in eckigen Klammern,
z. B.: "Dricken Sie die Schaltflache [Start].".

+ Parameternamen werden kursiv geschrieben, z. B.: "Notieren Sie den Wert der
Variablen H509 ACT.POS.ABS.".

» Die Anzeige des Bediengerats FBG11B wird in einer Schrift mit fester Zeichenbreite
geschrieben, z. B.: "Anzeige Stop".
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Wichtige Hinweise
Aufbau der Sicherheitshinweise

1.2  Aufbau der Sicherheitshinweise
Die Sicherheitshinweise dieser Betriebsanleitung sind folgendermaflen aufgebaut:

Piktogramm A SIGNALWORT!

Art der Gefahr und ihre Quelle.

Mégliche Folge(n) der Missachtung.
* Malnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

>

Piktogramm Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
Beispiel: GEFAHR! Unmittelbar drohende Gefahr Tod oder schwere Kérperver-
A letzungen

WARNUNG! Maogliche, geféhrliche Situation Tod oder schwere Kérperver-
A letzungen
Allgemeine Gefahr - - -
A VORSICHT! Mdégliche, gefahrliche Situation Leichte Korperverletzungen
VORSICHT! Maogliche Sachschaden Beschadigung des Antriebs-
) systems oder seiner Umge-
Spezifische Gefahr, bung
z. B. Stromschlag
° HINWEIS Ndtzlicher Hinweis oder Tipp.
Erleichtert die Handhabung des
1 Antriebssystems.

1.3 Mangelhaftungsanspriiche

Die Einhaltung der Betriebsanleitung ist die Voraussetzung fir stérungsfreien Betrieb
und die Erfullung eventueller Mangelhaftungsanspriche. Lesen Sie deshalb zuerst die
Betriebsanleitung, bevor Sie mit dem Gerat arbeiten!

1.4 Haftungsausschluss

Die Beachtung der Betriebsanleitung ist Grundvoraussetzung fir den sicheren Betrieb
von Frequenzumrichtern MOVITRAC® B und fiir die Erreichung der angegebenen Pro-
dukteigenschaften und Leistungsmerkmale. Fir Personen-, Sach- oder Vermdgens-
schaden, die wegen Nichtbeachtung der Betriebsanleitung entstehen, ibernimmt SEW-
EURODRIVE keine Haftung. Die Sachmangelhaftung ist in solchen Fallen aus-
geschlossen.
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2.1

2.2

Sicherheitshinweise
Vorbemerkungen

Sicherheitshinweise

Die folgenden grundsatzlichen Sicherheitshinweise dienen dazu, Personen- und Sach-
schaden zu vermeiden. Der Betreiber muss sicherstellen, dass die grundsatzlichen Si-
cherheitshinweise beachtet und eingehalten werden. Vergewissern Sie sich, dass An-
lagen- und Betriebsverantwortliche, sowie Personen, die unter eigener Verantwortung
am Gerat arbeiten, die Betriebsanleitung vollstandig gelesen und verstanden haben. Bei
Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden Sie sich bitte an SEW-EURO-
DRIVE.

Vorbemerkungen

Allgemein

Die folgenden Sicherheitshinweise beziehen sich vorrangig auf den Einsatz von Fre-
quenzumrichtern. Bei der Verwendung von Antrieben mit Motoren oder Getriebemo-
toren beachten Sie zusétzlich die Sicherheitshinweise fiir Motoren und Getriebe in der
dazugehdrigen Betriebsanleitung.

Bertlicksichtigen Sie auch die erganzenden Sicherheitshinweise in den einzelnen Kapi-
teln dieser Betriebsanleitung

A CEFAHR!

Wahrend des Betriebs kdnnen Frequenzumrichter ihrer Schutzart entsprechend span-
nungsfihrende, blanke Teile besitzen.

Tod oder schwere Verletzungen.

» Alle Arbeiten zu Transport, Einlagerung, Aufstellung / Montage, Anschluss,
Inbetriebnahme, Wartung und Instandhaltung diirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefuhrt werden unter unbedingter Beachtung:

— Der zugehorigen ausfuhrlichen Betriebsanleitung(en)

— Der Warn- und Sicherheitsschilder am Motor / Getriebemotor

— Aller anderen zum Antrieb gehérenden Projektierungsunterlagen,
Inbetriebnahme-Anleitungen und Schaltbilder

— Der anlagenspezifischen Bestimmungen und Erfordernisse

— Der nationalen / regionalen Vorschriften fur Sicherheit und Unfallverhitung

* Niemals beschadigte Produkte installieren.
* Beschadigungen umgehend beim Transportunternehmen reklamieren.

Bei unzuldssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, unsachgemaRem Einsatz,
bei falscher Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen-
oder Sachschéaden.

Entnehmen Sie weitere Informationen der Dokumentation.
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Sicherheitshinweise
Zielgruppe

2.3

2.4

2.41

Zielgruppe

Alle mechanischen Arbeiten dirfen ausschlieBlich von einer ausgebildeten Fachkraft
ausgefuhrt werden. Fachkraft im Sinne dieser Betriebsanleitung sind Personen, die mit
Aufbau, mechanischer Installation, Stérungsbehebung und Instandhaltung des Pro-
dukts vertraut sind und uber folgende Qualifikation verfiigen:

* Ausbildung im Bereich Mechanik (beispielsweise als Mechaniker oder
Mechatroniker) mit bestandener Abschlussprifung.

» Kenntnis dieser Betriebsanleitung.

Alle elektrotechnischen Arbeiten diirfen ausschlieRlich von einer ausgebildeten Elektro-
fachkraft ausgefuhrt werden. Elektrofachkraft im Sinne dieser Betriebsanleitung sind
Personen, die mit elektrischer Installation, Inbetriebnahme, Stérungsbehebung und In-
standhaltung des Produkts vertraut sind und Uber folgende Qualifikation verfligen:

* Ausbildung im Bereich Elektrotechnik (beispielsweise als Elektroniker oder
Mechatroniker) mit bestandener Abschlussprifung.

» Kenntnis dieser Betriebsanleitung.

Alle Arbeiten in den Ubrigen Bereichen Transport, Lagerung, Betrieb und Entsorgung
durfen ausschlieBlich von Personen durchgefiihrt werden, die in geeigneter Weise un-
terwiesen wurden.

BestimmungsgeméBe Verwendung

Frequenzumrichter sind Komponenten zur Ansteuerung von asynchronen Drehstrom-
motoren. Frequenzumrichter sind zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen
bestimmt sind. SchlieRen Sie an Frequenzumrichter keine kapazitiven Lasten an. Der
Betrieb mit kapazitiven Lasten fiihrt zu Uberspannungen und kann das Gerét zerstoren.

Wenn die Frequenzumrichter im EU/EFTA-Raum in Verkehr gebracht werden, gelten
die folgenden Normen:

» Beim Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Frequenzumrichter (d. h. bei
Aufnahme des bestimmungsgemaflen Betriebs) solange untersagt, bis festgestellt
wurde, dass die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 98/37/EG
(Maschinenrichtlinie) entspricht; beachten Sie EN 60204.

» Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemafien Betriebs) ist nur
bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (2004/108/EG) erlaubt.

» Die Frequenzumrichter erfiillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG. Die harmonisierten Normen der Reihe EN 61800-5-1/DIN VDE T105 in
Verbindung mit EN 60439-1/VVDE 0660 Teil 500 und EN 60146/VDE 0558 werden fur
die Frequenzumrichter angewendet.

Entnehmen Sie die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen
dem Typenschild und der Betriebsanleitung und halten Sie diese ein.

Sicherheitsfunktionen

Frequenzumrichter von SEW-EURODRIVE diirfen ohne ibergeordnete Sicherheitssys-
teme keine Sicherheitsfunktionen wahrnehmen.

Verwenden Sie Ubergeordnete Sicherheitssysteme, um den Maschinen- und Personen-
schutz zu gewahrleisten.
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2.5

2.6

2.7

2.8

Sicherheitshinweise
Mitgeltende Unterlagen

Mitgeltende Unterlagen

Transport

Bei Einsatz der Funktion "Sicherer Halt" missen Sie die folgenden Druckschriften be-
achten:

« MOVITRAC® B / Funktionale Sicherheit

Diese Dokumentationen sind auf der Internet-Seite von SEW-EURODRIVE unter "Do-
kumentationen \ Software \ CAD" verfiigbar.

Untersuchen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt auf etwaige Transportschaden. Teilen
Sie diese sofort dem Transportunternehmen mit. Die Inbetriebnahme ist gegebenenfalls
auszuschlief3en. Halten Sie klimatische Bedingungen gemaf dem Kapitel "Allgemeine
technische Daten" ein.

Langzeitlagerung

Beachten Sie die Hinweise im Kapitel "Langzeitlagerung".

Installation / Montage

Die Aufstellung und Kihlung der Gerate muss entsprechend den Vorschriften dieser
Betriebsanleitung erfolgen.

Schitzen Sie die Frequenzumrichter vor unzuldssiger Beanspruchung. Verbiegen Sie
bei Transport und Handhabung keine Bauelemente und / oder verandern Sie die Isola-
tionsabstande nicht. Berlhren Sie keine elektronischen Bauelemente und Kontakte.

Frequenzumrichter enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die leicht durch
unsachgemafe Behandlung beschadigt werden kdnnen. Elektrische Komponenten diir-
fen nicht mechanisch beschéadigt oder zerstért werden.

Wenn nicht ausdrticklich dafiir vorgesehen, sind folgende Anwendungen verboten:
» der Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen.

+ der Einsatz in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen, Dampfen,
Stauben, Strahlungen usw. (der Frequenzumrichter darf nur in Klimaklasse 3K3 nach
EN 60721-3-3 betrieben werden)

+ der Einsatz in nichtstationaren Anwendungen, bei denen ber die Anforderung der
EN 61800-5-1 hinausgehende mechanische Schwingungs- und StoRbelastungen
auftreten.
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Sicherheitshinweise
Elektrischer Anschluss

2.9

Elektrischer Anschluss

Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenzumrichtern die gel-
tenden nationalen Unfallverhitungsvorschriften (z. B. BGV A3 in Deutschland).

Beachten Sie bei der Installation die Vorgaben fur Leitungsquerschnitte, Absicherungen
und Schutzleiteranbindung. Dariiber hinausgehende Hinweise sind in dieser Betriebs-
anleitung enthalten.

Hinweise fir die EMV-gerechte Installation — wie Schirmung, Erdung, Anordnung von
Filtern und Verlegung der Leitungen — befinden sich in dieser Betriebsanleitung. Die
Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in der Ver-
antwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

Fihren Sie SchutzmalRnahmen und Schutzeinrichtungen nach den glltigen Vor-
schriften aus (z. B. EN 60204 oder EN 61800-5-1).

Erden Sie das Gerét.

2.10 Sichere Trennung

2.11

Das Gerat erflllt alle Anforderungen fiir die sichere Trennung von Leistungs- und Elek-
tronikanschlissen gemal EN 61800-5-1. Um die sichere Trennung zu gewahrleisten,
mussen alle angeschlossenen Stromkreise ebenfalls den Anforderungen fur die sichere
Trennung geniigen.

Inbetriebnahme / Betrieb

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, miissen ggf. mit zusatzlichen Uber-
wachungs- und Schutzeinrichtungen gemafl den jeweils glltigen Sicherheitsbestim-
mungen, z. B. Gesetz Uber technische Arbeitsmittel, Unfallverhitungsvorschriften usw.
ausgeristet werden.

Sie durfen nach dem Trennen der Frequenzumrichter von der Versorgungsspannung
spannungsfuhrende Gerateteile und Leistungsanschlisse wegen moglicherweise auf-
geladener Kondensatoren 10 Minuten lang nicht bertihren. Beachten Sie hierzu die ent-
sprechenden Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter.

Halten Sie wahrend des Betriebs alle Abdeckungen und Tiiren geschlossen.

Das Verldschen der Betriebs-LED und anderer Anzeige-Elemente ist kein Indikator da-
fur, dass das Gerat vom Netz getrennt und spannungslos ist.

Mechanisches Blockieren oder gerate-interne Sicherheitsfunktionen kénnen einen Mo-
torstillstand zur Folge haben. Die Behebung der Stérungsursache oder ein Reset kon-
nen dazu fihren, dass der Antrieb selbsttatig wieder anlauft. Ist dies fiir die angetrie-
bene Maschine aus Sicherheitsgriinden nicht zulassig, trennen Sie erst das Gerat vom
Netz, bevor Sie mit der Stérungsbehebung beginnen.
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3.1

EVA
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Systembeschreibung MOVITRAC® B
MOVITRAC® B — kompakt, vielseitig und universell

Systembeschreibung MOVITRAC® B

Kompakt und wirtschaftlich: MOVITRAC® B - die néchste Generation Frequenz-
umrichter.

MOVITRAC® B - kompakt, vielseitig und universell

Die Anteile der drehzahlveranderbaren Drehstromantriebe mit Umrichtertechnik neh-
men kontinuierlich zu und bieten neben der maschinenschonenden Antriebstechnologie
auch die Moglichkeiten Anlagen- und Maschinenkonzepte auf die Prozessablaufe zu
optimieren. Durch die Breite dieser Applikationsfelder zeigt es sich aber auch, dass sich
mit einer universellen Umrichterklasse weder die technologischen noch wirtschaftlichen
Anforderungen zufriedenstellend abdecken lassen.

Die Aufteilung der Antriebselektronik fiir asynchrone Drehstrommotoren erfolgt in Stan-
dardumrichter fir einfache Anwendungen z. B. der Fordertechnik und in Applikations-
umrichter fir komplexere Technologieanwendungen wie z. B. Positionier- und Hand-
lingsanwendungen. Diese Geratedifferenzierung erlaubt die Skalierung auf die unter-
schiedlichsten Anwendungen bei dem geforderten Kostenrahmen.

Bezuglich Bedienung, Parametrierung, Diagnose und Einbindung in Automatisierungs-
konzepte muss fir den Anwender und Betreiber eine geratetibergreifende und somit
durchgangige Engineering- und Kommunikationsunterstiitzung bestehen. Engineering-
Tools fur Projektierung, Parametrierung und Inbetriebnahme, sowie die Verfugbarkeit
von Kommunikations-Schnittstellen (Feldbusse und Industrial Ethernet) bieten dem An-
wender die I6sungsorientierte und somit gerateunabhangige Benutzerschnittstelle.
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Systemibersicht MOVITRAC® B [Z

3.2 Systemiibersicht MOVITRAC® B
Bediengerat Frontoption 1x200-240V
DBG60B Analogmodul Bediengerat
- Flo11B FBG11B [I]
|
(
Digitalmodul Netzdrossel ND
Fl021B
MOVITRAC® B
MCO07B..-2B1
Bedien-Terminals
DOP
Frontoption

Kommunikation FSC11B

Gateway
UOH11B

Bremswiderstand BW
mit Unterbauoption FKB

Tragschienen- [
befestigung FHS  p=*

o
Schnittstellenumsetzer Sollwert- |
steller ,ﬂm, = 3

USB11A, UWS11A, UWS21B

MGB1A S
|
-
Um
F
MOVITOOLS®
MotionStudio
Netzanschluss Frontoptionen
* Netzdrossel ND » Bediengerat FBG11B

*  Netzfilter NF *  Analogmodul FIO11B oder
: » Digitalmodul FIO21B (in Vorbereitung) oder

Lelstungsanschluss *  Kommunikation FSC11B zum Anschluss von
*  Ausgangsfilter HF (nur eine Option méglich):
+  Ausgangsdrossel HD — Bediengerat DBG60B
Bremswiderstand BW — Gateway UFx/UOH

— Schnittstellenumsetzer UNS/USB

— SBus/RS-485

— Bedien-Terminals DOP

— Sollwertsteller MBG11A

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B

3xAC200-240V 3xAC 380-500V

o

i

—

MOVITRAC® B
MCO07B..-..3

Optionskarten:
- DFP21B
— MOVI-PLC®

EMV-Modul
FKE

Bremswiderstand BW

Ausgangsfilter HF

e
N
Optionskarten
+ PROFIBUS
. Steuerung MOVI-PLC®

Installation

+ Tragschienenbefestigung FHS
*  Unterbauoption fir Bremswiderstand FKB
+  EMV-Modul FKE

Software MOVITOOLS® MotionStudio
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7 Die Gerate auf einen Blick

3.3 Die Geriéte auf einen Blick

Netzanschluss = Motorleistung Ausgangs- MOVITRAC® B Typ Baugrofe
Nennstrom
. 0.25 kW /0.34 HP AC1.7A MC07B0003-2B1-4-00
0.37 kW /0.50 HP AC25A MC07B0004-2B1-4-00 0%S
0.55 kW /0.74 HP AC33A MC07B0005-2B1-4-00
230 V 1-phasig | 0.75 kW /1.0 HP AC4.2A MC07B0008-2B1-4-00 0s
1.1 kW /1.5 HP ACS5.7A MC07B0011-2B1-4-00
1.5kW /2.0 HP AC73A MC07B0015-2B1-4-00 oL
2.2kW /3.0 HP AC 8.6 A MC07B0022-2B1-4-00
0.25 kW /0.34 HP AC1.7A MC07B0003-2A3-4-00
0.37 kW /0.50 HP AC25A MC07B0004-2A3-4-00 0XS
0.55 kW /0.74 HP AC 3.3 A MCO07B0005-2A3-4-00/S0
0.75 kW /1.0 HP AC42A MC07B0008-2A3-4-00/SO 0s
1.1 kW /1.5 HP AC5.7A MC07B0011-2A3-4-00/S0
1.5kW /2.0 HP AC7.3A MC07B0015-2A3-4-00/S0 oL
230V 3-phasig 2.2kW /3.0 HP AC 8.6 A MC07B0022-2A3-4-00/S0
3.7 kW /5.0 HP AC145A MCO07B0037-2A3-4-00 1
55kW /7.4 HP AC 22A MCO07B0055-2A3-4-00
7.5kW /10 HP AC 29 A MC07B0075-2A3-4-00 2
11 kW /15 HP AC 42 A MC07B0110-203-4-00
15 kW /20 HP AC 54 A MCO07B0150-203-4-00 3
22 kW /30 HP AC 80 A MC07B0220-203-4-00
30 kW /40 HP AC 95 A MCO07B0300-203-4-00 4
0.25 kW /0.34 HP AC1.0A MC07B0003-5A3-4-00
0.37 kW /0.50 HP AC1.6A MC07B0004-5A3-4-00 0xS
0.55 kW /0.74 HP AC20A MC07B0005-5A3-4-00/S0
0.75 kW /1.0 HP AC24A MCO07B0008-5A3-4-00/S0
1.1kW/1.5HP AC3.1A MC07B0011-5A3-4-00/S0 0s
1.5kW /2.0 HP AC4.0A MC07B0015-5A3-4-00/S0
2.2kW /3.0 HP AC55A MC07B0022-5A3-4-00/S0
3.0 kW /4.0 HP AC7.0A MC07B0030-5A3-4-00/SO oL
4.0kW /5.4 HP AC9.5A MC07B0040-5A3-4-00/S0
400 V 3-phasig 5.5kW /7.4 HP AC125A MC07B0055-5A3-4-00 28
7.5kW /10 HP AC 16 A MC07B0075-5A3-4-00
11 kW /15 HP AC 24 A MC07B0110-5A3-4-00 2
15 kW /20 HP AC 32 A MCO07B0150-503-4-00
22 kW /30 HP AC 46 A MC07B0220-503-4-00 3
30 kW /40 HP AC 60 A MC07B0300-503-4-00
37 kW /50 HP AC73A MCO07B0370-503-4-00
45 kW /60 HP AC 89 A MC07B0450-503-4-00 4
55 kW /74 HP AC 105 A MC07B0550-503-4-00
75 kW /100 HP AC 130 A MCO07B0750-503-4-00 °
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3.4 Funktionen / Ausstattung

Die Frequenzumrichter MOVITRAC® B zeichnen sich durch folgende Merkmale aus:

3.41 Gerite-Eigenschaften
» Groler Spannungsbereich:
— 230-V-Gerate fiir den Spannungsbereich 1 x AC 200 — 240 V, 50/60 Hz
— 230-V-Gerate fiir den Spannungsbereich 3 x AC 200 — 240 V, 50/60 Hz
— 400/500-V-Geréate fur den Spannungsbereich 3 x AC 380 — 500 V, 50/60 Hz
+ Uberlastfahigkeit:
— 125 % Iy Dauerbetrieb
— 150 % Iy fir mindestens 60 s
— Maximal 200 % Losbrechmoment (BGO)

* Nennbetrieb bis Umgebungstemperatur ¢ = 50 °C (122 °F), Betrieb bis
Umgebungstemperatur 8 = 60 °C (140 °F) moglich mit Stromreduktion.

* Drehzahlbereich 0 — 5500 rpm.
» Bereich der Ausgangsfrequenz:
— VFC:0-150 Hz
— U/f: 0-600 Hz
* 4-Quadranten-fahig durch integrierten Brems-Chopper.

+ Kompakte Geratebauform fiir minimale bendétigte Schaltschrankflache und optimale
Nutzung des Schaltschrankvolumens.

» Gerate mit der Funktion "Sicherer Halt":
— Geratevariante (..-S0):
« 3 xAC 380-500V,0,55-4,0kW (0,74 — 5,4 HP)
+ 3xAC200-240V, 0,55-2,2 kW (0,74 — 3,0 HP)
— Standardgerat: 3 x AC 380 — 500 V, 5,5 — 75 kW (7,4 — 100 HP)

* Integriertes EMV-Netzfilter zur netzseitigen Einhaltung der angegebenen
Grenzwertklassen / C1/C2 nach EN 61800-3:

— Baugrofie 0 — 2: C2 ohne weitere Mallnahmen
— Baugrofie 0 — 5: C1 mit entsprechenden Filtern / Klappferriten

» Ein-/ Ausgange parametrierbar

1 Analogeingang

6 Binareingange

3 Binarausgange, davon 1 Relaisausgang

optional: 1 zusatzlicher Analogeingang / 1 zusatzlicher Analogausgang

* Spannungsversorgung und Auswertung fur TF (PTC-Temperaturfihler) zur
Temperaturiberwachung des Motors integriert.

* Auswertung von TH zur Temperaturiberwachung des Motors integriert.

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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7 Funktionen / Ausstattung

3.4.2 Steuerung

Optionales Bediengerat zur Anzeige von Sollwerten sowie zur Parametrierung
— b-stellige 7-Segment-Anzeige

— 9 LEDs zur Anzeige der angewahlten Symbole

— 6 Taster zur Bedienung

— 1 Sollwertsteller zur Drehzahlvorgabe

— Datensicherung Parametersatz

Bremswiderstand bei BaugréRe O optional unterbaubar.

Trennbare Signalklemmen.

BaugroRe 0O:

— Trennbare Leistungsklemmen und Signalklemmen.

— EMV-Kondensator isolierbar flr reduzierte Ableitstrome und fir Betrieb am IT-
Netz.

— Installation "Cold Plate" mdglich.
— GrofRe Motorleitungslange

Ab Baugrofle 2S: Betrieb an Netzrickspeisegeradt MDR moglich (siehe
Dokumentation MOVIDRIVE® B).

Regelverfahren U/f-Steuerung oder VFC.

Automatische Bremsgleichrichteransteuerung durch den Umrichter.
Stillstandstrom-Funktion fur:

— Schnellstart

— Heizstrom zur Vermeidung von Kondensat im Motor bei niedrigen Temperaturen
Fangfunktion zur Zuschaltung des Umrichters auf den noch drehenden Motor.
Hubwerksfahigkeit.

Gleichstrombremsung zur Verzdgerung des Motors im 1-Quadranten-Betrieb.
Schlupfkompensation fiir hohe stationare Drehzahlgenauigkeit.
Motor-Kippschutz durch gleitende Strombegrenzung im Feldschwachbereich.
2 komplette Motor-Parametersatze.

Werkseinstellung reaktivierbar.

Parametersperre zum Schutz gegen Parameterveranderungen.
Schutzfunktionen zum Schutz gegen

— Uberstrom

— Erdschluss

— Uberlast

— Ubertemperatur des Umrichters

— Ubertemperatur des Motors (TF/TH)
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3.4.3 Sollwerttechnik

Drehzahl-Uberwachung und Uberwachung der motorischen und generatorischen
Grenzleistung.

5 Fehlerspeicher mit allen zum Fehlerzeitpunkt relevanten Betriebsdaten.

Einheitliche Bedienung, Parametrierung und gleiche Gerateanschlusstechnik Gber
die gesamte Geratereine MOVITRAC® B.

Parametrierbare Signalbereichsmeldung (Drehzahl).

Energiesparfunktion zur automatischen Optimierung des Magnetisierungs-Stroms.

Motorpotenziometer.

Externe Sollwertvorgaben:

0 — +10 V (unidirektional und bidirektional)
0-20mA

4 -20 mA

—10 V — +10 V bidirektional mit FIO11B

6 Festsollwerte.

Frequenzeingang.

3.4.4 Optionale Kommunikation / Bedienung

CAN-basierter Systembus (SBus) zur Vernetzung von max. 64 MOVITRAC® B-
Geraten. Master am SBus kann ein PC, eine SPS oder ein MOVIDRIVE® sein.

CANopen-Protokoll DS301 V4.
RS-485-Schnittstelle.

Einfache Parametrierung und Inbetriebnahme tber optionales Bediengerat oder PC-
Software MOVITOOLS® MotionStudio.

Feldbus-Schnittstellen fur
PROFIBUS®
DeviceNet®
INTERBUS®
CANopen®
Ethernet-basiert:

+ EtherCAT

« PROFINET

+ Ethernet/IP

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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Z MOVITOOLS® MotionStudio
Pl Hz

3.5 MOVITOOLS® MotionStudio
Das Programm MOVITOOLS® MotionStudio enthalt:

» Parameterbaum

* Inbetriebnahme

- SCOPE®

» Application Builder®

» Datenhaltung

Sie kénnen mit MOVITRAC® B folgende Funktionen durchfiihren:
* In Betrieb nehmen

» Parametrieren

» Visualisieren / Diagnostizieren

3.5.1 SCOPE

SCOPE fiir MOVITOOLS® MotionStudio ist ein Oszilloskop-Programm fiir SEW-Um-
richter. Sie kdnnen mit SCOPE eigenstandig Antriebsoptimierungen durchfihren. Der
Umrichter zeichnet z. B. Antwortfunktionen auf Sollwertspriinge in Echtzeit auf. Sie kon-
nen diese Informationen in den PC Ubertragen und dort grafisch darstellen. SCOPE
stellt bis zu 4 analoge und digitale MessgréRRen in farbig differenzierten Kurvenverlaufen
dar. Sie kdnnen sowohl die Abszisse als auch die Ordinate beliebig dehnen und stau-
chen.

SCOPE bietet auch die Mdglichkeit, digitale Ein- und Ausgangssignale des Umrichters
aufzuzeichnen. So kénnen Sie komplette Programmsequenzen der Ubergeordneten
Steuerung mitschneiden und anschlieRend analysieren.

SCOPE unterstutzt eine leichte Dokumentation der eingestellten Parameter und der
aufgezeichneten Messdaten mit:

» Speichern
* Meta-Daten
* Drucken

Die Online-Hilfefunktionen ermdglichen Ihnen einen leichten Einstieg in die Arbeits-
weise mit SCOPE.

SCOPE ist ein Multi-Document-Interface (MDI-Applikation). Dadurch kénnen Sie meh-
rere Datensatze gleichzeitig betrachten und analysieren. SCOPE stellt jeden neuen Da-
tensatz in einem neuen Fenster dar. Alle Einstellungen zur Ansicht und zur Bearbeitung
des Datensatzes sind nur im aktiven Fenster wirksam.
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4 Technische Daten
4.1 CE-Kennzeichnung, UL-Approbation und C-Tick

411 CE-Kennzeichnung

C€

Die Frequenzumrichter MOVITRAC® B erfiillen die Vorschriften der Niederspannungs-
richtlinie 73/23/EWG.

Frequenzumrichter MOVITRAC® B sind als Komponenten zum Einbau in Maschinen
und Anlagen bestimmt. Sie erfiillen die EMV-Produktnorm EN 61800-3 Drehzahlveran-
derbare elektrische Antriebe. Bei Beachtung der Installationshinweise sind die entspre-
chenden Voraussetzungen zur CE-Kennzeichnung der gesamten damit ausgerusteten
Maschine / Anlage auf Basis der EMV-Richtlinie 89/336/EWG gegeben. Ausfihrliche
Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden Sie in der Druckschrift "EMV in der An-
triebstechnik” von SEW-EURODRIVE.

Die Einhaltung der Grenzwerklassen C2 und C1 wurde an einem spezifizierten Priifauf-
bau nachgewiesen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE dazu weitere Informationen
zur Verfigung.

Das CE-Zeichen auf dem Typenschild steht fir die Konformitat zur Niederspannungs-
richtlinie 73/23/EWG. Auf Wunsch stellen wir hierzu eine Konformitatserklarung aus.

4.1.2 UL-Approbation/ CSA /| GOST-R-Zertifikat / C-Tick

c(UL) us

&;
C

Die UL- und cUL-Approbation (USA) ist fir folgende MOVITRAC® B erteilt:
+ 230V / 1-phasig

+ 230V / 3-phasig

« 400/500 V / 3-phasig (0,25 — 45 kW / 0,34 — 60 HP)

Fir die anderen Geréate ist die Approbation beantragt. cUL ist gleichberechtigt zur Ap-
probation nach CSA.

Das GOST-R-Zertifikat (Russland) ist fir die Geratereihe MOVITRAC® B erteilt.

Die C-Tick-Approbation ist fiir die gesamte Geratereine MOVITRAC® B beantragt. C-
Tick bescheinigt Konformitat von der ACMA (Australian Communications and Media
Authority).

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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7 Allgemeine technische Daten

4.2 Allgemeine technische Daten

Die folgenden technischen Daten sind fur alle Frequenzumrichter MOVITRAC® B unab-
hangig von BaugréRe und Leistung gultig.

MOVITRAC® B

Alle BaugrofRen

Storfestigkeit

Stéraussendung bei EMV-
gerechter Installation

Erfullt EN 61800-3

GemaR Grenzwertklasse)
+  Baugroe 0 — 2: C2 ohne weitere MalRnahmen
»  BaugroBe 0 — 5: C1 mit entsprechenden Filtern / Klappferriten

C1/C2 nach EN 61800-3

Ableitstrom

Umgebungstemperatur 85
(bis 60 °C mit Stromreduktion)

Derating Umgebungstempe-
ratur (Stromreduktion)

>3.5mA

+ 230V, 0.25-2.2 kW (0.34 — 3.0 HP) / 400/500 V, 0.25 — 4.0 kW (0.34 — 5.4 HP)
Mit Uberlastfahigkeit (max. 150 % fiir 60 s):
Ip =100 % Iy / fpym = 4 kHz: =10 °C — +40 °C (14 °F — 104 °F)
Ohne Uberlastfahigkeit:
Ip = 100 % Iy / fpym = 4 kHz: —10 °C — +50 °C (14 °F — 122 °F)
Ip = 100 % Iy / foyym = 8 kHz: —10 °C — +40 °C (14 °F — 104 °F)
Ip = 125 % Iy / fpyym = 4 kHz: =10 °C — +40 °C (14 °F — 104 °F)
+ 3x230V,3.7-30kW (5.0 —40 HP) / 400/500 V, 5.5 — 75 kW (7.4 — 100 HP)
Mit Uberlastfahigkeit (max. 150 % fiir 60 s):
Ip = 100 % Iy / fpym = 4 kHz: 0 °C — +40 °C (32 °F — 104 °F)
Ohne Uberlastfahigkeit:
Ip = 100 % Iy / foym = 4 kHz: 0 °C — +50 °C (32 °F — 122 °F)
Ip = 100 % Iy / fpyyy = 8 kHz: 0 °C — +40 °C (32 °F — 104 °F)
Ip = 125 % Iy / fpyyy = 4 kHz: 0 °C — +40 °C (32 °F — 104 °F)
* Montageplatte bei "Cold Plate™ < 70 °C (158 °F)

2,5 % Iy pro K bei 40 °C — 50 °C (104 °F — 122 °F)
3 % Iy pro K bei 50 °C — 60 °C (122 °F — 140 °F)

Klimaklasse EN 60721-3-3, Klasse 3K3
Lagertemperatur -25°C - +75°C (13 °F — 167 °F)
Transporttemperatur -25°C - +75°C (13 °F — 167 °F)
Kuhlungsart Selbstgekuhlt: 230 V: £0.75 kW (1.0 HP)
400/500 V: < 1.1 kW (1.5 HP)
Fremdgekuihlt: 230 V:21.1 kW (1.5 HP)
(temperaturgeregelter Lifter, 400/500 V: = 1.5 kW (3.0 HP)

Ansprechschwelle 45 °C (113 °F))

Schutzart EN 60529 (NEMA1)

Baugrofle 0 — 3: IP20
Baugrofle 4 — 5 Leistungsanschlisse:
« 1P0OO

» Mit montierter mitgelieferter Plexiglasabdeckung und montiertem Schrumpfschlauch
(nicht mitgeliefert): IP10

Betriebsart

Dauerbetrieb

Uberspannungskategorie

Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Netzspannungstoleranz

EN 50160: +10 %

Verschmutzungsklasse

2 nach |IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
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MOVITRAC® B Alle Baugroéfen

Aufstellungshohe Bis h < 1000 m (3281 ft) keine Einschrankungen.
Bei h = 1000 m (3281 ft) gelten folgende Einschrankungen:
*  Von 1000 m (3281 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):
— In-Reduktion um 1 % pro 100 m (328 ft)

*  Von 2000 m (6562 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):
— AC 230-V-Gerate: Reduktion der Netznennspannung Upet, um AC 3 V pro
100 m (328 ft)
— AC 500-V-Gerate: Reduktion der Netznennspannung Upet, um AC 6 V pro
100 m (328 ft)

Uber 2000 m (6562 ft) nur Uberqunnungsklasse 2, fiir Uberspannungsklasse 3 sind
externe MaRnahmen erforderlich. Uberspannungsklassen nach DIN VDE 0110-1.

Bemallung Nach DIN ISO 276-v

BaugroRe 0: * Maximale Umgebungstemperatur 85: 40 °C (104 °F)
Einschrankungen fir Dauer- ¢ Maximale Netznennspannung Upet,: 400 V

betrieb mit 125 % Iy + Keine Hutschienenmontage / Unterbauwiderstand

* Bei 1 x 230 V: Netzdrossel ND vorsehen

1) Zur Einhaltung der EMV-Grenzwertklasse ist eine vorschriftsmaRige elektrische Installation notwendig. Bitte beachten Sie die Instal-
lationshinweise.
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4.3 MOVITRAC® B Elektronikdaten

Funktion Klemme @ Bezeich- Default Daten
nung
Sollwert-Eingang") X10:1 REF1 +10 V, R min = 3 kQ
(Differenzeingang) X10:2 A1 (+) 0—+10V (R; > 200 kQ)
X10:3 A2 (=) 0-20mA/4-20mA (R; =250 Q),
Auflésung 10 Bit, Abtastzyklus 1 ms
X10:4 GND GND = Bezugspotenzial fur Binar- und Analogsig-
nale, PE-Potenzial
Binareingange X12:1 DIOO Fehler-Reset R; =3 kQ, Iz = 10 mA, Abtastzyklus 5 ms, SPS-
X12:2 DIO1 Rechts/Halt kompatibel
X12:3 DI02 Links/Halt Signalpegel nach EN 61131-2 Typ1 oder Typ3:
X12:4 DI03 Freigabe/Stopp |* +11—+30V — 1/Kontakt geschlossen
X12:5 DI04 n11/n21 *  —3-+5V— 0/Kontakt offen
X12.6 DIOSTF n12/n22 + X12:2/DI01 fest belegt mit Rechts/Halt
+ X12:5/ DI04 nutzbar als Frequenzeingang
» X12:6 / DIO5 nutzbar als TF-Eingang
Versorgungsspannung | X12:7 VOTF Spezielle Charakteristik fir TF nach DIN
fur TF EN 60947-8 / Auslosewert 3 kQ
Hilfsspannungs-Aus- X12:8 24V10 Hilfsspannungs-Ausgang: U = DC 24 V, Strombe-
gang / Externe Span- lastbarkeit |5 = 50 mA
nungsversorgung Externe Spannungsversorgung:
U=DC 24V -15%/+20 % gemal EN 61131-2
Siehe Kapitel Projektierung / Externe Spannungs-
versorgung DC 24 V
Bezugsklemme X12:9 GND Bezugspotenzial fur Binar- und Analogsignale,
PE-Potenzial
Bindrausgange X13:1 GND SPS-kompatibel, Ansprechzeit 5 ms,
X13:2 DO02 Bremse auf Imax DO02 = 150 mA, |,ax DO03 = 50 mA,
X13:3 DO03 Betriebsbereit kurzschlussfest, einspeisefest bis 30 V
X13:4 GND GND = Bezugspotenzial fiir Binar- und Analogsig-
nale, PE-Potenzial
Relaisausgang X13:5 DO01-C Gemeinsamer Relaiskontakt
X13:6 DO01-NO Schliel3er
X13:7 DO01-NC Offner

Belastbarkeit: U,ax =30V, ljax = 800 mA
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P| Hz
Funktion Klemme @ Bezeich- Default Daten
nung
Sicherheitskontakt X171 GND: Bezugspotenzial fiir X17:2

X17:2 VO24: : Ugyt = DC 24 V, nur zur Versorgung von X17:4 desselben Gerats, nicht
erlaubt zur Versorgung weiterer Gerate

X17:3 SOV24: Bezugspotenzial fir DC+24-V-Eingang "Sicherer Halt" (Sicherheitskon-
takt)

X17:4 SVI24: DC+24-V-Eingang "Sicherer Halt" (Sicherheitskontakt)

zulassiger Leitungs- Eine Ader pro Klemme: 0.08 — 1.5 mm? (AWG28 — 16)

querschnitt Zwei Adern pro Klemme: 0.25 — 1.0 mm? (AWG23 — 17)
Leistungsaufnahme BaugréfRe 0: 3 W
X17:4 Baugrofe 1: 5 W

BaugrofRe 2, 2S: 6 W
BaugrofRe 3: 7.5 W
Baugrofle 4: 8 W
Baugrofe 5: 10 W

Eingangskapazitat BaugréRe 0: 27 pF
X17:4 Baugrofie 1 — 5: 270 uF

Zeit fur Wiederanlauf | ty =200 ms
Zeit zur Sperrung der | tg =200 ms

Endstufe
Signalpegel DC +19.2V —-+30V ="1" = Kontakt geschlossen
DC-30V-+5V ="0"= Kontakt offen
Klemmen-Reaktions- Binare Ein- und Ausgangsklemmen werden alle 5 ms aktualisiert
zeiten
Maximaler Kabelquer- | 1.5 mm?2 (AWG15) ohne Aderendhiilsen
schnitt 1.0 mm? (AWG17) mit Aderendhiilsen
Abisolationslange X10/X12/X13: 5 mm

FSC11B / FIO11B / FIO21B: 7 mm

Anzugsdrehmoment X10/X12/X13: 0.25 Nm
FSC11B /FIO11B / FIO21B: 0.22 — 0.25 Nm

1) Wird der Sollwert-Eingang nicht verwendet, sollte er auf GND gelegt werden. Ansonsten stellt sich eine gemessene Eingangsspan-
nung von -1V ... +1 Vein.

2) Der Geratetyp MCO7B...-S0 muss immer mit externer Spannung versorgt werden.

4.31 DC 24V Leistungsbedarf fiir Stiitzbetrieb 24 V

Baugrofie g DBGEOB  FIOMB  Feldbusoption?®  DHP11BY)
rundgerat

0 MCO7B..-00 5W

0 MCO7B..-50 12w

1,28, 2 17w 1w 2w 3W 45W

3 23 W

4,5 25W

1) Inklusive FBG11B, FSC11B (UWS11A /USB11A). Berucksichtigen Sie die Belastung der Binarausgange
zusatzlich mit 2,4 W pro 100 mA.

2) Feldbusoptionen sind: DFP21B, DFD11B, DFE11B, ...
3) Diese Optionen mussen immer zusatzlich extern versorgt werden.
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400 /500 vV

Technische Daten

Technische Daten MOVITRAC® B

Technische Daten MOVITRAC® B
Uberblick MOVITRAC® B

Netzanschluss 400 / 500 V / 3-phasig
Baugrofe 0XS 0S oL 28 3 4 5
Leistung 0.55/0.74
(kW / HP] 0.25/0.34 0.75/1.0 ié;i'g 5.5/7.4 11115 ;2;28 37/50 55/74

0.37/050 1.1/15 ' ' 75/10 45/60 757100

40/54 30/40
1.5/2.0
Netzanschluss 230 V / 1-phasig
Baugrofe 0XS 0S oL
Leistung 11/1.5
’ ' ' ’ 2.2/3.0

Netzanschluss 230 V / 3-phasig
Baugrofe 0XS 0S oL 1 2 3 4
Leistung 025/034 055/074 /198 55/7.4 1715 22130
kW / HP] 1.5/2.0 3.7/5.0

0.37/0.50 0.75/1.0 29730 7.5/10 15/20 30/40
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Technische Daten 7

Technische Daten MOVITRAC® B |7

P| Hz
44,2 AC 400/500V /3-phasig/BaugroRe 0XS/0,25/0,37 kW /0,34/0,50 HP
54.5 (2.15) 163.5 (6.437)
6 (0.2) -
T 149.5(1.95) | 149 (5.87)
f /e k.1 t :
' ’ ]
q8 [ 1 2
AN| ~
Y
: . o §| oy E‘ ° (H
_— i Y
vy ] Em <b
7 602, 1.
v
- 159.5 (6.280)
MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0003-5A3-4-00 0004-5A3-4-00
Sachnumer 828 515 2 828 516 0
EINGANG"
Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 - 500V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz ACO0.9A AC14A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC1.1A AC1.8A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 %0 - Upetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.25 kW /0.34 HP 0.37 kW /0.50 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb Pwmot 125 0.37 kW /0.50 HP 0.55 kW /0.74 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC1.0A AC16A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC1.3A AC20A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 0.7 kVA 1.1 KVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 0.9 kVA 1.4 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert Rew min 68 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 30w 3/5W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 35W 40W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 54.5 x 185 x 163.5mm /2.15 x 7.28 x 6.437 in
Masse m 1.3kg/291Ib

1) Bei Ungtz = 3 x 500 V missen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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7 Technische Daten

Z Technische Daten MOVITRAC® B

443 AC400/500V/3-phasig/BaugroBe 0S/0,55/0,75/1,1/1,5kW/0,74/1,0/1,5/2,0 HP

80 (3.1) _, -~ 163.5 (6.437)
6 (0.2) 70 (2.8)_ 149 (5.87)
A o][o] [ d
] == 2 ]
g | | o
S| ~ = R
[ M~ N~
ol o 0 0 N ol
N2 ~ o]
N| — - —
- A 2
Lo | S g |Sf (”
! - - |
: ) j ab
6(0.2)
|
) . 159.5(6.280)
MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0005-5A3-4- 0008-5A3-4- 0011-5A3-4- | 0015-5A3-4-
x0 x0 x0 x0
Sachnummer Standardgerit (-00) 828 517 9 828 518 7 828 519 5 828 520 9
Sachnummer "Sicherer Halt" (-S07) 828 995 6 828 996 4 828 997 2 828 998 0
EINGANG?)
Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 - 500V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC1.8A AC22A AC28A AC36A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC23A AC 2.6 A AC35A AC45A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.55 kW / 0.75 kW / 1.1kW/ 1.5 kW /
0.74 HP 1.0HP 1.5 HP 2.0HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PwMot 125 0.75 kW/ 1.1kW/ 1.5 kW/ 2.2kW/
1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC20A AC 24 A AC3.1A AC4.0A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC25A AC3.0A AC39A AC5.0A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 1.4 KVA 1.7 kVA 2.1 kVA 2.8 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 1.7 kKVA 2.1 kVA 2.7 kKVA 3.5 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert | Rgw min 68 Q
(4-Quadranten-Betrieb) -
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 40W 45 W 50 W 60 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 45W 50 W 60 W 75W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment = Klemmen 4 mm?2/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 185 x 163.5 mm /3.1 x 7.28 x 6.437 in
Masse m 1.5kg/3.31b

1) Der Geratetyp MCO7B...-SO muss immer von einem externen DC-24-V-Netzgerat versorgt werden.
2) Bei Ungtz =3 x 500 V missen die Netz- und Ausgangsstréme im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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Technische Daten
Technische Daten MOVITRAC® B

z
P| Hz
444 AC400/500V /3-phasig/BaugroBeOL/2,2/3,0/4,0kW/3,0/4,0/5,4HP
80 (3.1) 163.5 (6.437)
6(0.2) 70 (2.8) B 149 (5.87)
—~ o o —~
wl o N~
-~ N o ~
AN| o o
o - ~ sl
w0 10 A 0
2 3| L | || o 3
@ N 2 N
&
=< =E
m] m] i ‘
)
G Ho B ab
6 (0.2)
: &% 150.5 (6.280)
MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz) 0022-5A3-4-x0 | 0030-5A3-4-x0 | 0040-5A3-4-x0
Sachnummer Standardgerat (-00) 828 5217 828 522 5 828 523 3
Sachnummer "Sicherer Halt" (-S07) 828 999 9 829 000 8 829 001 6
EINGANG?)
Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 - 500V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC5.0A AC6.3A ACB86A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 ACB6.2A AC79A AC 10.7 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3% 0 —Upetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 22kW/3.0HP | 3.0kW/4.0HP | 40kW /5.4 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 3.0kW/40HP  40kW/54HP | 55kW /7.4 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC55A AC70A AC95A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC6.9A AC 8.8 A AC1M9A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 3.8 kVA 4.8 kVA 6.6 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 4.8 kVA 6.1 kVA 8.2 kVA
Minimal zuldssiger Bremswiderstandswert Rew min 68 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 80 W 95 W 125 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 95 W 120 W 180 W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 273.5 x 163.5 mm /3.1 x 10.77 x 6.437 in
Masse m 21kg/461b

1) Der Geratetyp MCO7B...-S0 muss immer von einem externen DC-24-V-Netzgerat versorgt werden.
2) Bei Unet =3 % 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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Technische Daten

Z Technische Daten MOVITRAC® B

445 AC400/500YV/3-phasig/BaugroBe2S/55/7,5kW/7,4/10 HP

< 105(4.13)

il

70 (2.8),

A ~

9

AN®
Bap

325 (12.8)

335 (13.2)

Opel

Y

il

7(03

238 (9.37)

234 (9.21)

MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)

0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00

Sachnummer 828 524 1 828 526 8
EINGANG"

Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 — 500 V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 11.3A AC 144 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 141 A AC 18.0A
AUSGANG

Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz

Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 55kW /7.4 HP 7.5kW /10 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 7.5kW /10 HP 11 kW /15 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In AC125A AC 16 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC 156 A AC20 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 8.7 KVA 11.1 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 10.8 kVA 13.9 kVA
Minimal zuléssiger Bremswiderstandswert Rew min 47 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B

ALLGEMEIN

Verlustleistung 100 % Betrieb Py 220 W 200 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 200 W 370 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.6 Nm /5 Ibin
Abmessungen BxHxT 105 x 335 x 238 mm /4.13 x 13.2 x 9.37 in
Masse m 50kg/111b

1) Bei Unetz = 3 x 500 V missen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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Technische Daten MOVITRAC® B |7

Technische Daten

446 AC400/500V/3-phasig/BaugroBe 2/11 kW /15 HP

- 130(5.12)
| 105 (4.13) |
Tz
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o
® 0
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1 [e]
Lol
=
o
o
o
=10
\ i ®
6.5(0.26) |
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335 (13.2)

315 (12.4)

-

\
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)

0110-5A3-4-00

Sachnummer 828 527 6

EINGANG")

Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 - 500 V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz x5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC216 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC270A
AUSGANG

Ausgangsspannung (U 3 %x 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 11 kW /15 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 15 kW /20 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC 24 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC 30 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 16.6 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 20.8 kVA

Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert RewW min 220
(4-Quadranten-Betrieb) B

ALLGEMEIN

Verlustleistung 100 % Betrieb Py 400 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Pv 125 500 W
Strombegrenzung 150 % |y fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?2/AWG12/1.5Nm /13 Ibin
Abmessungen BxHxT 130 x 335 x 229 mm /5.12 x 13.2 x 9.02 in
Masse m 6.6kg/151b

1) Bei Unetz = 3 x 500 V mussen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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7 Technische Daten

Z Technische Daten MOVITRAC® B

4.47 AC 400/500 YV /3-phasig/BaugroBe 3/15/22/30 kW /20/30/40HP

200 (7.87)

105 (4.13
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)

Toadl—

251 (9.88)
247 (9.72)

465 (18.3)

0150-503-4-00 = 0220-503-4-00 @ 0300-503-4-00

Sachnummer 828 528 4 828 529 2 828 530 6

EINGANG")

Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 - 500V

Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5 %

Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 28.8 A AC414 A AC54.0A

Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 36.0 A AC51.7A ACG675A

AUSGANG

Ausgangsspannung Ua 3% 0= Uyetz

Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 15 kW /20 HP 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP

Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP 37 kW /50 HP

Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In AC32A AC 46 A AC 60 A

Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC 40 A AC575A ACT75A

Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 22.2 kVA 31.9 kVA 41.6 kVA

Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 27.7 kVA 39.8 kVA 52.0 kVA

Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert Rew min 15Q 120

(4-Quadranten-Betrieb) B

ALLGEMEIN

Verlustleistung 100 % Betrieb Py 550 W 750 W 950 W

Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 690 W 940 W 1250 W

Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden

Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 6 mm2/AWG10 = 10 mm?/ AWGS ‘ 16 mm? / AWG6
3.5Nm/31lbin

Abmessungen BxHxT 200 x 465 x 251 mm / 7.87 x 18.3 x 9.88 in

Masse m 15kg/331b

1) Bei Unetz = 3 x 500 V mussen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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Technische Daten MOVITRAC® B [
Pl Hz
4.4.8 AC 400/ 500V / 3-phasig / BaugréRe 4 / 37 / 45 kW / 50 / 60 HP
280 (11.0) 250 (9.84)
140 (5.51) 246 (9.69)
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)

0370-503-4-00 0450-503-4-00

Sachnummer 828 531 4 828 532 2
EINGANG"
Netznennspannung UNetz 3 x AC 380 — 500 V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 65.7 A AC 80.1 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC81.9A AC 100.1 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 37 kW /50 HP 45 kW /60 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 45 kw /60 HP 55 kW /74 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In AC73A AC 89 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC91.3A AC 111.3A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 50.6 kVA 61.7 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 63.2 KVA 77.1 KVA
Minimal zuldssiger Bremswiderstandswert Rew min 6Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 1200 W 1400 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 1450 W 1820 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 25 mm? | AWG4 35 mm? / AWG2
14 Nm /120 Ibin
Abmessungen BxHxT 280 x 522 x 250 mm / 11.0 x 20.6 x 9.84 in
Masse m 27 kg /60 1b

1) Bei Unetz = 3 x 500 V mussen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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7 Technische Daten

Z Technische Daten MOVITRAC® B

449 AC400/500V/3-phasig/BaugroBe 5/55/75kW /74/100 HP

140 (551)
e
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| | S
h—l El
!@ (9
7(03)
MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0550-503-4-00 0750-503-4-00
Sachnummer 829 527 1 829 529 8
EINGANG"
Netznennspannung UnNetz 3 x AC 380 — 500 V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC945A AC 117 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 118.1 A AC 146.3 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 55 kW /74 HP 75 kW /100 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 75 kW /100 HP 90 kW /120 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC 105 A AC 130 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC131 A AC 162 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 73.5 kVA 91.0 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 90.8 kVA 112.2 kVA
Minimal zuldssiger Bremswiderstandswert Rew min 6Q 40
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 1700 W 2000 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 2020 W 2300 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 35 mm? / AWG2 50 mm? / AWGO
14 Nm /120 Ibin
Abmessungen BxHxT 280 x 610 x 330 mm / 11.0 x 24.0 x 13.0 in
Masse m 35kg/771b

1) Bei Unetz = 3 x 500 V mussen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden.
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Technische Daten MOVITRAC® B |7

4.410 AC 230V /1-phasig/ BaugroBe 0XS/0,25/0,37 kW /0,34 /0,50 HP

54.5 (2.15) 163.5 (6.437)
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MOVITRAC® MCO07B (1-phasiges Netz) 0003-2B1-4-00 0004-2B1-4-00
Sachnummer 828 4911 828 493 8
EINGANG
Netznennspannung UnNetz 1xAC 200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60 Hz +5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC43A ACG6.1A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC55A AC75A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 %0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.25 kW /0.34 HP 0.37 kW /0.50 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 0.37 kW /0.50 HP 0.55 kW /0.74 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC1.7A AC25A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC21A AC3.1A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 0.7 kVA 1.0 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 0.9 kVA 1.3 kVA
Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert RewW min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) -
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 30 W 3/5W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 3B/5W 45 W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?2/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 54.5 x 185 x 163.5mm /2.15 x 7.28 x 6.437 in
Masse m 1.3kg/291b
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IAZIMZ Technische Daten
Z Technische Daten MOVITRAC® B

4.411 AC 230V /1-phasig / BaugréBe 0S / 0,55/ 0,75 kW /0,74 /1,0 HP
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MOVITRAC® MCO07B (1-phasiges Netz) 0005-2B1-4-00 0008-2B1-4-00
Sachnummer 828 494 6 828 495 4
EINGANG
Netznennspannung UNetz 1xAC 200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz 5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 8.5A AC9.9A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 10.2 A AC 11.8 A
AUSGANG
Ausgangsspannung (U 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.55 kW /0.74 HP 0.75kW /1.0 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 0.75 kW /1.0 HP 1.1 kW /1.5 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC3.3A AC4.2A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC4.1A AC53A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 1.4 KVA 1.7 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 1.7 kVA 2.1 kVA
Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert ReW min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 45 W 50 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 50 W 65 W
Strombegrenzung 150 % ly fur mindestens 60 Sekunden
Klemmengquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?2/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 185 x 163.5 mm /3.1 x 7.28% 6.437 in
Masse m 1.5kg/3.31b
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4412 AC 230 V/1-phasig/ BaugroBeOL/1,1/1,5/2,2kW/1,5/2,0/ 3,0 HP
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MOVITRAC® MCO07B (1-phasiges Netz) 0011-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 @ 0022-2B1-4-00
Sachnummer 828 496 2 828 497 0 828 498 9
EINGANG
Netznennspannung UnNetz 1xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz +5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 134 A AC 16.7 A AC 19.7 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 16.8 A AC 20.7 A AC 243 A
AUSGANG
Ausgangsspannung (U 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb Pmot 1T1kW/15HP 15kW/2.0HP 22kW/3.0HHP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 15kW/2.0HP 22kW/3.0HP 3.0kW /4.0 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN ACS5.7A AC7.3A AC 86 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC71A AC9.1A AC 10.8 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 2.3 kVA 3.0 kVA 3.5kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 2.9 kVA 3.7 kVA 4.3 kVA
Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert ReW min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) -
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 70W 90 W 105 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 90 W 110 W 132 W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 273.5 x 163.5mm /3.1 x 10.77 x 6.437 in
Masse m 22kg/491b
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Z Technische Daten MOVITRAC® B

4.413 AC 230V / 3-phasig / BaugroBe 0XS /0,25 /0,37 kW /0,34 / 0,50 HP
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MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0003-2A3-4-00 0004-2A3-4-00
Sachnummer 828 499 7 828 500 4
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC 200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60 Hz +5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC1.6A AC2.0A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC19A AC 24 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 %0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.25 kW /0.34 HP 0.37 kW /0.50 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb Pwmot 125 0.37 kW /0.50 HP 0.55 kW /0.74 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC1.7A AC25A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC21A AC3.1A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 0.7 kVA 1.0 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 0.9 kVA 1.3 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert Rew min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 3B/BW 40W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 40w 50 W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 54.5 x 185 x 163.5 mm/2.15 x 7.28 x 6.437 in
Masse m 1.3kg/291b

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Technische Daten MOVITRAC® B |7

Technische Daten

4414 AC 230 V/ 3-phasig / BaugréBe 0S/0,55/0,75 kW /0,74 /1,0 HP

80 (3.1) _, -~ 163.5 (6.437)
6(0.2) 70 (2.8)_ 149 (5.87)
A o][o] [ d
] == 2 ]

g | | o

S| ~ = R

[ M~ N~

o o ] ] | ol

N| O ~ o)

N| — - —

- I |
a | E) a |1 [
\ H H |
: ) j ab
6(0.2)
|
. 159.5(6.280)

MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0005-2A3-4-x0 0008-2A3-4-x0
Sachnummer Standardgerit (-00) 828 501 2 828 502 0
Sachnummer "Sicherer Halt" (-S07) 829 987 0 829 988 9
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC 200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60 Hz +5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 28 A AC33A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 3.4 A AC4.1A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 %0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 0.55 kW /0.74 HP 0.75kW /1.0 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 0.75 kW /1.0 HP 1.1 kW /1.5 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC3.3A AC4.2A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC4.1A AC53A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 1.4 KVA 1.7 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 1.7 kVA 2.1kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert Rew min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 50 W 60 W
Verlsutleistung 125 % Betrieb Py 125 60 W 75W
Strombegrenzung 150 % Iy fur mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 185 x 163.5 mm /3.1 x 7.28 x 6.437 in
Masse m 1.5kg/3.31b

1) Der Geratetyp MCO7B...-S0 muss immer von einem externen DC-24-V-Netzgerat versorgt werden.
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4415 AC 230 V/ 3-phasig/ BaugroBReOL/1,1/1,5/2,2kW/1,5/2,0/ 3,0 HP
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MOVITRAC® MCO07B (3-phasiges Netz) 0011-2A3-4-00 | 0015-2A3-4-00  0022-2A3-4-00
Sachnummer Standardausfiihrung (-00) 828 503 9 828 504 7 828 505 5
Sachnummer "Sichere Technik" (-S0") 829 989 7 829990 0 8299919
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz 5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC5.1A ACG6.4A AC76A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 ACB6.3A AC79A AC95A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 1T1kW/15HP  1.5kW/20HP 22kW/3.0HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 15kW/20HP  22kW/3.0HP 3.0kW/4.0HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In ACS5.7A AC73A AC 8.6 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC71A AC9.1A AC 10.8 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 2.3 kVA 3.0 kVA 3.5 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 2.9 kVA 3.7 kVA 4.3 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert Rew min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py BW 0w 105 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 90 W 110 W 140 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?/AWG12/0.5Nm /4 Ibin
Abmessungen BxHxT 80 x 273.5 x 163.5mm /3.1 x 10.77 x 6.437 in
Masse m 2.2kg/491b

1) Der Geratetyp MCO7B...-S0 muss immer von einem externen DC-24-V-Netzgerat versorgt werden.
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Technische Daten 7

4.416 AC 230V / 3-phasig / BaugréBe 1/ 3,7 kW /5.0 HP
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz) 0037-2A3-4-00
Sachnummer 828 506 3
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC129A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 16.1 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 = Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 3.7kW /5.0 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 55kW /7.4 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC 145A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC 18.1 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 5.8 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 7.3 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert ReW min 27 Q
(4-Quadranten-Betrieb) -
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 210 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 270 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm?2/AWG12/0.6 Nm /5 Ibin
Abmessungen BxHxT 105 x 315 x 173 mm/4.13 x 12.4 x 6.81 in
Masse m 3.5kg/7.71b
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Z Technische Daten MOVITRAC® B

4.417 AC 230V / 3-phasig/BaugréBe 2/55/7,5kW/7,4/10 HP

- 130(5.12)
|« 105 (4.13) | < 225 (8.86) o
[
I T4 ® i \
o)
e B
©
ae
— 0 —~ —~
© N
= ol o
= o| o
& & &
o
=10
W - |
! o A /
6.5(0.26) |
MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz) 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Sachnummer 828 507 1 828 509 8
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60 Hz x5 %
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 195 A AC274 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC244 A AC343A
AUSGANG
Ausgangsspannung (U 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 55kW /7.4 HP 7.5kW /10 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PwMot 125 AC7.5kW /10 HP 11 kW /15 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb IN AC 22 A AC29 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC275A AC36.3A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 8.8 kVA 11.6 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 11.0 kVA 14.5 kVA
Minimal zuladssiger Bremswiderstandswert RewW min 12Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 300 W 380 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Pv 125 375 W 475 W
Strombegrenzung 150 % ly fur mindestens 60 Sekunden
Klemmengquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 4 mm2/AWG12/1.5Nm /13 Ibin
Abmessungen BxHxT 130 x 335 x 229 mm / 5.12 x 13.2 x 9.02 in
Masse m 6.6kg/151b

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Technische Daten MOVITRAC® B |7

Technische Daten 7 4

4.4.18 AC 230V / 3-phasig / BaugréBe 3/11/15 kW /15/20 HP
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)
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251 (9.88)
247 (9.72)

0110-203-4-00 0150-203-4-00

Sachnummer 828 510 1 828 512 8
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz 5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz AC 40.0 A AC 486 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC 50.0 A AC60.8 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 11 kW /15 HP 15 kW /20 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 15 kW /20 HP 22 kw /30 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In AC 42 A AC 54 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC525A ACG675A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 16.8 kVA 21.6 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 21.0 kVA 26.9 kVA
Minimal zulassiger Bremswiderstandswert Rew min 75Q 5.6 Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 580 W 720 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 720 W 900 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 6 mm2/ AWG10 10 mm?2 / AWG8
3.5Nm/311lbin
Abmessungen BxHxT 200 x 465 x 251 mm / 7.87 x 18.3 x 9.88 in
Masse m 15kg/331b
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4.4.19 AC 230V / 3-phasig / BaugréBe 4 /22 /30 kW /30 /40 HP
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MOVITRAC® MC07B (3-phasiges Netz)

0220-203-4-00

0300-203-4-00

Sachnummer 828 513 6 828 514 4
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC200-240V
Netznennfrequenz fNetz 50/60Hz+5%
Netz-Nennstrom 100 % Betrieb INetz ACT72A AC 86 A
Netz-Nennstrom 125 % Betrieb INetz 125 AC90A AC 107 A
AUSGANG
Ausgangsspannung Ua 3 % 0 — Unetz
Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb PMot 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP
Empfohlene Motorleistung 125 % Betrieb PMot 125 30 kW /40 HP 37 kW /50 HP
Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb In AC 80 A AC 95 A
Ausgangs-Nennstrom 125 % Betrieb IN 125 AC 100 A AC 118.8 A
Ausgangs-Scheinleistung 100 % Betrieb SN 31.9 kVA 37.9 kVA
Ausgangs-Scheinleistung 125 % Betrieb SN 125 39.9 kVA 47.4 kVA
Minimal zuldssiger Bremswiderstandswert Rew min 3Q
(4-Quadranten-Betrieb) B
ALLGEMEIN
Verlustleistung 100 % Betrieb Py 1100 W 1300 W
Verlustleistung 125 % Betrieb Py 125 1400 W 1700 W
Strombegrenzung 150 % Iy fir mindestens 60 Sekunden
Klemmenquerschnitt / Anzugsdrehmoment Klemmen 25 mm? / AWG4 35 mm? / AWG2
14 Nm /120 Ibin
Abmessungen BxHxT 280 x 522 x 250 mm / 11.0 x 20.6 x 9.84 in
Masse m 27 kg /60 1b
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4.5 Frontoption Bediengerédt FBG11B

Die Frontoption FBG11B kann zur einfachen Diagnose und Inbetriebnahme verwendet
werden.

Sachnummer 1820 635 2

Funktionen Anzeigen von Prozesswerten und Statusanzeigen

Abfrage des Fehlerspeichers und Fehler-Reset

Anzeigen und Einstellen der Parameter

Datensicherung und Ubertragung von Parametersatzen
Komfortables Inbetriebnahmement fir SEW- und Fremdmotoren

Manuelle Steuerung des MOVITRAC® B

5-stellige 7-Segment-Anzeige / 6 Tasten / 8 Piktogramme / Sollwertsteller
Auswahl zwischen Kurzmen( und Langmeni

Auf den Umrichter aufsteckbar (im Betrieb)

Schutzart IP20 (EN 60529)

Ausstattung

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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7 Kommunikationsmodul FSC11B

4.6 Kommunikationsmodul FSC11B

Das Kommunikationsmodul FSC11B ermoglicht die Kommunikation mit anderen Gera-
ten. Dies kénnen sein: PC, Bedien-Terminal, MOVITRAC® oder MOVIDRIVE®.
Sachnummer 1820 716 2

Funktionen «  Kommunikation mit SPS / MOVITRAC® B / MOVIDRIVE® / PC
» Bedienung / Parametrierung / Service (PC)
» Die Optionen FSC11B und FIO11B werden auf dem gleichen Befestigungsplatz
montiert und lassen sich daher nicht gleichzeitig verwenden.

Ausstattung * RS-485 (eine Schnittstelle): Steckbare Klemmen und Service-Schnittstelle (RJ10-
Buchse)
* CAN-basierter Systembus (SBus) (steckbare Klemmen)
«  Unterstiitzte Protokolle: MOVILINK® / SBus / RS-485 / CANopen

S1 S2
i
F
X44

FSC11B

X45| X46
HL|L[1|12]345/6(7

Funktion Klemme @ Bezeichnung Daten

Systembus | X46:1 SC11: SBus High CAN-Bus nach CAN-Spezifikation 2.0, Teil A und B,

(SBus) X46:2 SC12: SBus Low Ubertragungstechnik nach 1ISO 11898, max. 64 Teilneh-
X46:3 GND: Bezugspotenzial mer, Abschlusswiderstand (120 Q) zuschaltbar tGber

DIP-Schalter S$1

Klemmenquerschnitt:

1.5 mm? (AWG15) ohne Aderendhiilsen
1.0 mm? (AWG17) mit Aderendhlilsen

X46:4 SC21: SBus High

X46:5 SC22: SBus Low

X46:6 GND: Bezugspotenzial

X46:7 24VI10: Hilfsspannung / Externe

Spannungsversorgung
RS-485- X45:H ST11: RS-485+ ElA-Standard, 9.6 kBaud, maximal 32 Teilnehmer
Schnittstelle | x45:L ST12: RS-485— Maximale Kabellange 200 m (656 ft)
X45:1 GND: Bezugspotenzial Dynamischer Abschlusswiderstand fest eingebaut
Klemmenquerschnitt:
- 1.5 mm? (AWG15) ohne Aderendhiilsen
— 1.0 mm? (AWG17) mit Aderendhiilsen
X44 Service-Schnittstelle Anschluss: Nur flr Servicezwecke, ausschlieBlich fur
RJ10 Punkt-zu-Punkt-Verbindung

Maximale Kabellange 3 m (10 ft)
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4.7 Analogmodul FIO11B
Sachnummer 1820 637 9
4.7.1 Beschreibung

Das Analogmodul FIO11B erganzt das Grundgerat mit den folgenden Schnittstellen:

» Sollwert-Eingang
* Analogausgang
* RS-485-Schnittstelle

+ Die Optionen FIO11B, FSC11B und FIO21B werden auf dem gleichen
Befestigungsplatz montiert und lassen sich daher nicht gleichzeitig verwenden.

4.7.2 Elektronikdaten Analogmodul FIO11B

X44

FIO11B

X45 X40
HL|L|1|2]3/4 |5

Funktion Klemme  Bezeichnung Daten
Sollwert-Ein- X40:1 Al2: Spannungseingang -10-+10V
gang”) X40:2  GND: Bezugspotenzial R; > 40 kQ
Aufldsung 10 Bit
Abtastzyklus 5 ms
Analogausgang / | X40:3 GND: Bezugspotenzial
alternativ als X40:4 AOV1: Spannungsausgang 0 —+10V /. =2 mA
Stromausgang X40:5 AOC1: Stromausgang 0(4)-20 mA
oder Spannungs- Auflésung 10 Bit
ausgang
Abtastzyklus 5 ms
Kurzschluss- und einspeisefest bis 30 V
Burdenwiderstand R <750 Q
RS-485-Schnitt- X45:H ST11: RS-485+ ElA-Standard, 9.6 kBaud, maximal 32 Teilnehmer
stelle X45:L ST12: RS-485- Maximale Kabelldnge 200 m (656 ft)
X45:1 GND: Bezugspotenzial Dynamischer Abschlusswiderstand fest eingebaut
Klemmenquerschnitt:
- 1.5mm? (AWG15) ohne Aderendhilsen
- 1.0mm? (AWG17) mit Aderendhiilsen
X44 Service-Schnittstelle Anschluss: Nur fir Servicezwecke, ausschliel3lich fur
RJ10 Punkt-zu-Punkt-Verbindung
Maximale Kabellange 3 m (10 ft)

1) Wird der Sollwert-Eingang nicht verwendet, so sollte er auf GND gelegt werden. Ansonsten stellt sich eine gemessene Eingangsspan-

nungvon -1V ... +1 Vein.
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7 Digitalmodul FIO21B

4.8 Digitalmodul FIO21B
Sachnummer 1822 541 1

4.8.1 Beschreibung
Das Digitalmodul FIO21B erganzt das Grundgerat mit den folgenden Schnittstellen:
» 7 zusétzliche Binar-Eingénge DI10 — DI16
* RS-485-Service-Schnittstelle
* CAN-basierter Systembus SBus (steckbare Klemmen)

+ Die Optionen FIO11B, FSC11B und FIO21B werden auf dem gleichen
Befestigungsplatz montiert und lassen sich daher nicht gleichzeitig verwenden.

X44
FIO21B
X46| X42

112|13112|1314 5167

4.8.2 Elektronikdaten Digitalmodul FIO21B

Funktion Klemme @ Bezeichnung Daten
Binar-Eingange X42:1 DI10 R; =3 kQ, IE =10 mA, Abtastzyklus 5 ms, SPS-kompati-
X42:2 DI11 bel
X42:3 DI12 Signalpegel nach EN 61131-2 Typ 1 oder Typ 3:
X42:4 DI13 *  +11V —+30 V: Kontakt geschlossen
X425 DI14 « -3V -—+5V: Kontakt offen
X42:6 DI15 WerksmaRig auf "Keine Funktion”
X42:7 DI16
Service-Schnitt- X44 Service-Schnittstelle ElA-Standard, 9.6 kBaud
stelle RJ10 Anschluss: Nur fiir Service-Zwecke, ausschlieBlich fiir

Punkt-zu-Punkt-Verbindung
Maximale Kabellange 3 m (10 ft)

Systembus SBus = X46:1 SC11: CAN High CAN-Bus nach CAN-Spezifikation 2.0, Teil A und B
X46:2 SC12: CAN Low Ubertragungstechnik nach ISO 11898, max. 64 Teilneh-
X46:3 GND: Bezugspotenzial mer

Busabschluss mit beiliegendem 120-Q-Widerstand zwi-
schen SC11 und SC12 méglich

Klemmenquerschnitt:

+ 1.5 mm? (AWG15) ohne Aderendhiilsen

« 1.0 mm? (AWG17) mit Aderendhiilsen
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4.9 Bediengeridt DBG60B

4.9.1 Beschreibung

MOVITRAC® B ist als Grundgerat ohne Bediengerat DBG60B ausgefiihrt und kann op-
tional mit dem Klartext-Bediengerat erganzt werden.

Bediengerat Sprache Sachnummer

DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL

DBG60B-01 (deUtSCh /englisch [ franzosisch / 1820403 1
italienisch / spanisch / portugie-
sisch / niederlandisch)

DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR

DB B-02 (deutsch / englisch / franzésisch /| 4 gog 4

G60B-0 finnisch / schwedisch /danisch / 8204058
turkisch)
DE/EN/FR/RU/PL/CS

DBG60B-03 (deutsch / englisch / franzdsisch / | 1 820 406 6
russisch / polnisch / tschechisch)
DE/EN/FR/ZH

DBG60B-04 (deutsch / englisch / franzésisch / | 1 820 850 9
chinesisch)

Tiireinbausatz! Beschreibung (= Lieferumfang) Sachnummer
» Einbaugehéuse fir DBG60B

(IP65)
DBM60B 824 853 2

*  Verlangerungskabel
DKG60B, Lange 5 m (20 ft)

Verlangerungskabel | Beschreibung (= Lieferumfang) | Sachnummer

DKG60B * Lénge 5m (20 ft) 817 5837
* 4-adrige, geschirmte Leitung
(AWG26)

1) Das Bediengerat DBG60B ist nicht im Lieferumfang enthalten und muss separat bestellt werden.

4.9.2 Funktionen
* Anzeigen von Prozesswerten und Statusanzeigen
» Statusanzeigen der binaren Ein- / Ausgange
» Abfrage des Fehlerspeichers und Fehler-Reset
* Anzeigen und Einstellen der Betriebsparameter und Serviceparameter
+ Datensicherung und Ubertragung von Parametersatzen auf andere MOVITRAC® B
+ Komfortables Inbetriebnahmemeniu
« Manuelle Steuerung des MOVITRAC® B
» Fur den Anschluss wird die Frontoption FSC11B, FIO11B oder FIO21B bendtigt
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4.9.3 Ausstattung
» Beleuchtetes Klartextdisplay, bis zu 7 Sprachen einstellbar
» Tastatur mit 21 Tasten
* Anschluss Uber Verlangerungskabel DKG60B (5 m (20 ft)) moglich
+ Schutzart IP40 (EN 60529)

° HINWEIS
1 Die Option Bediengerat DBG60B wird an die Frontoption Kommunikation FSC11B
oder FIO11B angeschlossen. Ein gleichzeitiger Betrieb von DBG60B und PC, RS-

485-Verbindung, MOVIDRIVE® oder MOVITRAC® ist nicht moglich.

4.9.4 MaRbild DBG60B
MaRbild DBG60B, Mafte in mm

| T m—

i
3
©QJOJO,
v
45(1.8) 18 (0.71)

- - - -
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4.9.5 MaRbild Einbaugehause fir DBG60B

Zur Montage des Bediengerats DBG60B z. B. in der Schaltschranktir kann die Option
DBM60B verwendet werden. Die Option DBM60B besteht aus einem Einbaugehause in

Schutzart IP65 und 5 m (20 ft) Verlangerungskabel DKG60B.
)

1602

@4 (0.2)

139 (5.47)
151 (5.94)

R5 (0.2)

]
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4.10 Parametermodul UBP11A
Sachnummer: 823 933 9

Funktionsbeschreibung:

Speichern von Daten aus dem Umrichter in das Parametermodul

Zuruckspielen von Daten aus dem Parametermodul in den Umrichter

Anzeige des Betriebszustands

Das Parametermodul UBP11A bendtigt die Frontoption FSC11B oder FIO11B. Ein
gleichzeitiger Betrieb von UBP11A und PC oder RS-485-Verbindung oder
MOVIDRIVE® oder MOVITRAC® ist nicht méglich

Bedeutung der LED:

grun: Daten vorhanden
gruin blinkend: Datenibertragung lauft
gelb: keine Daten vorhanden

rot: Kopierfehler
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4.11 Sollwertsteller MBG11A

Funktionsbeschreibung:

» Der Sollwertsteller MBG11A besitzt 2 Tasten und ein Display. Sie ermdglichen eine
Drehzahl-Fernverstellung im Bereich von =100 % — +100 % f,,,,4 (Potenziometer 1).

+  Es kénnen bis zu 31 MOVITRAC® B gleichzeitig gesteuert werden (Broadcasting).
» Der Sollwertsteller MBG11A bendétigt die Frontoption FSC11B oder FIO11B.

Technische Daten:

Option MBG11A

Sachnummer 822 547 8
Eingangsspannung 24Npc £25%
Strombedarf ca. 70 mA
Sollwertauflésung 1%

Serielle Schnittstelle?

Schutzart

RS-485 fiir Anschluss von max. 31 MOVITRAC®-Umrich-
tern (max. 200 m (656 ft), 9600 Baud)

IP 65

Umgebungstemperatur

-15-60 °C (5140 °F)

1) mit integriertem dynamischen Abschlusswiderstand

MaRe und Anschlussbelegung:

90 (3.5)

[1] Gewindebohrung auf der Rickseite
[2] Befestigungslocher fiir M4-Schrauben

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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4.12 Schnittstellenumsetzer UWS11A RS-232 / RS-485 fiir Tragschiene

Sachnummer
Umgebungstemperatur
Schutzart
Beschreibung

RS-232-Schnittstelle
RS-485-Schnittstelle

MaRbild

822 689 X Fiir den Anschluss des UWS11A ist das FSC11B oder FIO11B notwendig.
0-40°C (32—-104 °F)

1P20

Mit der Option UWS11A werden RS-232-Signale, beispielsweise vom PC, in RS-485-Signale gewandelt.
Diese RS-485-Signale kénnen dann auf die RS-485-Schnittstelle des MOVITRAC® B gefiihrt werden.

Die Option UWS11A benétigt eine DC-24-V-Spannungsversorgung (Iax = DC 100 mA).

Die Verbindung UWS11A — PC erfolgt mit einem handelsublichen seriellen Schnittstellenkabel (geschirmt!).

Uber die RS485-Schnittstelle der UWS11A kénnen maximal 32 MOVITRAC® B zu Kommunikationszwecken
vernetzt werden (max. Kabellange 200 m (656 ft) gesamt). Dynamische Abschlusswiderstande sind fest ein-
gebaut, deshalb diirfen keine externen Abschlusswiderstdnde angeschlossen werden!

Zulassiger Kabelquerschnitt: eine Ader pro Klemme 0,20 — 2,5 mm? (AWG 24 - 12)

2 Adern pro Klemme 0,20 — 1 mm?2 (AWG 24 — 17)

A A
W | i
1 24V I
22 0
223 RS+ =
54 RS- |f_
><5 8 |I
® - —
0 !
2 ~ ! B
o
i
0
v N
5 (OQlJ 68 (2.7)
22.5 (0.886)
83 (3.3)

Die Option UWS11A wird im Schaltschrank auf eine Tragschiene (EN 50022-35 x 7.5) montiert.
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4.13 Schnittstellenumsetzer UWS21B RS-232/RS-485

Sachnummer
Umgebungstemperatur
Schutzart
Beschreibung

RS-232-Schnittstelle
RS-485-Schnittstelle

Lieferumfang

Mafbild UWS21B

18204562 Fiir den Anschluss des UWS21B ist das FSC11B oder FIO11B erfor-
0-40°C(32-104 °F) derlich.
1P20

Mit der Option UWS21B werden RS-232-Signale, beispielsweise vom PC®in RS-485-Signale gewandelt.
Diese RS-485-Signale kénnen dann auf die Schnittstelle des MOVITRAC™ B gefiihrt werden.

Die Verbindung UWS21B — PC erfolgt mit einem handelsublichen seriellen Schnittstellenkabel (geschirmt!).
Die Verbindung UWS21B — MOVITRAC® B erfolgt mit einem seriellen Schnittstellenkabel mit RJ10-Ste-
ckern.

Der Lieferumfang fiir die Option UWS21B enthalt:

*  Gerat UWS21B

« Serielles Schnittstellenkabel mit 9-poliger Sub-D-Buchse und 9-poligem Sub-D-Stecker zur Verbindung
UWS21B - PC.

«  Serielles Schnittstellenkabel mit 2 RJ10-Steckern zur Verbindung UWS21B — MOVITRAC® B.

+  CD-ROM mit Treibern und MOVITOOLS® MotionStudio

96 (3.8)
90 (3.5)

25 (0.98)

(1 ]

L]

43 (1.7)

E=\

E_;_

RS232  |EURGDRNE
Typ:  UWS21

Sach-Nr. 1 820 456 2

[T

4.14 Schnittstellenumsetzer USB11A USB/RS-485

Sachnummer
Umgebungstemperatur
Schutzart
Beschreibung

USB-Schnittstelle
Lieferumfang

MaRbild USB11A

824 8311 Fiir den Anschluss des USB11A ist das FSC11B oder FIO11B erforder-
0 —40 °C (32— 104 °F) lich.
1P20

Mit der Option USB11A kann ein PC oder Laptop mit USB-Schnittstelle mit der X44-Schnittstelle des MOVI-
TRAC® verbunden werden. Der Schnittstellenumsetzer USB11A unterstiitzt USB1.1 und USB2.0.

Die Verbindung USB11A — PC erfolgt mit einem handelslblichen USB-Kabel Typ USB A-B (geschirmt!).
Der Lieferumfang fiir die Option USB11A enthalt:

*  Gerat USB11A

» USB Anschlusskabel Typ USB A-B zur Verbindung USB11A — PC.

» Serielles Schnittstellenkabel mit 2 RJ10-Steckern zur Verbindung MOVITRAC® B — USB11A.

«  CD-ROM mit Treibern und MOVITOOLS® MotionStudio.

25 (0.98)

- -

92.5 (3.64)

90 (3.5)

T ) [

( uUsB RS485
. Typ: USB11A i

(%
Sach-Nr. 0 824 831 1

43 (1.7)
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P| Hz

4.15 Bremswiderstiande Typenreihe BW

4151 Aligemein

UL- und cUL-
Approbation

Die Bremswiderstande Typenreihe BW sind auf die Umrichterreihe MOVITRAC® B ab-
gestimmt. Die Kihlungsart ist KS = Selbstkihlung (Luftkiihlung).

Die Widerstandsoberflachen erreichen bei Belastung mit Py hohe Temperaturen. Der
Einbauort muss diesem Umstand Rechnung tragen. Ublicherweise werden Bremswi-
derstéande deshalb auf dem Schaltschrankdach montiert.

Ab einer Umgebungstemperatur von 45 °C (118 °F) ist ein Belastungs-Derating von 4 %
je 10 K vorzusehen. Die maximale Umgebungstemperatur von 80 "C (176 °F) darf nicht
Uberschritten werden. Bitte beachten Sie bei einer Montage im Schaltschrank die maxi-
mal zulassige Temperatur anderer Komponenten (z. B. MOVITRAC® B).

In Verbindung mit den Frequenzumrichtern MOVITRAC® sind die Bremswiderstinde
Typ BW.. gemal UL und cUL zugelassen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hierG-
ber einen Nachweis zur Verfiigung. Die Bremswiderstdnde BW..-T und BW..-P besitzen
eine vom Umrichter MOVITRAC® unabhangige cRUus-Zulassung.

4.15.2 PTC-Bremswiderstande

Beachten Sie bei PTC-Bremswiderstanden die folgenden Punkte:

* 4-Quadranten-Betrieb ist bei Anwendungen mit geringer generatorischer Energie
empfehlenswert.

+ Der Widerstand schiitzt sich selbst reversibel vor generatorischer Uberlast, indem er
sprungférmig hochohmig wird und keine Energie mehr aufnimmt.

» Der Umrichter schaltet dann mit Fehler "Brems-Chopper" (Fehlercode 04) ab.

Zuordnung der PTC-Bremswiderstédnde:

Bremswiderstand Typ BW1 BW2 BW3 BwW4
Sachnummer 822897 3 823 136 2 823598 8 823 599 6
Umgebungstemperatur 85 —25°C —+60 °C (-13 °F — 140 °F)

Fiir MOVITRAC® B 0003 — 0040 (400/500 V) 0003 — 0022 (230 V)
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4.15.3 Flachbauform

230V

400/500 V

Die Widerstande in Flachbauform haben Schutzart IP54 und einen internen ther-
mischen Uberlastschutz (nicht auswechselbar). Sie kénnen die Widerstande je nach
Typ folgendermalen installieren:

* Mit Tragschienenbefestigung FHS oder durch Unterbaumontage FKB unter dem
Kuhlkérper. Im Unterbau befestigte Bremswiderstande erreichen nicht die
angegebene ED-Leistung. Die Optionen FHS und FKB eignen sich nur fur die
Bremswiderstande BW027-003 und BW072-003.

» Mit einem Berihrungsschutz BS auf einer Tragschiene.

Achtung: Die Belastbarkeit gilt fir waagerechte Einbaulage [2]. Bei senkrechter Ein-
baulage [1] reduzieren sich die Werte um 10 %.

[l

2
b

LY

|
|
|
I

Eg [2]
‘

Bremswiderstand Typ BW027-003 BW027-005
Sachnummer 826 949 1 826 950 5
100 % ED 230 W 450 W
50 % ED 310 W 610 W
25 % ED 410 W 840 W
12 % ED 550 W 1200 W
6 % ED 980 W 2360 W
Widerstandswert Rgyy 27Q+10 % 27 Q10 %
Ausldsestrom 1.0A 1.4 A
Umgebungstemperatur 8, —20 °C — +45 °C (-4 °F = 113 °F)

Fiir MOVITRAC® B 230 V 0003 - 0022 0003 — 0022
Bremswiderstand Typ BW072-003 BW072-005
Sachnummer 826 058 3 826 060 5
100 % ED 230 W 450 W

50 % ED 310 W 600 W

25 % ED 420 W 830 W

12 % ED 580 W 1110w

6 % ED 1000 W 2000 W
Widerstandswert Rgyy 72Q+10 % 72Q+10 %
Auslésestrom 0.6 A 1.0A

Umgebungstemperatur 8,

—20 °C — +45 °C (—4 °F — 113 °F)

Fiir MOVITRAC® B 400/500 V

0003 — 0040

0003 — 0040
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4.15.4 Drahtwiderstinde und Stahlgitterwiderstédnde
» Lochblechgehause (IP20), das zur Montageflache hin offen ist

» Die Kurzzeitbelastbarkeit der Draht- und Stahlgitterwiderstande ist hoher als bei den
Bremswiderstanden in Flachbauform (— Systemhandbuch MOVITRAC® B, Kap.
"Auswahl des Bremswiderstands")

* |Im Bremswiderstand BW..-T ist ein Temperaturschalter integriert
+ Im Bremswidertstand BW..-P ist ein thermisches Uberstromrelais integriert

SEW-EURODRIVE empfiehlt, die Draht- und Stahlgitterwiderstande zusatzlich tiber ein
Bimetallrelais mit einer Auslésecharakteristik der Ausldseklasse 10 oder 10A (geman
EN 60947-4-1) gegen Uberlast zu sichern. Stellen Sie den Auslésestrom auf den Wert
Ir (— folgende Tabellen) ein.

Verwenden Sie keine elektronischen oder elektromagnetischen Sicherungen, diese
kénnen bereits bei kurzzeitigen, noch zulassigen Stromuiberschreitungen auslésen.

Bei Bremswiderstédnden der Baureihen BW..-T / BW..-P kdnnen Sie alternativ zu einem
Bimetallrelais den integrierten Temperaturfiihler / das Uberstromrelais mit einem 2-ad-
rigen, geschirmten Kabel anschlieRen. Die Kabelzufiihrung bei den Bremswiderstéande
BW..-T und BW..-P kann von vorn oder hinten erfolgen (— Mafbild Bremswiderstadnde
BW../BW..-T / BW..-P). Verwenden Sie Blindstopfen fur die nicht angeschlossenen Ge-
windebohrungen.

Die Widerstandsoberflachen erreichen bei Belastung mit Py hohe Temperaturen. Der
Einbauort muss diesem Umstand Rechnung tragen. Ublicherweise werden Bremswi-
derstande deshalb auf dem Schaltschrankdach montiert.

Die in den folgenden Tabellen aufgefiihrten Leistungsdaten geben die Belastbarkeit der
Bremswiderstdnde abhangig von ihrer Einschaltdauer an. Die Einschaltdauer ED des
Bremswiderstands in % ist bezogen auf eine Spieldauer < 120 s.
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P| Hz
230V
Typ BW027- BW027- BWO018- BWO018- BWO018- BWO012- BWO012- BWO012-
006 012 015 035 075 025 050 100
Sachnummer 8224226 @ 8224234 - - - 8216800 - -
Sachnummer Typ BW...-T - - 18204163 18201385 | 1820139 3 - 18201407 18201415
Sachnummer Typ BW...-P - - - - - 18204147 - -
100 % ED 0.6 kW 1.2 KW 1.5 kW 3.5 kW 7.5 kW 2.5 kW 5.0 KW 10 kW
50 % ED 1.1 kW 2.1 KW 2.7 KW 5.9 kW 12.8kWD | 4.2kwW 8.5 kW 17 kKW
25 % ED 1.9 kW 3.8 kW 4.8 kW 105kW | 12.8kWY | 7.5kwW 15.0kW | 19.2 kw"
12 % ED 3.6 kW 7.2 kW 9.0kwW | 13.0kwW"D | 128kw" | 112kw | 19.2kwY | 19.2kw"
6 % ED 5.7 kW 8.7kwh | 128kw" | 13.0kw" | 128kw" | 19.0kw | 19.2kw" | 19.2 kw"
Widerstand 27 Q +10 % 18Q+10 % 120410 %
Auslbsestrom IF 4.7 ARMS 67 ARMS 91 ARMS 139 ARMS 204 ARMS 14.4 ARMS 204 ARMS 289 ARMS
Anschlisse Keramikklemmen 2.5 mm?2 (AWG12) Bolzen M8
Anzugsdrehmoment 0.5Nm/41bin ‘ 6 Nm /50 Ibin
Bauart Drahtwiderstand Stahlgitterwiderstand
Fur MOVITRAC® B 0015 ... 0022 \ 2 x parallel bei 0110 0055 / 0075
1) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts.
Typ BW039-003 BWO039-006 BW039-012 = BW039-026 BW915 BW106 BW206
Sachnummer 8216878 8216886 821689 4 - - - -
Sachnummer Typ BW...-T - - 18201369 | 18204155 @ 18204139 | 18200834 @ 18204120
100 % ED 0.3 kW 0.6 kW 1.2 kKW 2.6 kW 15.3 kW 13 kKW 18 kKW
50 % ED 0.5 kW 1.1 kW 2.1 kW 4.6 kW 15.3 kW 24 kW 32 kW
25 % ED 1.0 KW 1.9 KW 3.8 KW 5.9 kw" 15.3 kw" 38.4 kw" 38.4 kw"
12 % ED 1.7 kW 3.5 kW 5.9 kw" 5.9 kw" 153kw"  384kw" | 384 kWY
6 % ED 2.8 kW 5.7 kW 5.9 kw?" 5.9 kw" 15.3 kw" 38.4 kw" 38.4 kw?
Widerstand 390 +10 % 15Q+10 % 6Q+10 %
Auslosestrom ||: 2.8 ARMS 3.9 ARMS 5.5 ARMS 8.1 ARMS 28 ARMS 38 ARMS 42 ARMS
Anschlusse Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG12) Bolzen M8
Anzugsdrehmoment 0.5Nm/41bin 6 Nm/501Ibin
Bauart Drahtwiderstand Stahlgitterwiderstand
Fir MOVITRAC® B 0015 ... 0022 2 x parallel | 0150/ 2 x parallel bei 0220/
bei 0110 0300

1) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts.
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400 vV

Typ BW100-006 BW168 BW268 BW147 BW247 BW347
Sachnummer 8217017 820 604 X 8207151 8207135 8207143 820798 4
Sachnummer Typ BW..-T 1820419 8 1820 133 4 1820 417 1 1820 134 2 1820 084 2 1820 1350
100 % ED 0.6 kW 0.8 kW 1.2 kW 1.2 kW 2.0 kW 4.0 kW

50 % ED 1.1 kW 1.4 kW 2.2 kW 2.2 kW 3.8 kW 7.6 kW

25 % ED 1.9 kW 2.6 kW 3.8 kW 3.8 kW 6.4 kW 12.8 kW

12 % ED 3.6 kW 4.8 kW 6.7 kW 7.2 kW 12 kW 20 kw"

6 % ED 5.7 kW 7.6 kW 10 kw" 11 kW 19 kW 20 kw"
Widerstand 100 Q +10 % 68 Q +10 % 47 Q+10 %

Auslosestrom IF 2.4 ARMS 3.4 ARMS 4.2 ARMS 5 ARMS 6.5 ARMS 9.2 ARMS
Anschlisse Keramikklemmen 2.5 mm?2 (AWG12) Keramikklemmen

10 mm? (AWGS)

Anzugsdrehmoment 0.5Nm/41bin 1.6 Nm/141bin
Bauart Drahtwiderstand

Fiir MOVITRAC® B 0015 ... 0040 0055 /0075
1) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts.

Typ BW039-012 BW039-026 BW039-050 BW018-015 BW018-035 BWO018-075
Sachnummer 821689 4 - - 821684 3 - -
Sachnummer Typ BW..-T 1820 1369 18204155 1820 137 7 - 18201385 | 18201393
Sachnummer Typ BW..-P - - - 1820 416 3 - -
100 % ED 1.2 kW 2.6 kW 5.0 kW 1.5 kW 3.5 kW 7.5 kW
50 % ED 2.1 kwW 4.6 kW 8.5 kW 2.5 kW 5.9 kW 12.7 kW
25 % ED 3.8 kW 8.3 kW 15.0 kW 4.5 kW 10.5 kW 22.5 kW
12 % ED 7.0 kW 15.3 kW 24.0 kw" 6.7 kW 15.7 kW 33.7 kW
6 % ED 11.4 kKW 24.0 kw" 24.0 kW' 11.4 kKW 26.6 kW 52.2 kW'
Widerstand 39Q+10 % 18 Q +10 %

AuslOsestrom ||: 55 ARMS 8.1 ARMS 11.3 ARMS 9.1 ARMS 13.9 ARMS 20.4 ARMS
Anschlusse Keramikklemmen 2.5 mm? Bolzen M8 Keramikklemmen 2.5 Bolzen M8

(AWG12) mm? (AWG12)

Anzugsdrehmoment 0.5Nm/41bin 6 Nm/501Ibin 1.0Nm/8.91bin 6 Nm/501Ibin
Bauart Drahtwiderstand Stahlgitterwiderstand

Fiir MOVITRAC® B 0110 0110 0150/ 0220
1) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts.

Typ BW915 BW012-025 BW012-050 BW012-100 BWO0106 BW206
Sachnummer - 8216800 - - - -
Sachnummer Typ BW..-T 18204139 - 1820 1407 1820 1415 1820 083 4 18204120
Sachnummer Typ BW..-P - 1820414 7 - - - -

100 % ED 16 kW 2.5 kW 5.0 kW 10 kW 13.5 kW 18 kW
50 % ED 27 kW 4.2 kW 8.5 kW 17 kW 23 kw 30.6 kW
25 % ED 45 kw" 7.5 kW 15.0 kW 30 kW 40 kW 54 kW
12 % ED 45 kw" 11.2 kW 22.5 kW 45 kW 61 kw 81 kw

6 % ED 45 kw") 19.0 kW 38.0 kW 56 kw") 102 kW 136.8 kW
Widerstand 15Q+10 % 12Q+10 % 6Q+10 %
Auslosestrom IF 32.6 ARMS 14.4 ARMS 20.4 ARMS 28.8 ARMS 47.4 ARMS 54.7 ARMS
Anschliusse Bolzen M8

Anzugsdrehmoment 6 Nm/501Ibin

Bauart Stahlgitterwiderstand

Fir MOVITRAC® B 0220 0300 0370 ... 0750

1) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts.
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Bremswiderstande Typenreine BW |7

4.15.5 MaRbild Bremswiderstiande BW

Flachbauform Widerstande in Flachbauform: Die Anschlussleitung ist 500 mm (19.69 in) lang. Zum
Lieferumfang gehdren je 4 Gewindebuchsen M4 der Ausflihrung 1 und 2.
B C
r@? ® =— =)
© <
L@ @
ST i 12
x2| (0.47)
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] Befestigungen [mm (in)] Masse
A B (o] a b x1 x2 [kg (Ib)]
BW072-003 110 (4.33) 80 (3.1) 15 (0.59) 98 (3.9) 60 (2.4) 6(0.2) | 10(0.39) 0.3(0.7)
BW027-003
BW072-005 216 (8.50) 80 (3.1) 15 (0.59) | 204 (8.03) 60 (2.4) 6(0.2) | 10(0.39) 0.6 (1)
BW027-005
Drahtwidersténde
® (-
e ol
a X1 C
A C
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] Befestigungen [mm (in)] Masse ‘ BW..-T
A BW..-T B c cle x1 d [kg (Ib)]
BW027-006 486 (19.1) - 120 (4.72) | 92 (3.6) 430 (16 9) 64 (2.5) 10(0.39) 6.5 (0.26) 3(5.1) -
BW027-012 486 (19.1) 120 (4.72) | 185 (7.28) | 430 (16.9) 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5 (0.26) 3(9.5) -
BW100-006 (-T) 486 (19.1) 549 (21.6) | 120 (4.72) 92 (3.6) 430(16.9) 64 (2.5) 10 (0.39) 6.5 (0.26) 3(5.1) 3(7)
BW168 (-T) 365 (14.4) | 479 (18.9) | 120 (4.72) | 185 (7.28) | 330 (13.0) 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5 (0.26) 3(7.3) 4(9)
BW268 (-T) 465 (18.3) | 549 (21.6) | 120 (4.72) | 185 (7.28) | 430 (16.9) 150 (5.91) 10 (0.39) | 6.5 (0.26) 3(9.5) | 4.9(11)
BW147 (-T) 465 (18.3) | 549 (21.6) | 120 (4.72) | 185 (7.28) | 430 (16.9) 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5 (0.26) | 4.3 (9.5) = 4.9 (11)
BW247 (-T) 665 (26.2) | 749 (29.5) | 120 (4.72) | 185 (7.28) | 630 (24.8) 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5(0.26) | 6.1 (13) 6.7 (15)
BW347 (-T) 670 (26.4) | 749 (29.5) 210 (5.71) | 185 (13.4) | 630 (24.8) | 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5 (0.26) 13.2(29.1) 11.9 (26.2)
BW039-003 286 (11.3) 120 (4.72) 92 (3.6) 230(9.06) 64 (2.5) | 10(0.39) 6.5(0.26) 1.5(3.3)
BW039-006 486 (23.1) - 120 (4.72) 92 (3.6) 430(16.9) 64 (2.5) | 10(0.39) 6.5(0.26) 2.3 (5.1)
BWO039-012 (-T) | 486 (19.1) | 549 (21.6) | 120 (4.72) 185 (7.28) 430 (16.9) 150 (5.91) 10 (0.39) 6.5(0.26) 4.3(9.5) @ 4.9 (11)
BW039-026-T - 649 (25.6) | 120 (4.72) | 275 (10.8) | 530 (20.9) 240 (9.45) 10 (0.39) 6.5 (0.26) - 8 (20)
BWO018-015 600 (23.6) - 120 (4.72) | 92 (3.6) 544 (21.4) 80 (3.1) 10(0.39) 6.5(0.26) 4 (9) -
BWO018-015-P | 649 (25.6) - 120 (4.72) | 185 (7.28) 526 (20.7) | 150 (5.91)| 10 (0.39) 6.5 (0.26) 5.8 (13) -
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7 Technische Daten
7 Bremswiderstande Typenreihe BW
P| Hz
Stahlgitterwider-
stédnde

m
@ ;
e |
o] A 1
C
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] Befestigungen [mm (in)] Masse
A ABW..-T B c a c d [kg (Ib)]
BWO012-025 295 (11.6) - 260 (10.2) | 490(19.3) 270(10.6) | 380(15.0) @ 10.5(0.413) 8.0 (18)
BW012-025-P") 295 (11.6) - 260 (10.2) | 490(19.3) 270(10.6) | 380(15.0) @ 10.5(0.413) 8.0 (18)
BW012-050-T - 395(15.6) = 260(10.2) | 490(19.3) | 370(14.6) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 12 (26)
BWO012-100-T - 595 (23.4) = 270(10.6) | 490(19.3) | 570(22.4) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 21 (46)
BWO018-035-T - 295(11.6) = 260(10.2) = 490(19.3) = 270(10.6) | 380(15.0) @ 10.5(0.413) 9.0 (20)
BWO018-075-T - 595 (23.4) = 270(10.6) | 490(19.3) | 570(22.4) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 18 (40)
BW039-050-T - 395(15.6) = 260(10.2) | 490(19.3) | 370(14.6) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 12 (26)
BW915-T - 795(31.3) = 270(10.6) | 490(19.3) | 770(30.3) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 32 (71)
BW106-T - 795(31.3) = 270(10.6) | 490(19.3) | 770(30.3) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 30 (66)
BW206-T - 995 (39.2) = 270(10.6) | 490(19.3) | 970(38.2) | 380(15.0) | 10.5(0.413) 40 (88)
1) D =355mm (14.0 in)
PTC-Bremswider-
stédnde
- L1 -
‘ 5
S A
| >11(043) 3%
| I
' < 9
[ Y - =
f_}u ,7,7,7,7! ,,,,,,, N ’:‘»’.%
[T —»] 431(0'04) ‘ &»7« Iy S 2
| z
\
I Y
» (L4) -
- (L3) - s
» L N L2 |
Typ L1 L2 L3 L4 L
BW1 89 (3.5) 82 (3.2) 64 (2.5) 60 (2.4) 100 (3.94)
BW?2 124 (4.88) 117 (4.61) 97 (3.8) 95 (3.7) 165 (6.50)
BW3 89 (3.5) 82 (3.2) 64 (2.5) 60 (2.4) 100 (3.94)
BW4 124 (4.88) 117 (4.61) 97 (3.8) 95 (3.7) 165 (6.50)
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Daten 7

4.16 Beriihrungsschutz BS

MaRbild Beriihrungsschutz:

v .
= . A
F4n %
[ __JIt
. (‘n:r
1 | S Juudduuuuuyi
i -4}-
L L1 _ X i - _
o = | °| H-th-E i
| | A nnnnnnnnnnnn
UL Lutbtuotudud
Y l
L] Y 1
|
—» - —» -
a
2]
[1] Talle
[2] Tragschienenbefestigung
Typ Hauptabmssungen [mm (in)] BefestigungsmaBe [mm (in)]
A B C b d e a X
BS-003 60 (2.4) | 160 (6.30) 146 (5.75) | 125(4.92) 40(1.6) | 20(0.8) | 6(0.2) | 17.5(0.689)
BS-005 60 (2.4) | 160 (6.30) 252(9.92) | 125(4.92) 40(1.6) | 20(0.8) | 6(0.2) | 17.5(0.689)
Typ Masse [kg (Ib)] | Sachnummer Tragschienenmontage BW
BS-003 0.35(0.77) 8131513 Zubehdr S001 / Sach- BW027-003 / BW072-003
BS-005 0.5 (1) 813 152 X nummer 822 194 4 BW027-005 / BW072-005

4.17 Anbau von PTC-Bremswiderstanden FKB10B
Fir Baugrofie 0XS, 0S, OL

Lkﬁ i

©

]

| ® =

©

Y

L. 125 (4.92) _

Typ Sachnummer BaugroRe 230V 400 V
FKB10B 18 216 218 0XS, 0S, OL BW3 BWA1
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Technische Daten

Unterbau von Flachbauformwiderstanden FKB11/12/13B

4.18 Unterbau von Flachbauformwiderstidnden FKB11/12/13B

Das FKB..B dient zum Unterbau von Flachbauformwiderstanden unter den Umrichter.

Typ Sachnummer Baugrofe Bremswiderstand
230V 400/500 V
FKB11B 1820728 6 0XS BW4 BW2
FKB12B 1820729 4 0s
BW027-003 BW072-003
FKB13B 1820730 8 oL

Im Unterbau befestigte Bremswiderstéande erreichen nicht die angegebene ED-Leis-

tung.
Mafbild:

185 (7.28)

21.5 (0.846)

(2X71%)

T
s |

T
rL_J e
D =16
— L] L
—
n:ﬂ )
1K)
o
MOVITRAC® B BaugroBe a b d
0XS 55 (2.2) 196 (7.72) 220 (8.66)
0S 80 (3.1) 196 (7.72) 220 (8.66)
oL 80 (3.1) 284.5 (11.20) 308.5 (12.15)
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Tragschienenbefestigung FHS11B/12B/13B

4.19 Tragschienenbefestigung FHS11B/12B/13B

Das FHS dient zur Tragschienenbefestigung von Frequenzumrichtern MOVITRAC® B

und zum Unterbau von Flachbauformwiderstanden.

Typ Sachnummer BaugroRe Bremswiderstand
230V 400/500 V
FHS11B 1820724 3 0XS BW4 BW2
FHS12B 1820 7251 0S
BW027-003 BW072-003
FHS13B 1820 727 8 oL
MalRbild:
196 (7.72) a
I\ I
4l DI
o \ o 0 o S8
d 7]
= Q.
= ® @
a =] @ @
— 1 dB
VZ .
o SEW %
[]_ )
—o—
LTS
| — |0
N
i JISS
@ B (o] Ty
> b B ®
I I o/HIF
32,5 S 4.5
e
(1.28) = (0.18)
MOVITRAC® B BaugroBe a b d e
0XS 55 (2.2) 171.5 (6.752) 220 (8.66) 7.5 (0.30)
0S 80 (3.1) 171.5 (6.752) 220 (8.66) 32.5(1.28)
oL 80 (3.1) 260.3 (10.25) | 308.5 (12.15) 32.5(1.28)
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7 Technische Daten
7 Netzdrosseln ND

4.20 Netzdrosseln ND

Die Netzdrossel unterstiitzt den Uberspannungsschutz. Die Netzdrossel begrenzt den
Ladestrom bei mehreren eingangsseitig parallel geschalteten Umrichtern und gemein-
samen Netzschiitzen. Die Netzdrosseln ND besitzen eine vom MOVITRAC® B unab-
hangige cRUus-Zulassung. Die Umgebungstemperatur ist =25 — +45 °C (=13 — 113 °F).
Die Schutzart ist IPOO (EN 60529).

Induktivitat Ly

Netzdrossel Typ ND 010-301 ND 020-151
Sachnummer 826 972 6 826 973 4
Nennspannung Uy 1xAC 230V +10 %

Nennstrom Iy AC 10 A AC 20 A
Verlustleistung bei Iy Py 6W 10w
Induktivitat Ly 3 mH 1.5 mH
Reihenklemme 4 mm?2 (AWG10) 10 mm?2 (AWG8)
Anzugsdrehmoment 0.6 Nm/51bin 1.5Nm/13Ibin
Passend fir MOVITRAC® B

1-phasig 230 V 0003 - 0008 0011 — 0022
Netzdrossel Typ ND 020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013
Sachnummer 826 0125 826 013 3 826 014 1 825548 2
Nennspannung Uy 3xAC 380 -500V £10 %

Nennstrom Iy AC 20 A AC45A AC 85 A AC 150 A
Verlustleistung bei Iy Py 0w 15W 25W 65 W

0.1 mH

Reihenklemme

4 mm? (AWG10)

10 mm? (AWG8)

35 mm? (AWG2) | Bolzen M10/PE: M8

Anzugsdrehmoment 0.6-08Nm/5- | 25Nm/221bin | 3.2-3.7Nm/28  Bolzen M10:

7lbin —-33lbin 10 Nm /89 Ib in
PE: 6 Nm /50 Ibin

Passend fir MOVITRAC® B

3-phasig 100 % Iy 0003 — 0075 0110 — 0220 0300 — 0450 0550 — 0750

400/500 vV 125 % Iy 0003 — 0075 0110 - 0150 0220 - 0370 0450 — 0750

3-phasig 100 % Iy 0003 — 0055 0075-0110 0150 — 0220 0300

230V 125 % Iy 0003 — 0037 0055 - 0750 0110 - 0150 0220 — 0300
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Netzdrosseln ND |7

4.20.1 MaRbild ND 010-301 / ND 020-151

@) ®)
m
[ -
©) ®) e
= 1=
_d
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] BefestigungsmaRe [mm (in)] Masse [kg
A B c1 c2 a c d e (b))

ND 010-301 90 (3.5) 100(3.94) 80(3.1) 70(2.8) 64(25)  52(2.0) @ 4.4(0.17) 7.4(0.29) 1.4 (3.1)
ND 020-151 90 (3.5) 100(3.94) 90(3.5) 70(2.8)  64(25)  52(2.0) @ 4.4(0.17) 7.4(029) 1.4 (3.1)

4.20.2 MaRbild ND 020-013 / ND 045-013 / ND 085-013

| L__ = [1
- !%; ~
H G

o

C
[1] = Raum fur berlihrungssichere Reihenklemmen
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] BefestigungsmaRe [mm (in)] Masse [kg (Ib)]
A B C a b die
ND 020-013 85 (3.3) 60 (2.4) 120 (4.72) | 50 (2.0) 31(1.2) 5-10(0.2-0.39) 0.5 (1)
ND 045-013 125 (4.92) 95 (3.7) 170 (6.69) = 84 (3.3) 55-75(2.2-3.0) 6 (0.2) 2.5(5.5)
ND 085-013 185(7.28) | 115(4.53) 235 (9.25) | 136 (5.35) 56 (2.2) 7(0.3) 8 (20)
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7 Netzdrosseln ND

4.20.3 MaRbild ND 150-013

T wo wo o
O
] ] ] { =
r— : —h [ j|"""\
° | ° |
a | b
A B ‘
[1] = Raum fur berlihrungssichere Reihenklemmen
Typ Hauptabmessungen [mm (in)] BefestigungsmaRe [mm (in)] Masse [kg (Ib)]
A B ¢ a b dle
ND 150-013 \ 250 (9.84) \ 160 (6.30) \ 230 (9.06) \ 180 (7.09) 77 (3.0) 8(0.3) \ 17 (37) |
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Netzfilter NF

4.21 Netzfilter NF

Das Netzfilter unterdrickt die Stéraussendung auf der Netzseite von Umrichtern. Die
Umgebungstemperatur ist —25 — +45 °C (—13 — 113 °F). Die Schutzart ist IP20 (EN
60529). Die Netfilter NF besitzen eine vom MOVITRAC® B unabhangige cRUus-Zulas-

sung.

Typ NF009-503 NF014-503 NF018-503 NF035-503 NF048-503
Sachnummer 827 412 6 827 116 X 827 413 4 827 128 3 827 117 8
Nennstrom AC9A AC 14 A AC 18 Apc AC 35A AC48 A
Verlustleistung 6W 9w 12W 1B5W 22 W
Ableitstrom <25mA <25mA <25 mA <25mA <40 mA
Anschliisse 4 mm? (AWG10) 10 mm? (AWG8)
PE-Schraube M5 M5/M6
Anzugsdrehmoment 0.6-0.8Nm/5-7Ibin 1.8 Nm /16 Ibin
Passend fiir MOVITRAC® B
3 x 400/ 100 % ly | 0003 —-0040 | 0055/0075 - 0110/0150 0220
S0V 125 % Iy | 0003 — 0030 0040 / 0055 0075 0110 0150
3x230V 100 % Iy | 0015/ 0022 0037 - 0055 /0075 0110

125 % Iy 0015 0022 0037 0055/ 0075 -
Typ NF063-503 NF085-503 NF115-503 NF150-503
Sachnummer 827 414 2 827 4150 827 416 9 827 4177
Nennstrom AC 63 A AC 85 A AC 115 A AC 150 A
Verlustleistung 30 W 35W 60 W 90 W
Ableitstrom <30 mA <30 mA <30 mA <30 mA
Anschliisse 16 mm? (AWG6) | 35 mm2 (AWG2) | 50 mm? (AWG1/0) | 50 mm? (AWG1/0)
PE-Schraube M6 M8 M10 M10
Anzugsdrehmoment 3Nm/301lbin 3.7Nm/331Ibin
Passend fiir MOVITRAC® B
3 x 400/ 100 % Iy 0300 0370/ 0450 0550 0750
S0V 125 % Iy 0220 0300 /0370 0450 0550 /0750
3x230V 100 % Iy 0150 0220 0300 —

125 % Iy 0110/0150 - 0220 /0300 -
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Technische Daten

Netzfilter NF

Mafbild Netzfilter [mm (in)]:

< } ®
, )
" C
d
A :B o o .
i : S
BLeu d
LINE
m o
LOAD
L3 21 O
S R
Netzfilter Hauptabmessungen
Typ A B c
NF009-503 195 (7.68)
55 (2.2)
NF014-503 225 (8.86) 80 (3.1)
NF018-503 50 (2.0) 255 (10.0)
NF035-503 275 (10.8)
60 (2.4)
NF048-503 315 (12.4) 100 (3.94)
NF063-503 260 (10.2)
90 (3.5)
NF085-503 320 (12.6) 140 (5.51)
NF115-503
100 (3.94) 330 (13.0) 155 (6.10)
NF150-503
Netzfilter Befestigungsmale LochmaR BETA. Masse
Typ a b d Tnsehiuss kg (Ib)
NF009-503 180 (7.09) 0.8 (2)
NF014-503 20 (0.79) 210 (8.27) - 0.9 (2)
NF018-503 240 (9.45) 5.5(0.22) 1.1 (2.4)
NF035-503 255 (10.0) 1.7 (3.7)
30 (1.2)
NF048-503 295 (11.6) VG 2.1(4.6)
NF063-503 235 (9.25) 2.4 (5.3)
60 (2.4)
NF085-503 M8 3.5(7.7)
6.5 (0.26)
NF115-503 255 (10.0) 4.8 (11)
65 (2.6) M10
NF150-503 5.6 (12)
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4.22 Klappferrite ULF11A

Mit Klappferriten kdnnen Sie die Storabstrahlung der Netzleitung verringern. Die Klapp-
ferrite sind nur fiir den Einsatz bei Einphasen-Geraten vorgesehen.

Der Lieferumfang enthalt 3 Klappferrite, die gemaf der Installationshinweise anzubrin-
gen sind.

Technische Daten:

Sachnummer 1821 213 1 (3 Stlick)

Fir Kabeldurchmesser 10.5-12.5 mm (0.413 — 0.492 in)
Lagertemperatur —40 °C — +85 °C (-40 — +185 °F)
Betriebstemperatur -25°C —+105 °C (=13 — +221 °F)

MaRbild Klappferrite:

4.23 Ausgangsdrosseln HD

Mit einer Ausgangsdrossel kénnen Sie die Stérabstrahlung des ungeschirmten Motor-
kabels verringern.

Ausgangsdrossel Typ HDO001 HD002 HD003
Sachnummer 8133255 813 557 6 813 558 4
Max. Verlustleistung Pymax 15W 8w 30W
Masse ' 0.5 kg (1 Ib) ' 0.2 kg (0.4 Ib) 1.1 kg (2.4 Ib)
Fiir Kabelquerschnitte 1.5-16 mm? < 1.5 mm? > 16 mm?

AWG16 -6 < AWG16 > AWG6
Ausgangsdrossel Typ HD012 HD100 HD101
Sachnummer ' 1821217 4 ' 829837 8 829838 6
Nennstrom AC12A
Verlustleistung (bei Nenn- "MW 20 W
strom)
Umgebungstemperatur —10 °C — +60 °C (+14 — 140 °F)

Derating 3 % Iy bei 40 °C — 60 °C (113 — 140 °F)
Schutzart IP20
Anschluss Netz und Motor ' < 4 mm? . Schraubklemmen 4 mm?2 (AWG 10)
Anschluss Umrichter SAWGT2 Leitungen mit Aderendhiilsen
Masse 0.55 kg (1.2 Ib) 0.40 kg (0.88 Ib) 0.48 kg (1.1 Ib)
Unterbaufahig fir BaugroRe nicht unterbaufahig | 0S oL
fiir MOVITRAC® B ..-5A3 0003 — 0040 0005 / 0008 / 0011 / 0022 /0030 / 0040
0015

fir MOVITRAC® B ..-2A3 0003 — 0022 0005 / 0008 0011 /0015 /0022
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7 Ausgangsdrosseln HD

MaRbild HD 001 / 002 / 003 [mm (in)]:
« A R

‘mfjxm “
S

jas? G

v TiT i C i
e i i
>l | le= e—b
a > < B >
Ausgangs- Hauptabmessungen BefestigungsmaBle | Innendurch- LochmaRB
drossel Typ messer
A B C a b d e
HDO001 121 (4.76) 64 (2.5) | 131(5.16) | 80(3.1) | 50 (2.0) 50 (2.0) 5.8 (0.23)
HD002 66 (2.6)  49(1.9)  73(2.9) 44 (1.7) | 38(1.5) 23 (0.91) 5.8 (0.23)
HDO003 170 (6.69) | 64 (2.5) 185 (7.28) | 120 (4.72) | 50 (2.0) 88 (3.5) 7.0 (0.28)

MaRbild HD012

N
=X
9]
-
1] i
N
NI O
© o N
~ <
3| 5 )
Ll w 2
- s
S L—— 1
(o))
S
<
N
5(0.2)
80 (3.1)
45 (1.8)

[1] Lange = 100 mm (3.94 in)
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Ausgangsdrosseln HD

MaRbild HD100 / HD101:

80 (3.1)

208.5 (8.209)

M5

)

s

Ausgangsdros-
sel Typ

MOVITRAC® B

HD100
HD101

BaugréRe 0S
Baugroéfie OL

226 (8.90)
314.5 (12.38)

248 (9.76)
336.5 (13.25)

196 (7.72)
284.5 (11.20)
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7 EMV-Modul FKE12B/13B

4.24 EMV-Modul FKE12B/13B

Mit dem EMV-Modul kénnen Sie ein- und ausgangsseitig Grenzwertklasse C1 (B) errei-
chen. Das EMV-Modul ist fur 100 %-Betrieb und 125 %-Betrieb ausgelegt.

Typ FKE12B FKE13B
Sachnummer 829 590 5 8295913
Nennspannung 3 x AC 230 -500V
Spannungsfall im Filter (bei Nenn- . <1%

strom)

Nennstrom AC 12 A

Verlustleistung (bei Nennstrom) 20 W

Umgebungstemperatur -10 °C — +60 °C (+14 — 140 °F)

Derating 3 % Iy bei 40 °C — 60 °C (113 — 140 °F)
Schutzart 1P20
Schraubklemmen 4 mm?2 (AWG 10)

Anschluss Netz und Motor

Anschluss Umrichter Leitungen mit Aderendhiilsen

0.40 kg (0.88 Ib) 0.48 kg (1.1 Ib)
Unterbauféhig fur BaugrofRe . 0S oL

fir MOVITRAC® B ...-5A3 0005 /0008 / 0011 / 0015 0022/ 0030 / 0040

fiir MOVITRAC® B ...-2A3 0005 / 0008 0011 /0015 /0022

MaRbild:

Masse

208.5 (8.209)

80 (3.1)

M5

T
o
®

=—7

! ey

TPy | L e

MOVITRAC® B b d e
Baugrofie 0S 226 (8.90) 248 (9.76) 196 (7.72)
BaugroRe OL 314.5 (12.38) 336.5 (13.25) 284.5 (11.20)

EMV-Modul
FKE12B
FKE13B
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4.25 Ausgangsfilter HF

SEW-Ausgangsfilter HF sind Sinusfilter. Sinusfilter glatten die Ausgangsspannung von

Umrichtern. Setzen Sie Ausgangsfilter in folgenden Fallen ein:

» Bei Gruppenantrieben (mehrere parallele Motorleitungen), die Umladestrome in den

Motorkabeln werden unterdriickt

* Zum Schutz der Motorwicklungsisolation von Fremdmotoren, die nicht fir Umrichter
geeignet sind

+  Zum Schutz vor Uberspannung bei langen Motorleitungen (> 100 m (328 ft))

HINWEIS

ein!

HINWEIS

Setzen Sie bei Hubwerken wegen des Spannungsfalls im Filter keine Ausgangsfilter

jude

Beachten Sie bei der Projektierung des Antriebs den Spannungsfall im Ausgangsfilter
und die damit verbundene Reduzierung des verfiigbaren Motordrehmoments. Dies gilt
besonders bei AC-230-V-Geraten mit Ausgangsfilter.

Ausgangsfilter dampfen die Stéraussendung tber ungeschirmte Motorleitung.

Die Umgebungstemperatur ist 0 — +45 °C (32 — 113 °F) (Reduktion: 3 % pro K bis max.
60 °C (140 °F)).

Ausgangsfilter Typ HF008-503" | HF015-503") | HF022-503" HF030-503" HF040-503" | HF055-503"
Sachnummer 826 029 X 826 030 3 826 031 1 826032X = 8263116 826 312 4
Nennspannung Un 3 x AC 200 V —10 % — 3 x AC 500 V +10 %, 50/60 Hz?)

Ableitstrom bei Uy Al 0 mA

Verlustleistung bei Iy Py 25 W ‘ 35 W 55 W 65 W 0 W 1M5W
Schutzart (EN 60529) IP20

Anschliisse / Anschlussbolzen M4

Anzugsdrehmoment 1.6 Nm+20%/141bin+20 %

Masse 3.1kg (6.8 Ib) \ 4.4Kkg (9.7 Ib) 10.8 kg (23.8 Ib)
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate

Spannungsfall bei Iy AU <6.5% (7.5 %) bei AC 400 V / < 4 % (5 %) bei AC 500 V bei famay = 50 Hz (60 Hz)

Durchgangs-Nennstrom®) In 400 v AC25A AC4 A ACG6 A AC 8 A AC 10 A AC12A
bei Unetz = 3 X AC 400 V
Durchgangs-Nennstrom® Iy 500V AC2A AC3A ACS5A ACGA ACB8A AC 10 A
bei Uyetz = 3 x AC 500 V
Nennbetrieb (100 %) 3 0003 - 0011 0015 0022 0030 0040 0055
Erhéhte Leistung (125 %) %) 0003 — 0005 | 0008/0011 0015 0022 0030 0040
Zuordnung AC 230-V-Gerate
Spannungsfall beily AU - <18.5 % (19 %) bei AC 230 V bei foynax = 50 Hz (60 Hz)

N 3)
Durchgangs-Nennstrom™ly 230y AC43A AC65A | AC108A  AC13A | AC17.3A  AC22A
bei Unetz = AC 230V
Nennbetrieb (100 %) 3 0003 — 0008 0011 0015/0022 - 0037 0055
Erhéhte Leistung (125 %) %) 0003 — 0005 0008 0011 — 0022 - - 0037

1) Zugelassen gemaR UL/cUL in Verbindung mit den Antriebsumrichtern MOVITRAC®. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hieriiber

einen Nachweis zur Verfiigung.

2) Oberhalb von fay = 60 Hz gilt fiir den Durchgangs-Nennstrom Iy eine Reduktion von 6 % Iy pro 10 Hz.

3) Gilt nur bei Betrieb ohne U,-Anbindung. Beachten Sie bei Betrieb mit U,-Anbindung die Projektierungshinweise im Systemhandbuch

des jeweiligen Umrichters.
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Ausgangsfilter Typ HF075-503" HF023-403"  HF033-403"  HF047-403") HF450-503
Sachnummer 826 313 2 825 784 1 825 785 X 825 786 8 826 948 3
Nennspannung TN 3 x AC 200V —10 % — 3 x AC 500 V +10 %, 50/60 Hz2)
Ableitstrom bei Uy Al 0 mA
Verlustleistung bei Iy Py 135 W 90w 120 W 200 W 400 W
Schutzart (EN 60529) IP 20 IP20 IP 10
Anschliisse / fgsﬁhhiszgzl/z?:iﬁ 35 mm? (AWG 2)

. mzx (V) .
Anzugsdrehmoment in+20 % 3.2Nm/28Ibin
Masse 108kg (23.810) | 199 'I‘g)(35'1 16.5 'I‘g)(36'4 23kg (511b) | 32kg (71 Ib)

Zuordnung AC 400/500-V-Gerate

Spannungsfall bei Iy AU <6.5% (7.5 %) bei AC 400 V / < 4 % (5 %) bei AC 500 V bei famayx = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangs-Nennstrom®) IN 400 v AC 16 A AC 23 A AC33A AC 47 A AC90 A
bei Uyt = 3 x AC 400 V
Durchgangs-Nennstrom® Iy 500V AC 13 A AC19A AC 26 A AC 38 A ACT72A
bei Uyet, = 3 x AC 500 V
; o) 3) 4) 0370/0450/
Nennbetrieb (100 %) 0075 0110 0150/0300 0220 0550907507
0300/0370/
Erhéhte Leistung (125 %) %) 0055 0075 0110/0220%) 0150 0450/0550%)
0750
Zuordnung AC 230-V-Gerate
Spannungsfall bei Iy AU <18.5 % (19 %) bei AC 230 V bei fomax = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangs-Nennstrom®) IN 230V
bei Uy, = AC 230 V AC 29 A AC 42 A AC 56.5 A AC 82.6 A AC 156 A
Nennbetrieb (100 %) 0075 0110 0150/0300%) 0220 0300
erhéhte Leistung (125 %)% 0055 0075 0110/0220%) 0150 0220/0300

1) Zugelassen gemaR UL/cUL in Verbindung mit den Frequenzumrichtern MOVITRAC®. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hieriiber

einen Nachweis zur Verfugung.

2) Oberhalb von oy = 60 Hz gilt fiir den Durchgangs-Nennstrom Iy eine Reduktion von 6 % Iy pro 10 Hz.

3) Gilt nur bei Betrieb ohne Uz-Anbindung. Beachten Sie bei Betrieb mit Uz-Anbindung die Projektierungshinweise im Systemhandbuch
MOVITRAC®, Kapitel "Projektierung/Anschluss der optionalen Leistungskomponenten".

4) Fur den Betrieb an diesen MOVITRAC®-Geraten 2 Ausgangsfilter HF parallel schalten.
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P| Hz
Ausgangsfilter Typ HF180-403
Sachnummer 829909 9
Nennspannung Uy 3 x AC 380 V —10 % — 3 x AC 500 V +10 %, 50/60 Hz"
Ableitstrom bei Uy Al 0 mA
Verlustleistung bei Iy Py 860 W
Schutzart (EN 60529) IP 00
Anschliisse / Anschlussbolzen M10 / 70 mm? (AWG 3/0)
Anzugsdrehmoment 30Nm/2701bin
Masse 85.3 kg (188 Ib)
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate
Spannungsfall bei Iy AU <6.5% (7.5 %) bei AC 400 V / < 4.6 % (5.5 %) bei AC 500 V bei fomax = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangs-Nennstrom? IN 400 v AC 180 A
bei Unetz = 3 X AC 400 V
Durchgangs-Nennstrom?) Iy 500V AC 180 A
bei Uyetz = 3 x AC 500 V
Nennbetrieb (100 %)?) 0550/0750
Erhéhte Leistung (125 %)) 0550/0750

1) Oberhalb von fay = 60 Hz gilt fir den Durchgangs-Nennstrom Iy eine Reduktion von 6 % Iy pro 10 Hz.

2) Gilt nur bei Betrieb ohne Uz-Anbindung. Beachten Sie bei Betrieb mit Uz-Anbindung die Projektierungshinweise im Systemhandbuch
MOVITRAC®, Kapitel "Projektierung/Anschluss der optionalen Leistungskomponenten".
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MaRbild HF...-503 [mm (in)]:

N

h > ¢ % b MOVIDRIVE®
| S
?\ [— E»\ \<—a ‘
A C A C
Typ Hauptabmessungen
A B C
HFO008 / 015/ 022 / 030-503 80 (3.1) 286 (11.3) 176 (6.93)
HF040 / 055 / 075-503 135 (5.31) 296 (11.7) 216 (8.50)
Typ BefestigungsmaRe LochmaRB Liiftungsfreirdume
a b c oben unten
HF008 / 015 / 022 / 030-503 - 265 (10.4) 7(0.3) 100 (3.94) | 100 (3.94)
HF040 / 055 / 075-503 70 (2.8) 283 (11.1) 7(0.3) 100 (3.94) | 100 (3.94)
MaRbild HF450-503 [mm (in)]:
[
<+
2 @
<+
Qo
T
c
- Hal |°
<
T [
v AEtasatwa] I
a
< B yooe—— T
Nur Einbaulage wie im Mafbild dargestellt zulassig
Ausgangsfilter Hauptabmessungen
Typ B H T
HF450-503 465 (18.3) 385 (15.2) 240 (9.45)
Ausgangsfilter BefestigungsmaRe LochmaR Liiftungsfreirdume
Typ a b c oben unten
HF450-503 436 (17.2) 220 (8.66) 8.5 (0.33) 100 (3.94) 100 (3.94)
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MaRbild HF...-403 [mm (in)]:
a cl
e e
4 b A ]
@ gl i .
oo
S 3
m o| [ uul®le ] o © :
Sl
S [w D |
oo
lop—m_|°F] G
3 Tn f!‘ 3 y >
A > « C
« ct |
Typ Hauptabmessungen Standardeinbau
A B C/C1 b a
HF023-403 365/390 (14.4/

] 145 (5.71 284 (11.2 ’ 268 (10.6 60 (2.4
HF033-403 &7 a2 15.4) (10:6) @4
HF047-403 190 (7.48) 300 (11.8) 385"%07()15'2’ 284 (11.2) 80 (3.1)
Typ Einbaulage quer LochmaRB Liiftungsfreirdume

d cl e seitlich oben unten
HF023-403
HF033-403 210 (8.27) = 334(13.1)  6.5(0.26) 30 (1.2) 150 (5.91) = 150 (5.91)
HF047-403
MaRbild HF180-403:
OO0 0, "
—
@
© o,
1 N Ve
o
)
= = = =
1 < —
@ 18x13 [ 3
430 180
480 260

[1] Osen nach Transport entfernen
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4.26 Feldbus-Anschluss
4.26.1 Feldbus-Gateways

Die Feldbus-Gateways setzen Standard-Feldbusse auf den SEW-SBus um. Hierbei
kénnen mit einem Gateway bis zu 8 Umrichter angesprochen werden.

Die Steuerung (SPS oder PC) und der Frequenzumrichter MOVITRAC® B tauschen
Uber den Feldbus Prozessdaten wie zum Beispiel Steuerwort oder Drehzahl aus. Fur
den Anschluss des MOVITRAC® B an die Feldbus-Gateways ist das Kommunikations-
modul FSC11B erforderlich. Diese ist auch notwendig, wenn das Gateway im Umrichter
integriert wird. Das Modul FIO11B kann nicht fir den Anschluss verwendet werden.

Prinzipiell kbnnen Sie Uber den SBus auch andere SEW-Gerate (zum Beispiel Antriebs-
umrichter MOVIDRIVE®) an den Feldbus anbinden und betreiben.

Die Gateway-Funktionalitat gibt es in 2 unterschiedlichen Auspragungen:

* Integriert im Umrichter: Die DF..B Feldbus-Schnittstelle ist im MOVITRAC® B
montiert.

PROFIBUS MOVITRAC® B
DeviceNet L
EtherCAT

PROFINET

EtherNet/IP

PROFIBUS / PROFlsafe®
PROFINET / PROFlsafe®

SPS/PLC

SBus

* Im eigenen Gehause: Die DF..B Feldbus-Schnittstelle ist in einem UOH11B-
Gehduse montiert. Fir INTERBUS ist das Gateway UFI11A erhaltlich.

PROFIBUS MOVIT|RAC® B

DeviceNet

EtherCAT

PROFINET

EtherNet/IP

PROFIBUS / PROFIsafe®
PROFINET / PROFlsafe®

SPS/PLC

SBus

HINWEIS

Wenn werksméaRig eine Feldbus-Schnittstelle in ein MOVITRAC® B eingebaut ist,
dann ist die SBus-Adresse P881 werksseitig bereits auf "1" eingestellt.

Bei MOVITRAC® B ohne Feldbus-Schnittstelle ist die SBus-Adresse P881 werksseitig
auf "0" eingestellt.
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Funktionsprinzip

Far den Anschluss an Feldbusse stehen Gateways flr folgende Bussysteme zur Verfu-

gung.

Bus Eigenes Gehause Integriert in Umrichter?
PROFIBUS DFP21B / UOH11B MCO07B.../FSC11B/DFP21B
DeviceNet DFD11B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFD11B
EtherCAT ' DFE24B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFE24B
PROFINET DFE32B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFE32B
EtherNet/IP DFE33B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFE33B
PROFIBUS / PROFlsafe® ' DFS11B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFS11B
PROFINET / PROFIsafe® DFS21B / UOH11B MCO7B.../FSC11B/DFS21B
INTERBUS UFI11A (823 898 7) -

1) Integration in Umrichter nicht bei Baugrofie 0XS.

Bei der Versorgung der Gateways durch MOVITRAC® B muss das MOVITRAC® B
selbst mit DC 24 V an der Klemme X12.8 und X12.9 versorgt werden.

Die Feldbus-Gateways haben standardisierte Schnittstellen. Schlief’en Sie die unterla-
gerten MOVITRAC® B-Gerste (iber den Geratesystembus SBus an das Feldbus-Gate-

way an.
Frontansicht MOVITRAC® B / Beschreibung Funktion
UOH 11B
O H1 LED H1 (rot) Systemfehler (nur fir Gateway-
Funktionalitat)
O H2 LED H2 (griin) Reserviert

X24

X24 X-Terminal

RS-485-Schnittstelle fiir Dia-
gnose Uber PC und MOVI-
TOOLS® MotionStudio
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MaBbild UOH

80

=

[Te)

wh

224 (8.82)

A

=
28(1.1)

257.5 (10.14)

234.5(9.232)

185 (7.28)

.886)! 100 (3.94)
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4.26.2 Feldbus-Schnittstelle DFP21B fiir PROFIBUS

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFP21B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme tber PROFIBUS DP und DP-V1.

Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFP21B
PROFIBUS DP-V1".

Beschreibung

Elektronikdaten

Option DFP21B

DFP21B

RUN

BUS
FAULT

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

PROFIBUS-Proto-
kollvarianten

PROFIBUS DP und DP-V1 nach IEC 61158

Automatische
Baudratenerken-
nung

Anschlusstechnik

9.6 kBaud — 12 MBaud

+  Uber 9-poligen Sub-D-Stecker

«  Steckerbelegung nach IEC 61158

Bus-Abschluss

Nicht integriert, muss mit geeignetem PROFIBUS-Stecker mit
zuschaltbaren Abschlusswiderstéanden realisiert werden.

Stationsadresse

Name der GSD-
Datei

1 — 125, Uber DIP-Schalter einstellbar
SEW_6009.GSD

DP-ldent-Nummer

Anwendungsspe-
zifische Parame-
trierungsdaten
(Set-Prm-User-
Data)

60090y = 245854,

« Lange 3 Byte
¢ Hex-Parametrierung 00,00,00

DP-Konfigurati-
onen fiir
DDLM_Chk_Cfg

Diagnosedaten

Siehe Druckschrift "Feldbus-Schnittstelle DFP21B PROFIBUS
DP-V1".

« Standarddiagnose 6 Byte
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4.26.3 Feldbus-Schnittstelle DFD11B fiir DeviceNet

Beschreibung

Elektronikdaten

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFD11B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme Uber das offene und standardisierte Feldbus-
system DeviceNet.

Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFD11B

DeviceNet".

Option DFD11B

DFD11B

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

Kommunikations-
protokoll

U=DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

Master-Slave Connection-Set nach DeviceNet-Spezifikation Ver-
sion 2.0

Anzahl der Pro-

Uber DIP-Schalter einstellbar:

zessdatenworte « 1 —24 Prozessdatenworte bei Polled-1/O
¢ 1-4 Prozessdatenworte bei Bit-Strobe /O
Baudrate 125, 250 oder 500 kBaud, einstellbar tiber DIP-Schalter

Buskabelldnge

Ubertragungspe-
gel

Fir Thick Cable laut DeviceNet-Spezifikation 2.0 Appendix B:

* 500 m (1640 ft) bei 125 kBaud
* 250 m (820 ft) bei 250 kBaud
* 100 m (656 ft) bei 500 kBaud

ISO 1198 -24V

Anschlusstechnik

«  5-polige Phénix-Kombicon-Klemme
«  Steckerbelegung nach DeviceNet-Spezifikation

MAC-ID 0 — 63, einstellbar Gber DIP-Schalter
Max. 64 Teilnehmer

Unterstiitzte * Polled /O

Dienste « Bit-Strobe I/O

« Explicit Messages:
— Get_Attribute_Single
— Set_Attribute_Single
— Reset
— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

Name der EDS-
Datei

SEW_GATEWAY_DFD11B.eds
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4.26.4 Feldbus-Schnittstelle DFE24B fiir EtherCAT

Beschreibung Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE24B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme utber EtherCAT.
Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFE24B
EtherCAT".

Elektronikdaten

Option DFE24B

Externe Span-

U =DC 24V (-15 %, +20 %)

nungsversorgung | | .. =DC 200 mA

liber X26 Prax = 3.4 W
Standards IEC 61158, IEC 61784-2
Baudrate 100 MBaud Vollduplex

Anschlusstechnik

Bus-Abschluss

2 x RJ45 (8x8 modular Jack)

Nicht integriert, da Bus-Abschluss automatisch aktiviert wird.

OSlI Layer 1/2

Ethernet Il

Stationsadresse

Name der XML-
Datei

Einstellung tUber EtherCAT-Master (— Anzeige mit P093)
SEW_DFE24B.xml

Vendor ID 0x59 (CANopenVendor ID)
EtherCAT ser- « CoE (CANopen over EtherCAT)
vices *  VoE (Simple MOVILINK-Protocol over EtherCAT)
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4.26.5 Feldbus-Schnittstelle DFE32B fiir PROFINET 10 RT

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE32B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme tber PROFINET IO RT.

Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFE32B
PROFINET 10".

Beschreibung

Elektronikdaten

Option DFE32B

DFE32B

RUN
BUS

1
PROFINET IO

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

Applikations-Pro-
tokolle

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

PROFINET IO (Ethernet Frames mit Framekennung 8892;,¢,)
zur Steuerung und Parametrierung des Antriebsumrichters.
HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mit Web-
Browser.

SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von
MOVITOOLS® MotionStudio genutzt wird.

Verwendete * 300 (SMLP)
Port-Nummern « 80 (HTTP)
Ethernet-Dienste |+ ARP

* ICMP (Ping)
OSl-Layer 1/2 Ethernet Il

Baudrate

Anschlusstechnik

100 MBaud im Vollduplexverfahren
2 x RJ45 mit internem Switch® und Auto-Crossing

Adressierung

4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xx)

Herstellerken-
nung

(Vendor-ID)

010Aex

Name der GSD-
Datei

GSML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-YYYYMMTT.xml
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4.26.6 Feldbus-Schnittstelle DFE33B fiir EtherNet/IP

Beschreibung

Elektronikdaten

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht lhnen mit der Option EtherNet/IP
DFE33B aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbin-
dung an ubergeordnete Automatisierungssysteme tber EtherNet/IP.

Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFE33B

EtherNet/IP".

Option DFE33B

DFE33B

MODULE
STATUS

NETWORK
STATUS

00-0F = XX = XX=XX=XX

a
V]
o
=

DEFIP =
AS @

0 1
ETHERNET/IP

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

Applikations-Pro-
tokolle

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prmax = 34 W

EtherNet/IP (Industrial Protocol) zur Steuerung und
Parametrierung des Umrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mit Web-
Browser.

SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von
MOVITOOLS® MotionStudio genutzt wird.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) zur
automatischen Vergabe der Adressparameter.

Verwendete
Port-Nummern

Ethernet-Dienste

ISO/OSI-Layer 1/2
ISO/OSI-Layer 3/4

Baudrate

e o o o o

44818 (EtherNet/IP TCP)
2222 (EtherNet/IP UDP)
300 (SMLP)

80 (HTTP)

67 / 88 (DHCP)

ARP
ICMP (Ping)

Ethernet Il
TCP/IP und UDP/IP

10/ 100 MBaud

Anschlusstechnik

2 x RJ45 mit internem Switch® und Auto-Crossing

Adressierung

Herstellerken-
nung

(Vendor-ID)

4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:Xx)
013Bpex

Name der EDS-
Datei

SEW_GATEWAY_DFE33B.eds
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Feldbus-Anschluss

4.26.7 Feldbus-Schnittstelle DFS11B fiir PROFIBUS / PROFlsafe®

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFS11B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme tber PROFIBUS mit PROFIsafe®.

Fir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFS11B
PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe®".

Beschreibung

Elektronikdaten

Option DFS11B

DFS11B

R ' i FS
BF‘ . FDO

.f

"
w
w
74
o
(=]
<
w

-
.
|

HINWEIS

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

U=DC 24 V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

PROFIBUS-Proto-
kollvarianten

PROFIBUS DP und DP-V1 nach IEC 61158

Automatische
Baudratenerken-
nung

Anschlusstechnik

9.6 kBaud ... 12 MBaud

«  Uber 9-poligen Sub-D-Stecker
«  Steckerbelegung nach IEC 61158

Bus-Abschluss

Nicht integriert, muss mit geeignetem PROFIBUS-Stecker mit
zuschaltbaren Abschlusswiderstanden realisiert werden.

Stationsadresse

F-Adresse

1 ... 125, Uber DIP-Schalter einstellbar
1 ... 1022, liber DIP-Schalter einstellbar

Name der GSD-
Datei

DP-ldent-Nummer

SEW_6009.GSD

60096y = 2458540,

Anwendungsspe-
zifische Parame-
trierungsdaten
(Set-Prm-User-
Data)

DP-Konfigurati-
onen fiir
DDLM_Chk_Cfg

« Lange 3 Byte
¢ Hex-Parametrierung 00,00,00

Siehe Druckschrift "Feldbus-Schnittstelle DFS11B PROFIBUS
DP-V1 mit PROFlsafe®".

Diagnosedaten

Standarddiagnose 6 Byte

Mit der Verwendung von PROFIsafe®-Schnittstellen werden sicherheitsgerichtete Ap-
plikationen realisiert.

Beachten Sie hierzu die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFS11B PROFIBUS DP-
V1 mit PROFIsafe®".
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4.26.8 Feldbus-Schnittstelle DFS21B fiir PROFINET / PROFIsafe®

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B ermdglicht Ihnen mit der Option DFS21B auf-
grund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungssysteme tber PROFINET 10 RT mit PROFIsafe®.

Far die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DFS21B
PROFINET mit PROFIsafe®".

Beschreibung

Elektronikdaten

Option DFS21B

DFS21B

S B
erfl] oo

F-ADDRESS

|DEF IP
AS

0 1
PROFINET 10

HINWEIS

Externe Span-
nungsversorgung
liber X26

Applikations-Pro-
tokolle

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prmax = 34 W

PROFINET IO (Ethernet Frames mit Framekennung 8892;,¢,)
zur Steuerung und Parametrierung des Antriebsumrichters.
HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mit Web-
Browser.

SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von
MOVITOOLS® MotionStudio genutzt wird.

Verwendete * 300 (SMLP)
Port-Nummern « 80 (HTTP)
Ethernet-Dienste |+ ARP

* ICMP (Ping)
OSl-Layer 1/2 Ethernet Il

Baudrate

Anschlusstechnik

100 MBaud im Vollduplexverfahren
2 x RJ45 mit internem Switch® und Auto-Crossing

Adressierung

4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xx)

F-Adresse

Herstellerken-
nung
(Vendor-ID)

1 ... 1022, Giber DIP-Schalter einstellbar
010Anex

Name der GSD-
Datei

GSML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-YYYYMMTT.xml

Mit der Verwendung von PROFIsafe®-Schnittstellen werden sicherheitsgerichtete Ap-
plikationen realisiert.

Beachten Sie hierzu die Druckschrift "Feldbusschnittstelle DF21B PROFINET mit
PROFIsafe®".
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4.27 MOVI-PLC®

4.27.1 Gerateausfilhrungen

Die Steuerung MOVI-PLC® steht in verschiedenen Ausfuhrungen zur Verfigung, die
sich in der Ausfiihrbarkeit von Bausteinen aus verschiedenen Bibliotheken unterschei-
den. Fiir die Installation beachten Sie bitte die Druckschrift "Steuerung MOVI-PLC®".

MOVI-PLC®
basic

MOVI-PLC®
advanced

Geriteausfiihrung MOVI-PLC®

Beschreibung

DHP11B-TO Steuerung MOVI-PLC® basic
DHP11B-T1" Technologieausfiihrung | ermdglicht zusatzlich zur Ausfiihrung TO
u. a. Kurvenscheibe, Synchronlauf
DHP11B-T2") Technologieausfiihrung Il ermdglicht zusatzlich zur Ausfihrung T1
u. a. Handling
DHE41B Funktionalitat von MOVI-PLC® basic, zusatzlich enorme Leistungsre-

serven und Hochgeschwindigkeitsschnittstellen.

1) Die Ausfiihrungen T1 und T2 sind zusammen mit MOVITRAC® B nur bedingt sinnvoll. Bitte halten Sie
Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

4.27.2 Beschreibung

Mit der Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B bietet SEW-EURODRIVE in seinem Pro-
duktportfolio erstmals eine nach IEC 61131-3 und PLCopen frei programmierbare Steu-

erung an.

Die Option DHP11B wird ab Werk integriert (nicht in BaugréRe 0XS) oder in eigenem
Gehause UOH geliefert. Eine Erweiterung eines Gerats mit dieser Option kann nur von
SEW-EUORDRIVE durchgefiihrt werden.

Die Steuerung MOVI-PLC® DHP11B.. ist ausgestattet mit einer PROFIBUS DP-V1
Slave-Schnittstelle, 2 SBus-Schnittstellen (CAN), RS-485 und 8 digitalen Ein- / Ausgan-
gen, von denen 5 interruptfahig sind. Die DHP11B kann gleichzeitig 12 Gerate ansteu-
ern (MOVIDRIVE®, MOVITRAC®, MOVIMOT®).
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4.27.3 Elektronikdaten

Elektronikdaten MOVI-PLC® basic DHP11B:

DHP 118

Statusanzeigen

LEDs fir

«  Spannungsversorgung I/O
Firmware

Programm

PROFIBUS

Systembusse

e o o o

Feldbus

PROFIBUS DP und DPV1 nach IEC 61158
Automatische Baudratenerkennung von 9.6 kBaud bis
12 MBaud

Bus-Abschluss mit geeignetem Stecker realisieren
GSD-Datei SEW_6007.GSD

DP-Ident-Nummer 6007},¢x (245794¢5)

Maximal 32 Prozessdaten

e o o o

Systembus

Engineering

* 2 Systembusse (CAN) zur Ansteuerung von 12 Umrichtern
und CANopen I/0-Modulen

*  CAN Schicht 2 (SCOM zyklisch, azyklisch) oder tber das
SEW-MOVILINK®-Protokoll

* Baudrate: 125 kBaud — 1 MBaud

»  Bus-Abschluss extern

* Adressbereich: 0 — 127

Uber RS-485, PROFIBUS und die Systembusse

Panelbetrieb

Uber RS-485 und CAN 2 (in Vorbereitung)

Anschlusstechnik

Binarein- /
-ausgange

Speicher

* PROFIBUS: 9-poliger Sub-D-Stecker nach IEC 61158
« Systembusse und I/O: steckbare Klemmen
* RS-485: RJ10

8 1/0 nach IEC 61131-2, als Ein- oder Ausgang konfigurierbar,
davon 5 interrupt-fahig.

* Programm: 512 kByte
« Daten: 128 kByte
* Retain: 24 kByte

Hilfsmittel zur Inbe-
triebnahme

*  Programmiersprachen
- AWL
- ST
- KOP
- FUP
- CFC
- AS

» Bibliotheken zur optimierten Ansteuerung der Umrichter
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4.28 Schaltnetzteil UWU52A

Schaltnetzteil UWU52A

Sachnummer 1881817
Eingangsspannung 1xAC110V-AC 240V
Spannungsbereich AC 95 -265V, DC 110 — 300 V
Frequenz 50/60 Hz
Maximaler Leerlaufstrom AC 40 mA
Eingangsnennstrom

bei 1 x AC 110V AC 1.04 A

bei 1 x AC 230 V AC 0.63 A
Ausgangsspannung DC 24V (-1 % /+3 %)
Ausgangs-Nennstrom

bei 40 °C DC25A

bei 55 °C DC2.0A
Restwelligkeit <50 mV
Stérspannung <120 mVgg
Verlustleistung <55W
Masse 0.23 kg (0.51 Ib)
Arbeitstemperatur 0 — +55 °C (+32 — +131 °F) (Betauung unzulassig)
Schutzart IP20 (EN 60529)
Schutzklasse |
Anschluss Schraubklemmen fiir Kabelquerschnitt 0.20 — 2.5 mm? (AWG24 —

AWG13)
» 109 (4.29) -
-« 38(1.5)
101 (3.98) -

76 (3.0)

HHH
- z @
[ceosft— ~

EN 60715TM35 o 1.4(0.2)

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Parameter 7 5
Erlauterung der Parameter |7

5

5.1

Parameter

In der Regel stellen Sie die Parameter nur bei der Inbetriebnahme und im Servicefall ein.
Sie kénnen die Parameter des MOVITRAC® B auf verschiedene Weise einstellen:

* Mit dem Bediengerat
+  Mit dem PC-Programm MOVITOOLS® MotionStudio tber die RS-485-Schnittstelle
» Kopieren der Parameter mit dem Bediengerat

Wenn Sie Parameter von der Werkseinstellung abweichend verandern: Tragen Sie die
Anderungen in die Parameterliste im Kapitel Inbetriebnahme ein.

Erlauterung der Parameter

Wenn eine Auswahimdglichkeit existiert, so ist die Werkseinstellung durch Fettschrift
hervorgehoben.

Die Parameter fir die Motor-Inbetriebnahme sind im Kapitel "Inbetriebnahme mit dem
FBG Bediengerat" beschrieben.

Sie kénnen die Parameter am Bediengerat FBG11B folgendermalen anwahlen:
Anwahl im FBG11B-Langmen

.__
=]
2
D=

Anwahl im FBG11B-Kurzmeni und im FBG11B-Langmenti

i
=
[=]

-

Direkte Anwahl in Bediengerat FBG11B und im FBG11B-Langmenii

IIIKIII

1D Anwahl innerhalb der FBG Motor-Inbetriebnahme

Folgende Symbole erldutern die Parameter:
’_IE Diese Parameter sind umschaltbar und in Parametersatz 1 und 2 verfiigbar.
1

Diese Parameter sind nur bei Umrichterstatus GESPERRT (= Endstufe

— hochohmig) veranderbar.

Die Inbetriebnahmefunktion verandert diesen Parameter automatisch.
AUTO

Nr.

FBG

Name

Anzeigewerte

‘ Beschreibung

00.

Prozesswerte

000

001

002

004

l.k“l

Drehzahl (vorzeichenbehaftet) Die angezeigte Drehzahl ist die errechnete Ist-Drehzahl.

[rpm]

Anwenderanzeige fir DBG11B Die Anwenderanzeige wird durch die folgenden Parameter bestimmt:

» P850 Skalierungsfaktor Zahler
» P851 Skalierungsfaktor Nenner
* P852 Anwendereinheit

Frequenz (vorzeichenbehaftet) | Ausgangsfrequenz des Umrichters.

[HZ]

Ausgangsstrom (Betrag) Scheinstrom des Geratenennstroms.

[% IN]

005

008

oo £

Wirkstrom (vorzeichenbehaftet) | Wirkstrom im Bereich 0 — 200 % des Geratenennstroms. Bei Drehmoment in

[% IN]

Zwischenkreis-Spannung [V] Zwischenkreis-Spannung.

positiver Drehrichtung ist der Anzeigewert positiv, bei Drehmoment in negativer
Drehrichtung negativ.
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Nr. FBG | Name Beschreibung
009 H Ausgangsstrom [A] Scheinstrom am Ausgang des Umrichters, angezeigt in AC A.
01. Statusanzeigen
010 Umrichterstatus Zustand der Gerate-Endstufe:
*+  GESPERRT
+  FREIGEGEBEN
01 Betriebszustand Folgende Betriebszustande sind mdoglich:
+ 24 V-BETRIEB
*+ REGLERSPERRE
+ KEINE FREIGABE
* STILLSTANDSSTROM
+  FREIGABE
*  WERKSEINSTELLUNG
*  FEHLER
* SICHERER HALT
012 Fehlerstatus Fehlernummer und Fehler in Klartext.
013 Aktueller Parametersatz Parametersatz 1 oder 2.
014 Kuhlkérpertemperatur [°C] Kihlkérpertemperatur des Umrichters.
Lond
02. Analoge Sollwerte
020 Analogeingang Al1 [V] Spannung 0 — +10 V am Analogeingang Al1. Bei S11 = ON ist und P112 Al1
Betriebsart:
s =NMAX, 0—20 mA: Anzeige 0—10V = A 0-20 mA
- +  =NMAX, 4— 20 mA: Anzeige 2 - 10V = A 4 - 20 mA
021 Analogeingang Al2 (optional) Einheit: [V]
Spannung (=10 V — +10 V)
03. Binareingédnge
030 Binareingang DI00 Zustand von Binareingang DIO0 (Fehler Reset = Werkseinstellung)
031 Binareingang DI01 Zustand von Binareingang DI01 (RECHTS/HALT = feste Belegung)
032 Binareingang D102 Zustand von Binareingang DI02 (LINKS/HALT = Werkseinstellung)
033 Binareingang DI03 Zustand von Binareingang DI03 (FREIGABE = Werkseinstellung)
034 Binareingang D104 Zustand von Binareingang DI04 (n11/n21 = Werkseinstellung)
035 Binareingang DI05 Zustand von Binareingang DI05 (n12/n22 = Werkseinstellung)
039 Binareingange DIO0 — DI05 Sammelanzeige der Binareingange.
Lo
04. Binareingdnge Option
040 Binareingang DI10 Zustand von Binareingang D110 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
041 Binareingang DI11 Zustand von Binareingang D111 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
042 Binareingang D112 Zustand von Binareingang D112 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
043 Binareingang DI13 Zustand von Binareingang D113 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
044 Binareingang DI14 Zustand von Binareingang D114 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
045 Binareingang DI15 Zustand von Binareingang D115 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
046 Binareingang D116 Zustand von Binareingang D116 (Werkseinstellung = Keine Funktion)
048 Binareingange DI10 — DI16 Sammelanzeige der Bindreingange.
Land
05. Bindrausgange
051 Bindrausgang DO01 Zustand von Binérausgang DO01 (/STORUNG = Werkseinstellung)
052 Binarausgang DO02 Zustand von Binarausgang DO02 (BREMSE AUF = Werkseinstellung)
053 Bindrausgang DO03 Zustand von Binadrausgang DO03 (BETRIEBSBEREIT = Werkseinstellung)
059 Binarausgange DO01 — DO03 Sammelanzeige der Binarausgange.
Land
07. Geréatedaten
070 Geratetyp Anzeige des Geratetyps, z. B. MC07B0008-2B1
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Nr. FBG | Name Beschreibung
071 Ausgangs-Nennstrom [A] Anzeige des Geratenennstroms in [A]
076 Firmware Grundgerat Sachnummer und Version der Firmware
077 Firmware DBG Sachnummer und Version der Firmware
08. Fehlerspeicher
080 - Fehler t-0 — Fehler t-4 (Bedien- | Das Gerat speichert zum Zeitpunkt des Fehlers folgende Informationen. MOVI-
084 Lank | gerat FBG11B: nur Fehler t-0) TOOLS® MotionStudio kann diese Informationen bei Bedarf anzeigen:
+ P036/P053 Status der Bindreingange / Binarausgange
« P013 Aktueller Parametersatz
» P011 Betriebszustand des Umrichters
+ PO010 Umrichterstatus
*  P014 Kihlkorpertemperatur
+ PO000 Drehzahl
* P004 Ausgangsstrom
« PO005 Wirkstrom
* Gerateauslastung
* P008 Zwischenkreis-Spannung
09. Busdiagnose
094 PA 1 Sollwert [hex] Prozessdaten-Ausgangswort 1, Sollwert
095 Lank PA 2 Sollwert [hex] Prozessdaten-Ausgangswort 2, Sollwert
096 PA 3 Sollwert [hex] Prozessdaten-Ausgangswort 3, Sollwert
097 PE 1 Istwert [hex] Prozessdaten-Eingangswort 1, Istwert
098 PE 2 Istwert [hex] Prozessdaten-Eingangswort 2, Istwert
099 PE 3 Istwert [hex] Prozessdaten-Eingangswort 3, Istwert
Nr. FBG | Name Beschreibung
1.. Sollwerte / Integratoren
10. Sollwertvorwahl / Frequenzeingang
100 Sollwertquelle 0/ Bipolar / Festsollwert
B b Der Sollwert kommt von dem Analogeingang oder von den Festsollwerten.
Das Gerét verarbeitet die Festsollwerte vorzeichenbehaftet.
a Bei Drahtbruch wird die Drehzahl durch die eingestellte Maximaldrehzahl
P302 / P312 begrenzt.

1/ Unipolar / Festsollwert
Der Sollwert kommt von dem Analogeingang oder von den Festsollwerten.
Das Gerat verarbeitet die Festsollwerte betragsméaBig. Die Binareingange
geben die Drehrichtung vor.

2/ RS-485 / Festsollwert
Der Sollwert kommt von der RS-485-Schnittstelle. Das Vorzeichen des Soll-
werts bestimmt die Drehrichtung.

4 | Motorpotenziometer / Festsollwert
Stellen Sie den Sollwert durch entsprechend programmierte Klemmen
Motorpot. auf und Motorpot. ab ein. Dieses Motorpotenziometer ist ein virtu-
elles Potenziometer und entspricht nicht dem Sollwert-Potenziometer am
Gerat.

6 / Festsollwert + Al1
Die Summe vom angewahlten Festsollwert und Analogeingang Al1 bilden
den Sollwert. Die Binareingange geben die Drehrichtung vor. Des Weiteren
gilt P112 Al1 Betriebsart.

7 | Festsollwert * Al1
Der Wert am Analogeingang Al1 dient als Bewertungsfaktor fiir den ange-
wahlten Festsollwert (0 — 10 V = 0 — 100 %). Wenn kein Festsollwert ange-
wahlt ist, ist n,;, wirksam. Die Bindreingdnge geben die Drehrichtung vor.

8 / MASTER-SBus1
Der Sollwert kommt vom Master im Master-Slave-Betrieb (iber den System-
bus 1. Siehe P75x Master-Slave-Funktion.

9 / MASTER-RS-485
Der Sollwert kommt vom Master im Master-Slave-Betrieb tber die RS-485-
Schnittstelle. Siehe P75x Master-Slave-Funktion.

10/ SBus 1/ Festsollwert
Der Systembus gibt den Sollwert vor. Das Vorzeichen des Sollwerts
bestimmt die Drehrichtung.
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P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
100 Sollwertquelle 11 / Frequenzsollwert-Eingang / Festsollwert
Ao b Die Frequenz am Binareingang DI04 gibt den Sollwert vor. Stellen Sie den
Wert mit dem Parameter P102 Frequenzskalierung ein. Sie kénnen den
- Wert mit P110 Al1 Skalierung beeinflussen. Wenn der PI-Regler aktiviert
N ist, gehen folgende Parameter in die Skalierung ein:

*  P254 Pl-Istwert-Skalierung
+  P255 Pl-Istwert-Offset

Das Tastverhaltnis (Pulsbreite des High- und des Low-Signals) ist optimal
1: 1. Dabei werden sowohl die ansteigende als auch die abfallende Flanke
des Eingangssignals erfasst. Uber P102 Frequenzskalierung (siehe Seite
201) kénnen Sie einstellen, bei welcher Eingangsfrequenz der Systemsoll-
wert 100 % erreicht wird. Der Bezug des Systemsollwerts wird Gber P112
Al1Betriebsart (siehe Seite 201) eingestellt. Die Drehrichtungsvorgabe
erfolgt Uber die Binareingdnge RECHTS/HALT und LINKS/HALT.

Frequenzskalierung Minimale Reaktions- Aufldsung
zeit (Totzeit) Frequenzeingang

25-120 kHz 20 ms 50 Hz
12.5-24.99 kHz 40 ms 25 Hz
10— 12.49 kHz 60 ms 16.7 Hz
1-9.99 kHz 500 ms 2Hz
Sollwertkette

3000

rpm
D104 | P110 =
“P102 — |
- P302

P112 P100
P302: Maximaldrehzahl in rpm
P110: Verstarkung 0.1 —1-10
P102: Frequenzskalierung 1 — 120 kHz
P112: Betriebsart Sollwert

Beispiel:

Ein Sollwertgeber mit dem Wertebereich 1 — 50 kHz soll die Motordrehzahl
von 30 — 1500 rpm vorgeben.

Stellen Sie dafiir folgende Parameter ein:

* Frequenzskalierung P102: 50 kHz
* Betriebsart Sollwert P112: 3000 rpm
»  Sollwertskalierung P110: 0.5

14 / Bipolar Al2 / Festsollwert

Der Sollwert kommt von dem optionalen Analogeingang Al2 oder von den
Festsollwerten. Das Gerat verarbeitet die Festsollwerte vorzeichenbehaftet.
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P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
101 Steuerquelle 0 / Klemmen
Ao b Die Binareingange bestimmen die Steuerung.
1/RS-485
| Die RS-485-Schnittstelle und die Binareingange bestimmen die Steuerung.
3/8SBus
Der Systembus und die Binareingange bestimmen die Steuerung.
4 / 3-Wire-Control
Das Prinzip 3-Wire-Control bestimmt die Steuerung.
Die Freigabe- und Drehrichtungssignale des Umrichters reagieren dann
flankengesteuert.
»  Start-Taster Rechts mit SchlieRer an Binareingang "Rechts/Halt"
anschlielen.
»  Start-Taster Links mit SchlieRer an Binareingang "Links/Halt"
anschlielen. )
+  Stopp-Taster mit Offnereingang "Freigabe/Stopp" anschlieRen.
Wenn Sie Rechts und Links gleichzeitig schalten, so fahrt der Antrieb an
der Abwartsrampe P131 / P141 herunter.
Ist die Steuerquelle 3-WIRE-CONTROL aktiv und der Antrieb durch eine
Start-Flanke gestartet: Sie kdnnen den Antrieb bei freigegebenen RUN-
STOP-Tasten mit der STOP-Taste anhalten. Danach kénnen Sie den
Antrieb mit der RUN-Taste wieder starten, ohne dass erneut eine Start-
Flanke nétig ist.
Wenn Sie den Antrieb mit der Stopp-Taste anhalten, so speichert das Gerat
eine Start-Flanke. Wenn Sie daraufhin die RUN-Taste driicken, so gibt das
Gerat den Antrieb sofort frei.
Steuerquelle 3-WIRE-CONTROL
nqn _ _
X12:2 x12:
||0|| L‘
" ::%:i:: X12:2 = Rechts/Halt
X123 _| a4 X12:3 = Links/Halt
0" E X12:4 = Freigabe/Stopp
1" | 6| X10 = Sollwert-Eingang Al
X12:4 |7 | fa = Ausgangsfrequenz
"0" +24V—>1 8 | fo = Start/Stopp-Frequenz
9
1ov — CW = Rechtslauf
X10 sV a1 CCW = Linkslauf
ov o t11 [1] = t11 AUF
o OV n N ;T 11 [2] = t11 AB
fa [Hz] t11 [1] t11 [2] t11{1] 3] t13 = Stopprampe
25 2 g,
fo—| o
0
fo—
25 4
t1{1] 13
50y cow T
102 Frequenzskalierung fgj1max Einstellbereich: 0.1 — 10 — 120.00 [kHz]
Land
7
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P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
103 Fl1-Bezug 0/ Npax
1 /nBezug
104 Sollwert-Bezugsdrehzahl nge,,q | Einstellbereich: 0 — 3000 — 6000 rpm
fur Frequenzeingang FI1 und
Analogeingange Al1 und Al2
105 Al1-Drahtbruch-Erkennung (bei | Drahtbruch-Erkennung gibt es nur bei der Betriebsart 4 — 20 mA.
Betriebsart 4 — 20 mA) 0 / Keine Reaktion
2 | Sofortstopp / Stérung
Der Umrichter vollfiihrt eine Sofortabschaltung mit Fehlermeldung. Der
Umrichter sperrt die Endstufe und die Bremse fallt ein. Der Umrichter nimmt
die Bereitmeldung zuriick und setzt den programmierten Stérausgang. Ein
erneuter Start ist erst nach Ausfiihrung eines Fehler-Resets moglich, bei
Land dem sich der Umrichter neu initialisiert.

4 | Schnellstopp / Stérung
Der Umrichter bremst den Antrieb an der eingestellten Stopprampe (P136 /
P146) ab. Im 2-Q-Betrieb bremst der Umrichter mit DC-Bremsung. Nach
Erreichen der Stoppdrehzahl sperrt der Umrichter die Endstufe und die
Bremse fallt ein. Der Fehler wird sofort gemeldet. Der Umrichter nimmt die
Bereitmeldung zurlick und setzt den programmierten Stérausgang. Ein
erneuter Start ist erst nach Ausfliihrung eines Fehler-Resets mdoglich, bei
dem sich der Umrichter neu initialisiert.

7 | Schnellstopp / Warnung

Die Fehlerreaktion entspricht der von STOPP/STOR. mit dem Unterschied,
dass der Umrichter die Bereitmeldung nicht zurtiicknimmt und den Stéraus-
gang setzt.

Frequenzeingang Fl1-Kennlinie

Der Frequenzeingang kann mit einer Kennlinie parametriert werden:

Sollwert-Bezugsdrehzahl

FI1 Betriebsart
é\

Maximaldrehzahl

normierter Drehzahl-
Eingangswert Eingangswert EN- normierter Sollwert Sollwert
—— | Normierung > L >
0 — ey ma [HZ] 0-+100% | Kemilinie 14600, _0_+100 % in min~"
106 Fl1-Kennlinie x1 Einstellbereich: 0 — 100 %
107 F11-Kennlinie y1 Einstellbereich: =100 % — 0 — +100 %
108 Land | Fl1-Kennlinie x2 Einstellbereich: 0 — 100 %
109 Fl1-Kennlinie y2 Einstellbereich: =100 — 0 — +100 %

Mit den beiden Koordinaten x1/y1 und x2/y2 wird eine 2-Punkt-Kennlinie beschrieben, die den Frequenzeingang
FI1 bewertet.

normierter Sollwert
+100 %

0

"Werkseinstellung

0%4 y ~ Eingangs-
//O/VHZ ! ! Z ! wert
RN +100 %
5 ,Beispiel fe11max

—
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Parameter 7
Erlauterung der Parameter |7

P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
1. Analogeingang 1 (0 — +10 V)
Der Analogeingang kann mit einer Kennlinie parametriert werden.
Al1 Betriebsart
Maximaldrehzahl S ]
Sollwert-Bezugsdrehzahl
Drehzahl-
normierter Sollwert
Eingangswert Eingangswert Al1- normierter Sollwert in min~"
————|Normierung > L
0-10V 0-+100% | <ennlinie 4009 —0—+100 %
Drehzahlsollwert in %
PI-Regler Sollwert in %
110 Al1 Skalierung Einstellbereich: 0.1 — 1 — +10.
Whork | (bis Firmware .12) Hiermit legen Sie die Steigung der Sollwert-Kennlinie fest. Wenn Sie die
Skalierung auf den Wert "1" einstellen, so entspricht die Eingangsspannung
% U4 = 10 V am Analogeingang der Betriebsart des Analogeingangs (P112).
| Dies ist die Drehzahl 3000 rpm oder die eingestellte Maximaldrehzahl
(P302).
Na
3000 rpm_ ' ' T ‘””V‘””T””V‘””‘V””‘
/ Nimax : A 4
—> U,
10V
Steigung der Sollwert-Kennlinie
Sie kénnen bei unipolarer Sollwertquelle nur den 1. Quadrant nutzen. Negative
Sollwertvorgaben erzeugen dann den Sollwert Null. Wenn Sie die Betriebsart
Stromeingang einstellen, so ist P110 Al1 Skalierung ohne Wirkung. Sie
stellen die Betriebsart Stromeingang ein, indem Sie P112 Al1 auf NMAX,
0-20 mA oder NMAX, 4-20 mA stellen.
112 Al1 Betriebsart 1/10 V, Bezug Maximaldrehzahl
SRk Spannungseingang mit Bezug Np,a¢ (0 — 10 V = 0 — np5«). Sie kénnen die
Kennlinie mit A/1 Skalierung anpassen.
D Schalter S11 = V.
5/0—20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
Stromeingang 0 — 20 mA = 0 — nyax. P71710 Al1 Skalierung ist wirkungslos.
Schalter S11 = mA.
6 /4 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
Stromeingang 4 — 20 mA = 0 — nyhax. P7110 Al1 Skalierung ist wirkungslos.
Schalter S11 = mA.
7/0-10V, n-Bezug
8/0—-20 mA, n-Bezug
9 /4 —20 mA, n-Bezug
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I ,
7 Erlauterung der Parameter
P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
113 Al1 Spannungsoffset Einstellbereich: -10 V-0 - +10 V
Shork | (bis .Firmware 12) Der Nulldurchgang der Sollwertkennlinie kann entlang der Ug-Achse ver-
schoben werden.
/f nmax in

P302/P312 |

'
“Niax |

P302/P312
ov 1V 2v. 3V 4V 5V 6V 7V 8/ 9V 10V
116 Al1-Kennlinie x1 Einstellbereich: 0 — 100 %
117 Al1-Kennlinie y1 Einstellbereich: =100 % — 0 — +100 %
118 Sherk  Al1-Kennlinie x2 Einstellbereich: 0 — 100 %
119 Al1-Kennlinie y2 Einstellbereich: =100 — 0 — +100 %
Mit den beiden Koordinaten x1/y1 und x2/y2 wird eine 2-Punkt-Kennlinie beschrieben, die den Analogeingang Al1
bewertet.
normierter Sollwert
+100 %
%_Werkseinstellung
0%
ovp
—
0mAZh 7 Eingangs-
/4 mA L L /I L wert
0T [+100 %
B ,Beispiel 10V
L 20 mA
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Parameter 7
Erlauterung der Parameter |7

P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
12. Analogeingang Al2 / FBG Sollwertsteller (Option)
Der Analogeingang Al2 ist nur mit optionalem Analogmodul FIO11B verfligbar.
Maximaldrehzahl
. Drehzahl-
normierter Sollwert
Eingangswert Eingangswert Al2- normierter Sollwert in min=!
——— | Normierung > .
~10V-0-10V 100 %~ | Kenniinie 1460 9 _0—+100 %
0-+100 %
Drehzahlsollwert in %
PI-Regler Istwert in %
120 Al2 Betriebsart 0 / Keine Funktion
Lonk Der Sollwert an Al2 wird nicht benutzt, die externe Strombegrenzung ist auf
100 % eingestellt.
D 1/0-210V + Sollwert / 100 % entspricht np,,4
Der bewertete Sollwert an Al2 wird vorzeichenrichtig zum Sollwert 1 (= Al1)
addiert, die externe Strombegrenzung ist auf 100 % |54 eingestelit.
2/0-10V Strombegrenzung / 100 % entspricht |4«
Der Eingang dient als externe Strombegrenzung.
121 Addition FBG Sollwertsteller 0/Aus
Ak k Das Gerat berucksichtigt den Wert vom Sollwertsteller des Bediengerats
FBG11 nicht.
a 1/Ein
Der Wert vom Sollwertsteller des Bediengerats FBG11 wird zu der einge-
stellten Sollwertquelle Bipolar / Festsollwert, Unipolar / Festsollwert, RS-
485 | Festsollwert, Frequenzeingang / Festsollwert oder SBus / Festsollwert
dazu addiert. Die Addition wirkt auch auf Festsollwerte.
2/ Ein (ohne Festsollwert)
Der Wert vom Sollwertsteller des Bediengerats FBG11 wird zu der einge-
stellten Sollwertquelle Bipolar / Festsollwert, Unipolar / Festsollwert, RS-
485 / Festsollwert, Frequenzeingang / Festsollwert oder SBus / Festsollwert
dazu addiert. Die Addition wirkt nicht auf Festsollwerte.
122 Drehrichtung FBG Handbetrieb | Einstellung des Sollwerts mit dem Sollwertsteller des Bediengerats FBG11 im
Ak k FBG Handbetrieb.
0/ Unipolar rechts
a Einstellbare Drehzahl: 0 — + ny 5.
1/ Unipolar links

Einstellbare Drehzahl: 0 — — N5y
2 / Bipolar rechts und links
Einstellbare Drehzahl: — npax — + Npax-
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kYA 7 "l parameter
7 Erlauterung der Parameter
P| Hz

Nr. FBG Name Beschreibung

126 Al2 Kennlinie x1 Einstellbereich —100 % — 0 — +100 % (-10 V-0 — +10 V)

127 Lonk | AI2 Kennlinie y1 Einstellbereich =100 % — 0 — +100 % (—Npyax — 0 — +Nppgy / 0 = Ia)

128 P Al2 Kennlinie x2 Einstellbereich —100 % — 0 — +100 % (-10 V-0 —-+10 V)

129 | AI2 Kennlinie y2 Einstellbereich —100 % — 0 — +100 % (—Npax — 0 — +Nppax / 0 — Imax)
Mit den beiden Koordinaten x1/y1 und x2/y2 wird die Kennlinie beschrieben, mit der der Analogeingang bewertet
wird.

normierter Sollwert
+100 %
|Werkseinstellung
0 %] , > 7 Eingangs-
-100% ov Lz wert
-10V o ' 2 +100 %
R Beispiel +10V
/|
e
—100 %
13./14. Drehzahlrampen 1/ 2

Die Rampenzeiten

beziehen sich auf eine Sollwertanderung von An = 3000 rpm. Die Rampen t11 / t21 auf und t11 / t21 ab sind wirk-
sam bei Veranderung des Sollwertes. Bei Wegnahme der Freigabe mit der STOP/RESET-Taste oder liber Klemmen ist die Stopp-

rampe t13 / 123 wirksam.

130/ 140 E( Rampe t11 /121 auf Einstellbereich 0 — 2 — 2000 [s]; Beschleunigungsrampe
131/141 B Rampe t11 /121 ab Einstellbereich 0 — 2 — 2000 [s]; Verzégerungsrampe
2
2

134 /144 Rampe t12 /t22 Einstellbereich 0 — 10 — 2000 [s]
auf = ab Fir diese Rampe gilt AUF = AB und RECHTS = LINKS.

Die Rampen t12/t22 werden durch einen binaren Eingang (— P601 ... P608)
aktiviert, der mir der Funktion "Rampen Umsch." programmiert ist.

1357145 S-Verschliff t12 / t22 Einstellbereich: 0/1/2/3 (0 = Aus, 1 = schwach, 2 = mittel, 3 = stark)
Funktion ist nur bei Anwahl t12/ | Die 2. Rampe (t12 / t22) von Parametersatz 1 und 2 kann mit 3 Verschliffgraden
t22 aktiv. verrundet werden, um eine sanftere Beschleunigung des Antriebes zu errei-

chen.
Wirkung des S-Verschliffs:
UE
Lok
1 : -------- Sollwert-Vorgabe
————— Ohne S-Verschliff
Mit S-Verschliff
“t
Ein begonnener S-Verschliff wird durch die Stopp-Rampe t13/t23 und Umschal-
tung auf Rampe t11/t21 unterbrochen. Eine Riicknahme des Sollwerts oder ein
Halt Gber die Eingangsklemmen fiihrt dazu, dass der begonnene S-Bogen
beendet wird. Der Antrieb kann somit trotz Sollwertriicknahme noch beschleu-
nigen.

136/ 146 Stopprampe t13 / 123 Einstellbereich 0 — 2 — 20 [s]; Stopprampe beim Umschalten in den Betriebszu-

auf = ab stand KEINE FREIGABE
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Erlauterung der Parameter |7

Nr. FBG

Name

Beschreibung

139/ 149

.__
(=]
P

Rampeniiberwachung 1/ 2

Einstellbereich: JA / NEIN

Wenn Sie die Verzégerungsrampen sehr viel kiirzer einstellen als dies physika-
lisch in der Anlage zu erreichen ist, so erfolgt nach Ablauf der Uberwachungs-
zeit die Endabschaltung auf den noch drehenden Antrieb. Neben der
Fehlermeldung flhrt dies auch zu einem erhéhten Verschlei® der Bremse.

Des Weiteren muss die Einstellung der jeweiligen Rampe erhéht werden, wenn
das Rampen-Timeout definitiv durch eine nicht fahrbare Vorgaberampe auf-
taucht.

Dieser Parameter ist eine zusatzliche Uberwachungsfunktion zur Drehzahl-
Uberwachung. Er gilt aber nur fur die Abwartsrampe. Er kann z. B. bei nicht
gewlinschter Drehzahl-Uberwachung die Abwarts-, Stopp- oder Notstopp-
Rampe lberwachen.

15.

150

Land

Motorpotenziometer-Funktion (siehe P7100 Sollwertquelle)

Die Rampenzeiten beziehen sich

Rampe t3 auf = ab

auf eine Sollwertadnderung von An = 3000 rpm.

Einstellbereich 0.2 — 20 — 50 [s]

Die Rampe ist wirksam bei Benutzung der Klemmenfunktionen Motorpot. auf
und Motorpot. ab.

152

.._
[
2
D=

Letzten Sollwert speichern

off / Aus
Der Umrichter startet mit nyn:
* Nach Netz-Aus und Netz-Ein
* Nach Wegnahme der Freigabe
Wenn Sie das Motorpotenziometer zur standigen Drehzahlverstellung
benutzen, so mussen Sie P152 Letzten Sollwert speichern = AUS einstel-
len. Sonst erscheint nach ca. 100.000 Speichervorgéngen die Fehlermel-
dung F25 EEPROM.
Speicherung nur bei Sollwertdanderung. Nach Abwahl eines Festsollwerts
wird der Festsollwert als Motorpotenziometer-Wert ibernommen.

on/ Ein
Der Umrichter startet mit dem zuletzt eingestellten Motorpotenziometer-
Sollwert:
* Nach Netz-Aus und Netz-Ein
* Nach Wegnahme der Freigabe
Nach Abwahl eines Festsollwerts wird der alte Motorpotenziometer-Sollwert
wieder ubernommen.

16./17.

Festsollwerte 1/ 2

Sie kénnen die Festsollwerte tber die Binareingange DI02 — DI05 mit den Argumenten n11/n21/n12/n22 und FESTSOLL. UMSCH.
aktivieren (Parameter 60_). Aktivieren Sie die Festsollwerte n13/n23, indem Sie zwei Binareingdnge mit den Funktionen n11/n21 und

n12/n22 belegen u
160/ 170

nd an beiden 1-Signal anlegen.

Interner Sollwert n11 / n21

Einstellbereich —-5000 — 150 — 5000 [rpm]

161/171

Interner Sollwert n12 / n22

Einstellbereich —-5000 — 750 — 5000 [rpm]

162 /172
163 /173

Ilk“l

Interner Sollwert n13 / n23
n11/n21 PIl-Regler

Einstellbereich —-5000 — 1500 — 5000 [rpm]
Einstellbereich 0 — 3 — 100 [%] (siehe Kapitel Projektierung / PI-Regler)

164 /174

n12/n22 PI-Regler

Einstellbereich 0 — 15 — 100 [%)] (siehe Kapitel Projektierung / PI-Regler)

165/175

n13/n23 PI-Regler

Systemhandbuch
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kYA 7 "l parameter
7 Erlauterung der Parameter
P| Hz
Nr. FBG A Name Beschreibung
2. Reglerparameter
25. PI-Regler (Erlauterungen zu den Parametern im Kapitel Projektierung / Pl-Regler)
P250 PI-Regler
Normal
Invertiert
N
P251 P-Verstérkung P301/311 n_,,
P252 I-Anteil P302/312n
Sollwert / . \_Bmax Drehzahlsollwert (Bg.trag)
% N i VN 4
H M| &
8 0
£ =
Istwert 3 °
Al % g @
o
250 PI-Regler 0/Aus
Lanl PI-Regler ausgeschaltet.
1/ Normal
7 PI-Regler eingeschaltet normal.
2/ Invertiert
Pl-Regler eingeschaltet invertiert.
251 P-Verstarkung Einstellbereich 0 — 1 — 64
252 Lond | |-Anteil Einstellbereich 0 — 1 — 2000 [s]
253 Pl-Istwert-Mode 1/10 V, Bezug Maximaldrehzahl
Lank | (bis Firmware .12) 5/0-20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
6 /4 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
7 7/0-10V, n-Bezug
8/0-20 mA, n-Bezug
9/4 —-20 mA, n-Bezug
254 Pl-Istwert-Skalierung (bis .12) 0.1-1.0-10.0
255 Pl-Istwert-Offset (bis .12) 0.0 — 100.0 [%]
Land
Nr. FBG | Name Beschreibung
3.. Motorparameter

Passen Sie mit die:

ser Parametergruppe den Umrichter an den Motor an.

30./31.

Begrenzungen 1/ 2

300/310

IAUTO

Start-Stopp-Drehzahl 1/ 2

Einstellbereich 0 — 150 [rpm]

Liegt die Solldrehzahl Gber der Start-Stopp-Drehzahl, so erfolgt die Freigabe mit
der Start-Stopp-Drehzahl. Der Ubergang auf die Solldrehzahl erfolgt mit der
aktiven Drehzahlrampe. Liegt die Solldrehzahl unter dem Start-Stopp-Drehzahl,
so wird der Sollwert sofort aktiv.

Bei der Betriebsart VFC & Hubwerk erfolgt die Freigabe immer mit der Motor-
nennschlupfdrehzahl.

Die Start-Stopp-Drehzahl wird bei der Inbetriebnahme auf 50 % der Nenn-
schlupfdrehzahl des angeschlossenen Motors eingestellt.

Bei der Ausfiihrung eines Stoppbefehls bestimmt diese Einstellung auch die
kleinste Drehzahl, bei der dann die Motorbestromung abgeschaltet wird oder
die Nachmagnetisierung einsetzt und die Bremse einfallt.
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Erlauterung der Parameter |7

P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
301 /311 Minimaldrehzahl 1/ 2 Einstellbereich 0 — 15 — 5500 [rpm]
Lol Drehzahlwert, der auch bei Sollwertvorgabe Null nicht unterschritten werden
kann. Es ist auch dann die Minimaldrehzahl giltig, wenn Ny < Ngart/ stopp €iN-
’—LE gestellt wurde.
1 Achtung:
» Bei aktivierter Hubwerksfunktion ist die kleinste Drehzahl 15 rpm, auch
IAUTO wenn np,i, kleiner eingestellt wurde.

* Um ein Freifahren der Endschalter auch mit kleineren Geschwindigkeiten
zu ermdglichen, ist bei angefahrenem Hardware-Endschalter n;, nicht
aktiv.

302/312 E Maximaldrehzahl 1/ 2 Einstellbereich 0 — 1500 — 5500 [rpm]
E( Eine Sollwertvorgabe kann den hier eingestellten Wert nicht tGberschreiten.
Wenn Sie N, > Nyax einstellen, so gilt fur die Minimaldrehzahl und die
2 Maximaldrehzahl der in np,,, €ingestellte Wert.
In der Betriebsart VFC und VFC + DC-BREMS. diirfen Sie als Maximal-
drehzahlen abhangig von der Polzahl folgende Werte eintragen:
IAUTO *  2-polig: maximal 5500 rpm
4-polig: maximal 4000 rpm
*  6-polig: maximal 2600 rpm
*  8-polig: maximal 2000 rpm
Bei Eingabe von hoheren Werten erscheint moglicherweise der Fehler 08
Drehzahl-Uberwachung.
Wenn Sie die Inbetriebnahme durchfiihren, setzt das Geréat die Maximal-
drehzahl automatisch auf die Eckdrehzahl.
303/313 Stromgrenze 1/2 Einstellbereich 0 — 150 [% I\]
Landk Die interne Strombegrenzung bezieht sich auf den Scheinstrom, also den
Ausgangsstrom des Umrichters. Im Feldschwachbereich setzt der Umrich-
2 ter die Stromgrenze automatisch intern herab. Damit realisiert der Umrich-
ter einen Kippschutz flir den Motor.
Bei aktivierter Hubwerksfunktion wird eine Stromgrenze, die kleiner als der
IAUTO Motor-Bemessungstrom ist, ignoriert.
32./33. Motorabgleich 1/ 2

Verwenden Sie die Funktion P320 / P330 Automatischer Abgleich nur bei Einmotorenbetrieb. Sie kdnnen diese Funktion flr alle

Motoren und Regelverfahren verwenden. Der Umrichter misst wahrend der Vormagnetisierung den Motor aus und stellt Parameter

P322 / P332 IxR-Abgleich ein. Die Werte werden fliichtig gespeichert.

Der Motor wird nicht eingemessen, wenn:

* P320/P330 Automatischer Abgleich = AUS.

» Betriebsart VFC & Fangen ist aktiviert.

« Die eingestellte Vormagnetisierungszeit ist mehr als 30 ms kurzer als die in der Inbetriebnahme berechnete
Vormagnetisierungszeit.

Wenn Sie den automatischen Abgleich ausschalten, so werden die letzten gemessenen Werte nichtfliichtig gespeichert.
Die Werkseinstellung der Parameter 321 — 324 / 331 — 334 ist motorabhangig.

320/330 Automatischer Abgleich 1 /2 off / Aus
Kein automatischer Abgleich: Der Umrichter misst den Motor nicht ein.
on/Ein

Automatischer Abgleich: Der Umrichter misst den Motor bei jedem Wechsel
in den Betriebszustand FREIGABE ein.

321/331  “*"B Boost1/2 Einstellbereich 0 — 100 [%]
o Der Wert wird bei der Inbetriebnahme berechnet. Fur VFC-Betriebsarten ist der
1 Wert 0. Eine manuelle Einstellung ist normalerweise nicht notwendig. In Son-

derfallen kann eine manuelle Einstellung zur Erhéhung des Losbrechmoments
notwendig sein, hierbei sind Einstellwerte bis zu maximal 30 % von IxR sinnvoll.
Fir U/f-Betriebsarten wird 1/3 von IxR eingestellt. In Sonderfallen kann eine
manuelle Einstellung zur Erhdhung des Losbrechmoments notwendig sein,
hierbei sind Einstellwerte bis zu maximal 60 % von IxR sinnvoll.
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7 Erlauterung der Parameter
P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
322 /332 IXR-Abgleich 1/2 Einstellbereich 0 — 100 [%]
Bei P320 / P330 Automatischer Abgleich = EIN stellt der Umrichter den Wert
automatisch ein. Manuelle Veranderungen dieses Parameters sind der Optimie-
rung durch Spezialisten vorbehalten.
323/333 Vormagnetisierungszeit 1 / 2 Einstellbereich 0 — 2 [s]
Lo Wenn Sie den Umrichter freigeben, sorgt die Vormagnetisierung fiir den Aufbau
eines Magnetfelds im Motor.
324 /334 2 Schlupfkompensation 1/ 2 Einstellbereich 0 — 500 [rpm]
Die Schlupfkompensation erhoht die Drehzahlgenauigkeit des Motors. Geben
Sie bei manueller Eingabe den Nennschlupf des angeschlossenen Motors ein.
IAUTO Geben Sie zum Ausgleich von Exemplarstreuungen des Motors einen Wert ein,
der vom Nennschlupf nicht mehr als 20 % abweicht.
Die Schlupfkompensation ist fiir ein Verhaltnis Lastentragheitsmoment / Motor-
Tragheitsmoment kleiner 10 ausgelegt. Ist das Verhaltnis gréer und der
Antrieb schwingt, dann muss die Schlupfkompensation reduziert und gegebe-
nenfalls sogar auf O gestellt werden.
34. Iy-UL-Uberwachung
345/ 346 In-UL-Uberwachung 1/ 2 Einstellbereich 0.1 — 500 A
Land Die Funktion ist nicht abschaltbar. Die Werkseinstellung ist abhéngig von der
Bemessungsleistung des MOVITRAC® B und wird auf den Bemessungsstrom
’—LE des SEW-Motors gleicher Leistung gesetzt.
1 Bei 150 % Motor-Bemessungsstrom schaltet der Umrichter nach 5 Minuten ab.
Bei 500 % Motor-Bemessungsstrom schaltet der Umrichter nach 20 Sekunden
IAUTO ab.
Nr. FBG A Name Beschreibung
4. Referenzmeldungen

Die folgenden Referenzwerte dienen der Erfassung und Meldung bestimmter Betriebszustande. Sie kdnnen alle Meldungen der Para-

metergruppe 4.. iber Bindrausgange ausgeben.

Wenn der Umrichter nach dem Einschalten Betriebsbereit gemeldet hat und keine Fehleranzeige vorliegt, sind die Meldungen giiltig.

40.

400
401
402
403

104

Drehzahlreferenzmeldung

Drehzahl-Referenzwert

Wenn die Drehzahl kleiner oder groRer der eingestellten Referenzdrehzahl ist,
so gibt der Umrichter die Meldung "1" bei P403 aus.

P402

nrpm] 4 !
Nref ; £ P401
! \ P400
1
: ' \ / i
1
1
“Nref .
1
1
1
|
1

1
1
1
1
I
1
1
shaliind s b
1 1 1 ! !
P403: Inl > gy | : ; ! 1 .
0 | | : . >
o o ' X
[N (] " :I
4 :I :I :I !
P403: Inl < Nygf | | - ; !
0 ! ' ! i

Drehzahl-Referenzmeldung
Einstellbereich 0 — 750 — 5000 [rpm]

Hysterese

Einstellbereich 0 — 100 — 500 [rpm]

Verzdgerungszeit
Meldung ="1" bei

Einstellbereich 0 —1 -9 [s]

0/n<ngs
1/Nn> Nt
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Parameter 7
Erlauterung der Parameter |7

P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
43. Strom-Referenzmeldung (in Vorbereitung)
Meldung, wenn Ausgangsstrom gréRer oder kleiner als der Referenzwert ist.
[[%I\] &
lrof VA \ - P431
E \.'\ P430
. ! v,
! ! \ / t
1 1
“lret : : N\ 7
1 1 !
1 | 1 1
1 | 1 1
v N :‘_P432 — o - - —
1 | 1 1
T 1 [ !
P433: | 11> 14 ! ! ! ! t
0 [ [ i T v
1 1 " "
1 1 " "
i [N Y "
1 : ! : T
P433 I | I < Iref : : I I t
0 1 L ! ! >
Strom-Referenzmeldung
430 Strom-Referenzwert Einstellbereich 0 — 100 — 150 % Iy
431 Hysterese Einstellbereich 0 — 5 —-30 % Iy
432 Lanb Verzégerungszeit Einstellbereich0-1-9s
433 Meldung = "1" bei 0/1<lef
111> gt
44. Imax-Meldung (in Vorbereitung)
Meldung, wenn der Umrichter die Strombegrenzung erreicht hat.
440 Hysterese Einstellbereich 0 — 5 - 50 % Iy
441 Verzbégerungszeit Einstellbereich0-1-9s
442 Len Meldung "1" bei 0/1=lpax
1/1<lnhax
45, PI-Regler-Referenzmeldung (siehe Projektierung / PI-Regler / Referenzmeldung)

Diese Parameter bestimmen, ob und wie die PI-Refer

enzmeldung anspricht

450 Pl-Istwert-Referenz 0.0 — 100.0 [%]

451 Lanh | Meldung ="1" bei 0/ Pl-Istwert < PI-Ref
1/ Pl-Istwert > PI-Ref

Nr. FBG A Name Beschreibung

5.. Kontrollfunktionen

50. Drehzahl-Uberwachungen 1/ 2

Der Antrieb erreicht die durch den Sollwert geforderte Drehzahl nur, wenn er ausreichendes Drehmoment hat. Wenn der Umrichter
P303 Stromgrenze erreicht, geht er davon aus, dass er die gewlinschte Drehzahl nicht erreicht. Wenn der Umrichter langer als P501
Verzégerungszeit die Stromgrenze iberschreitet, so spricht die Drehzahl-Uberwachung an.

500 /502

501 /503

Lard

2

Drehzahl-Uberwachung 1/ 2

Verzdgerungszeit 1/ 2

off / Aus
on / Motorisch / generatorisch

Funktion der Drehzahl-Uberwachung im motorischen und generatorischen
Betrieb des Motors

Einstellbereich 0 — 1 - 10 [s]

In Beschleunigungs- und Verzégerungsvorgangen oder bei Lastspitzen kann
die eingestellte Stromgrenze kurzzeitig erreicht werden. Sie verhindern ein
ungewollt sensibles Ansprechen der Drehzahl-Uberwachung durch die Einstel-
lung der Verzoégerungszeit. Die Uberwachung spricht an, wenn die Stromgrenze
fur die Lange der Verzégerungszeit erreicht wird.
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Parameter
Erlauterung der Parameter

Nr. FBG

Name Beschreibung

54.

Getriebe- / Motoriiberwachungen (in Vorbereitung)

Mit diesen Parametern wird die Reaktion eingestellt, die bei einem Motor- oder Getriebeproblem ausgeldst wird. Dazu muss die dazu-
gehorige Programmierung der Binareingange vorgenommen werden. Die Fehlerreaktionen werden im Umrichterzustand Reglersperre
oder Keine Freigabe ausgelost.

Die Binareingangsmeldungen werden mit einer Zeitkonstante von 10 s gefiltert. Das Signal muss also mindestens 10 s anliegen.

Reaktion

Beschreibung

Keine Reaktion

Fehler anzeigen

Es wird weder ein Fehler angezeigt noch eine Fehlerreaktion ausgefiihrt. Der gemeldete Fehler wird komplett igno-
riert.

Der Fehler wird angezeigt, der Stérausgang wird gesetzt (falls programmiert). Das Gerat fiihrt jedoch ansonsten
keine Fehlerreaktion aus. Der Fehler kann durch einen Reset wieder zuriickgesetzt werden (Klemme, RS-485,
Feldbus, Auto-Reset).

Sofortstopp /
Stoérung

Es erfolgt eine Sofortabschaltung des Umrichters mit Fehlermeldung. Die Endstufe wird gesperrt und die Bremse
fallt ein. Die Bereitmeldung wird zurlickgenommen und der Stérausgang gesetzt, falls programmiert. Ein erneuter
Start ist erst nach Ausfiihrung eines Fehlerresets mdglich, bei dem sich der Umrichter neu initialisiert.

Schnellstopp /
Stoérung

Es erfolgt ein Abbremsen des Antriebes an der eingestellten Stopprampe t13/t23. Nach Erreichen der Stoppdreh-
zahl wird die Endstufe gesperrt und die Bremse féllt ein. Die Fehlermeldung erfolgt sofort. Die Bereitmeldung wird
zuriickgenommen und der Stérausgang gesetzt, falls programmiert. Ein erneuter Start ist erst nach Ausfiihrung
eines Fehlerresets mdglich, bei dem sich der Umrichter neu initialisiert.

Schnellstopp /
Warnung

540

541

542

543

.._
[
2
D=

544

545

549

Es erfolgt ein Abbremsen des Antriebes an der eingestellten Stopprampe t13/t23. Bei Erreichen der Stoppdrehzahl
wird die Endstufe gesperrt und die Bremse fallt ein. Die Fehlermeldung erfolgt sofort. Es erfolgt eine Stérmeldung
Uber die Klemme, falls programmiert. Die Bereitmeldung wird nicht weggenommen. Wird der Fehler durch einen
internen Vorgang oder durch einen Fehler-Reset beseitigt, so lauft der Antrieb, ohne eine neue Gerateinitialisie-
rung auszufiihren, wieder los.

Reaktion Antriebsschwingung / | Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Warnung Wenn der Antriebsschwingungssensor eine Warnung meldet, fiihrt der Umrich-
ter die eingestellte Reaktion aus.

Reaktion Antriebsschwingung / | Werkseinstellung: Schnellstopp / Warnung

Fehler Wenn der Antriebsschwingungssensor einen Fehler meldet, fithrt der Umrichter
die eingestellte Reaktion aus.

Reaktion Olalterung / Warnung = Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Wenn der Olalterungssensor eine Warnung meldet, fiihrt der Umrichter die ein-
gestellte Reaktion aus.

Reaktion Olalterung / Fehler Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Wenn der Olalterungssensor einen Fehler meldet, fiinrt der Umrichter die ein-
gestellte Reaktion aus.

Olalterung / Ubertemperatur Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Wenn der Olalterungssensor eine Ubertemperatur meldet, fiihrt der Umrichter
die eingestellte Reaktion aus.

Olalterung / Bereitmeldung Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Wenn der Olalterungssensor die Bereitmeldung zuriicknimmt, fiihrt der Umrich-
ter die eingestellte Reaktion aus.

Reaktion Bremsverschleill Werkseinstellung: Fehler anzeigen

Wenn der BremsverschleilRsensor auslost, fiihrt der Umrichter die eingestellte
Reaktion aus.
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Parameter 7
Erlauterung der Parameter |7

P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
56. Strombegrenzung Ex e-Motor
Die Parametergruppe P56. Strombegrenzung Ex e-Motor enthalt Anzeige- und Einstellwerte, die spezifisch fir die
Funktion "Strombegrenzung im Ex e-Motor am Umrichter" sind. Die Werkseinstellung ist jeweils durch Fettschrift
hervorgehoben. Die Werkseinstellungen gelten fir den Auslieferungszustand.
Frequenzen, die kleiner als Frequenz A und groRer als die Motor-Bemessungsfrequenz sind, sind dauerhaft unzu-
lassig. Es gelten immer folgende Regeln:
» Frequenz A < Frequenz B < Frequenz C < Motor-Bemessungsfrequenz
» Stromgrenze A < Stromgrenze B < Stromgrenze C
560 Stromgrenze Ex-e Motor Einstellbereich: Ein / Aus
EIN: Strombegrenzung fiir Ex e-Motoren aktiv.
Durch die Inbetriebnahme wird bei den fiir Ex e-Betrieb ausgewahlten und
zugelassenen Motoren die Strombegrenzung fiir Ex e-Motoren aktiviert.
561 Frequenz A Einstellbereich: 0 — 5 — 60 Hz
Wert fUr minimale Betriebsfrequenz f5. Die Zeitdauer des Betriebs bei der
Betriebsfrequenz A, unabhangig vom Strombetrag, betragt 60 Sekunden. Nach
Ablauf dieser Zeit schaltet der Umrichter ab und gibt die Fehlermeldung "F110
Ex-e-Schutz" aus.
562 Stromgrenze A Einstellbereich: 0 — 50 — 150 %
Stromgrenze, die bei der Betriebsfrequenz fa zugelassen wird. Der Verlauf zwi-
schen Stromgrenze A und Stromgrenze B ist linear.
563 AUTO | Frequenz B Einstellbereich: 0 — 10 — 104 Hz
Wert fur die Betriebsfrequenz fg.
564 Stromgrenze B Einstellbereich: 0 — 80 — 150 %
Stromgrenze, die bei der Betriebsfrequenz fg zugelassen wird. Der Verlauf zwi-
schen Stromgrenze B und Stromgrenze C ist linear.
565 Frequenz C Einstellbereich: 0 — 25 — 104 Hz
Wert fiir die Betriebsfrequenz fc.
566 Stromgrenze C Einstellbereich: 0 — 100 — 150 %

Stromgrenze, die zwischen Betriebsfrequenz fc und der Motor-Bemessungsfre-
quenz zugelassen ist. Die Motor-Bemessungsfrequenz bei Sternschaltung
betragt 50 Hz, bei Dreieckschaltung 87 Hz. Nach der Inbetriebnahme mit einem
Ex e-Motor entspricht die Stromgrenze C annéhernd dem Motor-Bemessungs-
strom Iy.
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7 Erlauterung der Parameter
P| Hz
Nr. FBG A Name Beschreibung
6.. Klemmenbelegung
60. Binareingédnge (D101 fest belegt mit RECHTS/HALT)

Wirksam bei Umrichterstatus

0 N O g A WO N =~ O

9
10
11
12
19

20:
26:

27

28:
29:
30:
33:
34:
35:
36:

: Keine Funktion (-)

: Freigabe / Stopp (nein)

: Rechts / Halt (nein)

: Links / Halt (nein)

:n11/n21 (nein)

:n12/n22 (nein)

: Festsollwert-Umschaltung (ja)

: Parametersatz-Umschaltung (ja)
: Rampen-Umschaltung (ja)

: Motorpotenziometer auf (nein)

: Motorpotenziometer ab (nein)

: [Externer Fehler (nein)

: Fehler Reset (ja)

: Slave-Freilauf (ja)
Sollwert-Ubernahme aktiv (nein)
TF-Meldung (nur bei DIO5) (nein)
: Schwingung / Warnung (ja)
Schwingung / Fehler (ja)
Bremsverschleif} (ja)
/Reglersperre (ja)

Olalterung / Warnung (ja)
Olalterung / Fehler (ja)
Olalterung / Ubertemperatur (ja)
Olalterung / Bereit (ja)

gesperrt

Stopp an P136 Stopprampe
Halt an P131 Rampe ab
Halt an P131 Rampe ab

Festsollwerte n11/n12/n13
Parametersatz 1
t11/t21 aktiv

externer Fehler

Reset bei positiver Flanke 0 auf 1
Master-Slave-Betrieb

nicht ibernehmen

Motor Ubertemperatur

Sensor meldet Warnung
Sensor meldet Fehler

Bremse ist verschlissen
gesperrt

Sensor meldet Warnung
Sensor meldet Fehler

Sensor meldet Ubertemperatur

Sensor ist nicht bereit

freigegeben
Freigabe

Freigabe Rechtslauf
Freigabe Linkslauf

Festsollwerte n21/n22/n23
Parametersatz 2

t12/t22 aktiv

Sollwert erhéhen

Sollwert verringern

Slave-Freilauf

Sollwert ibernehmen

keine Meldung

Sensor meldet keine Warnung
Sensor meldet keinen Fehler
Bremse ist in Ordnung
Freigabe

Sensor meldet keine Warnung

Sensor meldet keinen Fehler

Sensor meldet keine Ubertemperatur

Sensor ist bereit

Festsollwerte

n11/n21 = 0 und n12/n22 = 0: nur externe Sollwerte

n11/n21 =1 und n12/n22 = 0: n11/n21

n11/n21 = 0 und n12/n22 = 1: n12/n22

n11/n21 = 1 und n12/n22 = 1: n13/n23

601 Binareingang D102 Werkseinstellung: Links / Halt
602 Shark Binareingang DI03 Werkseinstellung: Freigabe
603 Binareingang DI04 Werkseinstellung: n11 / n21
604 __~_| | Binareingang DI05 Werkseinstellung: n12 / n22
608 Binareingang DIOO Werkseinstellung: Fehler Reset
61. Binéreingdnge Option

610 Binareingang DI10

611 Binareingang DI11

612 Chark Binareingang DI12

613 Binareingang DI13 Werkseinstellung: Keine Funktion
614 | | Binareingang DI14

615 Binareingang DI15

616 Binareingang D116

108

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Parameter
" I
Erlauterung der Parameter |7
P| Hz
Nr. FBG | Name Beschreibung
62. Bindrausgange (zur Ansteuerung des Bremsgleichrichters nur den Bindrausgang DOO02 verwenden)
Wirkung bei 0-Signal 1-Signal
0: Keine Funktion - -
1: /Stdérung Sammelstérmeldung -
2: Betriebsbereit nicht betriebsbereit betriebsbereit
3: Endstufe ein Gerat gesperrt Gerat freigegeben und Motor wird
bestromt
4: Drehfeld ein kein Drehfeld rotierendes Drehfeld
5: Bremse auf Bremse ist eingefallen Bremse ist geliftet (nicht bei DO03)
8: Parametersatz 1 aktiv 2 aktiv
9: Drehzahl-Referenzmeldung N > Nees/ N < Npgs (P403) N < Npes/ N> Nees (P403)

: Soll-Ist-Vergleichsmeldung

: Stromreferenzmeldung

n# Nsoll
1> ligf /| < g5 (P433)

N = Ngl
| < lpgf/ 1> ligs (P433)

13: Imax-Meldung | <lmax /1 = Inax (P442) I = lmax /| < Imax (P442)

21: IPOS-Ausgang - abhangig vom IPOS-Programm

22: /IPOS Stoérung Stérungsmeldung IPOS -

23: PI-ISTWERT-REF - Istwert bei PI-Regelung hat die einge-
stellte Schwelle liberschritten

26: S-Verschliff wird erzeugt S-Verschliff wird nicht berechnet S-Verschliff wird berechnet

27: Sicherer Halt Die Anzeige "Sicherer Halt" ist nicht sicherheitsgerichtet und darf nicht

sicherheitstechnisch weiter verwendet werden.

30: /Ixt-Warnung (in Vorbereitung) Normalbetrieb Ixt>115 %

31: /Ixt-Stérung (in Vorbereitung) Normalbetrieb Ixt>125 %

620 Binarausgang DO01 Werkseinstellung: /STORUNG

621 Shert  Bingrausgang DO02 Werkseinstellung: BREMSE AUF

622 - Binarausgang DO03 Werkseinstellung: BEREIT (Auswahl 5 (BREMSE AUF) nicht mdglich)

64. Analogausgdnge AO1 (optional)

100 % =

Ausgabewert

—3000 — 0 — 3000 min~"
—-100-0-100 Hz
0—-100% =0—-150 % Iy

=0 — 150 % Gerateauslastung

Der Analogausgang AO1 ist nur mit optionalem Analogmodul FIO11B verfligbar.

bezogener
Normierung Ausgabewert AO1- Ausgabe
> . —
~100 % —0—+100% | Kennlinie 0-10V
0/4-20mA
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Erlauterung der Parameter

Nr.

FBG

Name

Beschreibung

640

641

642

AO1 Analogausgang

AO1 Bezug (ab Firmware .13)

AO1 Betriebsart

0 / Keine Funktion
Es wird der durch die Kennlinie bewertete Wert 0 % ausgegeben.
1 / Rampengeneratoreingang (Betrag) / 100 % entspricht 3000 min™
Solldrehzahl am Eingang des internen Rampengenerators
2/ Solldrehzahl (Betrag) / 100 % entspricht 3000 min~"

Gliltige Solldrehzahl (Ausgang Rampengenerator oder StellgroRe der Gber-
geordneten Steuerung)

3/ Ist-Drehzahl (Betrag) / 100 % entspricht 3000 min~"

4 | Ist-Frequenz (Betrag) / 100 % entspricht 100 Hz
Drehfeldfrequenz

5 / Ausgangsstrom (Betrag) / 100 % entspricht 150 % Iy
Scheinstrom

6 / Wirkstrom (Betrag) / 100 % entspricht 150 % Iy

7 | Gerateauslastung / 100 % entspricht 150 % Gerateauslastung
Momentane Gerateauslastung

11 / Ist-Drehzahl (vorzeichenbehaftet) / £100 % entspricht +3000 min~"

12 / Ist-Frequenz (vorzeichenbehaftet) / +100 % entspricht +100 Hz
Drehfeldfrequenz

0/3000 rpm, 100 Hz, 150 %
1/ Nmax
2/ nSoII—Bezug
0 / Keine Funktion

Ausgabe: Immer 0 V oder 0 mA
2/0-20mA /100 % entspricht 20 mA
3/4—-20 mA /100 % entspricht 20 mA
4/0-10V /100 % entspricht 10 V

646

647
648

649

AO1 Kennlinie x1

—100 % — 0 — +100 %
—3000 min~" — 0 — +3000 min~"
—100 Hz — 0 — 100 Hz
0-100 % Iy
0-100 % = 0 — 150 % Geréateauslastung

AO1 Kennlinie y1

0 — 100 % (ab Firmware .18225632.10: =100 % — +100 %)

AO1 Kennlinie x2

—100 % — 0 — +100 %
—3000 min~" = 0 — +3000 min~"
—100 Hz — 0 — 100 Hz
0-100 % Iy
0-100 % = 0 — 150 % Geréateauslastung

AO1 Kennlinie y2

0 — 100 % (ab Firmware .18225632.10: =100 % — +100 %)

Mit den beiden Koordinaten x1/y1 und x2/y2 wird die Kennlinie beschrieben, mit der der Analogausgang bewertet

wird.
Ausgabe
+100 %
+10V
+20 mA (x2/y2)
7,
~
T -~
-~
4 ~
~
rd
-100 % R .
~3000 min-" /Be,lsplel __Werkselnstellung Ausgabe-
_1 00 HZ /I L I(X1/Iy1) L L L L wert
-150 % Iy T 0% 0% +100 %
~Nmax oV T0 min-1 +3000 min-1
—Nsoll-Bezug 0/4mAl OHz +100 Hz
0% +150 % Iy
T +FNmax
1 +nSc)II-Bezug
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Erlauterung der Parameter |7

Nr. FBG | Name Beschreibung

7. Steuerfunktionen

Innerhalb der Parametergruppe 7.. legen Sie alle Einstellungen in Bezug auf die fundamentalen Steuereigenschaften des Umrichters
fest. Die Parametergruppe umfasst Funktionen, die der Umrichter bei Aktivierung automatisch ausfiihrt.

70. Betriebsart 1/ 2

Mit diesem Parameter stellen Sie die grundsatzliche Betriebsart des Umrichters ein. Einstellung an dem Bediengerat.

VFC / U/f-Kennlinie: Standardeinstellung fiir Asynchronmotoren. Geeignet fiir allgemeine Anwendungen wie Férderbander, Fahr-
werke und Hubwerke mit Gegengewicht.

VFC & Hubwerk: Die Hubwerksfunktion stellt automatisch alle Funktionen bereit, die zum Betrieb eines nicht ausgeglichenen Hub-
werks notig sind. Aktivieren Sie aus Sicherheitsgriinden insbesondere Uberwachungsfunktionen, die ein Starten des Antriebs verhin-
dern kénnen. Uberwachungsfunktionen sind:

« Uberwachung des Ausgangsstroms wahrend der Vormagnetisierungsphase

* Vermeidung des Durchsackens bei Offnen der Bremse

Das Geréat erkennt die folgenden fehlerhaften Konstellationen und zeigt sie durch die folgenden Fehler an:

»  2- oder 3-phasige Motorphasen-Unterbrechung: F82 = Ausgang offen

*  Zu kurze Vormagnetisierungszeit oder falsche Motor-Umrichter-Kombination: F81 = Fehler Startbedingung
» Ausfall einer Motorphase durch aktive Drehzahl-Uberwachung P500/501: FO8 = Fehler n-Uberwachung

Achtung!

» Die Steuerung muss so ausgelegt werden, dass eine Drehrichtungsanderung des Antriebs nur aus dem Stillstand heraus
erfolgen kann.

Ein einphasiger Motorphasenausfall ist nicht immer sicher erkennbar.

SEW-EURODRIVE empfiehlt dringend die Drehzahl-Uberwachung zu aktivieren.

Voraussetzung fiir den korrekten Ablauf der Hubwerksfunktion: Steuerung der Motorbremse (iber den Umrichter.

Durch Veranderung der Parameter 500 / 502 und 501 / 503 wird die Drehzahliiberwachung eingestellt. Beim Deaktivieren oder
beim Einstellen einer zu groRen Verzégerungszeit kann das Durchsacken von Hubwerken nicht sicher verhindert werden.

e o o o

VFC & Gleichstrombremsung / U/f-Kennlinie & Gleichstrombremsung: Mit DC-Bremsung bremst der Asynchronmotor Uber eine
Stromeinpragung. Hierbei bremst der Motor ohne Bremswiderstand am Umrichter. Die folgende Grafik zeigt den Verlauf des Bremsmo-
ments bei Bremsstrom gleich Motor-Bemessungsstrom.

M/My 4
1 Wahrend des Bremsvorgangs pragt der Umrichter einen konstanten
Strom ein mit einer Drehfeldfrequenz von 5 Hz. Das Bremsmoment
ist im Stillstand = 0. Bei kleiner Drehzahl wirkt ein groRes Bremsmo-
ment, bei gréRerer Drehzahl verringert sich das Bremsmoment. Die
Bremszeit und somit die Dauer des Bremsstroms ist abhangig von
der Last am Motor. Bei einer Drehfeldfrequenz des Motors von 5 Hz
stoppt die DC-Bremsung. Der Motor stoppt entlang der Stopprampe.
Die Stromeinpragung erfolgt mit Motor-Bemessungsstrom. Der
0 » Umrichter begrenzt den Strom grundsatzlich auf maximal 125 % Iy.

0 5Hz fy Zur B . .

ur Bremsenansteuerung siehe Bremsenfunktion.

Achtung!

Mit DC-Bremsung kdnnen Sie keinen gefiihrten Stopp oder die Einhaltung einer bestimmten Rampe ermdéglichen. Die Hauptanwen-
dung ist eine drastische Verkiirzung des Austrudelns von Motoren.
Die folgende Grafik zeigt den Bremsverlauf.
n A
N1 n4 = Solldrehzahl
[1] = Freigabe
t13 = Stopprampe
tg = Bremsphase
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P| Hz
Nr. ‘ FBG | Name Beschreibung

VFC & Fangfunktion: Die Fangfunktion ermdglicht das Aufschalten des Umrichters auf einen sich drehenden Motor. Insbesondere bei
Antrieben, die nicht aktiv gebremst sind, lange auslaufen oder durch das stromende Medium mitbewegt werden, wie z. B. Pumpen und
Lufter. Die maximale Fangzeit betragt ca. 200 ms.

In der Betriebsart FANGEN ist der automatische Abgleich P320 deaktiviert. Fir die Ausfiihrung der Fangfunktion ist es wichtig,
dass der IxR-Wert P322 (Statorwiderstand) richtig eingestellt ist.

Inbetriebnahme eines SEW-Motors: Der IxR-Wert ist fir einen betriebswarmen SEW-Motor eingestellt. Wenn das Fangen mit einem
kalten Motor erfolgt, missen Sie diesen Wert reduzieren.

Bei der Inbetriebnahme eines Fremdmotors mit MOVITOOLS® MotionStudio wird der IXR-Wert bei der Inbetriebnahme ausgemessen.

A A
n4 = Solldrehzahl
ny = Motordrehzahl
1] = Freigabe
0 > 1 g
t
:
~ 1200 ms
v
[1] II;II | [ [1] u:)u‘i> I »
t “t
Wenn am Umrichter ein Ausgangsfilter angeschlossen ist, funktioniert die Fangfunktion nicht.
Achtung!
Verwenden Sie Fangfunktion nicht bei Hubwerks-Anwendungen.
700/ 701 QD Betriebsart 1/2 0/ VFC (feldorientiertes Regelverfahren Voltage Mode Flux Control)
2/ VFC & Hubwerk (feldorientiertes Regelverfahren fiir Hubwerks-Anwen-
dungen, nur in MOVITOOLS® MotionStudio einstellbar)
E 3/ VFC & Gleichstrombremsung (feldorientiertes Regelverfahren mit Gleich-
strombremsung)
4 /| VFC & Fangfunktion (feldorientiertes Regelverfahren mit Fangfunktion)
— 21 / U/f-Kennlinie (spannungs- / frequenzgefiihrtes Regelverfahren)
22 / U/f & Gleichstrombremsung (spannungs- / frequenzgefiihrtes Regelverfah-
AUTO ren mit Gleichstrombremsung)
71. Stillstandstrom 1/ 2

Der Umrichter pragt mit der Stillstandstrom-Funktion wahrend des Motorstillstands einen Strom in den Motor ein. Der Umrichter kann

dadurch folgende Funktionen erfiillen:

» Der Stillstandstrom verhindert bei niedriger Umgebungstemperatur des Motors Kondensatbildung und Einfrieren (insbesondere der
Scheibenbremse). Stellen Sie die Stromhohe so ein, dass der Motor nicht Gberhitzt. Empfehlung: Motorgehduse handwarm.

» Wenn Sie den Stillstandstrom aktivieren, kdnnen Sie den Motor ohne Vormagnetisierungszeit starten. Empfehlung: Bei
Hubwerken Einstellung auf 45 — 50 %.

* In der Betriebsart VFC & Hubwerk und VFC n-Regelung & Hubwerk wird immer der Nennmagnetisierungsstrom eingepragt, wenn
P710 aktiviert ist.

* In den lbrigen Betriebsarten erfolgt ein Schnellstart nur, wenn der eingestellte Stillstandsstrom groRer oder gleich dem
Nennmagnetsierungsstrom ist.

Sie kénnen die Funktion Stillstandsstrom durch P710 = 0 deaktivieren. Stellen Sie den Stillstandstrom in % des Motor-Bemessungs-
stroms ein. Der Stillstandstrom kann die Stromgrenze (P303) nicht iberschreiten.
Der Stillstandsstrom ist durch /REGLERSPERRE=0 abschaltbar.

Bei aktivierter Stillstandstrom-Funktion bleibt die Endstufe auch im Zustand "keine Freigabe" zur Einpragung des Motorstillstand-
Stroms freigegeben.

Der Stillstandstrom wird durch Betatigen der Stopp/Reset-Taste nicht abgeschaltet.

Sie missen eine Eingangsklemme auf Reglersperre programmieren, bevor die Stillstandstrom-Funktion aktiviert wird. Anderenfalls
wird die Endstufe unmittelbar bestromt.

710/ 711 Stillstandstrom 1/ 2 0 —50 % lpot
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72.

Sollwert-Halt-Funktion 1/ 2

Mit der P720 / P723 Sollwert-Halt-Funktion geben Sie den Umrichter automatisch in Abhangigkeit des Hauptsollwerts frei. Der Umrich-
ter wird mit allen notwendigen Funktionen wie z. B. Vormagnetisierung und Bremsenansteuerung freigegeben. Geben Sie den Antrieb

’_IE Bremseneinfallzeit 1/ 2
1

Systemha

ndbuch V3 - MOVITRAC® B

in jedem Fall zusatzlich Gber Klemmen frei.
720/723 Sollwert-Halt-Funktion 1/ 2 off / Aus
Lond on/ Ein
7211724 Stopp-Sollwert 1/ 2 0-30-500 [rpm]
722/725 | |1 g Start-Offset 1 /2 0—30 - 500 [rpm]
73. Bremsenfunktion 1/ 2
Die MOVITRAC® B-Umrichter sind in der Lage, eine am Motor angebaute Bremse zu steuern. Die Bremsenfunk-
tion wirkt auf den mit der Funktion “/BREMSE" (24 V = Bremse geliftet) belegten Bindrausgang. Verwenden Sie
DOO02 fur die Bremsenansteuerung.
Bei /REGLERSPERRE = 0 erfolgt immer der Einfall der Bremse.
Freigabe 1" 7T
IlOll ;
‘ t
Vonnagenﬁsiemngszeit | |Nacbmagenﬁsiemngszeﬂ
: i t
remsen- Bfemsen-
Effn]ungszeitl | einfallzeit .
x| ‘ t
Nsoll P
Nstart-stop
0 »>
nwqn t
/BREMSE |
ngn >
t
Endstufe Ein | |
ngy >
t
Drehfeld Ein | |
ngy >
t
7311734 Bremsenoffnungszeit 1/ 2 Einstellbereich 0 — 2 [s]
Mit diesem Parameter legen Sie fest, wie lange nach Ablauf der Vormagnetisie-
_ rungszeit der Motor noch stehen bleibt und die Bremse dadurch Zeit hat zu 6ff-
Lo nen.
7321735 Einstellbereich 0 — 2 [s]

Stellen Sie hier die Zeit ein, die die mechanische Bremse bendtigt, um einzufal-
len. Mit diesem Parameter vermeiden Sie ein Durchsacken des Antriebs vor
allem bei Hubwerken.
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74. Drehzahlausblendung

Ausblendmitte und Ausblendbreite sind Betragswerte und wirken bei Aktivierung automatisch auf positive und

negative Sollwerte. Die Funktion wird deaktiviert durch Ausblendbreite = 0.

AAusgangsdrehzahl
£ P741/P743
P740/P742] - v H Rampen
11112
n-Sollwert | n-Sollwert n-Sollwert |
> (Integrator- (Integrator-
n-Sollwert eingang) ausgang)
positiv und negativ

Durch die Funktion "Drehzahlausblendung" kann das Verharren der Motordrehzahl innerhalb eines bestimmten

Drehzahlfensters vermieden werden. Insbesondere bei Maschinen mit ausgepragten mechanischen Resonanzen

werden dadurch Schwingungen und Gerausche unterdriickt.
740/742 Ausblendmitte 1/2 Einstellbereich 0 — 1500 — 5000 min~"
741/743 | =5 Ausblendbreite 1/ 2 Einstellbereich 0 — 300 min~"

1 Q

75. Master-Slave-Funktion

Die Master-Slave-Funktion bietet die Moglichkeit, automatisch Funktionen wie Drehzahlgleichlauf zu realisieren.
Als Kommunikationsverbindung kann die RS-485-Schnittstelle oder die Systembusschnittstelle genutzt werden.
Am Slave muss dann P100 Sollwertquelle = Master-SBus oder P100 Sollwertquelle = Master-RS-485 eingestellt
werden. Die Prozessausgangsdaten PA1 — PA3 (P870, P871, P872) werden von der Firmware automatisch einge-
stellt. Uber eine programmierbare Klemmenfunktion "Slave-Freilauf' P60x Binareingange Grundgerat ist es mdg-
lich, den Slave vom Leitsollwert des Masters abzutrennen und in einen lokalen Steuermodus (wie Steuerquelle
Bipolar/Festsollwert) zu schalten.

Beim Slave werden die Prozessdaten P87x automatisch wie folgt belegt:

— PA1 = Steuerwort 1

— PA2 = Drehzahl

— PA3 =1IPOS PA-Data

— PE1 = Statuswort 1

— PE2 = Drehzahl

— PE3 =IPOS PE-Data

Slave

Master = Master SBus

0| |= _
P750 RS-485 / SBus 0 ['|= Master Rs-485
Slave-Sollwert » P751 P100 Sollwertquelle _

"~ |= Bipolarer Sollwert /

Skalierung 1 Festsollwert
Slave-Sollwert

: Bei P100 = Master,
i 0 [T Freigabe tiber Master

P101 Steuerquelle |- 3
1

Slave-Freilauf [

= Eingangsklemmen

P811 RS-485 Gruppenadresse oder P882 SBus Gruppenadresse missen bei Master und Slave auf den gleichen
Wert eingestellt werden. Bei Master-Slave-Betrieb (iber die RS-485-Schnittstelle P811 RS-485 Gruppenadresse
gréRer 100 einstellen. Bei Betrieb tiber Systembus (z. B. Master-Slave-Betrieb) miissen die Busabschlusswider-
stande am physikalischen Anfang und Ende des Systembus aktiviert werden.
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Vorgabe des Sollwerts tiber RS-485:
Py Wird der Sollwert vom Master an die Slaves iiber die RS-485 vorgegeben, so iibernimmt das MOVITRAC® B nach
der Einstellung des Parameters 750 auf den Wert "Drehzahl RS-485" die Master-Funktion auf der RS-485-Schnitt-
1 stelle. Da MOVITRAC® B nur tiber eine RS-485-Schnittstelle verfligt, wird nach der Aktivierung als RS-485-Master,
die Kommunikation zu MotionStudio abgebrochen.
Um die Verbindung zu MotionStudio wieder herzustellen muss der Parameter 750 wieder auf "MASTER-SLAVE
AUS" gestellt werden. Hierzu ist sowohl die 24-V-Stiitzspannung als auch die Netzspannung am MOVITRAC® B
abzuschalten. Dann muss die 24-V-Stutzspannung oder die Netzspannung wieder zugeschaltet werden. Nach dem
Wiedereinschalten kann der Parameter 750 innerhalb eines Zeitfensters von 30 Sekunden Gber MotionStudio wie-
der umparametriert werden. Uber das Handbediengerat FBG11B kann zu jeder Zeit (ohne Ab- und Zuschalten der
Spannung) der Parameter 750 umparametriert werden. Nach der Parametrierung des Parametrs 750 auf "MAS-
TER-SLAVE AUS" kann MotionStudio wieder als Master auf der RS-485-Schnittstelle arbeiten. Des Weiteren kann
auch eine Verbindung des MotionStudio liber ein Feldbus-Gateway UOH/DFxxxx erfolgen. In dieser Kombination
kann MOVITRAC® B als Master an der RS-485-Schnittstelle arbeiten.
Verbindungskontrolle
+ Systembus (SBus): Bei Kommunikationsverbindung tber den SBus ist P883 SBus Timeout-Zeit wirksam. Ist
P883 SBus Timeout-Zeit = 0 eingestellt, findet keine Uberwachung der Dateniibertragung tber den SBus statt.
* RS-485-Schnittstelle: Bei Kommunikationsverbindung uber die RS-485-Schnittstelle ist immer eine
Verbindungskontrolle wirksam, P812 RS-485 Timeout-Zeit ist ohne Funktion. Innerhalb des festen
Zeitintervalls von t = 500 ms mussen die Slaveumrichter ein gliltiges RS-485-Telegramm erhalten. Wird die
Zeit Uberschritten, werden die Slaveantriebe mit Fehlermeldung F43 "RS485 Timeout" an der Stopp-Rampe
gestoppt.
Funktionsiibersicht Master-Slave-Betrieb
Drehzahlgleichlauf: Master Slave
P750 Slave-Sollwert: P100 Sollwertquelle:
DREHZ. (485+SBus) MASTER-SBus
' MASTER-RS485
Master gesteuert P700 Betriebsart 1: P700 Betriebsart 1:
Slave gesteuert VFC VFC
VFC & Hubwerk VFC & Hubwerk
U/f-Kennlinie U/f-Kennlinie
U/f & DC-Bremsung U/F & DC-Bremsung
750 Slave-Sollwert Es wird am Master eingestellt, welcher Sollwert an den Slave ubertragen wird.
Am Slave muss die Einstellung "MASTER-SLAVE AUS" beibehalten werden.
+  MASTER-SLAVE AUS
+  DREHZAHL (RS485)
Lo + DREHZAHL (SBus1)
751 Skalierung Slave-Sollwert Einstellbereich: -10 -0—-1-10
Mit dieser Einstellung im Slave wird der vom Master Ubertragene Sollwert mit
diesem Faktor multipliziert.
76. Handbedienung
760 Verriegelung RUN/STOP-Tas- off / Aus (RUN/STOP-Tasten sind aktiviert und kénnen zum Starten und Stop-
Lank | ten (siehe Inbetriebnahme / pen des Motors verwendet werden)
Externe Sollwertvorgabe) on / Ein (RUN/STOP-Tasten sind verriegelt und somit ohne Funktion)
77. Energiesparfunktion
770 Energiesparfunktion off / Aus
Lond on/Ein

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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8.. Geratefunktionen
80. Setup
800 Kurzmen( (nur FBG11B) long
short
Shart Mit P800 kénnen Sie zwischen dem werksmafig eingestellten Kurzmenii und
dem ausfiihrlichen Parametermeni umschalten.
801 Sprache DBG60B Einstellung der Sprache nur bei Bediengerat DBG60B.

Sie kénnen mit P802 die im EPROM gespeicherte Werkseinstellung fiir nahezu alle Parameter zurlicksetzen. Zudem kdénnen Sie auch
den Auslieferungszustand des Gerats wieder herstellen.

Mit Anwahl von Auslieferungszustand setzen Sie auch die oben aufgefiihrten Parameter zurtck.

Die Statistikdaten missen Sie separat mit P804 Reset Statistikdaten zurlicksetzen. Wenn Sie den Parameter auf JA stellen, so fiihren
Sie die Werkseinstellung aus. Wahrend dieser Zeit zeigt die Anzeige SEt. Der Umrichter zeigt nach Beenden der Werkseinstellung
wieder den vorherigen Betriebszustand an. P802 stellt sich selbststéandig auf NEIN zurlck.

Die Aktivierun(g der Werkseinstellung tberschreibt nahezu alle Parameterwerte. Speichern Sie die eingestellten Werte mit Hilfe von
MOVITOOLS™ MotionStudio, bevor Sie eine Werkseinstellung durchfiihren. Nach der Werkseinstellung missen Sie die Parameter-
werte und Klemmenbelegungen wieder den Anforderungen anpassen.

802 Werkseinstellung no / Nein (keine Werkseinstellung durchfiihren)
Lol Std / Standard (Werkseinstellung durchfiihren)
All / Auslieferungszustand (fiir Inbetriebnahme von IEC-Motoren)
7 nEMA / Auslieferungszustand NEMA (fiir Inbetriebnahme von NEMA-Motoren)

Durch Einstellen von P803 Parametersperre = EIN kénnen Sie die Veranderung aller Parameter verhindern. Ausnahme sind P841
Manueller Reset und P803 selbst. Die Parametersperre ist zum Beispiel nach optimierter Einstellung des MOVITRAC® B sinnvoll. Sie
ermdglichen die Parameterverstellung wieder, indem Sie die P803 Parametersperre = AUS einstellen.

Die Parametersperre wirkt auch fir Parameteréanderungen uber die Schnittstellen RS-485 und SBus.

803 Parametersperre off / Aus (Sie kénnen alle Parameter veréandern)
on / Ein (Sie kdnnen nur P803 und P840 verandern)

‘._
D

oo

Mit P804 Reset Statistikdaten konnen Sie die im EEPROM gespeicherten Statistikdaten (Fehlerspeicher) zurlicksetzen. Eine Werks-
einstellung beeinflusst diese Daten nicht. Nach Beenden des Resets stellt sich der Parameter selbststandig wieder auf NEIN.

804 Reset Statistikdaten Keine Aktion (es wird kein Reset durchgefiihrt)
Fehlerspeicher (der Inhalt des Fehlerspeichers wird zuriickgesetzt)

805 Netznennspannung Einstellbereich 50 — 500 V

806 Kopie DBG — MOVITRAC® B  Ja/Nein
Die im DBG60B vorhandenen Parameterdaten werden zum MOVITRAC® B
Ubertragen.

807 Kopie MOVITRAC® B — DBG | Ja/ Nein
Die im MOVITRAC® B vorhandenen Parameterdaten werden zum DBG60B
Ubertragen.

808 24VI10-Hilfsspannungsausgang | 0/ AUS: 24 V sind abgeschaltet

Land 1/ EIN: 24 V sind eingeschaltet

809 IPOS-Freischaltung Durch diesen Parameter kann die integrierte Positionierung und Ablaufsteue-
rung aktiviert werden

81. Serielle Kommunikation.

810 RS-485 Adresse Einstellbereich 0 ... 99
Mit P810 stellen Sie die Adresse des MOVITRAC® B ein fiir Kommunikation
Uber die serielle Schnittstelle.
Bei Auslieferung hat das MOVITRAC® B immer die Adresse 0. SEW-EURO-

) DRIVE empfiehlt die Adresse 0 nicht zu verwenden, um bei serieller Kommuni-
L kation mit mehreren Umrichtern Kollisionen bei der Datentibertragung zu

vermeiden.

811 RS-485 Gruppenadresse Einstellbereich 100 — 199

812 RS-485 Timeout-Zeit Einstellbereich 0 — 650 [s]
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82. Bremsbetrieb 1/2

Mit P820 P821 kénnen Sie den 4-Quadranten-Betrieb ein- und ausschalten. Wenn Sie am MOVITRAC® B einen Bremswiderstand
anschlieBen, so ist 4-Quadranten-Betrieb méglich. Wenn am MOVITRAC® B kein Bremswiderstand angeschlossen ist und somit kein
generatorischer Betrieb mdglich, missen Sie P820 / P821 auf AUS stellen. Das MOVITRAC® B versucht in dieser Betriebsart, die Ver-
zbgerungsrampe zu verlangern. Dadurch wird die generatorische Leistung nicht zu grof3 und die Zwischenkreis-Spannung bleibt
unterhalb der Abschaltschwelle.

Wenn die generatorische Leistung trotz verlangerter Verzégerungsrampen zu grof3 wird, so kann es vorkommen, dass sich das MOVI-
TRAC® B mit Fehler FO7 Uberspannung Zwischenkreis abschaltet. In diesem Fall missen Sie die Verzégerungsrampen manuell ver-
langern (P131).

Stellen Sie deshalb keine unrealistisch kurze Verzégerungsrampe ein!

Wenn Sie die Rampe zu kurz einstellen und die realisierbare Rampe den eingestellten Wert wesentlich tberschreitet, so reagiert das
Gerat mit der Fehlermeldung F34 Rampe Time-Out.

820/ 821 ’E 4-Quadranten-Betrieb 1 /2 off / AUS

on/EIN
2

83. Fehlerreaktionen

Der Fehler EXT. FEHLER I6st nur im Umrichterstatus FREIGEGEBEN aus. Mit P830 kénnen Sie die Fehlerreaktion programmieren,
die Uber eine auf /EXT. FEHLER programmierte Eingangsklemme ausgeldst wird.

830 Reaktion Klemme "Externer 2 |/ Sofortstopp / Stérung
Fehler" Der Umrichter vollfiihrt eine Sofortabschaltung mit Fehlermeldung. Der
833 Reaktion Timeout RS-485 U_mrichte_r sperrt die Erldstufe und die Bremse fallt e_in. Der L_J_mrichter nimmt
: - die Bereitmeldung zuriick und setzt den programmierten Stérausgang. Ein
836 Reaktion Timeout SBus erneuter Start ist erst nach Ausfiihrung eines Fehler-Resets méglich, bei

dem sich der Umrichter neu initialisiert.
4 | Schnellstopp / Storung (Werkseinstellung fir P830)
Der Umrichter bremst den Antrieb an der eingestellten Stopprampe (P136 /
P146) ab. Im 2-Q-Betrieb bremst der Umrichter mit DC-Bremsung. Nach
Lol Erreichen der Stoppdrehzahl sperrt der Umrichter die Endstufe und die
Bremse féllt ein. Der Fehler wird sofort gemeldet. Der Umrichter nimmt die
Bereitmeldung zurlick und setzt den programmierten Stérausgang. Ein
erneuter Start ist erst nach Ausfiihrung eines Fehler-Resets moglich, bei
dem sich der Umrichter neu initialisiert.
7 | Schnellstopp / Warnung (Werkseinstellung fir 833 / 836)
Die Fehlerreaktion entspricht der von STOPP/STOR. mit dem Unterschied,
dass der Umrichter die Bereitmeldung nicht zurlicknimmt und den Stéraus-

gang setzt.
84. Reset-Verhalten
840 Manueller Reset Ja
Der Parameter P840 entspricht Das MOVITRAC® B setzt den vorliegenden Fehler zuriick. Nach ausgefiihr-
der STOP/RESET-Taste. tem Reset steht P840 wieder automatisch auf NEIN. Wenn nach durchge-
fuhrtem Reset alle bendtigten Signale anliegen, lauft der Motor sofort
wieder auf den vorgegebenen Sollwert. Wenn kein Fehler vorliegt, so ist
das Aktivieren des manuellen Resets wirkungslos.
Nein
Kein Reset.
841 Auto-Reset EIN
In Vorbereitung. Die Auto-Reset-Funktion wird aktiviert. Diese Funktion fihrt im Fehlerfall
nach P842 Restart-Zeit selbsttatig einen Gerate-Reset aus. Es sind in einer
Auto-Reset-Phase maximal 5 Auto-Resets moglich. Treten 5 Fehler auf, die
durch einen Auto-Reset zurlickgesetzt werden, so ist kein Auto-Reset mehr
maoglich, bis einer der folgenden Falle auftritt:
* Manueller Reset Uber die Eingangsklemme
* Manueller Reset Uber die serielle Schnittstelle
* Ubergang in den 24-V-Stitzbetrieb oder komplettes Ausschalten des
Umrichters
Danach sind wieder 5 Auto-Resets mdglich.
AUS
Kein Auto-Reset.
842 Restart-Zeit Einstellbereich 1 ... 3 ... 30 [s]
In Vorbereitung. Mit P842 wird die Wartezeit eingestellt, die nach Auftreten eines Fehlers bis zur

Ausfiihrung eines Auto-Reset vergehen soll.
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85. Skalierung Drehzahl-Istwert

Mit der Skalierung Drehzahl-Istwert wird ein anwenderspezifischer Anzeigeparameter PO01 Anwenderanzeige festgelegt. Die Anwen-
deranzeige soll zum Beispiel in 1/s dargestellt werden. Dazu ist ein Skalierungsfaktor von 1/60 erforderlich. Der Skalierungsfaktor Zah-
ler muss somit auf 1 und der Skalierungsfaktor Nenner auf 60 eingestellt werden. In P852 Anwendereinheit wird die Skalierungseinheit
1/s eingetragen.

'

Drehzahl- P850 _ 1 001 25
Istwert P851~ 60 ANWEND [1/s 1
(1500 min™) T

P852

Skalierung Drehzahl-Istwert (Beispiel)

850 Skalierungsfaktor Zahler Einstellbereich 1 — 65535
851 Lank Skalierungsfaktor Nenner Einstellbereich 1 — 65535
852 Anwendereinheit Werkseinstellung: 1/min
Maximal acht ASCII-Zeichen, wird in PO01 Anwenderanzeige dargestellit.
853 Skalierte Drehzahl FBG 0 / Drehzahl
_ 1/ Skalierte Drehzahl
e Lok
86. Modulation 1/2

Mit P860 / P861 kdnnen Sie die nominale Taktfrequenz am Umrichterausgang einstellen. Wenn P862 / P863 auf AUS steht, kann sich
die Taktfrequenz je nach Gerateauslastung selbststéandig andern.

862 /863

860/ 861 PWM-Frequenz 1/2 4 kHz
8 kHz
12 kHz
16 kHz

PWM fix 1/2 on / EIN (kein selbststéandiges Verandern der Taktfrequenz durch den Umrich-

2 ter)

off / AUS (selbststandiges, auslastungsabhéngiges Verandern der Taktfre-
quenz durch den Umrichter)

87. Prozessdaten-Parametrierung (néhere Informationen im Handbuch MOVITRAC® B Kommunikation)

Mit P870 — P872 kdnnen Sie den Inhalt der Prozess-Ausgangsdatenworte PA1 — PA3 definieren. Diese Definition ist notwendig, damit
das MOVITRAC® B die entsprechenden Sollwerte zuordnen kann.

Folgende Belegung der PAs stehen zur Verfligung:

0 / Keine Funktion: Der Inhalt des Prozess-Ausgangsdatenworts wird ignoriert.
1/ Solldrehzahl: Drehzahl-Sollwertvorgabe in rpm.

5/ Max. Drehzahl: Maximaldrehzahl (P302).

8 / Rampe: Rampenzeit fiir Sollwertvorgabe (P130 / P131).

9/ Steuerwort 1: Steuersignale fir Start / Stopp ...

10 / Steuerwort 2: Steuersignale fir Start / Stopp ...

11 / Solldrehzahl [%]: Vorgabe eines Drehzahl-Sollwerts in % von P302.
12/ IPOS PA-Data: Vorgabe eines 16-Bit codierten Werts fiir IPOSPIUS®
13 / PI-Regler-Sollwert [%]: Sollwert PI-Regler

870 Sollwert-Beschreibung PA1 Werkseinstellung: Steuerwort 1

871 ! Sollwert-Beschreibung PA2 Werkseinstellung: Drehzahl

872 Sollwert-Beschreibung PA3 Werkseinstellung: Keine Funktion
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Mit P873 — P875 kdnnen Sie den Inhalt der Prozess-Eingangsdatenworte PE1 — PE3 definieren. Diese Definition ist notwendig, damit
das MOVITRAC® B die entsprechenden Istwerte zuordnen kann.

Folgende Belegungen der PEs stehen zur Verfigung:

0/ Keine Funktion:

1/ Ist-Drehzanhl:

2 / Ausgangsstrom:

3/ Wirkstrom:
6 / Statuswort 1:

8/ Ist-Drehzahl [%]:
9/IPOS PE-Data:

10 / PI-Regler Istwert [%]:

Der Inhalt des Prozess-Eingangsdatenworts ist 0000},¢y.
aktueller Drehzahl-Istwert in rpm.

momentaner Wirkstrom des Umrichters in % von Iy.
momentaner Ausgangsstrom des Umrichters in % von Iy.
Statusinformation des Umrichters.

momentaner Drehzahl-Istwert in % von P302.

IPOS Prozess-Eingangsdaten.

Istwert des PI-Reglers.

873 Istwert-Beschreibung PE1 Werkseinstellung: STATUSWORT 1
874 Lnnf Istwert-Beschreibung PE2 Werkseinstellung: DREHZAHL
875 Istwert-Beschreibung PE3 Werkseinstellung: AUSGANGSSTROM
876 PA-Daten freigeben no / Nein
Lo Die zuletzt gliltigen Prozessausgangsdaten bleiben weiterhin wirksam.
yes / Ja
Die zuletzt von der Feldbussteuerung gesendeten Prozessausgangsdaten
werden wirksam.
88. Serielle Kommunikation SBus
880 SBus Protokoll Einstellbereich SBus
DDy x] 0/ MoviLink
1/ CANopen
881 SBus Adresse Einstellbereich 0 — 63
SRk Mit P881 stellen Sie die Systembus-Adresse des MOVITRAC® B ein. Mlt dieser
Adresse kann das MOVITRAC® B z. B. mit PC, SPS oder MOVIDRIVE® tber
den Systembus kommunizieren.
Bei Auslieferung hat das MOVITRAC® B immer die Adresse 0. SEW-EURO-
DRIVE empfiehlt, die Adresse 0 nicht zu verwenden, um bei serieller Kommuni-
kation mit mehreren Umrichtern Kollisionen bei der Datenlbertragung zu
vermeiden.
882 SBus Gruppenadresse Einstellbereich 0 — 63
Mit P882 ist es moglich, mehrere MOVITRAC® B beziiglich der Kommunikation
Uiber die SBus- Schnlttstelle zu einer Gruppe zusammenzufassen. Sie kénnen
alle MOVITRAC® B mit der gleichen SBus Gruppenadresse und somit mit
einem Multicast-Telegramm Uber diese Adresse ansprechen. Dle Uber die
Gruppenadresse empfangenen Daten quittiert das MOVITRAC® B nicht. Mit-
hilfe der SBus-Gruppenadresse |st es zum Beispiel mdglich, gleichzeitig Soll-
wertvorgaben an eine MOVITRAC® B- -Umrichtergruppe zu senden. Ein
Umrichter mit der Gruppenadresse 0 ist keiner Gruppe zugeordnet.
883 SBus Timeout-Zeit Einstellbereich 0 — 650 [s]
Lol Stellen Sie mit P883 die Uberwachungszeit fiir die Dateniibertragung (iber den
Systembus ein. Findet fir die in P815 elngestellte Zeit kein Datenverkehr tber
den Systembus statt, so fiihrt das MOVITRAC® B die Fehlerreaktion Stopp/Sto-
rung aus. Wenn Sie P883 auf den Wert 0 einstellen, findet keine Uberwachung
der Dateniibertragung auf dem Systembus statt.
884 SBus Baudrate Stellen Sie mit P816 die Ubertragungsgeschwindigkeit des Systembusses ein.
Lond 125/ 125 kBaud
250/ 250 kBaud
500/ 500 kBaud
1000 / 1000 kBaud
886 CANopen Adresse Einstellbereich 1 —2 — 127
Lol Mit P886 wird die Adresse fiir die serielle Kommunikation mit dem SBus einge-
stellt.
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6 Projektierung
6.1 Schematischer Ablauf

Kléaren von
*  Technischen Daten und Anforderungen

* Randbedingungen
»  Systemanbindung

!

Berechnung der relevanten Applikationsdaten

» Stationare, dynamische, generatorische Leistung
« Drehzahlen

Getriebeauswahl
Festlegung von
»  Getriebeausfiihrung, GetriebegroRe, Getriebelibersetzung

Prifen Sie die Getriebeauslastung (Mgmax = Ma(t))

!

Motorauswahl

*  Umrechnung von Drehmoment und Drehzahl auf die Motorwelle
* Festlegung des Motors

Uberpriifen von

* Maximal auftretendem Drehmoment M5 < 1,5 x My

»  Geforderter Motordrehzahl < ny

* Thermischer Belastung unter Berlcksichtigung von Stellbereich und Einschaltdauer

l

Auswahl des MOVITRAC® B-Frequenzumrichters

Motor-Umrichter-Zuordnung

Dauerleistung, Spitzenleistung

Installationsbedingungen

Option Bediengerat FBG11B

Option Klartext-Bediengerat DBG60B

Option Kommunikation FSC11B

Option Analogmodul FIO11B

Option Schnittstellenumsetzer UWS11A / UWS21B / USB11A

!

e o o o o o o o

Auswahl des Bremswiderstands
* Anhand der berechneten generatorischen Leistung und der Einschaltdauer

!

Komponentenzusammenstellung
* Netzdrossel, Ausgangsdrossel, Beruhrungsschutz

!

<« | Priifen, ob alle Anforderungen abgedeckt sind.
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Optionen fur Standardanwendungen

6.2 Optionen fiir Standardanwendungen

Entnehmen Sie die Optionen fur einfache Anwendungen der folgenden Tabelle. Bedin-

gungen fir einfache Anwendungen sind:

» Vertikale Bewegung: Die Bremszeit ist kleiner 25 % der Einschaltdauer ED und nicht

langer als 30 s.

» Horizontale Bewegung: Die Bremszeit ist kleiner 12 % der Einschaltdauer ED und

nicht langer als 15 s.

Bremswiderstand
Typ MC07B Horizontale Bewe- Vertikale Bewegung Ausgangsdrossel Netzfilter
gung
0003 BW027-003 BW027-003 HDO12
0004 BW027-003 BW027-003 HDO12
0005 BW027-003 BW027-003 HDO12
ﬁf)h\;sig 0008 BW027-003 BW027-005 HDO12 Integriert"
0011 BW027-003 BW027-005 HDO12
0015 BW027-003 BW027-006 HDO12
0022 BW027-005 BW027-012 HDO12
0003 BW027-003 BW027-003 HDO12
0004 BW027-003 BW027-003 HDO12
0005 BW027-003 BW027-003 HDO12
0008 BW027-003 BW027-006 HDO12
0011 BW027-003 BW027-006 HDO12 toriont!)
0015 BW027-003 BW027-006 HDO12 ore
230V 0022 BW027-006 BW027-012 HDO12
3-phasig 0037 BW027-006 BW027-012 HDO012
0055 BW012-025 BW012-025 HD0O1
0075 BW012-015 BW012-025 HD0O1
0110 BW012-025 BW012-050 HD003 NF048-503
0150 = 2 x BW012-025 2 x BW012-050 HD003 NF063-503
0220 2 x BW106 2 x BW106 HD003 NF085-503
0300 2 x BW106 2 x BW106 HD003 NF115-503
0003 BW072-003 BW072-003 HDO12
0004 BW072-003 BW072-003 HDO12
0005 BW072-003 BW072-003 HDO12
0008 BW072-003 BW072-005 HDO12
0011 BW072-003 BW072-005 HDO12
0015 BW072-003 BW168 HDO12 toriont!)
0022 BW072-005 BW168 HDO12 arie
0030 BW072-005 BW268 HDO12
0040 BW168 BW268 HDO12
g?p?h\a/sig 0055 BW147 BW247 HDO0O1
0075 BW147 BW347 HDOO1
0110 BW039-026 BW039-050 HDOO1
0150 BW018-035 BW018-075 HD003 NF035-503
0220 BW018-035 BW018-075 HD003 NF048-503
0300 BW018-075 BW915 HD003 NF063-503
0370 2 x BW012-025 BW106 HDO03 NF085-503
0450 BW106 BW206 HD003 NF085-503
0550 BW106 BW206 HD003 NF115-503
0750 BW106 3 x BW012-100 HDO03 NF150-503

1) Zum Erreichen von Grenzwertklasse C1 sind zusatzliche Komponenten noétig.
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6.3 Beschreibung der Anwendungen

6.3.1 Projektierung von Fahrwerken

Die Motorbelastung in den dynamischen Abschnitten bestimmt die zu dimensionierende
Motorspitzenleistung. Die thermische Belastung bestimmt die bendtigte Dauerleistung
des Motors. Bestimmen Sie die thermische Belastung aus dem Verfahrzyklus. Der
Drehzahlverlauf bestimmt maf3geblich die Eigenklhlung des Motors.

6.3.2 Projektierung von Hubwerken

Thermische
Betrachtung

Startmoment

Sie missen die Dimensionierung von Hubwerken in der Praxis unter besonderen ther-
mischen und sicherheitsrelevanten Kriterien betrachten.

Sie missen die Steuerung so auslegen, dass eine Drehrichtungsadnderung des Antriebs
nur aus dem Stillstand heraus erfolgen kann.

Achtung!

Durch Veranderung der Parameter 500 / 502 und 501 / 503 wird die Drehzahliberwa-
chung eingestellt. Beim Deaktivieren oder beim Einstellen einer zu groRen Verzdge-
rungszeit kann das Durchsacken von Hubwerken nicht sicher verhindert werden.

Hubwerke bendtigen im Gegensatz zu Fahrwerken bei konstanter Geschwindigkeit ca.
70 — 90 % des Motor-Bemessungsmoments.

Der Motor bendétigt bei Beschleunigung mit maximaler Last und Hubrichtung Aufwarts
das hochste Betriebsdrehmoment.

Legen Sie den 4-poligen Getriebemotor grundsatzlich auf eine Maximaldrehzahl aus
von:

* 2100 rpm (70 Hz) bei Eckdrehzahl 1500 rpm (50 Hz)
» 2500 rpm (83 Hz) bei Eckdrehzahl 1800 rpm (60 Hz)

Die Getriebeeintriebsdrehzahl ist dadurch auf das ca. 1,4-fache erhéht. Deshalb mus-
sen Sie auch eine 1,4-fach héhere Getriebelibersetzung wahlen. Durch diese MalRnah-
me verliert der Motor im Feldschwachbereich (50 ... 70 Hz oder 60 ... 83 Hz) kein Dreh-
moment an der Antriebswelle. Der Antrieb kompensiert das reziprok zur Drehzahl ab-
nehmende Drehmoment durch die gréRere Getriebelibersetzung. Zusatzlich erhalt der
Motor ein 1,4-fach groReres Anlaufdrehmoment. Weitere Vorteile sind der gréf3ere Stell-
bereich und die bessere Eigenkuhlung des Motors.

Spannungs-Drehzahl-Kennlinie fir Hubwerke

Vivot s . MMy,
———————————————————————————————— 14

Vimax T q ' b
i | B \

a E
: : 1.0 :

0 1500 2100 0 1500 2100
(1800)  (2520) (1800)  (2520)

a = empfohlene Spannungs-Drehzahl-Kennlinie und resultierender Drehmomentverlauf
B = Drehmoment-Reservebereich
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Wahlen Sie die Motorleistung bei Hubwerken entsprechend der Belastungsart aus:

+ S1 (100 % ED): Wahlen Sie die Motorleistung 1 Typensprung groRer als die
gewahlte Umrichterleistung, z. B. bei langer Aufwartsfahrt oder kontinuierlichen
Senkrechtférderern.

+ S3 (40 % ED): Wahlen Sie die Motorleistung entsprechend der gewahlten
Umrichterleistung.

Aktivieren Sie unabhangig von den obigen Richtlinien die Hubwerksfunktion durch die
Wahl der Betriebsart P700 = VFC & Hubwerk.

6.4 Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie
Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie sieht folgendermalen aus:

MP
MnPya
1.6 1

[
»

0 25 % 50 % 75 % 100 % 125 % 150 % 175 % 200 % N

[1] M bei S1 100 % ED
[2] P bei S1100 % ED

Zu Kennlinie 1:

Der Antrieb kann unterhalb von 20 Hz nicht mit dem Motornennmoment belastet wer-
den. Durch die verringerte Drehzahl wird die Eigenkiihlung des Motors gesenkt, somit
wurde sich der Motor unzulassig stark erwarmen.

Diese Grenze ist nicht durch den Umrichter bedingt, Motoren mit ausreichender Fremd-
kiihlung kénnen auch unterhalb von 20 Hz mit Nennmoment belastet werden.
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6.5 Motorauswahl
6.5.1 Grundsatzliche Empfehlungen

» Verwenden Sie nur Motoren mit mindestens Warmeklasse 155 (F).

* Verwenden Sie Thermoflihler TF oder Bimetallschalter TH.

* Verwenden Sie vorzugsweise 4-polige Motoren. Dies gilt besonders, wenn Sie
Getriebemotoren aufgrund der vertikalen Einbaulage mit groRem Olflligrad
betreiben. Bei 2-poligen Motoren werden die Planschverluste sehr grof3.

6.5.2 Spannungs-Frequenz-Kennlinie

Die U/f-Betriebsarten fliihren den Asynchronmotor an einer belastungsabhangigen
Spannungs-Frequenz-Kennlinie. In den VFC-Betriebsarten wird standig das Motormo-
dell berechnet. Stellen Sie die Kennlinie bei der Inbetriebnahme mit Motor-Bemes-
sungsspannung und Motor-Bemessungsfrequenz ein. Die Einstellung bestimmt die
drehzahlabhangige Drehmoment- und Leistungscharakteristik des Asynchronmotors.

Das folgende Bild zeigt beispielhaft die Spannungs-Frequenz-Kennlinien eines asyn-

chronen Drehstrommotors 230 / 400 V, 50 Hz.

UA [V]A
) 1
-
b/
230 A
/
s
/ :
% 50

1 Sternschaltung; 400 V, 50 Hz
2 Dreieckschaltung; 230 V, 50 Hz
3 Dreieckschaltung; 400 V, 87 Hz

Die Ausgangsspannung des MOVITRAC® B ist durch die angeschlossene Versor-

gungsspannung begrenzt.

6.5.3 Dynamische Anwendungen

Fir dynamische Anwendungen benétigen Sie einen Antrieb, bei dem der Umrichter-
Nennstrom gréRer als der Motor-Bemessungsstrom ist.

Stellen Sie die folgenden Parameter so ein, dass der Motor maximal 150 % des Motor-

Bemessungsmoments entwickeln kann:

» Stromgrenze P303

» Schlupfkompensation P324

Erhdhen Sie fir dynamische Anwendungen diese Parameter manuell auf ca. 1,4-fach

hohere Werte.
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6.5.4 Umrichter / Motor-Kombinationen

Die folgende Tabelle zeigt die moglichen Umrichter / Motor-Kombinationen. Sie kdnnen
den Umrichtern auch Motoren mit 1 Typensprung Unterschied zuordnen. Die 4-poligen
Motoren (1500 rpm) sind im MOVITRAC® B in der Werkseinstellung hinterlegt. Bei

kleineren Motoren kénnen Beeintrachtigungen im Regelverhalten auftreten.

MOVITRAC® B Nennleistung Py SEW-Motor

Drehzahl [rpm] bei 50 Hz 3000 1500
Drehzahl [rpm] bei 60 Hz 3600 1800
MCO07B0003-..-4-00 0.25 kW (0.34 HP) DFR63M2 DFR63L4
MCO07B0004-..-4-00 0.37 kW (0.50 HP) DFR63L2 DT71D4
MCO07B0005-..-4-00 0.55 kW (0.74 HP) DT71D2 DT80K4
MCO07B0008-..-4-00 0.75 kW (1.0 HP) DT80K2 DT80N4
MCO07B0011-..-4-00 1.1 kW (1.5 HP) DT80N2 DT90S4
MCO07B0015-..-4-00 1.5 kW (2.0 HP) DT90S2 DT90L4
MCO07B0022-..-4-00 2.2 kW (3.0 HP) DT90L2 DV100M4
MCO07B0030-..-4-00 3.0 kW (4.0 HP) DV100M2 DV100L4
MCO07B0040-..-4-00 4.0 kW (5.4 HP) DV112M2 DV112M4
MCO07B0055-..-4-00 5.5 kW (7.4 HP) DV132S2 DV132584
MCO07B0075-..-4-00 7.5 kW (10 HP) DV132M2 DV132M4
MCO07B0110-..-4-00 11 kW (15 HP) DV160M2 DV160M4
MCO07B0150-..-4-00 15 kW (20 HP) DV160L2 DV160L4
MC07B0220-..-4-00 22 kW (30 HP) DV180L2 DV180L4
MCO07B0300-..-4-00 30 kW (40 HP) - DV200L4
MCO07B0370-..-4-00 37 kW (50 HP) - DV225S84
MCO07B0450-..-4-00 45 kW (60 HP) - DV225M4
MCO07B0550-..-4-00 55 kW (74 HP) - DV250M4
MCO07B0750-..-4-00 75 kW (100 HP) - DV280S4
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6.6 Uberlastfihigkeit

Die MOVITRAC® B-Frequenzumrichter berechnen permanent die Belastung der Um-
richterendstufe (Gerateauslastung). Sie kénnen in jedem Betriebszustand die jeweils
maximal mogliche Leistung abgeben.

Der zulassige Dauer-Ausgangsstrom ist abhangig von:
» Umgebungstemperatur

+ Kuhlkérpertemperatur

* Netzspannung

+ PWM-Frequenz

Wird eine PWM-Frequenz > 4 kHz eingestellt und ist "P862/P863 PWM fix 1/2" = Aus
eingestellt, reduziert der Umrichter bei Geratelberlastung selbsttatig die PWM-Fre-
quenz. Wird der Umrichter héher belastet als zulassig, reagiert er mit Fehlermeldung
"F44 Gerateauslastung” und Sofortabschaltung.

Uberlastfihigkeit bei 40 °C (104 °F)

%I g %I )
150 150
140 \ \\ RN by \\ .
120 \ 4 kHz 120 \ N —— AkHz
100 N o 8 kHz 100 S ”»
V4
80 80
T 16 kHz ~—
60 60 16kHz
40 230V /400V 40 500V
20 20
0 > 0 >
0 T 21 3T 47 5T 0 T 21 3T 47 5T
Uberlastfahigkeit bei 25 °C (77 °F)
% IN“ % Iy A
150 _ 150
140 \\ 4kHz 140 \ \\ 4kHz
N
120 \ e " okt 120 \ ——
100 ~\ 100 X 8kHz
80 =16kHz 80 16KH
z
60 60
40 230V / 400V - — . 40 500V
20 20
0 - 0 -
0 T 27 3T 4T 5T t 0 T o1 aT 47 5T t
BaugroRe 0XS 0S<1.5kW 0S 1.5 kW oL 1 28 2
T (min) 20 20 8 8 35 4
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6.7 Belastbarkeit der Geréte bei kleinen Ausgangsfrequenzen

Das thermische Modell des MOVITRAC® B realisiert eine dynamische Begrenzung des
maximalen Ausgangsstroms. Bei hoher Auslastung erlaubt das thermische Modell bei
Ausgangsfrequenzen kleiner 2 Hz deshalb nur weniger als 100 % Ausgangsstrom.

Projektieren Sie bei derartigen Betriebszustanden den mittleren Ausgangsstrom des
Umrichters auf maximal 70 % des Bemessungsstroms des Umrichters.

° HINWEIS
1 Die Ausgangsfrequenz des Umrichters setzt sich zusammen aus der Drehfrequenz
(= Drehzahl) und der Schlupffrequenz.

Garantierte Dauerstrome in Abhangigkeit von der Ausgangsfrequenz:

%l )
125 — 4 kHz
//
100 — | - 8 kHz
// //
75 |
//
l — 16 kHz
50
25 230V /400V
0 -

0.0 0.2 0.4 06 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 22 2.4 f,[HZ]

%IN A

125
| 4 kHz
100 —]
L 8 kHz
75 // //
////
50— 16 kHz
25 500V
0

0.0 0.2 04 06 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 22 24 f,[HzZ]

6.8 Projektierung explosionsgeschiitzter Drehstrom-Asynchronmotoren der
Kategorie 2

Explosionsgeschitzte Drehstrommotoren von SEW-EURODRIVE, die mit MOVITRAC®
B in Betrieb genommen werden, missen gemal Leistungsschild und EG-Baumuster-
prufbescheinigung fiir diesen Betrieb zugelassen sein.
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6.9 Auswahl des Bremswiderstands

n GEFAHR!

Die Zuleitungen zum Bremswiderstand fiihren hohe Gleichspannung (ca. DC 900 V)

Tod oder schwerste Verletzung durch Stromschlag.

» Die Bremswiderstandsleitungen mussen fiir diese hohe Gleichspannung geeignet
sein.
+ Installieren Sie die Bremswiderstandsleitungen vorschriftsmafig.

A

Die Oberflachen der Bremswiderstande erreichen bei Belastung mit Py, hohe Tempe-
raturen.
Verbrennungs- und Brandgefahr.

+ Wahlen Sie einen geeigneten Einbauort. Ublicherweise werden Bremswiderstande
auf dem Schaltschrank montiert.

*  Bremswiderstand nicht berthren.

NN

HINWEISE

» Die Angaben gelten fir die Bremswiderstande BW.., BW..-T und BW..-P.

* Ab einer Umgebungstemperatur von 45 °C (113 °F) ist fur die Bremswiderstéande
BW.., BW..-T und BW..-P ein Belastungsderating von 4 % je 10 K vorzusehen.
Eine maximale Umgebungstemperatur von 80 °C (176 °F) darf nicht Gberschritten
werden.

« Durch den Einsatz des integrierten Temperaturrelais wird der Uberlastfaktor der
Bremswiderstdnde BW..-T und BW..-P begrenzt:

— BW..-T bis Uberlastfaktor 12
— BW..-P bis Uberlastfaktor 40

» Die maximal zuldssige Leitungslange zwischen MOVITRAC® und

Bremswiderstand betragt 100 m (328 ft).

» Parallelschaltung

Bei einigen Umrichter-Widerstands-Kombinationen missen Sie 2 Bremswiderstan-
de parallel schalten. In diesem Fall missen Sie dann am Bimetallrelais den Auslo-
sestrom auf den doppelten Wert des Tabellenwerts I¢ einstellen.

+ Spitzenbremsleistung

Auf Grund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts kann die Spit-
zenbremsleistung kleiner sein als die Belastbarkeit des Bremswiderstands. Die For-
mel fiir die Berechnung der Spitzenbremsleistung ist:

Prmax = Upc?/R

Upc ist die maximal zulassige Zwischenkreis-Spannung und betragt
» Bei 400/ 500-V-Geraten: DC 970 V

» Bei 230-V-Geraten: DC 485V
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Die folgende Tabelle gibt an, welche Spitzenbremsleistungen bei den unterschied-

lichen Widerstandswerten moglich sind.

Widerstand [Q] Spitzenbremsleistung [kW]
400/500-V-Gerate 230-V-Gerate

100 9.4 -
72 13.0 -
68 13.8 -
47 20.0 -
39 24.0 -
27 34.8 8.7
18 52.2 -
15 62.7 -
12 78.4 19.6
9 (2 x 18 Q parallel) - 26.1
6 156 39.2

Belastbarkeit PTC-Bremswiderstinde

Das folgende Diagramm zeigt die Belastbarkeit der Bremswiderstdnde BW1 — BW4 pro

Bremsvorgang:

BW2 BW1
BwW4 BW3
1200 6001

]
1000 500 1
800 40071~
600 3001

400 2001

200 1001

0 10 50 100 200 500
[c/h]

[1] Bremsrampe 10 s

[2] Bremsrampe 4 s

[3] Bremsrampe 0.2 s
c/h Schaltungen pro Stunde
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Berechnungs- Gegeben:

beispiel » Durchschnittliche Bremsleistung: 0,25 kW

*+ Bremsrampe: 2 s
» 200 Bremsvorgange pro Stunde
Vorgehensweise:

Energie aus Leistung der Bremsrampe berechnen:

W =Pxt=0.25kWx2s=500J

Fir die Bremsrampe von 2 s kann im Diagramm die Bremsrampe [3] (0,2 s) verwendet
werden. Verwenden Sie die Kennlinie mit der kirzeren Bremsrampe, da eine kiirzere
Bremsrampe mehr Leistung bedeutet.

Das Diagramm erlaubt bei der Bremsrampe 0,2 s bei 200 Schaltung pro Stunde eine
Leistung von 580 J. Die bendtigten 500 J kénnen in diesem Fall mit dem BW2 / BW4
abgefuhrt werden.

6.9.2 Belastbarkeit Flachbauform, Drahtwiderstande, Stahlgitterwiderstinde

Bei Bremsvorgéngen innerhalb der Spieldauer T (Standard: T < 120 s) kann aus der
ED-Bremsleistung die daraus resultierende Widerstands-Dauerleistung (100 % ED-
Leistung) anhand von Leistungsdiagrammen ermittelt werden. Die rechte y-Achse zeigt
die 100 % ED-Leistung an. Beachten Sie bei der Ermittlung der Belastbarkeit die durch
die Zwischenkreis-Spannung bedingte Spitzenbremsleistung.

Leistungs- Leistungsdiagramm fur Bremswiderstande in Flachbauform:
diagramm 3 4 5 6 7 8910 20 30 40 50 60 70 80 1006
Flachbauform 6 T
T 4N 4
SIS s
g , L BW.-005 , =
a ™~ s 0
] N \\ ] g
0.8 = ~ 08 «
0.6 = o 0.6
\\ e
04 BW.-003 ——~F—_] 04
‘ T
0.2 0,2
3 4 5 6 7 8910 20 30 40 50 60 70 80 100
ED [%] —»

P4 = Kurzzeit-Leistung
P, = Dauerleistung
ED = Einschaltdauer des Bremswiderstands
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100%
100 %

1.12

80 %

60%
60 %
1.5

40%

22

ED [%] —

40 %

20%
25%

15 %

10%

6 %
7.6

6%

3%
12

1%
0

2

Einschaltdauer ED
Uberlastfaktor K
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Berechnungs-
beispiel

Vorgehensweise

Gegeben:

Spitzenbremsleistung 13 kW
Durchschnittliche Bremsleistung 6,5 kW
Einschaltdauer ED 6 %

Gesucht:

Bremswiderstand BW..

Zunachst wird die 100 % ED-Leistung fiir Draht- und Stahlgitterwiderstande nach fol-
gender Formel berechnet:

Durchschnittliche Bremsleistung / Uberlastfaktor (Draht- / Stahlgitterwiderstand)

Den Uberlastfaktor (Draht- oder Stahlgitterwiderstand) bei einer Einschaltdauer ED
von 6 % entnehmen Sie den jeweiligen Diagrammen.

Ergebnisse:
100 % ED-Leistung fur Drahtwiderstéande: 685 W.
100 % ED-Leistung fur Stahlgitterwiderstande: 856 W.

Beim Einsatz eines MC07B..-5A3 (AC 400/500-V-Gerat) betragt der maximale
Bremswiderstandswert 72 Q bei einer Spitzenbremsleistung von 13 kW (— Tabelle
Spitzenbremsleistung).

Wahlen Sie aus den Zuordnungstabellen den passenden Bremswiderstand anhand
folgender Punkte aus:

— Maximaler Bremswiderstandswert
— Verwendetes MOVITRAC®-Gerit
Ergebnis beim Einsatz von z. B. MC07B0110-5A3: BW039-12

6.10 Anschluss von Drehstrom-Bremsmotoren

Ausfihrliche Hinweise zum SEW-Bremssystem finden Sie im Katalog "Getriebemo-
toren", den Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen kénnen.

SEW-Bremssysteme sind gleichstromerregte Scheibenbremsen, die elektromagnetisch
liften und durch Federkraft bremsen. Ein Bremsgleichrichter versorgt die Bremse mit
Gleichspannung.

1

HINWEIS

Der Bremsgleichrichter muss beim Umrichterbetrieb eine eigene Netzleitung erhalten;
die Speisung uber die Motorspannung ist nicht zulassig!

6.10.1 Bremsgleichrichter

Die Abschaltung des Bremsgleichrichters, die das Einfallen der Bremse bewirkt, kann
auf 2 Arten erfolgen:

1. Wechselstromseitige Abschaltung

2. Gleich- und wechselstromseitige Abschaltung (schnellere Abschaltung)

Immer gleich- und wechselstromseitige Abschaltung der Bremse verwenden bei:

Allen Hubwerks-Anwendungen
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6.10.2 Bremse ansteuern

Bremse immer Uber Bindrausgang DO@2 "/Bremse" ansteuern, nicht Gber SPS!

Der Binarausgang DO@2 “/Bremse” ist als Ausgang zum Betreiben eines Relais mit
Freilaufdiode mit einer Steuerspannung DC+24 V / max. 150 mA / 3,6 W ausgefuhrt.
Damit kann direkt ein Leistungsschiitz mit DC-24-V-Spulenspannung oder der Brems-
gleichrichter BMK gesteuert werden. Mit diesem Leistungsschitz wird die Bremse ge-
schaltet.

Durch die Inbetriebnahmefunktion im Bediengerat FBG11B und in der Software Moti-
onStudio werden die Einstellungen der Bremsenparameter fur die 2- und 4-poligen Mo-
toren von SEW-EURODRIVE vorgenommen. Bei héherpoligen Motoren von SEW-
EURODRIVE und Fremdmotoren miissen die Bremsenparameter (P73_) von Hand ein-
gestellt werden.

6.10.3 Bremsenparameter

1

HINWEIS

Die Bremsenparameter sind auf die gemal® dem Anschluss-Schaltbild vorgesehene
Anordnung zur Bremsenansteuerung angepasst. Bei zu kurzer Einstellung der Brem-
sendffnungs- und Einfallzeit, z. B. bei langen Reaktionszeiten in der Bremsenansteu-
erung, kann es beispielsweise zum Durchsacken von Hubwerken kommen.

6.11 Netz- und Motoranschluss

6.11.1 Zulassige Spannungsnetze

1

HINWEIS

* Netzsysteme mit geerdetem Sternpunkt
MOVITRAC® B ist fur den Betrieb an TN- und TT-Netzen mit direkt geerdetem
Sternpunkt vorgesehen.

* Netzsysteme mit nicht geerdetem Sternpunkt
Der Betrieb an Netzsystemen mit nicht geerdetem Sternpunkt (beispielsweise IT-
Netze) ist zulassig. SEW empfiehlt dann Isolationswachter nach dem PCM-Prin-
zip (Puls-Code-Messverfahren) zu verwenden. Dadurch werden Fehlauslésungen
des Isolationswachters durch die Erdkapazitaten des Umrichters vermieden.

+ AuBenleitergeerdete Versorgungsnetze
Sie diurfen die Umrichter nur an auRenleitergeerdeten Versorgungsnetzen mit
einer maximalen Phase-Erde-Spannung von AC 300 V betreiben.
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6.11.2 Netzschiitz und Netzsicherungen
Netzschiitz * Nur Netzschiitze der Gebrauchskategorie AC-3 (EN 60947-4-1) verwenden.
Schalten des Netzes

» Halten Sie fur Gerate AC 230 V 1-phasig eine Mindestzeit von 120 s zwischen 2
Netzeinschaltungen ein.

Un

=120s

» Halten Sie fur 3-phasige Gerate eine Mindest-Ausschaltzeit von 10 s ein.

Uy
t
=10s
° HINWEIS
1 + Verwenden Sie das Netzschiitz K11 nicht zum Tippbetrieb, sondern nur zum Ein- /

Ausschalten des Umrichters. Benutzen Sie zum Tippbetrieb die Befehle:
— Freigabe/Stopp
— Rechts/Halt
— Links/Halt

Netzsicherungen Sicherungstypen:

» Leitungsschutztypen der Betriebsklassen gL, gG:
— Sicherungsnennspannung = Netznennspannung

— Der Sicherungsnennstrom muss je nach Umrichterauslastung auf 100 % oder
125 % des Umrichter-Nennstroms ausgelegt werden.

» Leitungsschutzschalter der Charakteristika B, C:
— Leitungsschutzschalter-Nennspannung = Netznennspannung

— Leitungsschutzschalter-Nennstréme mussen 10 % Uber dem Umrichter-
Nennstrom liegen.
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6.11.3 Leitungsschutz und Aderquerschnitt

Kleinster Biege-
raum (EN 61800-
5-1)

Beachten Sie bei der Absicherung und Auswahl der Kabelquerschnitte landerspezi-
fische und anlagenspezifische Vorschriften. Beachten Sie auch, falls notwendig, die
Hinweise zur UL-gerechten Installation.

Dimensionieren Sie beim Einsatz mehrerer Einphasengerate den gemeinsamen Null-
Leiter immer flir den Summenstrom. Dimensionieren Sie ihn auch auf den Summen-
strom, wenn Sie die Gerate auf die 3 Netzphasen verteilt anschlieen, da sich die 3.
Netzstrom-Oberschwingung immer addiert.

Wahlen Sie den Kabelquerschnitt der Motorleitung so, dass der Spannungsfall még-
lichst gering ist. Ein zu groBer Spannungsfall bewirkt, dass der Motor nicht das volle
Drehmoment erreicht.

Gemal EN 61800-5-1 muss der Abstand zwischen einer Leistungsanschlussklemme
und einem Hindernis, zu dem der Draht nach Verlassen der Leistungsanschlussklemme
gerichtet ist, mindestens dem in der folgenden Tabelle festgelegten Wert entsprechen.

Kabelquerschnitt [mmz] Kleinster Biegeraum [mm)]
Drahte je Anschlussklemme
1 2 3
10-16 40 - -
25 50 - |-
35 65 - -
50 125 125 180
70 150 150 1190
95 180 180 205
120 205 205 230
150 255 255 280
185 305 305 330

Vorschlag fiir
typische Installa-
tion, metrisch

Bei Verwendung von Aderleitungen aus Kupfer mit PVC-Isolierung und Verlegung in
Kabelkanalen bei 25 °C Umgebungstemperatur und Netz-Nennstromen von 100 % des
Umrichter-Nennstroms schlagt SEW-EURODRIVE folgende Kabelquerschnitte und Ab-
sicherungen vor:

MOVITRAC® B 1 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
1-phasig | Leitungsschutz c16"/gL16 /K16 C322)/ gL25/ K25 / D20

Netzzuleitung 1.5 mm? 4 mm?

PE-Leiter 2 x 1.5 mm? 2 x 4 mm?
Motorzuleitung 1.5 mm? 1.5 mm?
Gerateklemmen-Quer- Trennbare Reihenklemme 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
schnitt des Leistungsteils

1) Wenn zwischen Aus- und Einschalten mindestens 2 Minuten liegen: B16

2) Wenn zwischen Aus- und Einschalten mindestens 2 Minuten liegen: B32
MOVITRAC® B 3 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
3-phasig | Leitungsschutz 10A 16 A

Netzzuleitung 1.5 mm? 4 mm?

PE-Leiter 2 x 1.5 mm? 2 x 4 mm?
Motorzuleitung 1.5 mm? 1.5 mm?
Gerateklemmen-Quer- Trennbare Reihenklemme 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
schnitt des Leistungsteils
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MOVITRAC® B 3 x 230 V 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
;SN'°he’”“99" F11/F12/F13 25 A 25 A 35A 50 A 63 A 80 A 100 A
Netzleitung L1/L2/L3 4 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm? 25 mm? 35 mm?
. 2x4mm? | 2x4mm? | 2x6mm? 2 2 1x16 1x16
PE-Leiter 1x10mm2 | 1x10mm? | 1 x 10 mm?2 1x10mm* | 1x16 mm mm2 mm
Motorleitung U/V/W 4 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm? 25 mm? 35 mm?
Trennbare Kombischraube M4 mit . .
Reihen- Klemmbiigel Kombischraube M& It Botzen M10 mit Mutter
Geriteklemmen-Quer- klemme 4 mm? Aderendhiilse DIN max. 25 mm?2 max. 70 mm?
schnitt des Leistungsteils 4 mm? Ader- 46228 ) Presskabelschuh DIN
endhilse 6 mm? Quetschkabelschuh |~ ustschkabelschuh DIN 46235
DIN 46228 DIN 46234 46234
MOVITRAC® B 400/500V = 0003 ‘ 0004 ‘ 0005 0008 0011 0015 ‘ 0022 ‘ 0030 0040 0055 0075
3-phasig Leitungsschutz 10A 16 A 16 A 16 A
Netzzuleitung 1.5 mm? 1.5 mm? 1.5 mm?
PE-Leiter 2 x 1.5 mm? 2 x 1.5 mm? 2 x 1.5 mm? 2 x 1.5 mm?
1 x 10 mm? 1 x 10 mm? 1 x 10 mm?
Motorzuleitung 1.5 mm? 1.5 mm?2 2.5 mm?
Gerateklemmen-Quer- Trennbare Reihenklemme 4 mm?2 Aderendhiilse DIN 46228 Kombi-Schraube M4 mit Klemm-
schnitt des Leistungsteils bugel
4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
MOVITRAC® B 400 / 500 V 0110 0150 0220 0300
3-phasig | Leitungsschutz 25A 35A 50 A 63 A
Netzzuleitung 4 mm? 6 mm2 10 mm?2 16 mm?
PE-Leiter 2 x 4 mm? 2 x 6 mm? 1 x 10 mm? 1 x 16 mm?
1x 10 mm? 1x 10 mm?
Motorzuleitung 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?
Gerateklemmen-Quer- Kombi-Schraube M4 mit Klemmbugel Kombi-Schraube M6 mit Scheibe
schnitt des Leistungsteils 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228 max. 25 mm?
6 mm?2 Quetschkabelschuh DIN 46234 Quetschkabelschuh DIN 46234

MOVITRAC® B 400 / 500 V 0370 0450 0550 0750
3-phasig | Leitungsschutz 80 A 100 A 100 A 125 A
Netzzuleitung 25 mm? 35 mm? 35 mm? 50 mm?2
PE-Leiter 1x 16 mm? 25 mm?
Motorzuleitung 25 mm? 35 mm? 35 mm? 50 mm?
Gerateklemmen-Quer- Bolzen M10 mit Mutter max. 70 mm? Presskabelschuh DIN 36235
schnitt des Leistungsteils
Vorschlag fiir typische Installation, USA NEC
MOVITRAC® B 1 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
1-phasig | Leitungsschutz c16")/gL16 /K16 C322)/ gL25/ K25/ D20
Netzzuleitung AWG16 AWG12
PE-Leiter 2 x AWG16 2 x AWG12
Motorzuleitung AWG16 AWG16
Gerateklemmen-Quer- Trennbare Reihenklemme
schnitt des Leistungsteils AWG10 Aderendhiilse

1) Wenn zwischen Aus- und Einschalten mindestens 2 Minuten liegen: B16

2) Wenn zwischen Aus- und Einschalten mindestens 2 Minuten liegen: B32

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Netz- und Motoranschluss

Projektierung

|
MOVITRAC® B 3 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
3-phasig | Leitungsschutz 10A 16 A
Netzzuleitung AWG16 AWG12
PE-Leiter 2 x AWG16 2 x AWG12
Motorzuleitung AWG16 AWG16
Gerateklemmen-Quer- Trennbare Reihenklemme
schnitt des Leistungsteils AWG10 Aderendhiilse
MOVITRAC® B 3 x 230 V 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
I":"Che"‘“ge“ F11/F12/F13 25 A 25 A 35A 50 A 63 A 80 A 100 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG12 AWG12 AWG10 AWG6 AWG4 AWG4 AWG3
PE-Leiter AWG12 AWG12 AWG10 AWG10 AWGS8 AWGS8 AWG6
Motorleitung U/V/W AWG12 AWG10 AWG10 AWG6 AWG4 AWG4 AWG3
Trennbare
Reihen- Kombischraube M4 mit Kombischraube M6 mit Bol M10 mit Mutt
Geriteklemmen-Quer- klemme Klemmblgel Scheibe ozen mit Mutter
schnitt des Leistungsteils AWG10 AWG10 Aderendhiilse max. AWG10 Quetsch- max-kg\tl)ve?szc/r?uphress-
Aderend- AWG10 Quetschkabelschuh kabelschuh
hiilse
MOVITRAC® B 400/500 V 0003 0004 0005 0008 0011 0014 0015 0022 | 0030 | 0040
BaugroBe 0 1
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 6A \ 10A \ 15 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG14 AWG14
PE-Leiter AWG14 AWG14
Motorleitung U/V/IW AWG14 AWG14
Gerateklemmen-Querschnitt Trennbare Reihenklemme Trennbare Reihenklemme
des Leistungsteils AWG10 Aderendhlilse AWG10 Aderendhlilse
MOVITRAC® B 400/500 V 0055 0075 0110 0150 0220 0300
BaugroRe 2 3
IS;:cherungen F11/F12/F13 20 A 30A 20 A 60 A 80 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG12 AWG10 AWGS8 AWG6 AWG4
PE-Leiter AWG12 AWG10 AWG10 AWGS8
Motorleitung U/V/W AWG12 AWG10 AWGS8 AWG6 AWG4
K isch M4 mit Kl tgel
Gerateklemmen-Quer- ombls:vvrgl:téeAder:rl]tdh;rslmbuge Kombischraube M6 mit Scheibe
schnitt des Leistungsteils
g AWG10 Quetschkabelschuh max. AWG4 Quetschkabelschuh
MOVITRAC® B 400/500 V 0370 0450 0550 0750
BaugroRe 4 5
ISicherungen F11/F12/F13 90 A 110 A 150 A 175 A
N
Netzleitung L1/L2/L3 AWG4 AWG3 AWGH1 AWG2/0
PE-Leiter AWGS8 AWG6 AWG6 AWG6
Motorleitung U/V/W AWG4 AWG3 AWGH1 AWG2/0
Gerateklemmen-Quer- Bolzen M10 mit Mutter
schnitt des Leistungsteils max. AWG2/0 Presskabelschuh
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6.11.4 Motorleitungsldnge

Die maximale Motorleitungslange ist abhangig von:

+ Kabeltyp

» Spannungsfall auf der Leitung

» Eingestellter PWM-Frequenz

» Einsatz eines Ausgangsfilters

Wenn Sie einen Ausgangsfilter einsetzen, so gelten nicht die Grenzwerte in den Ta-
bellen. Die Motorleitungslange wird dann ausschlieRlich durch den Spannungsfall
auf der Motorleitung begrenzt.

MOVITRAC® B Zuldassige maximale Motorleitungsldnge in m (ft)
BaugroBe 0XS/0S /0L 2S 0055 2S 0075/
2/3/4/5
3AC 400V
3 AC 500 V 3AC 230V
Spannung Upet 3AC230V
etz B 3 AC 400 V (125 % ly) 3 AC 400/500 V
Geschirmte 4 kHz") 100 (328) 50 (160) 300 (984) | 400 (1310)
Leitung 8 kHz 70 (230) 35 (110) 250 (820) 300 (984)
12 kHz 50 (160) 25 (82) 200 (656) = 250 (820)
16 kHz 40 (130) 25 (82) 150 (492) = 200 (656)
Ungeschirmte | 4 kHz" 200 (656) 100 (328) 900 (2950) | 1200 (3937)
Leitung 8 kHz 140 (459) 70 (230) 750 (2460) | 900 (2950)
12 kHz 100 (328) 50 (160) 600 (1970) | 750 (2460)
16 kHz 80 (2640 50 (160) 450 (1480) 600 (1970)

1) Standardeinstellung

HINWEIS

ren.

Setzen sie bei langen Motorleitungen keinen Fehlerstrom-Schutzschalter ein. Die
durch Kabelkapazitaten verursachten Ableitstrome kdnnen zu Fehlauslésungen fih-
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6.11.5 Spannungsfall

Kabelquerschnitt

Wahlen Sie den Kabelquerschnitt der Motorleitung so, dass der Spannungsfall még-
lichst gering ist. Zu grofRer Spannungsfall bewirkt, dass der Motor nicht das volle Dreh-
moment erreicht.

Sie kdnnen den zu erwartenden Spannungsfall mit den folgenden Tabellen ermitteln.
Bei kiirzeren Leitungen kénnen Sie den Spannungsfall proportional zur Lange umrech-

nen.

4‘6‘8‘10

Belastung mit | [A] =
13 16 20 25 30

40 \ 50 \ 63 \ 80 \100 125 | 150

Kupfer Spannungsfall A U [V] bei Lange = 100 m (328 ft) und & = 70 °C (158 °F)

1.5 mm? 53 8 106|133 173 213 " n N M R D N N M R
2.5 mm? 32 48 | 64 | 81 104 128 16 n N R R R N N N R
4 mm? 19 | 28 38 47 65 | 80 10 125 " R R N N N R R
6 mm? 44 | 53 64 83 99 R N N N N R
10 mm? 32 40 50 60 82 102 W n M N R
16 mm? 33 39 52 65 79 100 " R R
25 mm? 25 33 41 51 64 80 D R
35 mm? 29 36 46 | 57 72 86
50 mm? 40 50 | 6.0
1) Belastung entsprechend VDE 0100 Teil 430 nicht zulassig.

Belastung mit | [A] =
Kabelquerschnitt
4 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50 63 80 100 125 150

Kupfer Spannungsfall A U [V] bei Lange = 100 m (328 ft) und & = 70 °C (158 °F)

AWG16 70 (105 1 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1)
AWG14 42 | 63 | 84 105 136 " D N n N R N n N M R
AWG12 26 | 39 | 52 | 64 84 103 129 " N R R D N N R R
AWG10 56 | 69 87 108 130 " R N N N N R
AWGS 45 | 56 | 70 84 112 " D N n N R
AWG6 43 | 51 69 86 108 137 " R R
AWG4 32 43 54 68 87 108 135 1
AWG3 26 | 34 | 43 51 69 86 107 128
AWG2 34 42 | 54 | 68 85 102
AWGH1 34 43 | 54 | 68 8.1
AWG1/0 26 | 34 43 54 | 68
AWG2/0 27 34 43 5.1

1) Mehr als 3 % Spannungsfall bezogen auf Unet, =460 Vac.
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6.12 Mehrmotorenantrieb / Gruppenantrieb

6.12.1 Motorstrome

6.12.2 Motorleitung

6.12.3 MotorgroRe

Gruppenantriebe sind mechanisch voneinander entkoppelt (z. B. verschiedene Férder-
bander). Der Umrichter arbeitet in dieser Betriebsart ohne Schlupfkompensation und mit
konstantem U/f-Verhaltnis.

Mehrmotorenantriebe sind mechanisch miteinander gekoppelt (z. B. Kettenantrieb mit
mehreren Motoren). Bitte beachten Sie die Hinweise in der Druckschrift "Mehrmotoren-
antriebe".

Die Summe der Motorstrome darf den Ausgangs-Nennstrom des Umrichters nicht Gber-
schreiten.

Sie kdénnen die zulassige Gesamtlange aller parallel geschalteten Motorleitungen fol-
gendermalien ermitteln:
/

/ max
Gesamt —

n

lgesamt = Gesamtleitungslange der parallel geschalteten Motorleitungen
Irmax = empfohlene maximale Motorleitungsléange bei Einzelantrieb
n = Anzahl der parallel geschalteten Motoren

Die Motoren einer Gruppe dirfen nicht mehr als 3 Typenspriinge auseinander liegen.

6.12.4 Ausgangsfilter

SEW-EURODRIVE empfiehlt bei Gruppen ab 3 oder 4 Motoren den Einsatz eines Aus-
gangsfilters HF. Wenn die maximale Motorleitungslange (I,,5x) laut Tabelle Uberschrit-
ten wird, ist der Einsatz eines Ausgangsfilters HF notwendig. Dies ist moglich bei groRen
Gruppen (n) oder grof3en parallel geschalteten Motorleitungslangen (Igesamt)- Dann be-
grenzt der Spannungsfall auf Motorleitung die maximale Motorleitungslange und nicht
der Grenzwert laut Tabelle. Die Summe der Motor-Bemessungsstrome darf den Durch-
gangs-Nennstrom des Ausgangsfilters nicht tberschreiten.
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6.13 Netzdrosseln

6.13.1 1-phasig

6.13.2 3-phasig

Die Verwendung ist erforderlich:
» Bei Netzinduktivitaten kleiner 100 uH pro Strang

» Die Verwendung ist erforderlich bei Betrieb von mehreren gleichzeitig geschalteten
Geraten. Die Netzdrossel begrenzt durch das Schalten verursachte
Uberspannungen.

Die Verwendung ist optional zur:
» Verringerung der Netzstromharmonischen

+ Unterstiitzung des Uberspannungsschutzes

Die Verwendung ist erforderlich bei Betrieb von mehr als 4 gleichzeitig geschalteten Ge-
raten. Die Netzdrossel begrenzt durch das Schalten verursachte Uberspannungen.

Die Verwendung ist optional zur Unterstiitzung des Uberspannungsschutzes.

6.14 Elektromagnetische Vertrdglichkeit EMV

Frequenzumrichter MOVITRAC® B sind Komponenten von Maschinen und Anlagen.
Sie erflillen die EMV-Produktnorm EN 61800-3 Drehzahlverdnderbare elektrische
Antriebe. Wenn Sie die Maschine / Anlage mit Frequenzumrichtern nach der EMV-
Richtlinie 89/336/EWG versehen wollen: Beachten Sie die Hinweise zur EMV-gerechten
Installation.

Der Zusammenhang zwischen neu eingefiihrten und bisherigen Grenzwertklassen ist
folgendermalen:

Neue Grenzwertklasse nach EN 61800-3 Bisherige Grenzwertklasse nach EN 55011/55014
C2 A
C1 B
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6.14.1 Storfestigkeit

MOVITRAC® B erfiillt in Bezug auf Storfestigkeit mindestens die Anforderungen der
EN 61800-3.

6.14.2 Stoéraussendung

Grenzwertklasse

Die Stéraussendung von MOVITRAC® B wurde anhand typischer Aufbauten nachge-
wiesen. Die eingehaltenen Grenzwerte ermdglichen einen Einsatz der Gerate sowohlim
Industrie- als auch im Wohnbereich. Abhangig von der angestrebten Grenzwertklasse
werden die nachfolgenden MaRnahmen empfohlen. In Industriebereichen sind héhere
Storpegel zugelassen. In Industriebereichen kénnen Sie, abhangig von der Situation
des speisenden Netzes und der Anlagenkonfiguration, auf die nachfolgenden Mal3nah-
men verzichten.

Fir die EMV-gerechte Installation gibt es je nach Anlagenkonfiguration folgende L&-
sungsmoglichkeiten. Fihren Sie eine EMV-gerechte Installation durch.

Grenzwertklasse C1 und C2 nach EN 61800-3.

Grenzwertklasse Baugrofe 0
230 V 1-phasig
Eingangsseitig Ausgangsseitig
Ausgangsdrossel HD012 /HD100 /
Cc2 keine Zusatzfilterung erforderlich HD101 oder geschirmte Motorlei-
tung oder Ausgangsfilter HF
leitungsgebunden keine Zusatzfilterung erforderlich ) )
C1 — Geschirmte Motorleitung
strahlungsgebunden Klappferrite )

1) 3 Klappferrite ULF11A Uber die Netzleitungen L und N (ohne PE)

Grenzwertklasse BaugrofBe 0
400/500 V / 230 V 3-phasig
Eingangsseitig Ausgangsseitig
Ausgangsdrossel HD012 / HD100 /
Cc2 keine Zusatzfilterung erforderlich HD101 oder geschirmte Motorlei-

tung oder Ausgangsfilter HF

Ausgangsdrossel HD012 / HD100 /
Netzfilter NF HD101 oder geschirmte Motorlei-
C1 tung

EMV-Modul FKE

Grenzwertklasse BaugroBe 1/2S /2
400/500 V / 230 V 3-phasig

Eingangsseitig Ausgangsseitig

Ausgangsdrossel HD oder
Cc2 keine Zusatzfilterung notwendig geschirmte Motorleitung oder Aus-
gangsfilter HF

Ausgangsdrossel HD oder

C1 Netzfilter NF geschirmte Motorleitung
Grenzwertklasse BaugroRe 3/4/5
400/500 V / 230 V 3-phasig
Eingangsseitig Ausgangsseitig

Ausgangsdrossel HD oder

Cc2 geschirmte Motorleitung oder Aus-
Netzfilter NF gangsfilter HF

c1 Ausgangsdrossel HD oder

geschirmte Motorleitung
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6.14.3 Anschluss

6.14.4 IT-Netze

Zum EMV-gerechten Anschluss beachten Sie das Kapitel "Installation".

1

HINWEISE

Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne NF-
geerdeten Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert. Die Wirksamkeit von Netzfiltern
ist stark eingeschrankt.

Sie kdnnen bei Baugréfie 0 die Entstérkondensatoren deaktivieren. Siehe Kapitel
"Installation / Installation furr IT-Netze".

Bei Isolationswachtern mit Puls-Code-Verfahren ist es nicht notwendig, die
Entstérkondensatoren zu deaktivieren.

6.14.5 Umrichterbedingte Ableitstrome
Im normalen Betrieb kdnnen Ableitstrome = 3,5 mA auftreten.

Die Ableitstrome werden im Wesentlichen bestimmt durch:

die H6he der Zwischenkreis-Spannung
die PWM-Frequenz
die verwendete Motorleitung und deren Lange

den verwendeten Motor

Reduzierung der Ableitstrome (nur BaugroRe 0)

Um die umrichterinternen Ableitstrdme beim Netzeinschalten zu reduzieren, kdnnen die
Entstorkondensatoren gegen PE deaktiviert werden (siehe Kapitel "Installation / Instal-
lation fUr IT-Netze").

Mit deaktivierten Entstérkondensatoren ist das EMV-Filter nicht mehr aktiv.

SEW-EURODRIVE empfiehlt auf den Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern zu ver-
zichten und andere Maflnahmen zum Personenschutz (z. B. gemaf EN 61800-5-1, EN
50178, EN 60204-1, ...) zu wahlen.
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6.15 Ausgangsfilter HF
6.15.1 Wichtige Hinweise

Beachten Sie die nachfolgenden Hinweise beim Einsatz von Ausgangsfiltern:

Ausgangsfilter diirfen nicht bei Hubwerken eingesetzt werden.

Beachten Sie bei der Projektierung des Antriebs den Spannungsfall im
Ausgangsfilter und die damit verbundene Reduzierung des verfligbaren
Motordrehmoments. Dies gilt besonders bei AC-230-V-Geraten mit Ausgangsfilter.

Mit Ausgangsfilter HF ist keine Fangfunktion mdglich

6.15.2 Installation, Anschluss und Betrieb

HINWEISE

1 .

Ausgangsfilter neben dem dazugehoérigen Umrichter einbauen. Unter- und

oberhalb des Ausgangsfilters einen Liftungsfreiraum von mindestens 100 mm

(3,94 in) einhalten, ein seitlicher Freiraum ist nicht notwendig.

Die Leitung zwischen Umrichter und Ausgangsfilter auf die unbedingt notwendige

Lange beschranken. Maximal 1 m (3 ft) bei ungeschirmter Leitung und 10 m (33 ft)

bei geschirmter Leitung.

Bei Verwendung eines Ausgangsfilters ist eine ungeschirmte Motorleitung

ausreichend. Beachten Sie folgende Hinweise, wenn Sie Ausgangsfilter und

geschirmte Motorleitung gemeinsam verwenden:

— Die maximal zulassige Motorleitungslange ohne Uz-Anbindung betragt 20 m
(66 ft).

— Bei mehr als 20 m (66 ft) Motorleitungslange ist eine Uz-Anbindung
erforderlich.

— Beachten Sie die Hinweise "Betrieb mit Uz-Anbindung" auf der folgenden
Seite.

Der Durchgangs-Nennstrom des Ausgangsfilters muss groRer oder gleich dem
Ausgangsstrom des Umrichters sein. Beachten Sie dabei, ob der projektierte
Ausgangsstrom des Umrichters 100 % Iy (= Ausgangs-Nennstrom) oder 125 % Iy
(= Dauer-Ausgangsstrom) betragt.

Bei Betrieb einer Motorgruppe an einem Umrichter kbnnen mehrere Motoren
gemeinsam an ein Ausgangsfilter angeschlossen werden. Die Summe der Motor-
Bemessungsstrome darf den Durchgangs-Nennstrom des Ausgangsfilters nicht
Ubersteigen.

Die Parallelschaltung von 2 gleichen Ausgangsfiltern an einen Umrichterausgang
zur Erhéhung des Durchgangs-Nennstroms ist zuldssig. Schalten Sie hierzu an
den Ausgangsfiltern alle gleichnamigen Anschliisse parallel.

Vor allem bei Betrieb mit fp\yny = 4 kHz k6nnen im Ausgangsfilter erhebliche
Gerausche entstehen (Magnetostriktion). In gerauschempfindlicher Umgebung
empfiehlt SEW-EURODRIVE den Betrieb mit fp\yy = 12 kHz (oder 16 kHz) und
Uz-Anbindung. Beachten Sie dann die Hinweise zur Uz-Anbindung.

Bei Betrieb des Umrichters mit fp\y\y = 4 oder 8 kHz darf der
Ausgangsfilteranschluss V5 (bei HF..-503) oder 7 (bei HF..-403) nicht
angeschlossen werden (keine Uz-Anbindung).

Sie durfen bei Geraten der Baugrofie 0XS keine Uz-Anbindung vornehmen.
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6.15.3 Uz-Anbindung

Betrieb ohne Uz-Anbindung:
* Nur fir die PWM-Frequenzen 4 oder 8 kHz zulassig.

MOVITRAC® B HF...

X1 X2/3 7|4|5|6 |PEU|V |W|PEHF..-403
L1]2[isleg u| v] wlrlpe]  [v5|u1|vi|wilPE|u2|v2w2|PE|HF...-503

L1 L2 L3 PE

Betrieb mit Uz-Anbindung
Verbindung Umrichter Klemme +R mit HF..-503 Kl. V5 oder HF..-403 KI. 7

HINWEISE

+ Optimierte Filterwirkung gegen Erde.

» Verbesserte Filterwirkung im niederfrequenten Bereich (< 150 kHz).

* Nur fur die PWM-Frequenzen 12 oder 16 kHz zulassig. Beachten Sie, dass bei
Betrieb mit 12 oder 16 kHz im Umrichter erhdhte Verluste entstehen
(= Leistungsreduzierung).

+ PWAM fix = Ein einstellen, automatisches Reduzieren der PWM-Frequenz durch
den Umrichter muss unterbunden werden.

+ Bei HF..-403 unbedingt beachten: Uz-Anbindung nur bei Uyngt, < AC 400 V
zulassig, nicht bei Uyet, = AC 500 V.

* Durch die Uz-Anbindung wird die Umrichterauslastung erhdht. Dadurch wird der
Bedarf an Umrichterausgangsstrom, bezogen auf den Ausgangs-Nennstrom des
Umrichters, gemaf der folgenden Tabelle erhoht.

fowm Unez=3XAC230V | Upez =3XAC400V | Uy, =3XAC500V
12 kHz 4% 12% 15 %
16 kHz 3% 8% 12 %

Durch den erhdéhten Strombedarf wird der Umrichter zusatzlich belastet. Berlicksichti-
gen Sie dies bei der Projektierung des Antriebs. Bei Nichtbeachten kann eine Uberlast-
abschaltung des Umrichters erfolgen.

MOVITRAC® B HF...
X1 X2/3 714|5]|6 |PE/U|V |W)|PE|HF...-403
L1 e|is|pe u| v] wirlPE|  |v5[u1|vi|w1|PE[u2|v2 W2|PE |HF...-503

T
|
1
|
1
|
I
L1 L2 L3 PE

HINWEIS
Bei Baugrofie 0XS ist keine Uz-Anbindung maglich.
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Die Auswahl der PWM-Frequenz und die Uberpriifung des Umrichters ist im folgenden
Bild zusammengefasst.

Geréuschsensible

(nicht Motor!)

Nein

Ungeschirmt

Umgebung, in der HF eingesetzt wird

Ausfiihrung Motorkabel

Motorkabellédnge nur durch
Spannungsfall beschréankt

Ja

Auswahl der PWM-Frequenz

Geschirmt

Léange des Motorkabels
(auch Gesamtlénge bei
Gruppenantrieb)

<20m

ol
4

Hohe EMV-Anforderungen
Optimierte Filterung gegen Erde

Nein

4

Ohne U,-Anbindung:

(P862) PWM-Frequenz 4 / 8 kHz

Ja

und Uz-Anbindung

>20m

L—»p

»

Lol
A 4
Motorkabelldnge nur durch
Spannungsfall beschrankt

v

Mit U,-Anbindung:

A 4

3xAC230V

(P860) PWM-Frequenz 12/16 kHz
(P862) PWM Frequenz = FIX

Netzspannung?

3xAC 400V

v

3xAC 500V

FU-Ausgangsstrom erhéht
sich nicht (u = 0)

u=4% (12 kHz)
u=3"% (16 kHz)

FU-Ausgangsstrom erhéht sich um

HF...-403 nicht zuladssig
FU-Ausgangsstrom erhoht sich um
u=12% (12 kHz) u=15% (12 kHz)
u=8% (16 kHz) u=12% (16 kHz)

FU-Ausgangsstrom erhéht sich um

[

l |

|
¢<

Geforderter Ausgangsstrom FU
= (1+u) x Motorstrom

Uberpriifung des Frequenzumrichters (FU)
und Auswahl des HF-Filters

v

Minimierung des FU-Ausgangsstroms beriicksichtigen.
Anforderungen: Leistungsreduzierung durch PWM-Frequenz,
Umgebungstemperatur, kontinuierliche Stromabnahme.

Siehe Kapitel "Projektierung” Systemhandbuch

|
>

FU groRer
wahlen

Nein FU-Ausgangsstrom groR genug?

Ja

v

HF-Ausgangsfilter abhéngig vom Motorstrom aus Tabelle (Kap. "Technische Daten und MaRbilder - Ausgangsfilter HF...) auswéhlen.
Bitte beachten Sie: |

=|

HF_nenn ~ 'nenn_Motor = Motor
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6.16 Elektronikleitungen und Signalerzeugung

6.16.1 Kabeltyp

Die Elektronikklemmen sind geeignet fiir:
* Querschnitte bis 1,5 mm? (AWG16) ohne Aderendhiilsen
»  Querschnitte bis 1,0 mm? (AWG17) mit Aderendhdilsen

Verwenden Sie standardmaRig geschirmte Leitungen. Erden Sie den Schirm beidseitig.
Verlegen Sie Elektronikleitungen getrennt von leistungsfiihrenden Leitungen und
Schitz-Steuerleitungen oder Leitungen fiir Bremswiderstande.

6.16.2 0-V-Leitungen

6.16.3 Koppelrelais

Schalten Sie 0-V-Leitungen GND zur Signalerzeugung grundsétzlich nicht. 0-V-Lei-
tungen mehrerer elektrisch zusammengeschalteter Gerate nicht von Gerat zu Gerat
schleifen, sondern sternférmig verdrahten. Dies bedeutet:

« Die Gerate in benachbarte Schaltschrankfelder einbauen und nicht weit verteilen

* Fdhren Sie die 0-V-Leitungen von einer zentralen Stelle aus mit mindestens 1 mm?

(AWG17) Querschnitt auf kiirzestem Weg zu jedem einzelnen Geréat.

Sie kénnen zur galvanischen Trennung der Binareingdnge und Bindrausgange zur
Funktionserde Koppelrelais einsetzen. Verwenden Sie nur Koppelrelais mit gekapsel-
ten, staubgeschutzten Elektronikkontakten. Die Relais missen geeignet sein, kleine
Spannungen und Stréme (5 - 30 V, 0,1 — 20 mA) zu schalten.

6.17 Externe Spannungsversorgung DC 24 V

Die interne Spannungsversorgung reicht fir das Grundgerat sowie Binarausgange bis
200 mA (DO02: 150 mA; DOO03: 50 mA) aus. FBG11B, FSC11B mit den Optionen
DBG60B, USB11A, UWS21A oder UWS21B kdnnen ebenfalls durch die interne Span-
nungsversorgung versorgt werden.

Das MOVITRAC® B kann Uber eine externe DC-24-V-Spannungsversorgung versorgt
werden, dies ist zum Beispiel beim Busbetrieb sinnvoll. Diese Spannungsversorgung
muss grofd genug dimensioniert sein, um auch die digitalen Ausgange zu betreiben.
Feldbusoptionen bendtigen immer eine externe Spannungsversorgung,

In diesem Fall muss das externe DC-24-V-Netzgerat immer vor dem Netzschiitz
eingeschaltet oder nach dem Netzschiitz ausgeschaltet werden.

Der DC-24-V-Spannungsausgang kann mit P808 ausgeschaltet werden. Externe Span-
nungsversorgung ist somit weiterhin moglich.
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DC-24-V-Leistungsbedarf MOVITRAC® B:

BaugroBe Leistungsbedarf | DBG60B | FIO11B/ Feldbusoption?®  DHP11B®
Grundgerit" Fl021B
Baugréfie 0
MCO07B..-00 SW
Baugréfie 0 5)
“end) 12W

MCO78..-S0 1W 2W 3w 45W
1,28, 2 17 W
3 23 W

4,5 25 W

1) Inklusive FBG11B, FSC11B (UWS11A/USB11A). Berlicksichtigen Sie die Belastung der Binarausgéange

zusatzlich mit 2,4 W pro 100 mA.

2) Feldbusoptionen sind: DFP21B, DFD11B, DFE11B, ...

3) Diese Optionen missen immer zusatzlich extern versorgt werden.

4) Der Geratetyp MC07B..-S0 kann lber X17:1 und X17:2 von einem externen DC-24-V-Netzgerat versorgt

werden.

5) Davon 3 W Leistungsbedarf fiir die Endstufe Gber X17:3 SOV24, X17:4 SVI24.
HINWEISE
Sorgen Sie bei Verwendung einer Hilfsspannung fir den Stiitzbetrieb an V1024 daflr,
dass die Stutzspannung im Netzbetrieb immer anliegt, da sonst im Netzbetrieb ohne
Stiitzspannungsversorgung andere an VIO24 angeschlossene Gerate vom MOVI-
TRAC® B versorgt werden.
Die maximale Strombelastung fiir das Durchschleifen der Stiitzspannungsversorgung
von VIO24 / Grundgerat zu VIO24 / FSC/FIO betragt 1 A.

6.17.1 Beispiel

MCO07B0015-5A3-4-00/DFP21B mit den Optionen FSC11B & FBG11B. Die Binarein-
gange DIO1 (Rechts/Halt) und DIO3 (Freigabe) werden vom MOVITRAC® B mit Span-
nung versorgt. Die Motorbremse wird Uber DO02 angesteuert, die Bremsspule des
Bremsrelais benétigt 100 mA bei DC 24 V. Der Stérmeldekontakt Gber DO00 wird von
der Ubergeordneten SPS ausgewertet bei einem Strombedarf von 50 mA.

Berechnung des gesamten Leistungsbedarfs:

Leistungsbedarf des FSC11B

Binareingange): 5 W
Leistungsbedarf der Feldbusoption DFP21B: 3 W

Leistungsbedarf der Bremsspule: 0 W, da im DC-24-V-Betrieb der Ausgang 0-aktiv
ist.

Leistungsbedarf des Stormeldekontakts: 24 V x 0,05 A=1,2 W

Grundgerats  (inkl. und Versorgung der

Der gesamte Leistungsbedarf betragt 9,2 W, die von einer externen DC-24-V-Versor-
gung im Stitzbetrieb bendtigt werden.
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6.18 Parametersatz-Umschaltung

Mit dieser Funktion kdnnen an einem Umrichter 2 Motoren mit 2 unterschiedlichen
Parametersatzen betrieben werden.

Die Parametersatz-Umschaltung erfolgt Uber einen Bindreingang oder Uber Feldbus.
Hierzu einen Binareingang auf die Funktion “Parametersatz-Umschaltung” (— P60./
P61.) programmieren. Im Umrichterstatus GESPERRT kann dann zwischen Parameter-
satz 1 und 2 umgeschaltet werden.

Wirkung bei
Funktion
"0"-Signal "1"-Signal
PARAM.-UMSCH. Parametersatz 1 aktiv Parametersatz 2 aktiv ‘
° HINWEIS
1 Bei Betrieb von zwei abwechselnd laufenden Motoren an einem Umrichter unter Ver-
wendung der Funktion Parametersatz-Umschaltung ist fur jede der beiden Motorlei-
tungen ein Umschaltschitz vorzusehen. Umschaltschitze nur bei gesperrtem Geréat
schalten!
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6.19 Prioritat der Betriebszustdande und Verkniipfung der Steuersignale

6.19.1 Prioritat der Betriebszustédnde
Die folgende Abbildung zeigt die Prioritat der Betriebszustande:

Prioritat

hoch

niedrig
v

Reglersperre

Schnellstopp

Halt

Freigabe

6.19.2 Verknipfung der Steuersignale

Die folgende Tabelle zeigt die Verknipfung der Steuersignale. "/Rechts/Halt" ist fest
programmiert auf Binareingang DIJ1. Die anderen Steuersignale sind nur wirksam,
wenn ein Binareingang auf diese Funktion programmiert ist (— Parameter P60.).

Binareingang ist programmiert auf

Umrichterstatus

IReglersperre i
glersp Freigabe/ Rechts/Halt (DI101) Links/Halt
Schnellstopp
1) D "
- = 5 gesperrt
freigegeben
1 1 0 Rechtslauf
1 0 1 freigegeben Links-
lauf

1) Nicht relevant, wenn Binareingang auf Reglersperre programmiert ist und "/Reglersperre" = "0"

2) Nicht relevant, wenn "Freigabe/Schnellstopp" = "0"

Verknipfung der Steuersignale:

RECHTS
LINKS*

=1

&

& ——» Antriebssteuerung

FREIGABE*

/REGLERSPERRE*

* Falls ein Bindreingang auf diese Funktion programmiert ist.
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6.20 PI-Regler

Sie kénnen den implementierten PI-Regler fir Temperatur-, Druckregelung oder sons-
tige Anwendungen einsetzen. Der PI-Regler ist zu- und abschaltbar.

Strukturbild zur Implementierung des Pl-Reglers

P250 PI-Regler
Normal
Invertiert

N\

1]
pl

P251 P-Verstérkung P301/311 n_,,
P252 |-Anteil P302/312 n, ..
Sollwert R D Drehzahlsollwert (Betrag)
% n > >
S o] &
E‘» =9
E =
Istwert % °
n
Al1 % g
[

Legen Sie den Istwert des Sensors (Temperatur, Druck ...) auf den Analogeingang Al1.
Sie kénnen den Istwert skalieren und mit einem Offset versehen und so dem Arbeitsbe-
reich des Pl-Reglers anpassen.

Sie kdnnen den Sollwert des Pl-Reglers mit einem der 6 programmierbaren Festsoll-
werte einstellen oder Uber die Schnittstelle RS-485 oder Feldbus (SBus) vorgeben
(P100=Sollwertquelle). Zudem ist es moglich, mit dem lokalen Sollwert-Potenziometer
den Sollwert vorzugeben.

Die StellgroRe des PI-Reglers ist ein Drehzahl-Sollwert, begrenzt auf Minimal- und Ma-
ximaldrehzahl (P301=Minimaldrehzahl1 und P302=Maximaldrehzahl1). Wenn der PI-
Regler aktiv ist, hat die Einstellung der Drehzahl-Rampenzeiten keine Auswirkung.

Parameter Default-Einstellungen sind nachstehend fett gekennzeichnet.

6.20.1 Parametrierung

Aktivieren des PI- Schalten Sie den PI-Regler Uber den Parameter P250 aus und ein. Wenn Sie den PI-
Reglers Regler einschalten, so sind die anfangs genannten Soll- und Istwert-Einstellungen aktiv.

Die Einstellung Normal erhoht bei positiver Regeldifferenz die StellgroRe, sie verringert
die StellgroRe bei negativer Regeldifferenz.

Die Einstellung Invertiert erhdht bei negativer Regeldifferenz die StellgréRe, sie verrin-
gert die Stellgrofe bei positiver Regeldifferenz.

P 250 Pl-Regler Aus

Normal
Invertiert
Reglerparameter Sie kénnen den Regler mit folgenden Einstellungen an die Anwendung anpassen:
P 251 P-Verstarkung 0-1-64 Schrittweite: 0.01
P 252 I-Anteil 0-1-2000 [s] Bereich: Schrittweite:
0 I-Anteil AUS
0.01-0.99 0.01
1.0-9.9 0.1
10-99 1
100 — 2000 10
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6.20.2 Sollwertvorgabe

Als Sollwertquelle sind folgende Einstellungen mdglich. Sie kénnen die Sollwertquelle
mit Parameter P100 wahlen.

* Unipolar / Festsollwert: Es gilt der Sollwert Null solange kein Festsollwert ange-
wahlt wird. Der FBG Sollwertsteller kann mit P121 zum Sollwert Null oder Festsoll-
wert dazuaddiert werden.

P163/164/165 Sollwert n11/12/13 skaliert PI-Regler [0 — 100 %] Schrittweite: 0,1 %
P173/174/175 Sollwert n21/22/23 skaliert Pl-Regler [0 — 100 %] Schrittweite: 0,1 %
Betrieb mit optionalen 2. Analogeingang (z. B. FIO1B):

Der Sollwert vom Analogeingang Al2 gilt solange kein Festsollwert angewahlt wird.
Der FBG Sollwertsteller kann mit P121 zum Al1 oder Festsollwert dazuaddiert wer-
den.

Festsollwert angewahit

A2 0 PI-Regler-Sollwert [%]
[%] 1 >

Festsoll-
wert
[%]

« RS-485 / Festsollwert

+ SBus 1/ Festsollwert: Geben Sie den Sollwert vor und stellen Sie ihn mit folgenden
Busparametern ein:

P870/871/872 Sollwertbeschreibung PA1/PA2/PA3 [Pl-Regler Sollwert [%]]
PA1/PA2/PA3 = 0 — 214 = 0 — 100 % PI-Regler Sollwert

Die Sollwertvorgabe ist immer unipolar. Der Umrichter begrenzt negative Sollwerte
z. B. Uber RS-485 oder SBus auf Null.

Festsollwert angewahit

PA- -
Sollwert g U9 p|-Regler-Sollwert [%)]
%] ! ~ >
0%
Festsoll-
v{‘;? Ny, > 0: Drehrichtung rechts
N, < 0: Drehrichtung links

» Fiur alle Sollwertquellen: Der FBG Sollwertsteller kann mit P121 zum Sollwert oder
Festsollwert dazuaddiert werden.

» Die Einstellungen Bipolar / Festsollwert, Motorpotenziometer / Festsollwert so-
wie Festsollwert + Al1 und Festsollwert * Al1 sind nicht wirksam. Wenn Sie diese
einstellen, so gibt der Umrichter immer den Sollwert Null vor.

* Frequenzeingang / Festsollwert

Festsollwert angewahit

Fi1 oI\ | PLRegler-Solwert [?
i . egler-Sollwert [%] >

Festsoll-
wert
[%]
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6.20.3 Istwerterfassung
Der unipolare Eingang Al1 ist der Istwerteingang.

Sie kénnen mit P112 Al1 Betriebsart die Betriebsart fur den Istwert einstellen (siehe
auch Parameter 116 — 119):

*+ 0-10V: Beim Betrieb als Spannungseingang gilt:
0-10V =0-100 % PI-Regler-Istwert

* 0-20 mA: Beim Betrieb als Stromeingang gilt:
0-20mA =0-100 % PI-Regler-Istwert

* 4 -20 mA: Beim Betrieb als Stromeingang gilt:
4 —-20 mA =0-100 % PI-Regler-Istwert

6.20.4 Referenzmeldung

Mit dem Parameter kdnnen Sie eine Referenzmeldung bezlglich des Istwerts des PI-
Reglers programmieren. Damit kdnnen Sie z. B. den Istwert auf einen Grenzwert Uber-

wachen.
P450 Pl-Istwert-Referenz 0 - 100 [%] Schrittweite: 0.1%
P451 Meldung = "1" bei Pl-Istwert < PI-Referenz

Pl-Istwert > PI-Referenz

Um die Referenzmeldung auszugeben, miissen Sie eine binare Ausgangsklemme auf
"Pl-Regler Istwert-Referenz" programmieren. Die Referenzmeldung arbeitet mit einer
Hysterese von 5 %. Die Referenzmeldung kommt ohne Verzdgerungszeit und meldet
"1" abhangig von P451.

Sie mussen den Binarausgang DO01 P620, DO02 P621 oder DO03 P622 auf PI-Regler
Istwert-Referenz programmieren.

6.20.5 Umrichtersteuerung

Sie kdnnen die Drehrichtung tber die Drehrichtungsklemmen "Rechts/Halt" und "Links/
Halt" bestimmen.

Bei Freigabe erhoht der Umrichter die Drehzahl bis zum Erreichen der Minimaldrehzahl
P301 mit der Drehzahlrampe P130. Ab Erreichen der Minimaldrehzahl wird die PI-Re-
gelung aktiv. Die PI-Reglerstellgrofie bestimmt unmittelbar den Drehzahl-Sollwert.

Wenn Sie die Klemme RECHTS / LINKS wegnehmen, deaktiviert der Umrichter die PI-
Regelung und speichert den I-Anteil des Pl-Reglers. Die Drehzahl fahrt an der Dreh-
zahlrampe (P131) herunter. Wenn Sie den Umrichter freigeben, bevor der Antrieb seine
Stoppdrehzahl erreicht hat, so wird der PI-Regler mit dem aktuellen Sollwert wieder ak-
tiv.

Wenn Sie den Umrichter durch die Klemme "Freigabe/Stopp" stoppen, so fahrt der An-
trieb an der Stopprampe herunter. Der Umrichter speichert den I-Anteil des Reglers.

Bei Sollwertquelle RS485 oder SBUS erfolgt die Drehrichtungsbestimmung durch den
Betrag des PA-Datums. "PI-REGLER %" und der Betrag des PA-Datums "PI-
REGLER %" wirkt als Sollwert fir den Pl-Regler.
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6.21 Anwendungsbeispiele

Alle folgenden Anwendungsbeispiele setzen eine ordnungsgemale Inbetriebnahme
nach dem Kapitel "Inbetriebnahme" voraus.

6.21.1 Externes Sollwert-Potenziometer
Das externe Sollwert-Potenziometer ist bei aktiviertem Handbetrieb nicht wirksam.
Schlieen Sie ein externes Sollwert-Potenziometer folgendermal3en an:

Der Widerstandswert des externen Sollwert-Potenziometers R muss = 3 kQ betragen.

REF1
LR —— Al

/ |_t Al12
4

GND

X10:

Alwn|=

DI0O
DIOA
DI02
&—  — D03
DI04
DIOSTF
VOTF
24VI10
GND

X12:

OO (N|O|O|R|W|IN|—

6.21.2 Sollwert-Verarbeitung

Verwendung von Al1 als 0 — 10 V Spannungseingang, kein Festsollwert angewahilt, Fre-
quenzumrichter freigegeben.

Sollwert- X1 P116 | X2 P118 | U,y @ Solldreh- Diagramm

quelle  Y1P117 Y2P119 zahl
A
L ..
oV Npmi r
09 100 9 min
Bipolar K 5y 50% Nmax 4 50%/ nJ2

0, 0,
100 % 100 % 10V Ny

0% —@ i >
0 1/min | 50%/ 5V 100%/ 10 V
ov
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Sollwert- X1 P116 | X2 P118 | U,y @ Solldreh- Diagramm
quelle Y1P117 | Y2 P119 zahl
A
- A00% oo
=+ 50%/ n_J2
Bipolar 0% 100 % gx ::mtax/ T
P ~100% 100 % min £ *0min g o .
10V +npax g;lllmin [ o 100%/ 10 V
100%/ n,
A
w00 oo
oV Npmi
. 0 % 100 % min
Unipolar 105 % 100 0/: 5V 50 % Npax = 50 %/ n,, /2
10V | Npax
nmin
0% ﬂ —— —
0 1/min 50%/ 5V 100%/ 10 V
ov
100%/ n,,
oV n
) 9 100 % max
Unipolar ',/ 0% BV 50 % Npay < 50%/ n,_J2
10V Ny
nmin
0% L MR >
3\1,’““" 50%/ 5V 100%/ 10 V
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6.21.3 Drehzahlgesteuertes Riihrwerk
Bei dieser Anwendung kénnen Sie die Drehzahl mit dem FBG Sollwertsteller steuern.

Mit dem Bediengerat steuern Sie:
* Reset

+ Start

+ Stopp

» Drehzahlsteuerung.

Um das Rihrwerk zu bedienen, miissen Sie das Piktogramm "FBG Sollwertsteller" an-
wahlen.

Parameter Passen Sie folgende Parameter fiir das Ruhrwerk an:
» FBG Handbetrieb P122: Drehrichtung
*  Rampe t11 auf (Verstellung Giber Symbol am Bediengerat oder Parameter P130)
* Rampe t11 ab (Verstellung iber Symbol am Bediengerat oder Parameter P131)
* Minimaldrehzahl P301
* Maximaldrehzahl P302
+ PWM-Frequenz P860
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6.21.4 Positionieren eines Fahrwagens
Prinzip Positionieren eines Fahrwagens mit Eilgang und Schleichgang, Positionserfassung

Uber Initiatoren.

Die Not-Aus-Abschaltung muss Uber einen separaten Sicherungskreis sichergestellt
werden.

Bauen Sie einen Bremswiderstand ein.

Fihren Sie eine Inbetriebnahme fiir die Betriebsart VFC durch.
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Klemmen » Eilgang: DI04 = 1 und DIOS = 1
» Schleichgang: DI04 =1 und DI0O5 =0
Beschaltung der Elektronik-Klemmenleiste mit
» DIO1 = Rechts/Halt
+ DIO2 = Links/Halt
» DIO3 = Freigabe
+ DOO01-C und DO01-NO = "Stérung"
+ DOO02 = Bremse

@51

(p][0]0]
DI01
DI02
DI03
DI04
DIO5STF
VOTF
24V10
SPS GND

X12:

OO |IN|O(O|HR(WIN|=

GND
| | _——1 D002
W K1 | D003

L— o&ND
DO01-C

DO01-NO
DOO01-NC

X13:

N~ W[IN|[=

K1 ist das Bremsschitz, S1 die Stormeldelampe.

Folgende Signale zwischen der Uibergeordneten Steuerung SPS und dem MOVITRAC®
B sind relevant:

X12:2: Drehrichtung rechts X12:6: Schleichgang/Eilgang
X12:3: Drehrichtung links X12:8:24 'V
X12:4: Start/Stopp X13:6: keine Stérung
X12:5: Eilgang X13:2: Bremse auf
Parameter Die folgenden Parameter sind relevant fir diese Anwendung. Uberpriifen Sie, ob Sie die
Werte der Werkseinstellung unverandert tbernehmen kénnen.
P601 Binareingang DI02: Links/Halt P604 Binareingang DI05: n12/n22
P602 Binareingang DI03: Freigabe P620 Binarausgang DOO01: Stérung
P603 Binareingang DI04: n11/n21 P621 Binarausgang DO02: Bremse auf
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6.21.5 PI-Regler

Hier ist der grundsatzliche Aufbau des Regelkreises mit PI-Regler am Beispiel einer
Druckregelung dargestellt.

Frequenz

MOVITRAC® B
Regel-
abweichung
Sollwert ——»( )—» PI-Regler
bewerteter
Istwert Istwert

Druck

Einheitssignal
Strom/Spannung

Drehzahl
Strom/Spannung Drehmoment
Motor Kompressor
Drucksensor
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Baugrolie 0XS / 0S /0L

7 Gerate-Aufbau
7.1 BaugréBBe 0XS/0S /0L

(11 21 3]

(6]

Bl 4]

[1] X1: Netzanschluss:
3-phasig: L1/L2/L3
1-phasig: L/ N
[2] Befestigungslasche
[3] PE-Anschluss
[4] Schirmblech fir Motorkabel, darunter Befestigungslasche
[5] X2: Motoranschluss U /V / W / Bremsenanschluss +R / —R
[6] X17: Sicherheitskontakt fir sicheren Halt (nur MC07B...-S0: BaugréRe 0S / OL, 400 / 500 V)
[71 X13: Binare Ausgange
[8] X12: Binare Eingange
[9] X10: Analogeingang
[10] Schalter S11 fur V-mA-Umschaltung Analogeingang
(bei BG 0XS und 0S hinter dem abziehbaren Stecker)
[11]  Platz fur Optionskarte (nicht nachristbar / nicht fiir BGOXS)
[12]  Anschluss fir optionale Kommunikation / Analogmodul
[13] Optionales Bediengerat, aufgesteckt
[14] Status-LED (auch ohne optionales Bediengerat sichtbar)
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Baugrolke 1/2S/2

7.2

BaugréBe 1/2S/2
(1] [2]

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
9]
[10]
(1]
[12]
[13]
[14]

X1: Netzanschluss 3-phasig: L1 /L2 /L3 / PE-Schraube
X4: Zwischenkreisanschluss —Uz / +Uz

X3: Anschluss Bremswiderstand R+ / R—/ PE
Elektronik-Schirmklemme

X2: Motoranschluss U /V /W / PE-Schraube

X17: Sicherheitskontakt fir sicheren Halt (nur 400 / 500 V)
X13: Binare Ausgange

X12: Binare Eingange

X10: Analogeingang

Schalter S11 fur V-mA-Umschaltung Analogeingang
Platz fir Optionskarte

Anschluss fiir optionale Kommunikation / Analogmodul
Optionales Bediengerat, aufgesteckt

Status-LED (auch ohne optionales Bediengerat sichtbar)
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Baugrolie 3

7.3 BaugréBe 3

[16]

[15]

[14]
[13]
[12]
[11]

[10]

(9]

(8]

|
[71 16] 51 4]

[1 X2: PE-Anschluss

[2] X1: Netzanschluss 3-phasig: 1/L1/2/L2 / 3/L3

[3] X4: Zwischenkreisanschluss —Uz / +Uz

[4] X3: Anschluss Bremswiderstand R+ (8) / R— (9) und PE-Anschluss
[5] X2: Motoranschluss U (4) / V (5) / W (6)

[6] X2: PE-Anschluss

[7] Elektronik-Schirmklemme

[8] X17: Sicherheitskontakt fur sicheren Halt (nur 400 / 500 V)
[9] X13: Binare Ausgange

[10] X12: Binare Eingénge

[11]  X10: Analogeingang

[12]  Schalter S11 fur V-mA-Umschaltung Analogeingang

[13] Platz fur Optionskarte

[14]  Anschluss fir optionale Kommunikation / Analogmodul
[15] Optionales Bediengerat, aufgesteckt

[16] Status-LED (auch ohne optionales Bediengerat sichtbar)
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Gerate-Aufbau 7
BaugrolRe 4/ 5

7.4 BaugroBe4/5
(1] (2] (3]

[1 X2: PE-Anschluss

[2] X1: Netzanschluss 3-phasig: 1/L1/2/L2 / 3/L3

[3] X4: Zwischenkreisanschluss —Uz / +Uz und PE-Anschluss
[4] X3: Anschluss Bremswiderstand R+ (8) / R— (9) und PE-Anschluss
[5] X2: Motoranschluss U (4) / V (5) / W (6)

[6] X2: PE-Anschluss

[7] Elektronik-Schirmklemme

[8] X17: Sicherheitskontakt fir sicheren Halt (nur 400 / 500 V)
[9] X13: Binare Ausgange

[10] X12: Binare Eingénge

[11]  X10: Analogeingang

[12]  Schalter S11 fur V-mA-Umschaltung Analogeingang

[13] Platz fur Optionskarte

[14]  Anschluss fir optionale Kommunikation / Analogmodul
[156] Optionales Bediengerat, aufgesteckt

[16] Status-LED (auch ohne optionales Bediengerat sichtbar)
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Typenbezeichnung / Typenschild

7.5 Typenbezeichnung / Typenschild

MC 07 B 0022- 2 B 1- 4- 00

|—Ausfl'Jhrung 00 = Standard

SO0 = Sicherer Halt
Quadranten 4 = 4Q (mit Brems-Chopper)

Anschlussart 3 = 3-phasig / 1 = 1-phasig

0 = keine Funkentstérung
A = Funkentstérgrad C2
B = Funkentstérgrad C1
2=AC200-240V
5=AC 380 -500V

Empfohlene Motorleistung 0022 =2.2 kW

Funkentstérung

Anschluss-Spannung

Version B

Baureihe und Generation

Typ MOVITRAC®

00 00 0 OO AR AU A A AR A TAD AR ey
Type: MCO7BOO22-2B1-4-00/FSC11B/DFE24B
SEw P#.08284989 SO#: 01 ,8508099801.0001.06 c € oma&

Eingana / Input Ausogang / Output
EURODR‘VE U = 1x200...240¥ RC U = 3x@...UN
D—75646 Bruchsal I = 19.7A RC (230V) I = B.6A AC C us
Made in Germany f = 5@...60H= f = 0...600H= LISTED IND.
MOVITRAG-B T = -18...+590°C P Motor = 2Z,ZKW/3.0HP IP2@ CONTEQ.2D06
Unrichter Freitextzeile mit 2ur Zeit max. 51 Zeichen———m————

WOTR00L2-81-4-0

—— — MLDOB1 @T

Inverter 12 10 13
T e CFo1

Eingang U  Netznennspannung
| Netz-Nennstrom 100 % Betrieb
f Netznennfrequenz
Ausgang U  Ausgangsspannung 100 % Betrieb
| Ausgangs-Nennstrom 100 % Betrieb
f Ausgangsfrequenz
T Umgebungstemperatur
P Motor Empfohlene Motorleistung 100 % Betrieb
Der Geratestatus zur Kommunikation mit SEW-EURODRIVE steht tiber dem unteren Barcode. Der Gerate-
status dokumentiert die Hardware- und Software-Sténde des Gerats.
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8 Installation
8.1 Empfohlene Werkzeuge

* Verwenden Sie flr den Anschluss der Elektronik-Klemmenleiste X10 / X12 / X13
einen Schraubenzieher mit Klingenbreite 2,5 mm.

8.2 Installationshinweise

8.2.1 Aufsetzen der Frontoptionen

[C2]

Setzen Sie die Frontoptionen folgendermal3en auf:
» Bediengerat FBG11A [A] aufsetzen:

1. Hangen Sie das Bediengerat FBG11B [A] oben am Gehause ein [A1].

2. Driicken Sie die Buchse am Bediengerat auf den Stecker in dem Gerat [A2].
»  Kommunikationsmodul FSC11B oder Analalogmodul FIO11B [B] aufsetzen:

1. Montieren Sie beim Kommunikationsmodul FSC11B und Analogmodul FIO11B
[B] bei BaugréRe 0 den Distanzbolzen [B1].

2. Hangen Sie das Kommunikationsmodul FSC11B und das Analogmodul FIO11B
[B] unten am Gehause ein [B2].

3. Drucken Sie die Buchse in der Frontoption auf den Stecker im Gerat [B3].
4. Sichern Sie die Frontoption mit der Schraube am Gerat [B4].
» Abdeckung [C] aufsetzen:

1. Setzen Sie die Abdeckung [C] ungeféahr 5 mm vor ihrer endglltigen Position auf
das Gerat [C1].

2. Schieben Sie die Abdeckung nach oben [C2].
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8.2.2 Mindestfreiraum und Einbaulage

Lassen Sie fir einwandfreie Kiihlung oben und unten 100 mm (3,94 in) Freiraum
vom Gehause. Seitlicher Freiraum ist nicht erforderlich, Sie dirfen die Gerate
aneinander reihen.

Achten Sie darauf, dass Leitungen und anderes Installationsmaterial die
Luftzirkulation nicht stort. Verhindern Sie, dass das Gerat durch die warme Abluft
anderer Gerate angeblasen wird.

Bauen Sie die Gerate nur senkrecht ein. Einbau liegend, quer oder iber Kopf ist nicht
zulassig.

Eine gute Warmeabfuhr von der Kihlkorper-Riickseite verbessert die thermische
Auslastung des Gerats.

[ —

100 mm
(3.94 in) %
100 mm
(3.94 in)

8.2.3 Getrennte Kabelkanale

Flahren Sie Leistungskabel und Elektronikleitungen in getrennten Kabelkanalen.

8.2.4 EMV-gerechte Installation

166

Fihren Sie alle Leitungen auler der Netzzuleitung geschirmt aus. Beim Motorkabel
kénnen Sie zum Erreichen der Stéraussendungs-Grenzwerte alternativ zum Schirm
die Option HD.. (Ausgangsdrossel) einsetzen.

Beim Einsatz geschirmter Motorkabel, z. B. konfektionierte Motorkabel von SEW-
EURODRIVE, missen Sie ungeschirmte Adern zwischen Schirmauflage und
Anschlussklemme des Umrichters moglichst kurz ausfiihren.

Legen Sie den Schirm auf kirzestem Weg mit flichigem Kontakt beidseitig auf
Masse. Erden Sie bei doppelt geschirmter Leitung den dufleren Schirm auf der
Umrichterseite und den inneren Schirm am anderen Ende.
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» Zur Abschirmung der Leitungen kdénnen Sie auch geerdete Blechkandle oder
Metallrohre verwenden. Verlegen Sie die Leistungs- und Steuerleitungen dabei
getrennt voneinander.

+ Erden Sie den Umrichter und alle Zusatzgerate hochfrequenzgerecht durch
flachigen, metallischen Kontakt der Gerategehduse mit Masse, beispielsweise
unlackierte Schaltschrank-Einbauplatte.

8.2.5 Betrieb an IT-Netzen

« SEW empfiehlt, in Netzsystemen mit nicht geerdetem Sternpunkt (IT-Netze)
Isolationswachter mit Puls-Code-Messverfahren zu verwenden. Sie vermeiden
dadurch Fehlauslésungen des Isolationswachters durch die Erdkapazitaten des
Umrichters.

« SEW empfiehlt bei BaugroBe 0 die Entstorfilter mit den beiliegenden
Isolationsscheiben zu deaktivieren (siehe Deaktivieren der EMV-Kondensatoren (nur
Baugrofe 0) (siehe Seite 182)).

8.2.6 Gebrauchskategorie der Schiitze
* Verwenden Sie nur Schiitze der Gebrauchskategorie AC-3 (EN 60947-4-1).

8.2.7 Erforderliche Querschnitte
* Netzzuleitung: Querschnitt gemal Eingangs-Nennstrom Iyet, bei Nennlast
Motorzuleitung: Querschnitt gemaR Ausgangs-Nennstrom Iy
Elektronikleitungen: Maximal 1,5 mm? (AWG16) ohne Aderendhiilsen™)
Maximal 1,0 mm? (AWG17) mit Aderendhdilsen

8.2.8 Leitungsldngen fiir Einzelantriebe

+ Die Leitungslangen sind PWM-frequenzabhangig. Die zulassigen
Motorleitungslangen sind im Kapitel "Projektierung" des Systemhandbuchs
MOVITRAC® B aufgefiihrt.

8.2.9 Gerate-Ausgang

» Schlief3en Sie nur onmsche / induktive Last (Motor) an, keine kapazitive Last!

8.2.10 Anschluss Bremswiderstand
+ Kirzen Sie Leitungen auf die nétige Lange.

 Verwenden Sie 2 eng verdrillte Leitungen oder ein 2-adriges, geschirmtes
Leistungskabel. Querschnitt gemal dem Ausgangs-Nennstrom des Umrichters.

» Schitzen Sie den Bremswiderstand mit einem Bimetallrelais Ausloseklasse 10 oder
10A (Anschluss-Schaltbild). Stellen Sie den Auslésestrom gemaR den technischen
Daten des Bremswiderstands ein.

1) Sie dirfen feindrahtige Leitungen nicht ohne Aderendhiilsen montieren.
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+ Sie koénnen bei Bremswiderstdnden der Baureihe BW..-T alternativ zu einem
Bimetallrelais den integrierten Temperaturschalter mit einem 2-adrigen, geschirmten
Kabel anschliefl3en.

» Bremswiderstdnde in Flachbauform haben einen internen thermischen
Uberlastschutz (nicht auswechselbare Schmelzsicherung). Montieren Sie die
Bremswiderstande in Flachbauform mit dem entsprechenden Berihrungsschutz.

8.2.11 Installation Bremswiderstand

» Die Zuleitungen zu den Bremswiderstdanden flihren im Nennbetrieb hohe
Gleichspannung (ca. DC 900 V).

+ Die Oberflachen der Bremswiderstdnde erreichen bei Belastung mit Py hohe
Temperaturen. Wahlen Sie einen dafiir geeigneten Einbauort. Ublicherweise werden
Bremswiderstande auf dem Schaltschrankdach montiert.

8.2.12 Binarausgange

» Die Bindrausgange sind kurzschlussfest und bis 30 V fremdspannungsfest. Hohere
Fremdspannung kann die Bindrausgange zerstoren.

8.2.13 Stdéraussendung
+ Setzen Sie fur EMV-gerechte Installation geschirmte Motorleitungen oder

Ausgangsdrosseln HD ein.

8.2.14 Geschaltete Induktivitiaten

Geschaltete Induktivitaten.
Gefahr: Funktionsstérungen / Sachschaden.

MaRnahme: Der Abstand von geschalteten Induktivitdten zum Umrichter muss mindes-
tens 150 mm (5.91 in) betragen.

» Verwenden Sie Entstorglieder zum Entstéren von:
— Schitzen
— Relais
— Magnetventilen

Entstorglieder sind zum Beispiel Dioden, Varistoren oder RC-Glieder:
—— ’—|II—‘ —IHII-‘

Sie durfen keine Entstoreinrichtungen direkt am MOVITRAC® B anschlieRen. Schliefen
Sie die Entstoreinrichtungen maglichst nahe an der Induktivitat an.
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8.2.15 Netzfilter

Die Frequenzumrichter MOVITRAC® B haben standardmaRig ein Netzfilter eingebaut.
Sie halten netzseitig ohne weitere Mallnahmen folgende Grenzwertklasse nach EN
55011 ein:

» 1-phasiger Anschluss: C1 leitungsgebunden
» 3-phasiger Anschluss: C2

Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne geerdeten
Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert. Die Wirksamkeit von Netzfiltern ist stark einge-
schrankt.

8.2.16 Leitungsschutz und Fehlerstrom-Schutzschalter

* Installieren Sie die Sicherungen am Anfang der Netzzuleitung hinter dem
Sammelschienen-Abzweig (siehe Anschluss-Schaltbild Grundgerat).

+ SEW-EURODRIVE empfiehlt, auf den Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern zu
verzichten. Wenn die Verwendung eines Fehlerstrom-Schutzschalters (FI) fir den di-
rekten oder indirekten Beriihrungsschutz dennoch vorgeschrieben ist, beachten Sie
Folgendes:

HINWEIS

Setzen Sie nur Fehlerstrom-Schutzschalter des Typs B ein.

MOVITRAC® kann einen Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Wenn fiir den
Schutz vor direkter oder indirekter Beriihrung ein Fehlerstrom-Schutzschalter (FI) ver-
wendet wird, ist auf der Stromversorgungsseite des MOVITRAC® nur ein Fehlerstrom-
Schutzschalter vom Typ B zulassig.

8.2.17 PE-Netzanschluss

Im normalen Betrieb kbnnen Ableitstrome = 3,5 mA auftreten. Fir einen sicheren PE-
Anschluss beachten Sie Folgendes:

«  Netzzuleitung < 10 mm?2 (AWG7):

— zweiter PE-Leiter mit dem Querschnitt der Netzzuleitung parallel zum Schutzleiter
Uber getrennte Klemmen oder

— Kupferschutzleiter mit einem Querschnitt von 10 mm? (AWG?7)
+  Netzzuleitung 10 mm? — 16 mm? (AWG7 — AWG5):

— Kupferschutzleiter mit dem Querschnitt der Netzzuleitung.
+  Netzzuleitung 16 mm? — 35 mm? (AWG5 — AWG2):

— Kupferschutzleiter mit einem Querschnitt von 16 mm? (AWGS5).
* Netzzuleitung > 35 mm? (AWG2):

— Kupferschutzleiter mit dem halben Querschnitt der Netzzuleitung.
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Installation von optionalen Leistungskomponenten

8.3 Installation von optionalen Leistungskomponenten

Netzschiitz fiir mehrere Gerate

Schalten Sie eine Netzdrossel zur Begrenzung des Einschaltstroms vor:

» Bei 5 oder mehr 3-phasigen Geraten

* Bei 2 oder mehr 1-phasigen Geraten

8.3.1 Netzdrossel ND

Anschluss Netzdrossel Typenreihe ND

L1—u v2|— L1
Lo—|v1] ND V2 L2
Ls—{wi w2|— L3
PE . PE

8.3.2 Netzfilter NF

MOVITRAC® B

« Mit dem Netzfilter NF kénnen Sie bei MOVITRAC® B BaugroRe 0 bis 4 die
Grenzwertklasse C1 / B einhalten.

Maogliche Sachschaden

Zwischen Netzfilter und MOVITRAC® darf nicht geschaltet werden.
» Folgen bei Missachtung: Zerstérung der Eingangsstufe.

* Montieren Sie den NetZfilter in der Nahe des Umrichters, jedoch auflerhalb des

Mindestfreiraums flr die Kiihlung.

» Beschranken Sie die Leitung zwischen Netzfilter und Umrichter auf die unbedingt
notwendige Lange, max. 400 mm (15.7 in). Ungeschirmte, verdrillte Leitungen sind

ausreichend.

* Verwenden Sie als Netzzuleitung ebenfalls ungeschirmte Leitungen.
Anschluss Netzfilter NF

L1— L1 L1 L1
Lo—|io] NF L2 |— L2
13— L3 L3 L3
PE—— PE

8.3.3 Klappferrite ULF11A

MOVITRAC® B

Legen Sie die Netzleitung (L und N) in die Klappferrite und driicken Sie die Klappferrite

zusammen, bis sie einschnappen.

Die Einhaltung der EMV-Grenzwertklasse C1 ist am spezifizierten Prifaufbau nachge-
wiesen. Die Einhaltung der Klasse C1 fur Storstrahlung wird durch die fachgerechte In-

stallation der Klappferrite ULF11A erreicht.
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8.3.4 Ausgangsfilter HF

HINWEIS

1 .

Ausgangsfilter neben dem dazugehdrigen Umrichter einbauen. Unter- und
oberhalb des Ausgangsfilters einen Liftungsfreiraum von mindestens 100 mm
(3.94 in) einhalten, ein seitlicher Freiraum ist nicht notwendig.

Beschranken Sie die Leitung zwischen Umrichter und Ausgangsfilter auf die
unbedingt notwendige Lange. Maximal 1 m/ 3 ft bei ungeschirmter Leitung und 10 m
/ 33 ft bei geschirmter Leitung.

Sie koénnen bei Betrieb einer Motorgruppe an einem Umrichter mehrere Motoren
gemeinsam an ein Ausgangsfilter anschlieRen. Die Summe der Motor-
Bemessungsstrome darf den Durchgangs-Nennstrom des Ausgangsfilters nicht
Ubersteigen.

Die Parallelschaltung von 2 gleichen Ausgangsfiltern an einen Umrichter-Ausgang
zur Verdopplung des Durchgangs-Nennstroms ist zulassig. Schalten Sie hierzu an
den Ausgangsfiltern alle gleichnamigen Anschlisse parallel.

Wenn Sie den Umrichter mit fpyyy = 4 oder 8 kHz betreiben, dirfen Sie den
Anschluss des Ausgangsfilters V5 (bei HF..-503) oder 7 (bei HF..-403) nicht
anschlief3en.

Sie dirfen bei Geraten der BaugréRe 0XS keine Uz-Anbindung vornehmen.

Anschluss Ausgangsfilter HF ohne Uz-Anbindung (PWM-Frequenz nur 4 oder 8 kHz)

MOVITRAC® B HF..

X1 X2/3 7|4|5|6|PEjU|V|W

L1]i2|slpe v v] whrlpe|  |[vs]ut|vi|wi[PE|u2]vaiw2

L1 L2 L3 PE

Anschluss Ausgangsfilter HF mit Uz-Anbindung (PWM-Frequenz nur 12 oder 16 kHz)

MOVITRAC® B HF..
X1 X2/3 7l4|5|6|PEU|V|W
L1 2[isleg u| v | wirlPE|  [v5[ut|vilwilPE|u2|ve w2

L1 L2 L3 PE
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8.3.5 Ausgangsdrossel HD

Montieren Sie die Ausgangsdrossel in der Nahe des MOVITRAC® B auferhalb des
Mindestfreiraums.

Fihren Sie immer alle 3 Phasen (nicht PE!) gemeinsam durch die Ausgangsdrossel.

Bei einem geschirmten Kabel dirfen Sie den Schirm nicht mit durch die
Ausgangsdrossel fihren.

Bei der Ausgangsdrossel HD miissen Sie das Kabel 5 x durch die Drossel fiihren.

SEW
EURODRIVE
SRS

" 5"‘?\)\‘\‘” HD...

% il

Sie kdnnen bei groRem Kabeldurchmesser weniger als 5 Windungen durchfihren
und daflr 2 oder 3 Ausgangsdrosseln in Reihe schalten. SEW empfiehlt bei 4 Win-
dungen 2 Ausgangsdrosseln und bei 3 Windungen 3 Ausgangsdrosseln in Reihe zu
schalten.

Installation Ausgangsdrossel HD012:

Bauen Sie die Ausgangsdrossel unter dem dazugehdrigen Umrichter ein. Halten Sie
unter- und oberhalb der Ausgangsdrossel einen Liftungsfreiraum von mindestens
100 mm (3.94 in) ein. Halten Sie seitlich einen Freiraum von jeweils 10 mm (0.39 in)
ein.

Zum Anschluss des Schutzleiters sind 3 gekennzeichnete, alternative Anschluss-
mdglichkeiten gegeben. Sie konnen die PE-Leitung des Motorkabels direkt am Fre-
quenzumrichter anschlieRen.
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Installation Aus- Montieren Sie die Ausgangsdrossel HD100 / HD101 mit den mitgelieferten Schrauben
gangsdrossel gemeinsam mit dem Frequenzumrichter MOVITRAC® B auf die leitfahige Einbauflache
HD100/HD101 im Schaltschrank

Die Anschlisse U/ V /W sind mit U/ V / W bedruckt und missen entsprechend ange-
schlossen werden.

© PE L1|L2[L3 pE@

HD100 / HD101 MOVITRAC® B
PE

ulviw| @Pe ufviw|® @

M
3~@

8.3.6 EMV-Modul FKE12B / FKE13B

Montieren Sie das EMV-Modul mit den mitgelieferten Schrauben gemeinsam mit dem
Frequenzumrichter MOVITRAC® B auf die leitfahige Einbauflache im Schaltschrank.

Die Anschliisse U/ V /W sind mit U/ V / W bedruckt und missen entsprechend ange-
schlossen werden.

Die Anschlisse L1 /L2 / L3 (braun / orange / weif3) kénnen in beliebiger Reihenfolge
angeschlossen werden.

'
'

|
PE
L1jzls| | L1)2|L3
@) é) PE

FKE MOVITRAC® B

PE
ulviw ulv|w| TPE
|
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8.3.7 PTC-Bremswiderstand BW1 / BW3 mit FKB10B

Die PTC-Bremswiderstdande BW1 und BW3 [1] kbénnen mit einem optionalen Befesti-
gungswinkel FKB10B [2], Sachnummer 18216218, am Schirmblech unterrhalb des Um-
richters montiert werden.

8.3.8 Flachbauformwiderstinde mit FKB11B / FKB12B / FKB13B und FHS11B / FHS12B / FHS13B
Bremswiderstande in Flachbauform kénnen folgendermalen installiert werden:
» Befestigung an der Schaltschrankriickwand: FKB11B / FKB12B / FKB13B
+ Befestigung mit Befestigungsschiene: FHS11B / FHS12B / FHS13B

Q2 Q Q| =¥

—

FKB11B FHS11B
FKB12B ]] FHS12B
FKB13B FHS13B

—
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8.4 UL-gerechte Installation

Fir die UL-gerechte Installation beachten Sie folgende Hinweise:

*+ Verwenden Sie als Anschlusskabel nur Kupferleitungen mit folgenden
Temperaturbereichen:

— MOVITRAC® B 0003 — 0300: Temperaturbereich 60/75 °C (140/167 °F)
— MOVITRAC® B 0370 und 0450: Temperaturbereich 75 °C (167 °F)

* Notwendige Anzugsdrehmomente der MOVITRAC® B-Leistungsklemmen: Siehe
Technische Daten.

» Sie durfen die Umrichter nur an Versorgungsnetzen mit einer maximalen Phase-
Erde-Spannung von AC 300 V betreiben.

« Sie dirfen den Umrichter nur an IT-Netzen betreiben, wenn sowohl im Betrieb als
auch im Fehlerfall die Phase-Erde-Spannung AC 300 V nicht tberschreiten kann.

+ Sie dirfen Frequenzumrichter MOVITRAC® B nur an Versorgungsnetzen betreiben,
die Maximalwerte gemaf der folgenden Tabelle liefern kénnen. Verwenden Sie nur
Schmelzsicherungen. Die Leistungsdaten der Sicherungen diirfen die Werte gemaf
der folgenden Tabelle nicht Gberschreiten.
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8.4.1 Maximalwerte / Sicherungen

Sie mussen fur UL-gerechte Installation die folgenden Maximalwerte / Sicherungen ein-

halten:

230-V-Gerate / 1-phasig

Maximaler Netz-
strom

Maximale Netzspan-
nung

Sicherungen

0003 / 0004 / 0005 / 0008
0011 /0015 /0022

AC 5000 A
AC 5000 A

AC 240V

'AC 240V

15A/250V
30A/250V

230-V-Gerite / 3-phasig

Maximaler Netz-
strom

Maximale Netzspan-
nung

Sicherungen

0003 /0004 / 0005/ 0008 | AC 5000 A AC 240V 15A/250V
0011 /0015 /0022 AC 5000 A AC 240V 20A/250V
0037 AC 5000 A AC 240V 30A/250V
0055 /0075 AC 5000 A AC 240V 110A/250V
0110 AC 5000 A AC 240V 175 A/250V
0150 AC 5000 A AC 240V 225 A/250V
0220 /0300 AC 10000 A AC 240V 350 A/250V

400/500-V-Gerite

Maximaler Netz-
strom

Maximale Netzspan-
nung

Sicherungen

0003 /0004 /0005 /0008 / ' AC 5000 A AC 500V 15A/600V
0011 /0015
0022 / 0030 / 0040 AC 5000 A ' AC 500 V 20 A/600V
0055 /0075 AC 5000 A AC 500 vV 60 A/600V
0110 AC 5000 A AC 500 V 110 A/ 600V
0150 /0220 AC 5000 A AC 500 V 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V 225 A /600 V
0370/ 0450 AC 10000 A AC 500 V 350 A/600V
0550/ 0750 AC 10000 A AC 500 V 500 A/600V
HINWEISE
o * Verwenden Sie als externe DC-24-V-Spannungsquelle nur gepriifte Gerate mit
1 begrenzter Ausgangsspannung (U ,ax = DC 30 V) und begrenztem
Ausgangsstrom (I < 8 A).

» Die UL-Zulassung gilt nicht fiir Betrieb an Spannungsnetzen mit nicht geerdetem
Sternpunkt (IT-Netze).
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8.5 Installation Beipack
8.5.1 Lieferumfang Beipack

Der Lieferumfang umfasst einen Beipackbeutel, der abhangig von der BaugrofRe des
Umrichters unterschiedlichen Umfang hat.

Lieferumfang Beipack fiir Baugrofe
0XS / 0S / OL 1 25 \ 2 \ 3 4i5

» Schirmblech fir Steuerelektronik mit Klemme und Schraube [1]
» 3 Stecker Elektronikklemmen [2]

» Erdungsklemmen mit Schrauben [4] ‘ -

+ Schirmblech fir Leistungs- | = Schirmblech |+ Beriuhrungsschutz | — |+ Berlh-
teil mit Klemmen und fur Leis- « Schirmblech fir rungs-
Schrauben [3] tungsteil Leistungsteil mit schutz

+  Stecker fiir Netz (2- oder 3- ohne Schrau- Schrauben
polig) und Motor [5] ben

+ Kunststoff-Isolierungen mit | « Befestigungslaschen -

Aufkleber [6]

Beipack fiir BaugréRe 0:

EMV-Kondensatoren deaktiviert.
EMC Capacitors deactivated.
Condensateurs CEM désactivés.

8196737.LBL
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8.5.2 Installation Schirmblech fiir Steuerelektronik (alle BaugroBen)

Bei MOVITRAC® B wird serienmalig ein Schirmblech fir Steu-
erelektronik mit einer Befestigungsschraube mitgeliefert. Mon-
tieren Sie das Schirmblech flr Steuerelektronik wie folgt:

1. Losen Sie zunachst die Schraube [1]

2. Schieben Sie die Schirmklemme in den Schlitz in dem
Kunststoffgehause

3. Schrauben Sie die Schirmklemme fest

1]

8.5.3 Installation Schirmblech fiir Leistungsteil

Baugréle 0 Bei MOVITRAC® B BaugrofRe 0 wird serienmaldig ein Schirmblech fiir Leistungsteil mit
2 Befestigungsschrauben mitgeliefert.

Montieren Sie das Schirmblech fiir Leistungsteil mit den beiden Befestigungsschrau-
ben.

[1] PE-Anschluss [2] Schirmblech
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Baugrélie 1

Baugrél3e 2S /2

Baugréf3e 3—5

SEW-EURODRIVE liefert bei MOVITRAC® B Baugroe 1 serienmafig ein Schirmblech
fur Leistungsteil mit. Montieren Sie das Schirmblech fiir Leistungsteil mit den beiden Be-
festigungsschrauben des Gerats.

[1] Schirmklemme [2] PE-Anschluss

SEW-EURODRIVE liefert bei MOVITRAC® B BaugroRe 2S / 2 serienmalig ein Schirm-
blech fiir Leistungsteil mit 2 Befestigungsschrauben mit. Montieren Sie das Schirmblech
fur Leistungsteil mit den beiden Befestigungsschrauben. Die Abbildung zeigt die
BaugroRe 2.

[1] Schirmklemme [2] PE-Anschluss

Mit dem Schirmblech flr Leistungsteil kénnen Sie sehr komfortabel die Schirmung der
Motor- und Bremsenzuleitung montieren. Legen Sie Schirm und PE-Leiter wie in den

Bildern gezeigt auf.

Bei MOVITRAC® B BaugroRRe 3 — 5 werden keine Schirmbleche fiir Leistungsteil mitge-
liefert. Verwenden Sie zur Montage der Schirmung der Motor- und Bremsenzuleitungen
handelsiibliche Schirmklemmen. Legen Sie die Schirmung moéglichst nah am Umrichter
auf.
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8.5.4 Installation Beriihrungsschutz

A CEFAHR!

Nicht abgedeckte Leistungsanschlisse.

Tod oder schwere Verletzung durch Stromschlag.

+ Installieren Sie den Beriihrungsschutz vorschriftsmafig.
* Nehmen Sie das Gerat nie ohne montierten Beriihrungsschutz in Betrieb.

Baugrée 2S SEW-EURODRIVE liefert bei MOVITRAC® B BaugroRe 2S serienmalig 2 Stuck Beruh-
rungsschutz fir die Zwischenkreis- und Bremswiderstandsklemmen mit. Ohne Berih-
rungsschutz hat MOVITRAC® B Baugrofe 2S Schutzart IP10, mit Berlihrungsschutz
Schutzart IP20.

Installieren Sie den Berlhrungsschutz laut dieser Grafik:

@5

ojmia|z|r
AAE®
Bap!

o
|

8/+R 9/-R PE

[
Ope|
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BaugréRe 4/ 5

Bei MOVITRAC® B BaugrofRe 4 / 5 werden serienmalig 2 Stlick Berihrungsschutz mit
8 Befestigungsschrauben mitgeliefert. Montieren Sie den Beriihrungsschutz an den bei-
den Abdeckhauben fiir die Leistungsteilklemmen.

Beruhrungsschutz fur MOVITRAC® B Baugrofle 4 / 5:
[2]

[3]

Der Beruhrungsschutz besteht aus folgenden Bauteilen:

[1] Abdeckplatte
[2] Anschlussabdeckung
[3] Blende (nur bei BaugroRe 4)

Die Gerate MOVITRAC® B, BaugroRRe 4 / 5 erreichen die Schutzart IP10 nur unter fol-
genden Bedingungen:

» Der Beriihrungsschutz ist komplett montiert

» Der Schrumpfschlauch ist an samtlichen Leistungsklemmen (X1, X2, X3, X4)
montiert

HINWEIS

Wenn die oben genannten Bedingungen nicht erflillt werden, erreichen die Gerate
MOVITRAC® BaugrofRe 4 und 5 die Schutzart IP00.
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8.6 Voraussetzungen fiir Installation Cold Plate (nur BaugréfB3e 0)

Die Ableitung der Verlustleistung der Frequenzumrichter kann Uber Kihler erfolgen, die
mit unterschiedlichen Kiihimedien arbeiten (Luft, Wasser, Ol etc.). Dies kann z. B. bei
beengten Einbauverhaltnissen sinnvoll sein. Bei Beachtung der Ublichen Installations-
hinweise (40 °C (104 °F) / 100 mm (3.94 in) Platz oben und unten) ist Cold-Plate-Tech-
nik nicht notwendig.

Fir den sicheren Betrieb der Frequenzumrichter ist eine gute thermische Anbindung an
den Kuhler wichtig:

» Die Kontaktflache zwischen Kihler und Frequenzumrichter muss so grol3 sein wie
die Klhlplatte des Frequenzumrichters.

» Ebene Kontaktflache, Abweichung max. bis 0,05 mm (0.0002 in).
» Kuhler und Kihlplatte mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen verbinden.

» Die Montageplatte darf im Betrieb maximal 70 °C (158 °F) warm werden. Dies muss
das Kihlmedium sicherstellen.

» Installation Cold Plate ist nicht mdglich mit FHS oder FKB.

8.7 Deaktivieren der EMV-Kondensatoren (nur Baugréfe 0)

Der Umbau darf nur von einer Elektrofachkraft vorgenommen werden. Nach dem
Umbau muss das Gerat mit dem im Zubehoérbeutel beigelegten Aufkleber markiert wer-
den.

A GEFAHR!

Tod oder schwere Verletzungen durch Stromschlag.

» Schalten Sie den Umrichter spannungsfrei. Schalten Sie die DC 24 V und die
Netzspannung ab.

+ Warten Sie 10 Minuten.

» Stellen Sie Spannungsfreiheit fest.

» Entladen Sie sich durch geeignete Maflnahmen (Ableitband, leitfahige Schuhe
etc.), bevor Sie die Haube abnehmen.

+ Fassen Sie das Gerat nur an Rahmen und Kuhlkérper an. Bertihren Sie keine
elektronischen Bauelemente.

Wenn Sie bei dem Frequenzumrichter MOVITRAC® B die EMV-Kondensatoren deakti-
vieren wollen, dann gehen Sie folgendermalfien vor:

1. Offnen Sie das Gerat:

— Ziehen Sie alle Stecker ab
— Entfernen Sie die Elektronik-Schirmklemme

— Entfernen Sie die Gehduse-Befestigungsschraube in der Mitte der Vorderseite
des Gehauses

— Nehmen Sie das Gehause ab
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Entfernen Sie die beiden Schrauben [A] zur Befestigung der Platine.
Stecken Sie die Schrauben in die mitgelieferten Kunststoff-Isolierungen [B].

Schrauben Sie die Schrauben wieder an das Gerat [C].
SchlieRen Sie das Gerat.

Kennzeichnen Sie das Gerat mit beiliegendem Aufkleber.

o g~ DN

Durch Deaktivieren der EMV-Kondensatoren flieRen keine Ableitstrome mehr tber die
EMV-Kondensatoren.

+ Beachten Sie, dass die Ableitstrome im Wesentlichen durch die Hohe der
Zwischenkreis-Spannung, der PWM-Frequenz, der verwendeten Motorleitung und
deren Lange und dem verwendeten Motor bestimmt werden.

Mit deaktivierten Entstorkondensatoren ist das EMV-Filter nicht mehr aktiv.

HINWEIS

1 IT-Netze

+ Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne
geerdeten Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert.
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8.8 Anschluss-Schaltbild

K11 |

3 x AC 400/500 V / PE
1xAC230V/N/PE 3xAC230V/PE
p 4
N ! L3
PE--—-—-—-—|--f---- - R e s AR +--
I I I
F11 m . F11/F12/F13 m m ; ;
i i1 i
I i i
I

Uz +Uz |

:
00 x1 [11] [12] [t3] PE}—|[7] [¢] el x4

Umschaltung | @l | V*

I-Signal <> U-Signal* mA X10:AI11/A112
R11
S 11 X10: _ 0OV-+10V 0 (4)-20mA
+10V —» REF1 [1 + U - + 1
0-10V* A1 |2 *{Dw **@1
MOVITRAC® B 0-20mA; 4 - 20 mA A2 I3 e e I
Bezugspotenzial Analogsinale |— GND |4 e .
ST 2 Ubergeordnete
Steuerung
ON ON
. e X12: - » Binar-
X4l orF !F Fehler-Reset*<«—{ DIgg |1 eingang
Rechts/Halt<@«—— DIg1 |2
Links/Halt*-«—— DI@2 |3 Binar-
FSC11B Freigabe/Stopp*--—— DI@3 |4 ausgange
13=n11+niz{ "2t =""] DIg4_15
X45| X46 o=+ 121 n12/n22*«— DIG5TF |6 WGy
H|L|L 1 |2|3|4|5|5|7 Versorgungsspannung fiur TF/TH——/ VOTF |7 { -
+24V-Ein-/Ausgang (absghaltbar<—> 24VIO |8 XY Bezug Binér-
5 onsial Bi nj|t PBO?) J GND |9~ ausgange
ezugspotenzial Binérsignale _ L 24V
X13: —F— K12
Bezugspotenzial GND |1 3 : (AC-3)
Bremse auf*—[ DO@2 |2 (- —_1
Betriebsbereit*—w DO@3 |3
Bezugspotenzial GND |4
Relaiskontakt /Stérung® DO@1-C |5
Relais-SchlieRer LDOQH—NO 6
) X17: Relais-Offner DO@1-NC| 7
X17 "Sicherer Halt" | || 4|5«
nur bei 3 x 400 V: (298>g
5.5 - 75 kW a>Qo
055 4.0 kW b
MCO7B..-S0 H
und bei 3 x 230 V: —
0.55-2.2 kW
MCO07B..-S0

— Abschnitt "Anschluss
Bremswiderstand BW.. / BW..-T / BW..-P"

— Abschnitt "Anschluss

des Bremsgleichrichters" * = Werkseinstellung

[1] Bei den BaugréRen 1, 2S und 2 ist neben den Netzanschluss- und Motoranschluss-
klemmen [X1] / [X2] kein PE-Anschluss vorhanden. Verwenden Sie dann die PE-
Klemme neben dem Zwischenkreisanschluss [X4].

X4 ist nur bei BaugréRRe 1 —5 vorhanden. Ab BaugroRRe 3 gibt es 2 zusatzliche PE-Klem-
men.

DC 24 V extern an X12:8 / X12:9 optional aulRer bei "Sicherem Halt" MCO07B..-S0.
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8.9 Thermofiihler TF und Bimetallschalter TH

Die Wicklungstemperatur wird mit Thermoflhlern TF oder Bimetallschaltern TH Uber-
wacht. SchlieRen Sie TF oder TH am TF-Ausgang VOTF und TF-Eingang DIO5TF des
MOVITRAC® an. Stellen Sie den Binareingang DIO5TF auf TF-Meldung. Die thermische
Uberwachung erfolgt dann durch das MOVITRAC®, es wird kein zusatzliches Uberwa-

chungsgerat bendotigt.

Bimetallschalter TH kénnen Sie auch an 24VIO und einen Binareingang anschlielen.
Parametrieren Sie den Binareingang auf /Externer Fehler.

8.10 Anschluss Bremswiderstand BW..-P / BW..-T / BW.. an X3 / X2

Programmieren Sie eine Klemme auf "/Reglersperre". K11 muss geoéffnet werden und
die "/Reglersperre" muss ein "0"-Signal erhalten, wenn:

«  BW..-P: Der Hilfskontakt auslost

+ BW..-T: Der interne Temperaturschalter auslost

« BW..: Das externe Bimetall-Relais F16 auslost

Der Widerstandkreis darf nicht unterbrochen werden!

Uberlastschutz fiir Bremswiderstinde BW:

Bremswiderstand Typ

konstruktiv

Uberlastschutz
interner Temperatur-

externes Bimetallire-

BW..-003 / BW..-005

Ausreichend

vorgegeben | schalter (..T) lais (F16)
BW.. - - Notwendig
BW..-T" - Eine der beiden Optionen (interner Temperaturschal-

ter / externes Bimetallrelais) ist notwendig.

‘ Erlaubt

1) Zulassige Montage: Auf waagerechten Flachen oder an senkrechten Flachen mit Klemmen unten und

Lochblech oben und unten.

rechts oder links.
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Anschluss des Bremsgleichrichters

8.11 Anschluss des Bremsgleichrichters

HINWEIS

Far den Anschluss des Bremsgleichrichters ist eine eigene Netzzuleitung erforderlich;
die Speisung uber die Motorspannung ist nicht zulassig!

Verwenden Sie flir K11 und K12 nur Schitze der Gebrauchskategorie AC-3.
Verwenden Sie gleich- und wechselstromseitige Abschaltung der Bremse bei:
» Allen Hubwerks-Anwendungen.

* Antrieben, die eine schnelle Bremsenreaktionszeit erfordern.

Beim Einbau des Bremsgleichrichters im Schaltschrank: Verlegen Sie die Anschlusslei-
tungen zwischen Bremsgleichrichter und Bremse getrennt von anderen Leistungska-

beln. Die gemeinsame Verlegung mit anderen Kabeln ist nur zulassig, wenn die ande-
ren Kabel geschirmt sind.

Anschluss-Schaltbilder

Unc
H H Unc Uac
F14/F15 F14/F15
il Hifil
(AC-3) D02 D02
K12 K12 }AA
(AC-3) (AC-3)

GND GND
DO@2
WH
GND i WH i
RD BG {2 RD BG {2 RD
WH BGE [ BU BGE 4 BU
——— BU 5 S
gleich- und wechselstrom- gleich- und wechselstrom- wechselstrom-
seitige Abschaltung seitige Abschaltung seitige Abschaltung

Beachten Sie bei Bremsen ohne BG/BGE oder BME die jeweiligen Anschluss-Vor-
schriften. Ausflhrliche Informationen zu den SEW-Bremsen finden Sie in der Druck-
schrift "Praxis der Antriebstechnik: SEW-Scheibenbremsen".
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8.12 Installation FSC11B /FIO11B / FIO21B
Mit den Modulen FSC11B, FIO11B und FIO21B kdnnen Sie die Basisgerate erweitern.

S1 S2
ON
OFF
X44 X44 X44
FSC11B FIO11B F1021B
X45| X46 X45| X40 X46| X42
H[ 2o s 67 H[ b2k s 1[2[si2la}e sle 7

8.12.1 Befestigung und Installation an FSC11B / FIO11B / FIO21B

Anschluss / Gerat FSC11B FIO11B FI021B
RS-485 Service-Schnittstelle X44 ja ja ja
RS-485 Klemmenanschluss X45 ja ja " nein
SBus-Anbindung X46 ja nein ja
Analogeingang / -ausgang X40 nein ja " nein
Binareingange X42 nein nein ja

Schrauben Sie die Option immer mit der beiliegenden Schraube an das Gerat. Montie-
ren Sie bei Baugrofie 0 zunachst den Distanzbolzen. Ab Baugréfie 1 ist der Bolzen be-
reits vorhanden. Durch die Verschraubung stellen Sie die hochfrequente EMV-Verbin-

dung zwischen Basisgerat und Option sicher.
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Funktion | Klemme @ Beschreibung Daten FSC11B FIO11B FlO21B
Service- X44 Uber RJ10 Steck- | Nur fiir Service- ja ja ja
Schnitt- verbinder zwecke
stelle Maximale Kabel-
lange 3 m (10 ft)
RS-485- X45:H ST11: RS-485+ ja ja nein
Schnitt- - “s45 | ST12: RS-485-
stelle
X45:? GND: Bezugs-
potenzial
System- X46:1 SC11: SBus High | CAN-Bus nach ja1) nein jaz)
bus . . CAN-Spezifika-
X46:2 SC12: SBus Low tion 2.0, Teil A und
X46:3 GND: B
Bezugspotenzial  Max. 64 Teilneh-
X46:4 SC21: SBus High = mer nein
X46:5 SC22: SBus Low
X46:6 GND:
Bezugspotenzial
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Funktion | Klemme @ Beschreibung Daten FSC11B FIO11B FlO21B
DC 24V X46:7 24VI0: Hilfsspan- ja nein nein
nung / Externe
Spannungsversor-
gung
Analogein- = X40:1 Al2: Spannungs- | -10—-+10V nein ja ja
gang eingang R; > 40 kQ
X40:2 GND: Auflésung 10 Bit
Bezugspotenzial | Abtastzyklus 5 ms
Analog- X40:3 GND: 0-+10V nein ja ja
ausgang Bezugspotenzial Imax = 2 MA
X40:4 AOV1: Span- 0(4)—20 mA
nungsausgang Auflosung 10 Bit
X40:5  AOI1: Stromaus-  Abtastzyklus 5 ms
gang Kurzschluss- und
einspeisefest bis
30V
Binarein- | X42:1 DI10 Ri=3kQ, Ig= nein nein ja
gange . 10mA, Abtastzyk-
X42:2 DI11 lus 5 ms, SPS-
X42:3 DI12 kompatibel
X42:4 DI13
X42:5 DI14
X42:6 DI15
X42:7 DI16

1) Abschlusswiderstand 120 Q zuschaltbar tGber DIP-Schalter
2) Busabschluss mit beiliegendem 120-Q-Widerstand zwischen SC11 und SC12 mdglich.

Die Funktion DC 24 V von X46:7 ist identisch mit X12:8 des Grundgeréats. Alle GND-
Klemmen des Gerats sind miteinander und mit PE verbunden.

Kabelspezifikation » Verwenden Sie ein 4-adriges, verdrilltes und geschirmtes Kupferkabel (Datenibertra-
gungskabel mit Schirm aus Kupfergeflecht). Das Kabel muss folgende Spezifikationen
erflllen:

— Aderquerschnitt 0,25 - 0,75 mm?2 (AWG 23 — AWG 18)
— Leitungswiderstand 120 Q bei 1 MHz
— Kapazitatsbelag < 40 pF/m bei 1 kHz

Geeignet sind beispielsweise CAN-Bus- oder DeviceNet-Kabel.

Schirm auflegen » Befestigen Sie den Schirm beidseitig flachig an der Elektronik-Schirmklemme des Umrich-

ters und der Master-Steuerung.

» Sie kdnnen bei geschirmter Leltung bei einer Verblndung zwischen MOVITRAC® B und
Gateways oder MOVITRAC® B und MOVITRAC® B auf eine Masseverbindung verzichten.
Ein 2-adriges Kabel ist in diesem Fall zulassig.

«  Achten Sie bei einer Verbindung zwischen MOVIDRIVE® B und MOVITRAC® B immer dar-
auf, dass dadurch(gie Potenzialtrennung zwischen dem Bezugspotenzial DGND und Erde
beim MOVIDRIVE™ B aufgehoben wird.

Potenzialverschiebung.

Maogliche Folgen sind Fehlfunktionen bis zur Zerstérung des Gerats.

» Zwischen den verbundenen Geraten darf keine Potenzialverschiebung auftreten.
Vermeiden Sie eine Potenzialverschiebung durch geeignete Ma3nahmen,
beispielsweise durch Verbindung der Geratemassen mit separater Leitung
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8.12.2 Installation Systembus (SBus) an FSC11B

Uber den Systembus (SBus) kénnen max. 64 CAN-Bus-Teilnehmer adressiert werden.

Der SBus unterstiitzt die Ubertragungstechnik gemaR 1SO 11898.

S1 S2 SC11/SC12 SC21/SC22
off off CAN1 CAN1

on off CAN1 abgeschlossen -

X on reserviert

MOVITRAC® B

FSC11B

S1  S2
oN
orr@

X45

X46

HLL

i olsk s bl

Systembus-Verbindung MOVITRAC® B

MOVITRAC® B

S1 82

oN
808

FSC11B
X45| X46

TLIEERERT

MOVIDRIVE® B |

=) S12
ON | OFF

X12:

DGND
SC11
SC12 |3

J

[
J

Systembus-Verbindung MOVITRAC® B mit UFx

UFx

GND

SC11

SC12

—1+24V

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B

MOVITRAC® B

S1
ON

@ orr@

FSC11B

S2

X45

X46

'
44,
[Nt

H [ 2lsla 567

k)
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Systembus-Verbindung MOVITRAC® B mit DFx/UOH11B Gateways oder DFx in
MOVITRAC® B eingebaut

UOH11B

DFP21B
O RUN

BUS
° FAULT

2°(0]

2!

22[ W]

23]

g; MOVITRAC® B

26 |

As [OH]

ADDRESS S1 S2
On ON
O 8o @
X24

FSC11B
X45| X46
i[2fsfe s

Leitungslange + Die zulassige Gesamtleitungslénge ist abhangig von der eingestellten SBus-Baudrate
(P884):
— 125kBaud: 320 m (1050 ft)
— 250 kBaud: 160 m (525 ft)
— 500 kBaud: 80 m (260 ft)
1000 kBaud: 40 m (130 ft)

» Sie missen geschirmte Leitung verwenden.

° HINWEIS
1 Abschlusswiderstand: Schalten Sie am Anfang und am Ende der Systembusverbin-
dung jeweils den Systembus-Abschlusswiderstand zu (S1 = ON). Bei den dazwischen

liegenden Geraten schalten Sie den Abschlusswiderstand ab (S1 = OFF).

Bestimmte Gerate haben einen fest integrierten Abschlusswiderstand, der nicht ab-
schaltbar ist. Bei den Gateways UFx und DFx/UOH ist dies der Fall, diese Gateways
bilden ein Ende des physikalischen Strangs. Schalten Sie keine externen Ab-
schlusswiderstande zu!

190 Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B




Installation 8
Installation FSC11B / FIO11B / FI0O21B

8.12.3 Installation RS-485-Schnittstelle an FSC11B

Mit der RS-485-Schnittstelle kénnen Sie maximal 32 MOVITRAC®-Gerate oder 31
MOVITRAC®-Geréte und eine Ubergeordnete Steuerung (SPS) miteinander verbinden.

RS-485-Verbindung MOVITRAC® B

MOVITRAC® B MOVITRAC® B MOVIDRIVE® B
X13
DGND| 9 E
FSC11B/ FSC11B/ ST11 ol
FIO11B FIO11B sT12 Tl
X45 X45

A \_/_\

Leitungslange » Die zulassige Gesamtleitungslange betragt 200 m.
+ Sie mussen geschirmte Leitung verwenden.

° HINWEIS
1 Abschlusswiderstand: Es sind dynamische Abschlusswiderstdnde fest eingebaut.
Schalten Sie keine externen Abschlusswiderstande zu!

8.12.4 Beschaltung Analogmodul FIO11B

Bipolarer Analog- | Unipolarer Analog- Strom-Analogaus- | Spannungs-Ana-

eingang Al2 eingang Al2 gang AOC1 logausgang AOV1
X45| X40 X45| X40 X45| X40 X45| X40
b &b B B

0|0 | 0|0 I 0|00 | 0|0 —|=
D o A A A R ot IR A = = o R R A
X|X|0|<| 00| <|< || O|<|O]|0|<|< || O|<|O|O| | < || O|<|O|O| | <
HIL|L{1]2]|3]4|5 HIL|L{1]2]|314 |5 HIL|L{1]2|34 |5 HIL|L|1|2|34 |5

lGND
,—|___'—\ GND

-10V +10V +10V
extern extern extern R =750 Q
oder

X10:1
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8.13 Installation Sollwertsteller MBG11A

» A Montage von hinten tber 4 Gewindebohrungen

+ B Montage von vorne uber 2 Befestigungslécher

8.13.1 Anschluss

MOVITRAC® B
st S2
ON
o8
FSC11B
X45] X46 MBG11A
H|L|L1|2|3|4|5|6|7 1123
T e -]
o e S
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9 Inbetriebnahme

9.1

9.1.1

9.1.2 Hinweise

Kurzbeschreibung Inbetriebnahme

@7

Sie kdnnen den Frequenzumrichter MOVITRAC® B direkt an einen Motor mit gleicher
Leistung anschlielen. Zum Beispiel: Ein Motor mit 1,5 kW (2,0 HP) Leistung kann direkt
an ein MC07B0015 angeschlossen werden.

Vorgehensweise
1.

Schlieen Sie den Motor an das
MOVITRAC® B an (Klemme X2).

. Schlielken Sie optional einen Bremswi-

derstand an (Klemme X2/X3).

Folgende Signalklemmen missen durch
Ilhre Steuerung angesteuert werden:

* Freigabe DIJ3

« Wahlweise Rechts/Halt DIJ1 oder
Links/Halt DIJ2

+ Sollwert:
* Analogeingang (X10) oder / und
+ DI@4 =n11 =150 rpm oder / und
« DI@5 =n12 =750 rpm oder / und
+ DIg4 + DIg5 = n13 = 1500 rpm

» Bei einem Bremsmotor:

DOW?2 = Bremsenansteuerung Uber
Bremsgleichrichter

. Optional schlieBen Sie folgende Signal-

klemmen an:
+ DIJD = Fehler-Reset

+ DO@1 = /Stérung (als Relaiskontakt
ausgefuhrt)

« DOJ3 = Betriebsbereit

Uberpriifen Sie die Steuerung auf die ge-
winschte Funktionalitat.

. Schlief3en Sie den Frequenzumrichter an

das Netz an (X1).

3 x 400/500 V,, / PE

1x230V,c /N/PE

3-phasig 1-phasig
|
MO @] O] |
|

Umschaltung| @l | V*

I-Signal «> U-Signal* mA

st X10:
+10V — REF1

n1(0...10V*; <]: Al11
0..20mA;4...20 mA) Al12

Bezugspotenzial Analogsignale | GND

BN —=

X12:

Fehler-Reset* .«—— DIgQ

Rechts/Halt .«—— DIg1

Links/Halt* <«—— DI@2

Freigabe/Stopp* <«—— DIQ3

n11/n21* <«—— DIg4
n18=n11+n12 {105 < I Digerr
Versorgungsspannung fiir TF/TH ——  VOTF
+24 V-Ein-/Ausgang ~=—® 24VIO

GND

Oo|N[D (o |D|wN|—=

Bezugspotenzial Binarsignale F—

X13:
Bezugspotenzial GND_ |1
Bremse auf* —»| DO@2 |2
Betriebsbereit* —» DO@3 |3
Bezugspotenzial GND |4
5
6
7

Relaiskontakt /Stérung* DO@1-C
Relais-SchlieRer LDOQLNO

Relais-Offner

DO@1-NC

@ = Schirmklemme

*

= Werkseinstellung

Anderungen an den Funktionen der Signalklemmen und der Sollwert-Einstellungen sind

Uber das Bediengerat FBG11B oder uUber einen PC moglich. Fur einen PC-Anschluss
ist die Frontoption FSC11B sowie einer der folgenden Schnittstellenumsetzer nétig:
UWS21B / UWS11A/ USB11A.
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9 (‘@ Inbetriebnahme
©,

9.2 Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme

A GEFAHR!

Nicht abgedeckte Leistungsanschlisse.

Tod oder schwere Verletzung durch Stromschlag.

» Installieren Sie den Berlhrungsschutz vorschriftsmanig.
* Nehmen Sie das Gerat nie ohne montierten Beriihrungsschutz in Betrieb.

9.2.1 Voraussetzung
Die Voraussetzung fiir eine erfolgreiche Inbetriebnahme ist die richtige Projektierung
des Antriebs.
Die Frequenzumrichter MOVITRAC® B sind werksmalig fur den leistungsmaRig ange-
passten SEW-Motor (4-polig, 50 Hz) im Steuerverfahren U/f in Betrieb genommen.
Somit kdnnen Sie den angepassten Motor von SEW-EURODRIVE ohne Projektierung
in Betrieb nehmen und starten.

9.2.2 Hubwerks-Anwendungen

A CEFAHR!

é% Lebensgefahr durch abstirzendes Hubwerk.
Tod oder schwere Verletzungen.

MOVITRAC® B kann in Hubwerksanwendungen eingesetzt werden.

MOVITRAC® B darf nicht im Sinne einer Sicherheitsvorrichtung verwendet werden.

+ Verwenden Sie als Sicherheitsvorrichtung Uberwachungssysteme oder
mechanische Schutzvorrichtungen.
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Vorarbeiten und Hilfsmittel @

9.3 Vorarbeiten und Hilfsmittel

+ Uberpriifen Sie die Installation.

A GEFAHR!

Quetschgefahr durch unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors.

Tod oder schwere Verletzungen.

» Verhindern Sie unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors, z. B. durch Abziehen des
Elektronik-Klemmenblocks X13.

» Je nach Applikation sind zusatzliche Sicherheitsvorkehrungen zur Vermeidung der
Gefahrdung von Mensch und Maschine vorzusehen, z. B. Uberwachungssysteme
oder mechanische Schutzvorrichtungen.

9.3.1 Vorarbeiten und Hilfsmittel am MOVITRAC® B Basisgerit
+ Schlieflen Sie Netz und Motor an.
» Schliel3en Sie die Signalklemmen an.

« Schalten Sie das Netz zu.

9.3.2 Vorarbeiten und Hilfsmittel am MOVITRAC® B mit Bediengerat

» Schlieen Sie Netz und Motor an. SchlieBen Sie keine Signalklemmen an, damit
der Umrichter keine Freigabe erhalten kann!

» Schalten Sie das Netz zu.

* Anzeige Display Stop.

» Programmieren Sie die Signalklemmen.

» Stellen Sie die Parameter ein (z. B. Rampen).

« Uberpriifen Sie die eingestellte Klemmenbelegung (P601 — P622).
» Schalten Sie das Netz aus.

» Schlief3en Sie die Signalklemmen an.

» Schalten Sie das Netz zu.

° HINWEIS
1 Wenn Sie eine Inbetriebnahme durchflihren, so verandert der Umrichter automatisch
Parameterwerte.
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@ Optionales Bediengerat FBG11B

9.4 Optionales Bediengerédt FBG11B

Anordnung der Tasten und Piktogramme auf dem Bediengerat:

9.4.1 Funktionen des Bediengerats

Die Tasten UP / DOWN/ENTER / OUT dienen der Menfiihrung. Die Tasten RUN und
STOP/RESET dienen dem Steuern des Antriebs. Der Sollwertsteller dient der Sollwert-
vorgabe.

UP / DOWN zum Anwahlen der Symbole und Verandern von Werten.
out] [ ENTER / OUT zum Aktivieren und Deaktivieren der Symbole oder Parameter-
e .
"RUN" zum Starten des Antriebs.

D "STOP/RESET" dient zum Rucksetzen von Fehlern und zum Stoppen des

Antriebs.

Der Taster STOP/RESET hat Prioritdt gegeniber einer Klemmenfreigabe oder einer
Freigabe Uber Schnittstelle. Wenn Sie einen Antrieb mit der STOP/RESET-Taste anhal-
ten, so missen Sie ihn mit der RUN-Taste wieder freigeben.

196

HINWEIS
Nach Netz-Aus ist die Verriegelung durch die STOP-Taste aufgehoben!

Nach aufgetretenem Fehler und programmierter Fehlerreaktion kdnnen Sie mit der
STOP/RESET-Taste ein Reset durchfiihren. Der Antrieb ist dann gesperrt und Sie mus-
sen ihn mit der RUN-Taste freigeben. Uber Parameter 760 kénnen Sie die STOP-Funk-
tion Uber FBG11B deaktivieren.

Wenn Sie den Antrieb mit der Taste STOP/RESET stoppen, so blinkt die Anzeige Stop.
Dies signalisiert, dass Sie den Antrieb mit der Taste "RUN" freigeben miissen.

Nach einem Kopieren des Parametersatzes in MOVITRAC® B hinein ist das Gerat
ebenfalls gestoppt.
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Prinzipielle Bedienung des Bediengerats FBG11B @

9.5 Prinzipielle Bedienung des Bediengeréts FBG11B

Ebene 1 Ebene 2
Anzeige
Umrichterstatus

Drehzahl

’ — ‘ [ 0 1} Anzeige [ 1) '} m Il Rampe auf Wert andern /
=Y Rampe auf - |[=> .t verandern [s] =»/ iibernehmen

’ Jl‘ [ 0 I'l} Anzeige || 1} m ¢ ) Rampe ab Wert andern /
.Y Rampe ab || = verandern [s] =»/ tibernehmen
Festsollwert-Menu
Anderungsmodus
N TR et J MY E= W (M
x| Festsollwert-Ment \*=/[=»/ [t

Wert &ndern /
" Ubernehmen
n‘ 1) Anzeige [ Tl n} m Maximaldrehzahl Wert andern /
200 J Maximalsollwert &= 0 LN verandern [rpm] =»/ ibernehmen
Parametermeni Anderungsmodus

. P-oAOW @D 800

’ Par ‘ [' Parametermenii &=/ D L
Wert andern /
" Ubernehmen

’ Nmax

’ @‘ [n: nj} Anwahl Motor-
! ) Inbetriebnahme = |[=»/ Motor-Inbetriebnahme-Mendi

’-H YRIX }Anwahl
- Datensicherung *|[= Datensicherungs-Menii

’ @ ‘ [ e n:n} Anwahl FBG
AL VO soliwertsteller *|[=»/ FBG Sollwertsteller
Anfangsfrequenz
Ausgangsstrom
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9.5.1

| ) Inbetriebnahme

@ Prinzipielle Bedienung des Bediengerats FBG11B

Menufihrung

Wenn Sie ein Symbol anwahlen, so leuchtet die im Symbol integrierte LED. Bei Sym-
bolen, die nur Anzeigewerte darstellen, erscheint sofort der aktuelle Anzeigewert auf der
Anzeige.

9.5.2 Andern von Parametern

9.5.3

9.54

9.5.5

9.5.6

Nach Anwahl eines Symbols und Betatigen der ENTER-Taste kénnen Sie den ge-
winschten Parameter anwahlen.

Um den Parameterwert zu verandern, missen Sie die ENTER-Taste ein weiteres Mal
drucken. Das Blinken des Werts und der LED im zugehdrigen Symbol zeigt an, dass Sie
den Wert jetzt verandern kénnen. Driicken Sie ein weiteres Mal die ENTER-Taste, dann
wird der Wert aktiv und blinkt nicht mehr.

Statusanzeigen

Wenn der Status "Antrieb freigegeben" ist, so zeigt die Anzeige die errechnete Ist-Dreh-
zahl an.

Fehleranzeige

Warnungen

Wenn ein Fehler auftritt, wechselt die Anzeige und zeigt den Fehlercode blinkend an,
z. B. F-11 (Fehlerliste im Kapitel "Service / Fehlerliste"). Dies ist jedoch nicht der Fall,
wenn die Inbetriebnahme aktiv ist.

Einige Parameter dirfen Sie nicht in allen Betriebszustanden andern. Versuchen Sie
dies trotzdem, so erscheint die Anzeige r-19 — r-32. Die Anzeige zeigt einen der je-
weiligen Aktion entsprechenden Code an, z. B. r-28 (Reglersperre erforderlich). Sie
finden die Liste der Warnungen im Kapitel "Betrieb".

Wechsel Parametermenii Kurz — Lang

Uber Parameter P800 kénnen Sie zwischen Kurz-Meni und Lang-Menii hin- und her-
schalten. In der Parameterbeschreibung und der Parameterliste ist gekennzeichnet,
welche Parameter Uber Kurz- und Lang-Meni zuganglich sind.
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Handbetrieb mit FBG11B Sollwertsteller @

9.6 Handbetrieb mit FBG11B Sollwertsteller
FBG11B Sollwertsteller des Bediengerits (lokaler Handbetrieb): LED| & blinkt

Die einzigen relevanten GrofRen in der Betriebsart "FBG Sollwertsteller” sind:
» P122 Drehrichtung FBG Handbetrieb

+ Taster "RUN" und "STOP/RESET"

* Sollwertsteller (Potenziometer)

Wenn der FBG Sollwertsteller aktiviert ist, blinkt das Symbol.

Sie kdnnen die kleinste Drehzahl durch P301 Minimaldrehzahl und die gréte Drehzahl
durch das Symbol n,,, begrenzen.

Sie kdnnen nach einem Fehler ein Reset mit dem Taster "STOP/RESET" Giber Klemme
oder Uber Schnittstelle durchfliihren. Nach dem Reset ist die Betriebsart "manueller Soll-
wertsteller" wieder aktiv. Der Antrieb bleibt gestoppt.

Die Anzeige Stop blinkt als Zeichen daflr, dass Sie den Antrieb mit der Taste "RUN"
wieder freigeben missen.

Der Parameter P760 Verriegelung RUN/STOP-Tasten ist in der Betriebsart "manueller
Sollwertsteller" unwirksam.

Durch Abziehen des Bediengerats FBG11B wird eine Stopp-Reaktion ausgelést.
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@ Externe Sollwertvorgabe

9.7 Externe Sollwertvorgabe
Externe Sollwertvorgabe
Steuerung Uber:

Klemmen

serielle Schnittstelle

Sollwert-Potenziometer an Al11/Al12

9.7.1  Soll-Drehrichtung
Sie kénnen die Soll-Drehrichtung vorgeben:

+ "Rechts/Halt" und "Links/Halt" bei P101 Steuerquelle = Klemmen oder P101
Steuerquelle = 3 Wire-Control

* Die Polaritat des Sollwerts im Prozessdatenwort bei P101 Steuerquelle = RS-485
oder SBUS und P100 Sollwertquelle = RS-485 oder SBUS

9.7.2 Solldrehzahl
Sie kénnen die Solldrehzahl vorgeben mit:
» Sollwertsteller, wenn P121 Addition FBG Sollwertsteller auf EIN steht
* P100 Sollwertquelle
— Festsollwerte
— Festsollwerte mit Analogeingang
— Prozessdatenwort von SBus oder RS-485

— Motorpotenziometer

9.7.3 Drehrichtungs-Freigabe mit RS-485 oder SBus
Unipolare Sollwertquellen:

Unipolar / Festsollwert
Motorpotenziometer / Festsollwert
Festsollwert + Al1

Festsollwert * Al1
Frequenzsollwert-Eingang / Festsollwert

Die Drehrichtung wird durch die Klemmen RECHTS oder LINKS vorgegeben.

Bipolare Sollwertquellen:

Bipolar / Festsollwert
RS-485 / Festsollwert
SBus 1/ Festsollwert

Die Drehrichtung wird durch den Sollwert bestimmt. Klemme RECHTS oder LINKS ist
fur die Freigabe erforderlich.
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— SEW-DRE-Motor

— SEW-DRS-Motor

9.8 Inbetriebnahme mit dem FBG11B Bediengerat
Ebene 2 Ebene 3
Motorauswahl:
Ebene1 V

Vakar] @B drd

|

o] GFE: U @B

TR |9 B
MY
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— Nicht-SEW-Motor

— SEW-DT/DV-Motor

Betriebsart wahlen:

— U/f-Kennlinie

— U/f + Gleichstrombremsung
-VFC

— VFC Gleichstrombremsung
— VFC Fangfunktion

— VFC Hubwerk

Leistung in [KW]
HP = kW x 1.33

Motorspannung [V]

Motornennfrequenz [Hz]

Motornenndrehzahl
[rpm]

Motornennstrom [A]

nur bei Fremdmotor-
Inbetriebnahme vorhanden
(Motor=noSEW)

cos phi

4Q-Betrieb

Anzahl der Motoren fir
Mehrmotorenantriebe
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@ Inbetriebnahme mit dem FBG11B Bediengerat

9.8.1 Bendtigte Daten
Fir eine erfolgreiche Inbetriebnahme werden folgende Daten bendtigt:
* Motortyp (SEW-Motor oder Fremdmotor)
* Motordaten
— Nennspannung und Nennfrequenz.

— zusatzlich beim Fremdmotor: Nennstrom, Nennleistung, Leistungsfaktor cos,
und Nenndrehzahl.

» Netznennspannung

9.8.2 Inbetriebnahme aktivieren
Voraussetzungen:
* Antrieb "keine Freigabe": Stop

Wenn Sie einen kleineren oder gréfkeren Motor anschlie3en (maximal ein Typensprung
Differenz), so missen Sie den Wert auswahlen, der der Motor-Bemessungsleistung am
nachsten kommt.

Die komplette Inbetriebnahme ist erst abgeschlossen, wenn Sie mit der OUT-Taste in
die Hauptmenuebene zurtickkehren.

Sie kdnnen die Inbetriebnahme nur mit Motor-Parametersatz 1 durchfthren.

° HINWEIS!
1 Die SEW Motor-Inbetriebnahme ist fur 4-polige Motoren ausgelegt. Es kann
zweckmaRig sein, 2-polige oder 6-polige SEW-Motoren als Fremdmotor in Be-
trieb zu nehmen.
9.8.3 U/
Die Standardeinstellung fiir die Betriebsart ist U/f. Verwenden Sie diese Betriebsart,
wenn Sie keine besonderen Anforderungen haben und bei Anwendungen, bei denen
eine hohe maximale Drehzahl gefordert ist.
9.84 VFC

Sie mussen den Umrichter in der Betriebsart VFC oder VFC & Gleichstrombremsung in
Betrieb nehmen fur:

* Hohes Drehmoment

* Dauerbetrieb bei kleinen Frequenzen
» Genaue Schlupfkompensation

* Dynamischeres Verhalten

Daflir missen Sie bei der Inbetriebnahme im Punkt P-01 die Betriebsart VFC oder
VFC & Gleichstrombremsung anwahlen.
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Inbetriebnahme mit dem FBG11B Bediengerat @
9.8.5 Inbetriebnahme Mehrmotorenantrieb
Mehrmotorenantriebe sind mechanisch miteinander gekoppelt. (z. B. Kettenantrieb mit
mehreren Motoren). Bitte beachten Sie die Hinweise in der Druckschrift "Mehrmotoren-
antriebe").
Bedingung fir Mehrmotorenantriebe ist, dass ausschliellich identische SEW-Motoren
installiert sind.
+ Stellen Sie den Parameter Multi der Motorinbetriebnahme auf die Anzahl der
angeschlossenen Motoren.
9.8.6 Inbetriebnahme Gruppenantrieb
Gruppenantriebe sind mechanisch voneinander entkoppelt (z. B. verschiedene Forder-
bander). Der Umrichter arbeitet in dieser Betriebsart ohne Schlupfkompensation und mit
konstantem U/f-Verhaltnis.
Sie kénnen in der Betriebsart U/f-Kennlinie eine Gruppe von Asynchronmotoren an
einem Umrichter betreiben. Beachten Sie:
» Wahlen Sie Betriebsart U/f
» Stellen Sie die Leistung von dem grofiten Motor ein
» Schalten Sie das automatische Ausmessen P320/330 aus
» Stellen Sie den Boost P321/331 auf Null
+ Stellen Sie die IXR-Kompensation P322/332 auf Null
+ Stellen Sie die Schlupfkompensation P324/334 auf Null
+ Stellen Sie die Strombegrenzung P303/313 auf das 1,5-fache des Summenstroms
der Motoren
« Stellen Sie die Iy-UL-Uberwachung P345/346 auf den Summenstrom der
angeschlossenen Motoren. Realisieren Sie den Motorschutz einzeln.
Der Umrichter arbeitet in dieser Betriebsart ohne Schlupfkompensation und mit kons-
tantem U/f-Verhaltnis.
P HINWEIS! |
1 Die Parametereinstellungen gelten fur alle angeschlossenen Motoren.
9.8.7 Inbetriebnahme bei groBem Lasttragheitsmoment wie bei Pumpen und Liftern

Die Schlupfkompensation ist fir ein Verhaltnis Lasttradgheitsmoment / Motor-Tragheits-
moment kleiner 10 ausgelegt. Ist das Verhaltnis grofRer und der Antrieb schwingt, dann
muss die Schlupfkompensation reduziert und gegebenenfalls sogar auf 0 gestellt wer-
den.
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@ Inbetriebnahme mit DBG60B

9.9 Inbetriebnahme mit DBG60B
9.9.1 Bendtigte Daten
Fir eine erfolgreiche Inbetriebnahme werden folgende Daten bendtigt:
*  Motortyp (SEW-Motor oder Fremdmotor)
* Motordaten
— Nennspannung und Nennfrequenz.

— zusatzlich beim Fremdmotor: Nennstrom, Nennleistung, Leistungsfaktor cos¢,
und Nenndrehzahl.

« Netznennspannung

9.9.2 Gewiinschte Sprache auswahlen

Im folgenden Bild sind die Tasten dargestellt, die zur Auswahl der gewtinschten Spra-
che notwendig sind.

a1
[2]
=g [3]
[11 1-Taste Ein MenuUpunkt nach oben
[2] OK-Taste Eingabe bestatigen
[3] |-Taste Ein Menupunkt nach unten
[4] Sprachen-Taste Es erscheint eine Liste der verfigbaren Sprachen
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Inbetriebnahme mit DBG60B @

Beim ersten Einschalten oder nach Aktivieren des Auslieferungszustands des DBG60B
erscheint im Display fir einige Sekunden folgender Text:

SEW
EURODRIVE

Danach erscheint im Display das Symbol fir die Sprachauswahl.

@

Gehen Sie folgendermalen vor, um die gewtinschte Sprache auszuwahlen:

9.9.3 Inbetriebnahme
Im

(5]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Dricken Sie die Sprachen-Taste. Auf dem Display erscheint eine Liste mit den
verfligbaren Sprachen.

Wahlen Sie mit den Tasten 1 / | die gewlinschte Sprache aus.

Bestatigen Sie mit der OK-Taste die Sprachauswahl. Auf dem Display erscheint die
Grundanzeige in der gewahlten Sprache.

folgenden Bild sind die Tasten dargestellt, die zur Inbetriebnahme notwendig sind.

!

1-Taste Ein Menupunkt nach oben

OK-Taste Eingabe bestatigen

Kontext-Taste Kontextmenu aktivieren

|-Taste Ein Menupunkt nach unten

—-Taste Menuwechsel, Anzeigemodus < Bearbeitungsmodus
DEL-Taste Inbetriebnahme abbrechen oder beenden

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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@ Inbetriebnahme mit DBG60B

9.9.4 Ablauf der Inbetriebnahme

206

Geben Sie "0"-Signal auf Klemme X12:2 (DI@1 "/ 0.00rpm
RECHTS/HALT"), z. B. durch abgezogenen Elektro- 0.000Amp
REGLERSPERRE

nik-Klemmenblock X13.

Aktivieren Sie das KontextmeniU durch Driicken der
Kontext-Taste.

Scrollen Sie mit der |-Taste nach unten, bis der
MenUpunkt "INBETRIEBNAHME" angewahlt ist.

Dricken Sie die OK-Taste um die Inbetriebnahme zu
starten. Es erscheint der erste Parameter. Das Be-
diengerat befindet sich im Anzeigemodus, gekenn-
zeichnet durch den blinkenden Cursor unter der Para-
meternummer.

» Wechseln Sie mit der «—-Taste in den
Bearbeitungsmodus. Der blinkende Cursor
verschwindet.

» Wahlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste
"PARAMETERSATZ 1" oder "PARAMETERSATZ
2" aus.

PARAMETER-MODUS
VARIABLEN-MODUS
GRUNDANZEIGE

HANDBETRIEB

INBETRIEBNAHME
KOPIEREN IN DBG
KOPIEREN IN MDX

INBETRIEBNAHME
WIRD VORBEREITET

COO*INBETR.NAHME

PARAMETERSATZ 1

+ Bestatigen Sie mit der OK-Taste die Auswahl. PARAMETERSATZ 2
*  Wechseln Sie mit der «»-Taste in den
Anzeigemodus zuriick. Der blinkende Cursor
erscheint wieder.
» Wahlen Sie mit der 1-Taste den nachsten
Parameter an.
Stellen Sie die Motorenart ein. C22*MOTOREN

Stellen Sie die gewlinschte Betriebsart ein. Wahlen
Sie mit der 1-Taste den nachsten Parameter an.

Fir die Aktivierung der Fangfunktion oder der Hub-
werksfunktion ist die Verwendung der Betriebsart
VFC notwendig.

Bei Auswahl der Betriebsart STANDARD U/f:

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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IDENT. MOTOREN
VERSCH. MOTOREN

CO1*BETRIEBSART1
STANDARD U/f
VFC1

C28*DC-BREMSUNG

NEIN
JA
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Inbetriebnahme mit DBG60B

C 29,

Bei Auswahl der Betriebsart VFC:

Wahlen Sie den Motortyp aus. Ist ein 2- oder 4-poliger
SEW-Motor angeschlossen, wahlen Sie den richtigen
Motor aus der Auswahlliste aus. Ist ein Fremdmotor
oder ein SEW-Motor mit mehr als 4 Polen ange-
schlossen, wahlen Sie in der Auswahlliste "FREMD-
MOTOR" aus.

Wahlen Sie mit der 1-Taste den nachsten Parameter
an.

Geben Sie gemal Typenschild des Motors die Motor-
Bemessungsspannung fur die gewahlte Anschlussart
ein.

Beispiel: Typenschild 230 A/400..50 Hz
A-Schaltung — Geben Sie "400 V" ein.

A-Schaltung / Eckpunkt bei 50 Hz — Geben Sie "230
V" ein.

A-Schaltung / Eckpunkt bei 87 Hz — Geben Sie
ebenfalls 230 V ein, stellen Sie jedoch nach der Inbe-
triebnahme erst den Parameter P302 "MAXIMAL-

DREHZAHL 1" auf den Wert fiir 87 Hz. Starten Sie an-
schliel®end den Antrieb.

Beispiel: Typenschild 400/ /690..50 Hz
Nur A-Schaltung méglich — Geben Sie "400 V" ein.
A-Schaltung nicht méglich.

Wahlen Sie mit der 1-Taste den nachsten Parameter
an.

Geben Sie die auf dem Typenschild des Motors ange-
gebene Nennfrequenz ein.

Beispiel: 230A/400..50 Hz
Geben Sie "50 Hz" in - und A-Schaltung ein.

Wahlen Sie mit der 1-Taste den nachsten Parameter
an.

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B

C36*BETR. WEISE
DREHZAHL REGEL.
HUBWERK
DC-BREMSUNG
FANGFUNKTION

C02*MOTORTYP 1
DT71D2
DT71D4
DT80K2

C02*MOTORTYP 1

FREMDMOTOR
DT63K4/DR63S4

C03* \
MOTORNENNSPNG.1
+400.000

Cco4* Hz
MOTORNENNFREQU.1
+50.000
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@ Inbetriebnahme mit DBG60B
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BEI SEW-MOTOREN

10. Die Motorwerte fir 2- und 4-polige SEW-Motoren sind
hinterlegt und miussen nicht eingegeben werden.

BEI FREMDMOTOREN

C47*4-Q-BETRIEB
NEIN
JA

10. Geben Sie folgende Motortypenschild-Daten ein: C47*4-Q-BETRIEB
+ C10* Motor-Bemessungsstrom, Anschlussart .\ JNE'N
oder A beachten.
+ C11* Motor-Bemessungsleistung
+ C12* Leistungsfaktor cos ¢
+ C13* Motor-Bemessungsdrehzahl
11. Geben Sie die Nennspannung des Netzes ein (C05* Co5* \
bei SEW-Motor, C14* bei Fremdmotor). NETZ-NENNSPNG.1
+400.000
11. Starten Sie die Berechnung der Inbetriebnahmedaten CO6*BERECHNUNG
mit "JA". Der Vorgang dauert einige Sekunden. NEIN
JA
BEI SEW-MOTOREN
12. Die Berechnung wird durchgeflhrt. Nach erfolgter Be- CO6*SPEICHERN
rechnung wird automatisch zum nachsten Menipunkt NEIN
gewechselt. JA

BEI FREMDMOTOREN

12. Bei Fremdmotoren ist zur Berechnung ein Einmess-
vorgang notwendig:

* Der Motor wird automatisch bestromt.

13. "SPEICHERN" auf "JA" stellen. Die Daten (Motorpa-
rameter) werden in den nichtfliichtigen Speicher des
MOVITRAC® kopiert.

14. Die Inbetriebnahme ist abgeschlossen. Kehren Sie
mit der DEL-Taste in das KontextmenU zurtck.

15. Scrollen Sie mit der |-Taste nach unten, bis der

DATEN WERDEN
KOPIERT...

HANDBETRIEB
INBETRIEBNAHME
KOPIEREN IN DBG
KOPIEREN IN MCO7B

GERATEEINSTELL.

MenUpunkt "VERLASSEN" angewahlt ist. VERLASSEN
16. Bestatigen Sie mit der OK-Taste. Es erscheint die 0.00rpm
Grundanzeige. 0.000Amp
REGLERSPERRE
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Inbetriebnahme mit DBG60B @

A GEFAHR!

Falsche Parametereinstellungen durch ungeeignete Datensatze.
Tod oder schwerste Verletzung.
Stellen Sie sicher, dass der kopierte Datensatz zur Anwendung passt.

» Tragen Sie von der Werkseinstellung abweichende Parametereinstellungen in die
Parameterliste ein.

» Stellen Sie bei Fremdmotoren die richtige Bremseneinfallzeit (P732 / P735) ein.
» Beachten Sie zum Starten des Motors die Hinweise im Kap. "Starten des Motors".

» Stellen Sie bei A-Schaltung und Eckpunkt bei 87 Hz den Parameter P302/312
"Maximaldrehzahl 1/2" auf den Wert fiir 87 Hz ein.

9.9.5 Parameter einstellen

9.9.6 Handbetrieb

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor, um Parameter einzustellen:

» Rufen Sie das Kontextmenl mit der Kontext-Taste auf. Wahlen Sie im Kontextmeni
den Menipunkt "PARAMETER-MODUS" aus. Bestatigen Sie die Auswahl mit der
OK-Taste. Das Bediengerat befindet sich nun im Parametermodus, gekennzeichnet
durch den blinkenden Cursor unter der Parameternummer.

* Wechseln Sie mit der «-Taste in den Bearbeitungsmodus. Der blinkende Cursor
verschwindet.

» Mitder 1-Taste oder der |-Taste kdnnen Sie den richtigen Parameterwert auswahlen
oder einstellen.

» Bestatigen Sie mit der OK-Taste die Auswahl oder die Einstellung.

*  Wechseln Sie mit der <»-Taste wieder in den Parametermodus zurtick. Der blinkende
Cursor erscheint wieder.

» Wahlen Sie mit der 1-Taste den nachsten Parameter an.

Mit der Funktion Handbetrieb wird der Umrichter Gber das Bediengerat DBG60B (Kon-
textmeni — Handbetrieb) gesteuert. Wahrend des Handbetriebs zeigt die 7-Segment-
Anzeige am Gerat "H" an.

Die Binareingange, mit Ausnahme einer "/Reglersperre" sind dann fir die Dauer des
Handbetriebs unwirksam. Ein Binareingang "/Reglersperre" muss ein "1"-Signal erhal-
ten, damit der Antrieb im Handbetrieb gestartet werden kann.

Die Drehrichtung wird nicht durch die Binareingange "Rechts/Halt" oder "Links/Halt" be-
stimmt, sondern durch die Anwahl der Drehrichtung Uber das Bediengerat DBG60B.

* Geben Sie dazu die gewlinschte Drehzahl und mit der Vorzeichentaste (+/-) die
gewtnschte Drehrichtung (+ = Rechts / — = Links) an .

Der Handbetrieb bleibt auch nach Netz-Aus und Netz-Ein aktiv, allerdings ist dann der
Umrichter gesperrt.

* Mit der Taste "Run" aktivieren Sie die Freigabe und den Start mit n.;, in der
gewabhlten Drehrichtung. Mit der 1- und |-Taste kénnen Sie die Drehzahl erhéhen
oder verringern.

Systemhandbuch V3 — MOVITRAC® B
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@ Inbetriebnahme mit PC und MOVITOOLS® MotionStudio

° HINWEIS
1 Wird der Handbetrieb beendet, sind sofort die Signale an den Binareingangen wirk-
sam, ein Binareingang /Reglersperre muss nicht "1"-"0"-"1" geschaltet werden. Der An-

trieb kann entsprechend den Signalen an den Binareingdngen und Sollwertquellen
starten.

A GEFAHR!

Quetschgefahr durch unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors.

Tod oder schwerste Verletzungen.

’ » Verhindern Sie unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors, z. B. durch Abziehen des
Elektronik-Klemmenblocks X12.

» Je nach Anwendung sind zusatzliche Sicherheitsvorkehrungen zur Vermeidung
der Gefahrdung von Mensch und Maschine vorzusehen.

9.10 Inbetriebnahme mit PC und MOVITOOLS® MotionStudio

Starten Sie MOVITOOLS® MotionStudio tiber das Windows-Startmenti:
Programme / SEW / MOVITOOLS MotionStudio 5.x / MotionStudio 5.x

Mit der Schaltflache [Scan] kénnen Sie mit MOVITOOLS® MotionStudio alle ange-
schlossenen Gerate im Geratebaum auflisten.

BlMoVITOOLSE-MotionStudio - [ambrus.sewproj] - O] x|
Projekt  Bearbeiten  Ansicht Plugins  Einstellungen Hilfe

O & W B[AE4H+ & X0 J =]
G| Geratebaum el

2l[==

o -5 Serial

% o] n 1: MOVITRAC® 07 B

=

g

OMLINE 4

Mit einem Klick der rechten Maustaste auf eines der Gerate kdnnen Sie zum Beispiel
die Inbetriebnahme durchfiihren. Weitere Informationen finden Sie in der Online-Hilfe.
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Inbetriebnahme fir Sollwertsteller MBG11A @

9.11 Inbetriebnahme fiir Sollwertsteller MBG11A

Es ist nicht mdglich, gleichzeitig die Kommunikation zwischen MOVITRAC® B /
MBG11A und MOVITRAC® B / PC aufzubauen.

Das MBG11A kann bis zu 31 MOVITRAC® B-Geraten gleichzeitig einen Sollwert vorge-
ben.

9.11.1 Parametereinstellungen

Folgende Parameter miissen abweichend von der Werkseinstellung im MOVITRAC® B
eingestellt werden. Wenn Sie ein FBG11B zur Parametrierung verwenden, stellen Sie
den Klammerwert ein:

* P100: RS-485 (2)
*+ P101: RS-485 (1)
+ P871: PA2 auf "Drehzahl [%]", anschlieRend P876 PA-Daten freigeben "Ja"

Die Drehzahl wird nun angezeigt: =100 % — +100 % entsprechen —N,5x — +Npax-

9.11.2 Eingangsklemmen
Folgende Eingangsklemmen missen mit 24 V beschaltet sein:

+ DIO1 Rechts / Halt: positive + negative Drehrichtung mdéglich durch Vorzeichenwahl
am MBG11A

» DIO3 Freigabe / Stopp

9.11.3 Einstellungen fiir Prozessdatenwort

Wird das Prozessdatenwort PA2 nicht gedndert, kann das MBG11B auch benutzt wer-
den. Dann ist die Umrechnung 1 % = 32 min~". Dies ergibt sich aus der Beziehung
4000 hex =100 % Drehzahl. Sie kdnnen den folgenden Tabellen den jeweilige Wert ent-
nehmen.

PA2 = Drehzahl (Standard Parametrierung P871=Drehzahl)

Prozent Hex Dezimal Drehzahl
1% A4 hex 164 dez 32

10 % 666 hex 1638 dez 328

25 % 1000 hex 4096 dez 819.2

33 % 1555 hex 5461 dez 1092.3
50 % 2000 hex 8192 dez 1638.4
75 % 3000 hex 12288 dez 2457.6
100 % 4000 hex 16384 dez 3276.8

PA2 = Drehzahl [%] (geanderte Parametrierung P871= Drehzahl [%])

Prozent Hex Dezimal Drehzahl

1% A4 hex 164 dez n_max /100
10 % 666 hex 1638 dez n_max/ 10
25 % 1000 hex 4096 dez n_max/4

33 % 1555 hex 5461 dez n_max/3

50 % 2000 hex 8192 dez n_max/2

75 % 3000 hex 12288 dez n_max/1.333
100 % 4000 hex 16384 dez n_max
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Inbetriebnahme explosionsgeschitzter Drehstrom-Asynchronmotoren der

9.12 Inbetriebnahme explosionsgeschiitzter Drehstrom-Asynchronmotoren der

Kategorie 2 (94/9/EG)

Explosionsgeschitzte Drehstrommotoren von SEW-EURODRIVE, die mit MOVITRAC®
B in Betrieb genommen werden, mussen gemaf Leistungsschild und EG-Baumuster-
prufbescheinigung fiir diesen Betrieb zugelassen sein.

Die Absicherung fiir den Betrieb im Ex-Bereich Gibernimmt eine zertifizierte Sicherheits-
einrichtung in Verbindung mit Temperaturfihlern im Motor. Die Strombegrenzungsfunk-
tion in MOVITRAC® B unterbindet das Ansprechen der Sicherheitseinrichtung, das
heiltt der Motor wird vor unerlaubter Uberhitzung geschiitzt (— folgendes Bild).

Strombegrenzung

A
Iy
1,5 Iy(Motor)
! !
1 Hii
v} c ¢
In(Motor) — ! |
s
iA
Motortyp-
abhéné?g Zulassiger
Dauerstrombereich
| | -
f/Hz
fa fa fc fEek

Verwenden Sie fiir die Inbetriebnahme die Software MOVITOOLS® MotionStudio.
Durch die Inbetriebnahme werden bei den fiir Ex e-Betrieb ausgewahlten und zugelas-
senen SEW-Motoren die Parameter P560 — P566 automatisch aktiviert.

Sie kénnen nach der Inbetriebnahme P560 nur dann aktivieren, wenn zuvor ein fir Ex
e-Betrieb zugelassener Motor in Betrieb genommen wurde.

Nach der Motorinbetriebnahme ist die Strombegrenzung |4 aktiv. Die Strombegrenzung
I, beschreibt den dauerhaft zugelassenen Strom (schraffierter Bereich).

Sie kénnen die Inbetriebnahmeparameter und -werte mit MOVITOOLS® MotionStudio
dokumentieren. Die Anzeige erfolgt im Feld "ATEX-Informationen".
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9.13 Starten des Motors

C 29,

9
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Beachten Sie, dass Sie den Handbetrieb verlassen missen, bevor Sie den Motor liber
Klemmen freigeben kénnen.

9.13.1 Analoge Sollwertvorgabe

Die folgende Tabelle zeigt, welche Signale bei der Sollwertvorwahl "Unipolar / Festsoll-
wert" (P100) an den Klemmen X11:2 (Al1) und X12:1 — X12:4 (DIgQ — DI@3) anliegen
mussen, damit der Antrieb mit analoger Sollwertvorgabe betrieben wird.

X11:2 X12:4
@Ay | X1z X122 X123 pga 0 yq05 x12:6
. (DI2D) (DIg1) (DI192) .

Funktion @ Analog- . Frei- (DI4) (DIG5)

. IRegler- | Rechts/ Links/

eingang 1) gabe/ n11/n21 n12/n22
sperre Halt Halt
n1 Stopp

Regler-
sperre X 0 X X X 0 0
Stopp X 1 X X 0 0 0
Freigabe
und Halt X L 0 0 1 0 0
Rechts-
lauf mit 5V 1 1 0 1 0 0
50 % Npnax
Rechts-
lauf mit 10V 1 1 0 1 0 0
nmax
Linkslauf
mit 5V 1 0 1 1 0 0
50 % Npnax
Linkslauf 44/ 1 0 1 1 0 0
mit Npax

1) Keine Standardeinstellung

0
1
X

0-Signal
1-Signal
nicht relevant
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@ Starten des Motors

Das folgende Fahrdiagramm zeigt beispielhaft, wie mit der Beschaltung der Klemmen
X12:1 — X12:4 und analogen Sollwerten der Motor gestartet wird. Der Bindrausgang
X10:3 (DOY2 "/Bremse") wird zum Schalten des Bremsschutzes K12 benutzt.

Eingang DIGQJ
/Reglersperre

Eingang DIg1
Rechts/Halt

Eingang DI@2
Links/Halt

Eingang DIO3 17
Freigabe/
Stopp 0

Ausgang DBOQJ
/Bremse

0
10V
)5V-
ov

Analogein-
gang n1 (Al11

n [min”]‘

n
Drehzahl max t11 auf \ 11 ab;
o,
50 %n t11 au

max 7
n. Nimin 7 t11 auf /

'start-stopp 7|

t11 ab

o ] t11 au /Stopp-Rampe t13
-50 Y% Nppay 1 a—

Niax ~

HINWEIS

1 Bei Reglersperre wird der Motor nicht bestromt. Ein Motor ohne Bremse trudelt dann
aus.
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Die folgende Tabelle zeigt, welche Signale bei der Sollwertvorwahl "Unipolar / Festsoll-
wert" (P100) an den Klemmen X12:1 — X12:6 (DI@Q — DIG5) anliegen missen, damit
der Antrieb mit den Festsollwerten betrieben wird.

()é:;‘;) ()Sléf) X12:3 X12:4 (DI93) X12:5 X12:6

Funktion /Redler- Rechts/ (DI192) Freigabe/ (DIg4) (DI195)
9 Links/Halt Stopp n11/n21 n12/n22

sperre Halt
Regler- 0 X X X X X
sperre
Stopp 1 X X 0 X X
Freigabe
und Halt 1 0 0 1 X X
Rgchtslauf 1 1 0 1 1 0
mit n11
Rechtslauf
mit n12 1 1 0 1 0 1
Rechtslauf
mit n13 1 1 0 L 1 1
Linkslauf mit
n11 1 0 1 1 1 0
0 = O0-Signal
1 = 1-Signal
X = nicht relevant
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Das folgende Fahrdiagramm zeigt beispielhaft, wie mit der Beschaltung der Klemmen
X12:1 — X12:6 der Antrieb mit den internen Festsollwerten gestartet wird. Der Binaraus-
gang X10:3 (DOW2 "/Bremse") wird zum Schalten des Bremsschitzes K12 benutzt.

Eingang DIQQ
/Reglersperre

Eingang DIO1
Rechts/Halt

Eingang DI@2
Links/Halt

Eingang DI@3 17
Freigabe/
Stopp 0

Eingang DI04
n11/n21

Eingang DIG5
n12/n22

Ausgang DBQQ
/Bremse

0

n [min'1]‘
ni3 4
ni2 -
n11 -
0]

Drehzahl

t11 auf

t11 ay

i

t11 aLy

t11 ab

-1
-n12 4
-n13 -

t11 auf Stopp-Rampe 13

HINWEIS

aus.

Bei Reglersperre wird der Motor nicht bestromt. Ein Motor ohne Bremse trudelt dann
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9.14 Parameterliste

Alle Parameter, die Sie auch uber das Bediengerat anzeigen und verandern kénnen,
sind in der Spalte "FBG" (Bediengerat) folgendermalfien gekennzeichnet:

Anwahl im Langmen(

D=l

Lo

=]

Anwahl im Kurzmeni oder im Langmenti
S &

"4
4] Anwahl innerhalb der FBG Motor-Inbetriebnahme

Anwahl Gber Piktogramm auf Bediengerat und im Langmeni

Wenn eine Auswahimdglichkeit existiert, so ist die Werkseinstellung durch Fettschrift
hervorgehoben.

Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
0.. Anzeigewerte (nur lesbar)
00. Prozesswerte
000 H 8318 Drehzahl (vorzei- [rpm]
E( chenbehaftet)
001 8501 Anwenderan- [Text]
zeige fir DBG11B
002 8319 Frequenz (vorzei- [Hz]
= chenbehaftet)
004 E( 8321 Ausgangsstrom 1% In]
(Betrag)
005 8322 Wirkstrom (vorzei- [% I\]
chenbehaftet)
008 8325 Zwischenkreis- V]
ook Spannung
009 = 8326 Ausgangsstrom [A]
H'g
01. Statusanzeigen
010 8310 Umrichterstatus [Text]
011 8310 Betriebszustand [Text]
012 8310 Fehlerstatus [Text]
013 8310 Aktueller Parame- Aktueller Parametersatz
tersatz
014 8327 Kuhlkoérpertempe- [°C]
Lonk ratur
02. Analoge Sollwerte
020 8331 Analogeingang [V]
Al1
021 bond | 8332 Analogeingang V]
Al2 (optional)
03. Binareingédnge
030 8844 Binareingang Fehler-Reset
DIOO
031 8335 Binareingang Rechts / Halt (feste Belegung)
DIO1
032 8336 Binareingang Links / Halt
D102
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
033 8337 Binareingang Freigabe / Stopp
DIO03
034 8338 Binareingang n11/ n21
DI04
035 8339 Binareingang n12 / n22
DI05
039 8334 Binareingange Sammelanzeige der Binareingange
Lonk DIOO — DI05
04. Bindreingange Option
040 Binareingang Keine Funktion
DI10
041 Binareingang Keine Funktion
DI11
042 Binareingang Keine Funktion
DI12
043 Binareingang Keine Funktion
DI13
044 Binareingang Keine Funktion
DI14
045 Binareingang Keine Funktion
DI15
046 Binareingang Keine Funktion
DI16
048 8348 Binareingange Sammelanzeige der Binareingange
Land DI10 - DI15
05. Binarausgange
051 8349 Bindrausgang /Stérung
DOO01
052 8349 Bindrausgang Bremse auf
DO02
053 8349 Bindrausgang Betriebsbereit
DO03
059 8349 Binarausgange Sammelanzeige der Bindrausgange
Lank DO01 - DO03
07. Geritedaten
070 8301 Geratetyp [Text]
071 8361 Ausgangs-Nenn- [A]
strom
076 8300 Firmware Grund- [Sachnummer und Version]
gerat
077 - Firmware DBG nur im DBG60B
08. Fehlerspeicher
080 — 084 8366 — Fehler t-0 — t-4 Fehler- | Hintergrundinformationen fir in der Vergan-
Lonk | 8370 code genheit aufgetretene Fehler
09. Busdiagnose
094 8455 PA 1 Sollwert [hex]
095 - 8456 PA 2 Sollwert [hex]
096 8457 PA 3 Sollwert [hex]
097 8458 PE 1 Istwert [hex]

218
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
098 8459 PE 2 Istwert [hex]
099 8460 PE 3 Istwert [hex]
1.. Sollwerte / Integratoren (auf FBG nur Parametersatz 1)
10. Sollwertvorwahl / Frequenzeingang
100 8461 Sollwertquelle 0 Bipolar / Festsollwert
1 Unipolar / Festsollwert
2 RS-485 / Festsollwert
4 Motorpotenziometer / Festsollwert
6 Festsollwert + Al1
7 Festsollwert * Al1
8 MASTER-SBus1
9 MASTER-RS-485
10 SBus 1/ Festsollwert
11 Frequenzsollwerteingang / Festsollwert
14 Bipolar Al2 / Festsollwert
101 8462 Steuerquelle 0 Klemmen
. 1 RS-485
_ 3 SBus 1
4 3 Wire-Control
102 8840 Frequenzskalie- 0.1 =10 - 120.00 [kHZz]
rung
103 10247.15 FI1-Bezug 0 Nmax
1 NBezug
104 10247.10 | Sollwert-Bezugs- 0 —3000 — 6000 rpm
drehzahl ngeyygq
105 10416.1 Drahtbruch- 0 Keine Reaktion
Erkennung 2 Sofortstopp / Stérung
4 Schnellstopp / Stérung
7 Schnellstopp / Warnung
106 10247.11 | FI1-Kennlinie x1 0-100 %
107 10247.12 | FI1-Kennlinie y1 —-100 % —0—+100 %
108 tenf | 10247.13  Fl1-Kennliniex2 | 0-100 %
109 10247.14 | Fl1-Kennliniey2 | —-100 % — 0 —+100 %
1. Analogeingang 1 (0 —10 V)
110 8463 Al1 Skalierung 0.1-1-10
112 hort | g465 Al1 Betriebsart 1 10 V, Bezug Maximaldrehzahl
5 0 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
6 4 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
7 0-10V, n-Bezug
8 0 —20 mA, n-Bezug
9 4 — 20 mA, n-Bezug
113 8466 Al1 Spannungs- -10V-0-+10V
offset
116 10247.6 | Al1-Kennlinie x1 0-100 %
117 10247.7 | Al1-Kennlinieyl | =100 % — 0 —+100 %
118 10247.8 | Al1-Kennliniex2 | 0-100 %
119 10247.9 | Al1-Kennliniey2 | —-100 % — 0 —+100 %
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
12. Analogeingang Al2 /| FBG Sollwertsteller (Option)
120 8469 Al2 Betriebsart 0 Keine Funktion
1 0-+10V + Sollwert
2 0 - 10 V Strombegrenzung
121 8811 Addition FBG 0 Aus
. Sollwertsteller 1 Ein
sene 2 Ein (ohne Festsollwert)
122 8799 Drehrichtung FBG ' 0 Unipolar rechts
Handbetrieb 1 Unipolar links
2 Bipolar rechts und links
126 10247.1 | Al2 Kennlinie x1 —-100 % —0—-+100 % (10 V-0-+10V)
127 10247.2 | Al2 Kennlinie y1 —100 % — 0 — +100 % (—Nmax — 0 — +Nmax / 0 — Inax)
128 banbd | 102473 Al2 Kennliniex2  —100 % —0—+100 % (-10V — 0 —+10 V)
129 102474 | Al2 Kennliniey2 | =100 % — 0 —+100 % (—Npax — 0 — +Nppay / 0 — Ipax)
13./14. Drehzahlrampen 1/ 2
130/ 140 8807 / Rampe t11/t21 0.1-2-2000 [s]
= 9264 auf
1317141 E( 8808 / Rampe t11/t21 0.1-2-2000 [s]
9265 ab
134 /144 8474/ Rampe t12 / t22 0.1 -10-2000 [s]
8482
135/145 8475/ S-Verschlifft12/ 0 Aus
8483 t22 1 Schwach
2 Mittel
Lonk 3 Stark
136/ 146 8476/ Stopprampe t13/ 0.1 -2 -20 [s]
8484 t23
139/149 8928 / Rampeniberwa- | 0 JA
8929 chung 1/2 1 NEIN
15. Motorpotenziometer-Funktion
150 8809 Rampe t3 auf = 0.2-20-50[s]
ab
152 Lork | 8488 Letzten Sollwert  off Aus
speichern on Ein
16./17. Festsollwerte
160/170 8489/ Interner Sollwert 0 — 150 — 5000 [rpm]
8492 n11/n21
161 /171 8490/ Interner Sollwert | 0 — 750 — 5000 [rpm]
8493 n12/n22
162/172 8491/ Interner Sollwert | 0 — 1500 — 5000 [rpm]
= 8494 n13/n23
163 /173 E( 8814/ n11/n21 PI-Regler 0 —3 — 100 [%]
8817
164 /174 8815/ n12/n22 PI-Regler 0 —15— 100 [%]
8818
165/175 8816/ n13/n23 PI-Regler 0 — 30 — 100 [%]
8819
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
2. Reglerparameter
25. Pl-Regler
250 8800 Pl-Regler 0 Aus
1 Normal
2 Invertiert
251 8801 P-Verstarkung 0-1-64
252 8802 I-Anteil 0-1-2000 [s]
253 8465 Pl-Istwert-Mode 1 10 V, Bezug Maximaldrehzahl
) 5 0 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
tonb 6 4 — 20 mA, Bezug Maximaldrehzahl
7 0-10V, n-Bezug
8 0 —-20 mA, n-Bezug
9 4 — 20 mA, n-Bezug
254 8463 Pl-Istwert-Skalie- 0.1 -1.0-10.0
rung
255 8812 Pl-Istwert-Offset | 0.0 — 100.0 [%]
3.. Motorparameter (auf FBG nur Parametersatz 1)
30./31. Begrenzungen 1/ 2
300/310 8515/ Start-Stopp-Dreh- | 0 — 150 [rpm]
8519 zahl1/2
301 /311 Lenk | 8516/ Minimaldrehzahl1 ' 0 — 15 — 5500 [rpm]
8520 /2
302/312 & 8517 / Maximaldrehzahl ' 0 — 1500 — 5500 [rpm]
S 5521 1/2
303/313 8518/ Stromgrenze 1/2  0-150 [% I\]
Lonk | 8522
32./33. Motorabgleich 1 /2
320/ 330 8523/ Automatischer off Aus
8528 Abgleich 1/2 on Ein
321/ 331 8524 / Boost 1/2 0 - 100 [%]
8529
322 /332 8525/ IXR-Abgleich1/2 0 — 100 [%]
LI:lﬂEt 8530
323 /333 8526 / Vormagnetisie- 0-2Js]
8531 rungszeit 1 /2
324 /334 8527 / Schlupfkompen- | 0 — 500 [rpm]
8532 sation 1/2
34. Iy-UL-Uberwachung
345/ 346 9114/ In-UL-Uberwa- 0.1-500 A
Lok | 9115 chung 1/2
4. Referenzmeldungen
40. Drehzahl-Referenzmeldung
400 8539 Drehzahl-Refe- 0 —750 — 5000 [rpm]
renzwert
401 8540 Hysterese 0-100 — +500 [rpm]
402 Lond | 8541 Verzdgerungszeit | 0—1-9[s]
403 8542 Meldung ="1"bei 0 N < Nef

1 N > Neeg
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
43. Strom-Referenzmeldung
430 8550 Strom-Referenz- | 0—-100 - 150 % Iy
wert
431 8551 Hysterese 0-5-30% I\
432 Lonk | 8552 Verzdgerungszeit 0-1-9s
433 8553 Meldung "1" bei 0 I <let
1 > Iref
44. Imax-Meldung
440 8554 Hysterese 0-5-50%Iy\
441 8555 Verzégerungszeit 0-1-9s
442 ok 8556 Meldung "1" bei 0 I < lmax
1 I > Imax
45, Pl-Regler-Referenzmeldung
450 8813 Pl-Istwert-Refe- 0.0 — 100.0 %
renz
451 Lork | 8796 Meldung ="1"bei | 0 Pl-Istwert < PI-Ref
1 Pl-Istwert > PI-Ref
5.. Kontrollfunktionen (auf FBG nur Parametersatz 1)
50. Drehzahl-Uberwachungen 1/ 2
500/ 502 8557/ Drehzahl-Uberwa- 0 Aus
8559 chung 1/2 3 Motorisch / generatorisch
501/503 | “o"& 8558/ Verzogerungszeit | 0—1—10 [s]
8560 1/2
54. Getriebe- / Motoriiberwachungen
540 9284 Reaktion Werkseinstellung: Fehler anzeigen
Antriebsschwin-
gung / Warnung
541 9285 Reaktion Werkseinstellung: Schnellstopp / Warnung
Antriebsschwin-
gung / Fehler
542 9286 Reaktion Olalte- Werkseinstellung: Fehler anzeigen
rung / Fehler
543 Lond | 9287 Reaktion Olalte- Werkseinstellung: Fehler anzeigen
rung / Warnung
544 9288 Olalterung / Uber- Werkseinstellung: Fehler anzeigen
temperatur
545 9289 Olalterung / Werkseinstellung: Fehler anzeigen
Bereitmeldung
549 9290 Reaktion Brems- Werkseinstellung: Fehler anzeigen
verschleil’
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
pee MOVITOOLS® MotionStudio [T o
nahme
56. Strombegrenzung Ex e-Motor
560 9293 Stromgrenze Ex EIN / AUS
e-Motor
561 9294 Frequenz A 0-5-60Hz
562 9295 Stromgrenze A 0-50-150 %
563 Lonk | 9296 Frequenz B 0-10-104 Hz
564 9297 Stromgrenze B 0-80-200 %
565 9298 Frequenz C 0-25-104 Hz
566 9299 Stromgrenze C 0-100—200 %
6.. Klemmenbelegung
60. Bindreingange
601 8336 Belegung 0: Keine Funktion
Binareingang 1: Freigabe / Stopp (Werkseinstellung DI03)
DI02 2: Rechts / Halt
602 8337 Belegung 3: Links / Halt (Werkseinstellung DI02)
gllragrelngang 4:n11/n21 (Werkseinstellung DI04)
5:n12 / n22 (Werkseinstellung DI05)
603 8338 Belegung n13 =n11 + n12
Shork gllr(;irelngang 6: Festsollwert-Umschaltung
7: Parametersatz-Umschaltung
604 8339 gglggqng 8: Rampen-Umschaltung
Dllraz?_)relngang 9: Motorpotenziometer auf
10: Motorpotenziometer ab
608 8844 Eﬁ:g?;izgan 11: /[Externer Fehler
DI0O gang 12: Fehler-Reset (Werkseinstellung DIO0)
61 Binireinas 19: Slave-Freilauf
: Omail;ilngange 20: Sollwert Ubernahme aktiv
26: TF-Meldung (Nur Bei DI05)
610 8340 Bglggqng 27: Schwingung / Warnung
Binareingang . .
DI10 28: Schwingung / Fehler
611 8341 Bel 29: Bremsverschleily
B'e egung 30: Reglersperre
indreingang .
DI11 33: Olalterung / Warnung
612 8342 Belegung 3‘5" g:a:terung ; Eih'er
. Binareingang :C alterung ertemperatur
ST DI12 36: Olalterung / Bereit
613 8343 Belegung
Binareingang
DI13
614 8344 Belegung
Binareingang
Dl14
615 8345 Belegung
Binareingang
DI15
616 8346 Belegung

Binareingang
DI16
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
62. Bindrausgange
620 8350 Belegung Binéar- 0: Keine Funktion
ausgang DO01 1: /Stérung (Werkseinstellung DO01)
621 8351 Belegung Binar- 2: Betriebsbereit (Werkseinstellung DO03)
ausgang DOO02 3: Endstufe ein
622 8916 Belegung Binar- 4: Drehfeld ein
ausgang DO03 5: Bremse auf (Werkseinstellung DO02 /

Nicht Bei DO03)
8: Parametersatz
9: Drehzahl-Referenzmeldung
11: Soll-Ist-Vergleichsmeldung
12: Stromreferenzmeldung
13: Imax-Meldung
21: IPOS-Ausgang
22: /IPOS Stoérung
23: PI-Regler-Istwert-Referenz
24: Ex-e Stromgrenze aktiv (in Vorbereitung)
27: Sicherer Halt
30: Ixt-Warnung
31: Ixt-Stérung

Sk ke

64. Analogausgange AO1 (optional)

640 8568 AO1 Analogaus-
gang

o

Keine Funktion
Rampengeneratoreingang
Solldrehzahl

Ist-Drehzahl

Ist-Frequenz

Ausgangsstrom

Wirkstrom

Gerateauslastung

Ist-Drehzahl (vorzeichenbehaftet)
Ist-Frequenz (vorzeichenbehaftet)

N =

Lo

641 10248.5 | AO1 Bezug 3000 rpm, 100 Hz, 150 %

nmax

nSoH-Bezug
Keine Funktion
0-20mA
4-20 mA
0-10V

642 8570 AO1 Betriebsart

A WODNON_LO 22N WON -

646 10246.1 | AO1 Kennlinie x1 | =100 % — 0 — +100 %
647 10246.2 | AO1 Kennliniey1l | 0—100 %

648 tenk | 10246.3 | AO1 Kennliniex2 =100 % — 0 — +100 %
649 10246.4 | AO1 Kennliniey2 | 0—100 %

7. Steuerfunktionen (auf FBG nur Parametersatz 1)
70. Betriebsarten 1/ 2

0 VFC

2 VFC & Hubwerk

3 VFC & Gleichstrombremsung
4 VFC & Fangfunktion

21 U/f-Kennlinie

22 U/f & Gleichstrombremsung

700/ 701 O 8574/ Betriebsart 1 /2
8575
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display ‘ MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
71. Stillstandstrom 1/ 2
710/ 711 8576 / Stillstandstrom 1/ | 0 — 50 % lyot
Lonk | 8577 2
72. Sollwert-Halt-Funktion 1/ 2
720/723 8578/ Sollwert-Halt- off Aus
8581 Funktion 1/2 on Ein
7211724 8579/ Stopp-Sollwert 1/ ' 0 —30 — 500 [rpm]
Lonk | 8582 2
7221725 8580 / Start-Offset1/2 0 —30— 500 [rpm]
8583
73. Bremsenfunktion 1 /2
731/734 8749/ Bremsenoff- 0-2]s]
8750 nungszeit 1/2
732/735 | ‘Lenk 8585 Bremseneinfall- 0-2(s]
8587 zeit1/2
74. Drehzahlausblendung
740742 8588 / Ausblendmitte 1/ 0 — 1500 — 5000 min~"
8590 2
741/743 ‘tenb 8589/ | Ausblendbreite1/ 0 —300 min~'
8591 2
75. Master-Slave-Funktion
750 8592 Slave-Sollwert
751 Lank 8593 Skalierung Slave-
Sollwert
76. Handbedienung
760 8798 Verriegelung off Aus
Lol RUN/STOP-Tas- on Ein
ten
77. Energiesparfunktion
770 8925 Energiesparfunk- = off Aus
L tion on Ein
8.. Geratefunktionen (auf FBG nur Parametersatz 1)
80. Setup
800 - Kurzmen long
Skoor & short
801 - Sprache DBG
802 8594 Werkseinstellung  no 0/ Nein
Std 1/ Standard
ALL 2 / Auslieferungszustand
Lank nEMA | 4/ Auslieferungszustand NEMA
803 8595 Parametersperre | off Aus
on Ein
804 8596 Reset Statistik- Keine Aktion
daten Fehlerspeicher
805 - Netznennspan- 50 - 500 V
nung
806 - Kopie DBG — Ja
MOVITRAC® B Nein
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
dez. Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
807 - Kopie MOVIT- Ja
RAC® B — DBG Nein
808 8660 24-V-Ausgangs- Aus
spannung Ein
809 10204.1 IPOS-Freischal- Aus
tung Ein
81. Serielle Kommunikation
810 8597 RS-485 Adresse | 0 —99
Lonk
811 8598 RS-485 Gruppen- | 100 — 199
adresse
812 8599 RS-485 Timeout- | 0 — 650 [s]
Zeit
82. Bremsbetrieb 1/ 2
820/ 821 8607 / 4-Quadranten- off Aus
T 8608 Betrieb 1/ 2 on Ein
83. Fehlerreaktionen
830 8609 Reaktion Klemme | 2 Sofortstopp / Stérung
"Externer Fehler" 4 Schnellstopp / Stérung (830)
833 8612 Reaktion Timeout 7 Schnellstopp / Warnung (833 / 836)
Lonb RS-485
836 8615 Reaktion Timeout
SBus
84. Reset-Verhalten
840 8617 Manueller Reset Ja
Nein
841 8618 Auto-Reset Aus
Ein
842 8619 Restart-Zeit 1-3-30s
85. Skalierung Drehzahl-Istwert
850 8747 Skalierungsfaktor = 1 — 65535 (nur tiber SHELL einstellbar)
Zahler
851 8748 Skalierungsfaktor = 1 — 65535 (nur tber SHELL einstellbar)
Nenner
852 Lonb | 8772/ Anwendereinheit | Text
8773
853 9312 Skalierte Dreh- 0 Drehzahl
zahl FBG 1 Skalierte Drehzahl
86. Modulation 1/ 2
860 / 861 8620/ PWM-Frequenz 4 4 kHz
8621 1/2 8 8 kHz
12 12 kHz
Land 16 16 kHz
862 /863 8751/ PWM fix 1/2 on Ein
8752 off Aus
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Nr. FBG Index Name Bereich / Werkseinstellung Wert nach
e Display MOVITOOLS® MotionStudio Inbetrieb-
nahme
87. Prozessdaten-Parametrierung
870 8304 Sollwert-Beschrei- Keine Funktion (Werkseinstellung P872)
bung PA1 Solldrehzahl (Werkseinstellung P871)
871 8305 Sollwert-Beschrei- Max. Drehzahl
bung PA2 Rampe
872 8306 Sollwert-Beschrei- Steuerwort 1 (Werkseinstellung P870)
bung PA3 Steuerwort 2
Solldrehzahl [%]
IPOS-PA-Data
D e Pl-Regler-Sollwert [%]
873 ) 8307 Istwert-Beschrei- Keine Funktion
bung PE1 Istdrehzahl (Werkseinstellung P874)
874 8308 Istwert-Beschrei- Ausgangsstrom (Werkseinstellung P875)
bung PE2 Wirkstrom
875 8309 Istwert-Beschrei- Statuswort 1 (Werkseinstellung P873)
bung PE3 Istdrehzahl [%]
IPOS PE-Data
PI-Regler Istwert [%]
876 8622 PA-Daten freige- Nein
Lo ben Ja
88. Serielle Kommunikation SBus
880 8937 SBus Protokoll 0 / MoviLink
L. 1/ CANopen
881 ~ 8600 SBus Adresse 0-63
882 8601 SBus Gruppen- 0-63
adresse
883 8602 SBus Timeout- 0 — 650 [s]
Zeit
884 8603 SBus Baudrate 125 125 kBaud
250 250 kBaud
Laond 500 500 kBaud
1000 1 MBaud
886 8989 CANopen 1-2-127
Adresse
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@ Datensicherung

10 Betrieb
10.1 Datensicherung

10.1.1 Datensicherung mit FBG11B

Sie kénnen mit dem Bediengerat FBG11B Parameterdaten vom MOVITRAC® B in das
Bediengerst speichern oder vom Bediengerat in das MOVITRAC® B holen.

Kontrollieren Sie nach dem Kopieren die Parameter auf ihre Richtigkeit.
Datensicherung mit FBG11B

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3
- starten
Anwahl
Datensicherung
- X DAX t] [Ent Enter
2)£0Py |
Parameterdaten von
FBG11B - MOVITRAC®B
- starten
Enter
=)

Parameterdaten von
MOVITRAC®B -> FBG11B

Nach dem Kopieren von Daten ist das MOVITRAC® B gesperrt. Der gesperrte Zustand
istin der Statusanzeige durch ein blinkendes STOP erkennbar. Zusatzlich blinkt die Sta-
tus-LED langsam gelb.

Sie kénnen die Sperre durch eine der folgenden Malinahmen aufheben:
*  RUN-Taste auf dem FBG11B driicken.

* Netz-Ausschalten, 10 Sekunden warten, Netz wieder einschalten.

10.1.2 Datensicherung mit DBG60B

Kopieren Sie den Parametersatz vom MOVITRAC® B in das Bediengerat DBG60B.
Dazu haben Sie folgende Mdglichkeiten:

» Rufen Sie im Kontextmeni den Menupunkt "KOPIEREN IN DBG" auf. Bestatigen Sie
mit der OK-Taste. Der Parametersatz wird vom MOVITRAC® B zum DBG60B
kopiert.

* Rufen Sie im Kontextmenu den Menupunkt "PARAMETER-MODUS" auf. Wahlen
Sie den Parameter P807 "MCB — DBG" aus. Der Parametersatz wird vom
MOVITRAC® B zum DBG60B kopiert.

10.1.3 Datensicherung mit UBP11A

Kopieren Sie den Parametersatz vom MOVITRAC® B in das Parametermodul UBP11A.
Driicken Sie dazu den Taster am unteren Ende des Moduls, der nur mit einem spitzen
Gegenstand gedriickt werden kann.
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Return-Codes (r-19 —r-38) — ~

10.1.4 Datensicherung mit MOVITOOLS® MotionStudio

Wenn Daten mit MOVITIOOLS® MotionStudio auf den Frequenzumrichter
MOVITRAC® B (ibertragen werden, so muss der Umrichter anschlieRend folgenderma-
Ren wieder freigegeben werden:

» Gerat im Netzwerk anwahlen

* Mit rechter Maustaste Kontextmen( 6ffnen

*  Meni [RUN/STOP via Software-Keypad] wahlen [1]
» Im Software-Keypad [RUN] wahlen [2]

sror o

) gy etwark,

=

-5 (1] Serial » M

- 3
Datenhaltung
| RN [ STOP via Software - Keypad I“l
Handbetrieh [1] "
Inbetrisbnahme
Parameterbaum
,
[2]
10.2 Return-Codes (r-19 — r-38)

Return-Codes MOVITRAC® B:

Nr. | Bezeichnung Bedeutung

19 | Parametersperre aktiviert Keine Anderung von Parametern méglich

20 | Werkseinstellung lauft Keine Anderung von Parametern méglich

23 | Optionskarte fehlt Fir Funktion notwendige Optionskarte fehlt

27 | Optionskarte fehlt Fir Funktion notwendige Optionskarte fehlt

28 | Reglersperre notwendig Reglersperre notwendig

29 | Wert fir Parameter unzulassig *  Wert fir Parameter unzulassig.

* Anwahl des FBG-Handbetriebs unzulassig, da
PC-Handbetrieb aktiv.

32 | Freigabe Sie kdnnen die Funktion nicht im Zustand FREI-
GABE ausfiihren
34 | Fehler im Ablauf » Fehler beim Speichern in FBG11B.

* Inbetriebnahme mit FBG nicht erfolgt. FBG Inbe-
triebnahme mit MotionStudio durchfihren oder
Motor neu auswahlen.

38 | FBG11B falscher Datensatz Gespeicherter Datensatz passt nicht zu Gerat
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10.3 Statusanzeigen
10.3.1 Bediengerat FBG11B

Status der
Binéreingénge /
Binédrausgénge

Wenn der Status "Antrieb freigegeben" ist, so zeigt die Anzeige die errechnete Ist-Dreh-
zahl an.

Zustand Anzeige

Antrieb "Reglersperre" OFF

Antrieb "keine Freigabe" StoP

Antrieb "Freigabe" 8888 (Ist-Drehzahl)
Werkseinstellung SEt (Set)
Stillstandsstrom dc

24-V-Betrieb 24U

Parameter PO39 (Binareingange Grundgerat), P048 (Binareingédnge Option) und Para-
meter P059 (Binarausgange) sind im Parametermenu als Anzeige-Parameter vorhan-
den. Die Statusanzeige erfolgt binér. Jedem Binarein- oder -ausgang sind 2 senkrecht
Ubereineinander liegende Segmente der 7-Segment-Anzeige zugeordnet. Dabei leuch-
tet das obere Segment, wenn der Binarein- oder -ausgang gesetzt ist und das untere
Segment, wenn der Binarein- oder -ausgang nicht gesetzt ist. Die beiden rechten 7-Seg-
ment-Anzeigen zeigen an, ob P039 (di = Binareingange Grundgerat), P048 (dl = Bi-
nareingange Option) oder P059 (do = Bindrausgange) ausgegeben wird.

TRY 1
) H—0

-
DO
-
I+
L
S

Ik

© - gQggggggg o -—

IR
o= NWAOIO

Wenn keine FIO21B mit Binareingdngen vorhanden ist, so zeigt die Anzeige di - - -.
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10.3.2 Blink-Codes der LED

Die LED an der Frontseite des Gerats signalisiert die folgenden Zustande:

Zustand Anzeige (optional mit Blink-Code Status-LED Grund-
FBG) gerat
"FREIGABE" Drehzahl Grin, Dauerleuchten

"FREIGABE" an Strombe-
grenzung

Drehzahl blinkend

Grin, schnelles Blinken

"STILLSTANDSSTROM" dc Grlin, langsames Blinken
Timeout Fehler 43 /46 / 47 Griin/Gelb, Blinken
"KEINE FREIGABE" Stop Gelb, Dauerleuchten
"WERKSEINSTELLUNG" SEt Gelb, schnelles Blinken
"REGLERSPERRE" OFF Gelb, schnelles Blinken
"24 V Betrieb" 24U blinkend Gelb, langsames Blinken

"SICHERER HALT"

U blinkend

Gelb, langsames Blinken

FBG Handbetrieb aktiv oder
Umrichter durch "Stop"-Taste
gestoppt

FBG-Handbetrieb-Pikto-
gramm oder "Stop" blin-
kend

Gelb, lang an, kurz aus

Kopieren

Systemfehler

Uberspannung / Phasenaus-
fall

Fehler 97

Fehler10/17 ...24/25/
32/37/38/45/77/80/
94

Fehler4/6/7

Rot/Gelb, Blinken

Rot, Dauerleuchten

Rot, langsames Blinken

Uberlast Fehler1/3/11/44 /84 Rot, schnelles Blinken
Uberwachung Fehler8/26/34/81/82 | Rot, 2 x Blinken
Motorschutz Fehler 31/ 84 Rot, 3 x Blinken

Falsche Interpretation der Anzeige U = "Sicherer Halt" aktiv.

Tod oder schwere Koérperverletzungen.

Die Anzeige U = "Sicherer Halt" aktiv ist nicht sicherheitsgerichtet und darf nicht sicher-
heitstechnisch weiter verwendet werden.

10.4 Geriétezustands-Codes

Sie konnen die Geratezustands-Codes durch das Statuswort 1 auslesen.

Code Bedeutung

0x0 nicht bereit

0x1 Reglersperre

0x2 keine Freigabe

0x3 Stillstandsstrom aktiv, keine Freigabe
0x4 Freigabe

0x8 Werkseinstellung ist aktiv
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10.5 Bediengeridt DBG60B

10.5.1 Grundanzeigen

0.00rpm
0.000Amp
REGLERSPERRE

0.00rpm
0.000Amp
KEINE FREIGABE

950.00rpm
0.990Amp
FREIGABE (VFC)

HINWEIS 6:
WERT ZU GROSS

FEHLER 9
INBETRIEBNAHME

(DEL)=Quit

10.5.2 Hinweismeldungen

Hinweismeldungen am DBG60B (ca. 2 s lang) oder im MOVITOOLS® MotionStudio/
SHELL (quittierbare Meldung):

Nr.

Text DBG60B/SHELL

Anzeige bei /REGLERSPERRE = "0".

Anzeige bei nicht freigegebenem Umrichter ("FREIGABE/

STOPP" ="0").

Anzeige bei freigegebenem Umrichter.

Hinweismeldung

Fehleranzeige

Beschreibung

1

ILLEGALER INDEX

Uber Schnittstelle angesprochener Index nicht vorhanden.

NICHT IMPLEMENT.

WERT NUR LESBAR

*  Versuch, eine nicht implementierte Funktion auszufiihren.
* Es wurde ein falscher Kommunikationsdienst angewahit.
» Handbetrieb liber unzulassige Schnittstelle (z. B. Feldbus) angewahlt.

Es wurde versucht, einen Read-only-Wert zu verandern.

PARAM. GESPERRT

Parametersperre P 803 = "EIN", Parameter kann nicht verandert werden.

SETUP AKTIV

Es wurde versucht, wahrend laufender Werkseinstellung Parameter zu
verandern.

WERT ZU GROSS

Es wurde versucht, einen zu groRen Wert einzugeben.

o N o

WERT ZU KLEIN
NOTW. KARTE FEHLT

Es wurde versucht, einen zu kleinen Wert einzugeben.

Fir die angewahlte Funktion notwendige Optionskarte fehlt.

1

12

NUR UBER ST1
NUR TERMINAL

KEIN ZUGRIFF

Handbetrieb muss tber X13:ST11/ST12 (RS485) beendet werden.

Handbetrieb muss Gber TERMINAL (DBG60B oder UWS21B) beendet
werden.

Zugriff auf gewahlten Parameter verweigert.

13

REG. SPERRE FEHLT

Fur die angewahlte Funktion Klemme DIJJ "/Reglersperre” = "0" setzen.

14

WERT UNZULASSIG

Es wurde versucht, einen unzuléssigen Wert einzugeben.

16

17

232

PARAM. NICHT GESP.

UMRICHTER FREIGE-
GEBEN

Uberlauf EEPROM-Puffer z.B. durch zyklische Schreibzugriffe. Parameter
wird nicht NETZ-AUS-sicher im EEPROM gespeichert.

*  Der zu andernde Parameter kann nur im Zustand "REGLERSPERRE"
eingestellt werden.

« Es wurde versucht, im freigegebenen Betrieb in den Handbetrieb zu
wechseln
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10.5.3 Funktionen des Bediengerits DBG60B

Tastenbelegung
DBG60B

[11 Stopp-Taste Stopp

[2] 1-Taste Pfeil auf, ein Menlpunkt nach oben

[3] RUN-Taste Start

[4] OK-Taste OK, Eingabe bestatigen

[5] Kontext-Taste Kontextmenu aktivieren

[6] |-Taste Pfeil ab, ein Menlpunkt nach unten

[71 .-Taste Dezimalkomma

[8] z-Taste Vorzeichenwechsel

[9] Taste0...9 Ziffern 0 ... 9

[10] <-Taste MenlUwechsel

[11] Sprachen-Taste  Sprache auswahlen

[12] DEL-Taste Letzte Eingabe l6schen
Kopierfunktion des  Mit dem Bediengerat DBG60B kdénnen komplette Parametersatze von einem MOVI-
DBG60B TRAC® auf andere MOVITRAC®-Gerate kopiert werden. Gehen Sie dazu folgender-

malen vor:

» Wahlen Sie im Kontextmeni den Menlpunkt "KOPIEREN IN DBG" an. Bestatigen
Sie mit der OK-Taste.

» Stecken Sie nach dem Kopiervorgang das Bediengerat auf den anderen Umrichter.

» Wahlen Sie im Kontextmeni den MenlUpunkt "KOPIEREN IN MCO7B" an. Bestatigen
Sie mit der OK-Taste.
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Parameter-Modus

Gehen Sie folgendermalen vor, um die Parameter im Parameter-Modus einzustellen:

1.

Aktivieren Sie das Kontextmeni durch Driicken der
Kontext-Taste. Der Menipunkt "PARAMETER-MO-
DUS" steht an erster Stelle.

Starten Sie durch Driicken der OK-Taste den PARA-
METER-MODUS. Es erscheint der erste Anzeige-Pa-
rameter POO0 "DREHZAHL". Wahlen Sie mit der 1-
Taste oder der |-Taste die Parameterhauptgruppen 0
bis 9 aus.

Wahlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste die ge-
wiinschte Parameterhauptgruppe aus. Der blinkende
Cursor steht unter der Zahl der Parameterhaupt-

gruppe.

Aktivieren Sie in der gewilinschten Parameterhaupt-
gruppe durch Dricken der OK-Taste die Auswahl der
Parameteruntergruppe. Der blinkende Cursor geht
eine Stelle nach rechts.

Wahlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste die ge-
winschte Parameteruntergruppe aus. Der blinkende
Cursor steht unter der Zahl der Parameterunter-

gruppe.

Aktivieren Sie in der gewiinschten Parameterunter-
gruppe durch Driicken der OK-Taste die Parameter-
auswahl. Der blinkende Cursor geht eine Stelle nach
rechts.

Wabhlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste den ge-
winschten Parameter an. Der blinkende Cursor steht
unter der 3. Ziffer der Parameternummer.

Driicken Sie die OK-Taste, um den Einstellmodus flr
den angewahlten Parameter zu aktivieren. Der Cursor
steht unter dem Parameterwert.

Stellen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste den ge-
winschten Parameterwert ein.

PARAMETER-MODUS
VARIABLEN-MODUS
GRUNDANZEIGE

P 000 upm
DREHZAHL

+0.0
REGLERSPERRE

P 1.. SOLLWERTE/
INTEGRATOREN

REGLERSPERRE

P 1.. SOLLWERTE/
INTEGRATOREN

REGLERSPERRE

\ 13. DREHZAHL-
RAMPEN 1

REGLERSPERRE

\ 13. DREHZAHL-
RAMPEN 1

REGLERSPERRE

\ 132 ]
T11 AUF LINKS

+0.13
REGLERSPERRE

\ 132 S
T11 AUF LINKS

+0.13_
REGLERSPERRE

\ 132 S
T11 AUF LINKS

+0.20_
REGLERSPERRE
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10. Bestatigen Sie mit der OK-Taste die Einstellung und V132 s
verlassen Sie mit der «—-Taste den Einstellmodus wie- T11 AUF LINKS
der. Der blinkende Cursor steht wieder unter der 3. Zif- +0.20
fer der Parameternummer. REGLERSPERRE

11.  Wahlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste einen an- \ 13. DREHZAHL-
deren Parameter aus oder wechseln Sie mit der DEL- RAMPEN 1
Taste wieder in das Menu der Parameteruntergrup-

REGLERSPERRE

Anwendermenti

Parameter zum
Anwendermenti
hinzufiigen

pen.

P 1.. SOLLWERTE/
INTEGRATOREN

12. Wahlen Sie mit der 1-Taste oder der |-Taste eine an-
dere Parameteruntergruppe aus oder wechseln Sie

mit der DEL-Taste wieder in das Ment der Parameter-
REGLERSPERRE

hauptgruppen.

13. Kehren Sie mit der Kontext-Taste in das Kontextment

zuruick. PARAMETER-MODUS

VARIABLEN-MODUS

GRUNDANZEIGE

Das Bediengerat DBG60B verfugt ab Werk Uber ein Anwendermenu mit den am hau-
figsten gebrauchten Parametern. Die Parameter des Anwendermenus werden im Dis-
play mit "\" vor der Parameternummer dargestellt (— Kap. "Komplette Parameterliste").
Sie kdnnen Parameter hinzufuigen oder Idschen. Insgesamt kénnen maximal 50 Para-
metereintrage gespeichert werden. Die Parameter werden in der Reihenfolge ange-
zeigt, wie sie im Umrichter abgespeichert wurden. Es erfolgt keine automatische Sortie-
rung der Parameter.

* Rufen Sie mit der Kontext-Taste das Kontextmenul auf. Wahlen Sie den Menlpunkt
"ANWENDERMENUE" aus und bestatigen mit der OK-Taste. Sie befinden sich im
Anwendermend.

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor um Parameter zum Anwendermeni hinzuzufiigen:

* Rufen Sie mit der Kontext-Taste das Kontextmen( auf. Wahlen Sie den Menlpunkt
"PARAMETER-MODUS" aus.

» Wahlen Sie den gewlinschten Parameter aus und bestatigen Sie mit der OK-Taste.

+ Kehren Sie mit der Kontext-Taste ins Kontextmeni zurlck. Wahlen Sie im
Kontextmenu den Mentpunkt "Pxxx HINZUFUEG" aus. Unter "xxx" steht jetzt der
zuvor ausgewahlte Parameter. Bestatigen Sie mit der OK-Taste. Der ausgewahlte
Parameter wird im Anwendermen( gespeichert.
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Parameter aus
dem Anwenderme-
nii I6schen

Aufwachparameter

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor um Parameter aus dem Anwendermenl zu
I6schen:

* Rufen Sie mit der Kontext-Taste das Kontextmenl auf. Wahlen Sie den Menlpunkt
"ANWENDERMENUE" aus.

* Wahlen Sie den Parameter aus, den sie |I6schen wollen. Bestatigen Sie mit der OK-
Taste.

+ Kehren Sie mit der Kontext-Taste ins Kontextmeni zurick. Wahlen Sie im
Kontextmenu den Menlpunkt "Pxxx ENTFERNEN" aus. Unter "xxx" steht jetzt der
zuvor ausgewahlte Parameter. Bestatigen Sie mit der OK-Taste. Der ausgewahlte
Parameter wird aus dem Anwendermeni geldscht.

Der Aufwachparameter wird nach Einschalten des Gerats im Display des DBG60B an-
gezeigt. Nach Auslieferung (Werkseinstellung) ist der Aufwachparameter die Grundan-
zeige. Sie konnen den Aufwachparameter individuell einstellen. Mogliche Aufwachpa-
rameter sind:

» Parameter (— Parameter-Modus)

+ Parameter aus dem Anwendermenl (— Anwenderment)

» Grundanzeige

Um einen Aufwachparameter zu speichern, gehen Sie so vor:

+ Wabhlen Sie zuerst im Parameter-Modus den gewtiinschten Parameter aus

» Wabhlen Sie anschlieRend im Kontextmeni den Menipunkt "XXXX AUFWACHPA."
aus. Unter "XXXX" steht der ausgewahlte Aufwachparameter. Bestatigen Sie mit der
OK-Taste.
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11 Service / Fehlerliste
11.1 Geréate-Informationen

11.1.1 Fehlerspeicher

Der Umrichter speichert die Fehlermeldung im Fehlerspeicher P080. Der Umrichter
speichert einen neuen Fehler erst nach Quittierung der Fehlermeldung. Die lokale Be-
dieneinheit zeigt den letzten aufgetretenen Fehler an. Dadurch sind bei Doppelfehlern
der in PO80 gespeicherte Wert und der auf der Bedieneinheit angezeigte Wert verschie-
den. Dies tritt zum Beispiel bei F-07 Uberspannung Zwischenkreis und anschlieend F-
34 Rampe-Timeout auf.

Zum Zeitpunkt der Stérung speichert der Umrichter folgende Informationen:
» Aufgetretener Fehler

+ Status der Binareingange / Binarausgange

» Betriebszustand des Umrichters

* Umrichterstatus

+ Kuhlkérpertemperatur

* Drehzahl

* Ausgangsstrom

*  Wirkstrom

» Gerateauslastung

» Zwischenkreis-Spannung

11.1.2 Abschaltreaktionen

Sofortabschaltung

Stopp

Timeout (War-
nung)

In Abhangigkeit von der Stérung gibt es 3 Abschaltreaktionen:

Diese Fehlerreaktion flihrt zu einer sofortigen Verriegelung der Endstufe mit gleichzei-
tiger Ansteuerung des Bremsenausgangs, so dass eine vorhandene Bremse einfallt.
Der Umrichter setzt die "Stérungsmeldung” und nimmt die "Betriebsbereitmeldung” zu-
ruck.

Dieser Zustand kann nur durch einen expliziten Fehler-Reset wieder verlassen werden.

Diese Fehlerreaktion flihrt zu einem Stopp an der eingestellten Stopprampe (P136 /
P146). Dieser Fehlerstopp ist zeitiberwacht. Wenn der Antrieb nicht innerhalb eines
vorgegebenen Zeitintervalls die Start-Stopp-Drehzahl erreicht, so wird in den Fehlerzu-
stand verzweigt, die Endstufe gesperrt und eine vorhandene Bremse fallt ein. Es wird
die Fehlermeldung "F34 Rampe-Timeout" generiert. Die urspriingliche Fehlermeldung
wird Uberschrieben. Wenn der Antrieb die Start-Stopp-Drehzahl erreicht, so wird in den
Fehlerzustand verzweigt, die Bremse fallt ein und die Endstufe wird gesperrt. Die "Sto-
rungsmeldung" wird gesetzt, die "Betriebsbereitmeldung" zuriickgenommen.

Dieser Zustand kann nur durch einen expliziten Fehler-Reset wieder verlassen werden.

Wird der Umrichter Gber eine Kommunikations-Schnittstelle (RS-485 oder SBus) ge-
steuert und wurde Netz-Aus und Netz-Ein durchgefiihrt, bleibt die Freigabe solange un-
wirksam, bis der Umrichter tiber die mit Timeout Giberwachte Schnittstelle wieder glltige
Daten erhalt.
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11.1.3 Reset
Reset Basisgerét

Reset Bediengerét

Reset Schnittstelle

238

Eine Fehlermeldung lasst sich quittieren durch:

* Reset Uber Eingangsklemmen mit einem entsprechend belegten Binareingang
(DI9J, DIg2...DI5). DIGJ ist werksmalig mit Fehler-Reset belegt.

Eine Fehlermeldung lasst sich quittieren durch:
* Manueller Reset auf Bedienfeld (Taster STOP/RESET).

Der Taster "STOP/RESET" hat Prioritat gegeniiber einer Klemmenfreigabe oder einer
Freigabe Uber Schnittstelle.

Nach aufgetretenem Fehler und programmierter Fehlerreaktion kénnen Sie mit der
STOP/RESET-Taste ein Reset durchfiihren. Der Antrieb ist nach Reset gesperrt. Sie
missen den Antrieb mit der RUN-Taste freigeben.

Eine Fehlermeldung lasst sich quittieren durch:

« Manueller Reset im MOVITOOLS® MotionStudio / P840 Manueller Reset = Ja oder
im Statusfenster der Reset-Button.
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11.2 Fehlerliste (F-00 — F-113)

Nr. | Bezeichnung | Reaktion Mogliche Ursache MaBnahme
00 | Kein Fehler
01 Uberstrom Sofortabschaltung '+ Kurzschluss am Ausgang * Kurzschluss entfernen
mit Verriegelung + Schalten am Ausgang » Schalten nur bei gesperrter
Endstufe
* Zu groRer Motor » Kleineren Motor anschlie3en
+ Defekte Endstufe » Falls Fehler nicht ricksetzbar,
SEW-Service zurate ziehen
03 | Erdschluss Sofortabschaltung |+ Erdschluss im Motor * Motor austauschen
mit Verriegelung « Erdschluss im Umrichter «  MOVITRAC® B austauschen
* Erdschluss in der Motorzulei- * Erdschluss beseitigen
tung
+  Uberstrom (siehe F-01) + Siehe F-01
04 | Brems-Chop- Sofortabschaltung |+ Generatorische Leistung zu * \erzoégerungsrampen verlan-
per mit Verriegelung grofR gern
* Bremswiderstandskreis unter- * Zuleitung Bremswiderstand pri-
brochen fen
* Kurzschluss im Bremswider- * Kurzschluss entfernen
standskreis
* Bremswiderstand zu hochohmig « Technische Daten des Bremswi-
derstands priifen
» Brems-Chopper defekt «  MOVITRAC® B austauschen
* Erdschluss * Erdschluss beseitigen
06 | Netz-Phasen- | Sofortabschaltung |+ Phasenausfall * Netzzuleitung tUberprifen
ausfall mit Verriegelung * Netzspannung zu gerin * Netzspannung uberprifen
(nur bei 3-pha- P g zu gering P 9 P
sigem Umrichter)
07  Zwischenkreis- | Sofortabschaltung  + Zwischenkreis-Spannung zu * Verzbgerungsrampen verlan-
Uberspannung | mit Verriegelung hoch gern
* Zuleitung Bremswiderstand pri-
fen
+ Technische Daten des Bremswi-
derstands priifen
» Erdschluss » Erdschluss beseitigen
08  Drehzahl-Uber- | Sofortabschaltung = Stromregler arbeitet an der Stell-
wachung mit Verriegelung grenze wegen:
+ Mechanischer Uberlastung » Last verringern
» Strombegrenzung tberprifen
* Verzbgerungsrampen verlan-
gern
« Eingestellte Verzégerungszeit
P501 erhohen')
* Phasenausfall am Netz * Netzphasen Uberprifen
* Phasenausfall am Motor * Motorzuleitung und Motor pri-
fen
+ Maximaldrehzahl fur VFC- + Maximaldrehzahl reduzieren
Betriebsarten tberschritten
09 | Inbetriebnahme @ Sofortabschaltung + Umrichter noch nicht in Betrieb |«  Umrichter in Betrieb nehmen

mit Verriegelung

genommen

* Unbekannter Motor gewahlt

Anderen Motor wahlen
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- ~  Fehlerliste (F-00 — F-113)
Nr. | Bezeichnung | Reaktion Mogliche Ursache MaBRnahme
10 | IPOS-ILLOP Stopp mit Verriege- | + Fehlerhafter Befehl bei der Pro- | + Programm Uberpriifen
lung grammausfuhrung
Nur mit IPOS +  Fehlerhafte Bedingungen bei +  Programmablauf iiberpriifen
der Programmausfiihrung
* Funktion im Umrichter nicht vor- | «+  Andere Funktion verwenden
handen / implementiert
11 Ubertemperatur | Stopp mit Verriege- | »+ Thermische Uberlastung des » Last verringern und / oder aus-
lung Umrichters reichend Kuhlung sicherstellen
*  Wenn Bremswiderstand im
Kuhlkorper integriert: Bremswi-
derstand extern montieren
17 | Systemstérung | Sofortabschaltung |+ Umrichter-Elektronik gestort, » Erdanbindungen und Schir-
mit Verriegelung moglicherweise durch EMV-Ein- mungen Uberpriifen und wenn
24 wirkung notig verbessern.
+ Bei wiederholtem Auftreten
SEW-Service zurate ziehen.
25 | EEPROM Stopp mit Verriege- | = Fehler beim Zugriff auf EEP- » Werkseinstellung aufrufen,
lung ROM Reset durchfiihren und neu
parametrieren.
+ Bei erneutem Auftreten SEW-
Service zurate ziehen.
26 | Externe Programmierbar + Externes Stoérungssignal Giber + Jeweilige Fehlerursache beseiti-
Klemme programmierbaren Eingang ein- gen, wenn nétig Klemme
gelesen umprogrammieren.
31 TF/TH-Ausl6- Stopp mit Verriege- | + Motor zu heil3, TF hat ausgelést  + Motor abkihlen lassen und Feh-
ser lung ler zuriicksetzen
* TF des Motors nicht oder nicht |+ Anschliisse / Verbindungen zwi-
korrekt angeschlossen schen MOVITRAC® Bund TF
«  Verbindung MOVITRAC® B und uberprifen
TF am Motor unterbrochen
32 | IPOS-Index- Stopp mit Verriege- + Programmiergrundsatze ver- * Anwenderprogramm Uberpru-
Uberlauf lung letzt, dadurch interner Stack- fen und korrigieren
Uberlauf
34  Rampen-Time- | Sofortabschaltung |+ Uberschreiten der eingestellten |« Rampenzeit verldngern.
out mit Verriegelung Rampenzeit.
* Wenn Sie die Freigabe wegneh- + Stopp-Rampenzeit verlangern
men und der Antrieb die Stopp-
Rampenzeit t13 um eine
bestimmte Zeit Uberschreitet, so
meldet der Umrichter F34.
35 | Betriebsart Ex = Programmierbar + Falsche Betriebsart gewahlt + Zugelassen Verfahren:

e-Schutz

* Unzulassiger Parametersatz

* Kein Ex e-Motor in Betrieb
genommen

* Fehlparametrierung der Fre-
quenzpunkte

* U/f, VFC, VFC-Hubwerk

» Nicht zuzgelassen Verfahren:
» Fangfunktion

+ DC-Bremsung

*  Gruppenbetrieb

e Nur Parametersatz 1 verwen-
den

* Ex e-Motor in Betrieb nehmen

* Frequenz A < Frequenz B
* Frequenz B < Frequenz C

» Fehlparametrierung der Strom-
grenzen

+ Stromgrenze A < Stromgrenze B
« Stromgrenze B < Stromgrenze
Cc
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Nr. | Bezeichnung | Reaktion Mogliche Ursache MaBnahme
36 | Option fehlt Sofortabschaltung |+ Optionskartentyp unzulassig » Richtige Optionskarte einsetzen
mit Verriegelung A -
+ Sollwertquelle, Steuerquelle * Richtige Sollwertquelle einstel-
oder Betriebsart fir diese Opti- len
onskarte unzulassig + Richtige Steuerquelle einstellen
* Richtige Betriebsart einstellen
» Parameter P120 und P121 pri-
fen
* Notwendige Option fehlt » Folgende Parameter prifen:
+ P121 fur FBG11B
+  P120 und P642 fir FIO12B
37 | System-Watch- Sofortabschaltung |+ Fehler im Ablauf der System- » Erdanbindungen und Schir-
dog mit Verriegelung Software mungen Uberpriifen und wenn
notig verbessern.
+ Bei wiederholtem Auftreten
SEW-Service zurate ziehen.
38 | System-Soft- Sofortabschaltung  + Systemstérung + Erdanbindungen und Schir-
ware mit Verriegelung mungen Uberpriifen und wenn
noétig verbessern.
+ Bei wiederholtem Auftreten
SEW-Service zurate ziehen.
43 | RS-485 Time- | Stopp ohne Verrie- | = Kommunikation zwischen * Verbindung zwischen Umrichter
out gelung? Umrichter und PC unterbrochen und PC tberprifen.
44 | Gerateauslas- | Sofortabschaltung |+ Gerateauslastung (Ixt-Wert)zu |« Leistungsabgabe verringern
tung mit Verriegelung groB * Rampen verlangern
* Wenn genannte Punkte nicht
moglich: GréReren Umrichter
einsetzen
45 | Initialisierung Sofortabschaltung |« Fehler bei der Initialisierung » SEW-Service zurate ziehen.
mit Verriegelung
47 | Systembus 1 Stopp ohne Verrie- |+ Fehler bei Kommunikation Gber | Systembusverbindung Gberpri-
Timeout gelung den Systembus fen
77 | IPOS-Steuer- Stopp mit Verriege- + Systemstorung » SEW-Service zurate ziehen.
wort lung
80 | RAM-Test Sofortabschaltung | Interner Geratefehler, RAM-Spei- SEW-Service zurate ziehen
cher defekt
81 | Startbedingung | Sofortabschaltung | Nur in Betriebsart "VFC-Hub-
mit Verriegelung werk":
Der Umrichter konnte wahrend der
Vormagnetisierungszeit nicht den
erforderlichen Strom in den Motor
einpragen:
* Motor-Bemessungsleistungim | ¢ Verbindung Umrichter und
Verhaltnis zur Umrichternenn- Motor Uberpriifen
leistung zu klein + Inbetriebnahmedaten priifen
und wenn nétig neue Inbetrieb-
nahme
* Querschnitt Motorzuleitung zu * Querschnitt der Motorzuleitung
klein prifen und wenn nétig erhéhen
82 | Ausgang offen | Sofortabschaltung | Nur in Betriebsart "VFC-Hub-

mit Verriegelung

werk™:

+ 2 oder alle Ausgangsphasen
unterbrochen

* Verbindung Umrichter und
Motor priifen

* Motor-Bemessungsleistung im
Verhaltnis zur Umrichternenn-
leistung zu klein

* Inbetriebnahmedaten priifen
und wenn nétig neue Inbetrieb-
nahme
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- ~ SEW-Elektronikservice
Nr. | Bezeichnung | Reaktion Mogliche Ursache MaBRnahme
84 | Motorschutz Stopp mit Verriege- | *+  Auslastung des Motors zu hoch  «  P345/346 I\-UL-Uberwachung
lung kontrollieren
+ Last verringern
* Rampen verlangern
* Langere Pausenzeiten
94 | Prifsumme Sofortabschaltung  + EEPROM defekt + SEW-Service zurate ziehen
EEPROM mit Verriegelung
97 | Kopierfehler Sofortabschaltung  »  Abziehen des Parametermoduls | Vor der Fehlerquittierung:
mit Verriegelung beim Kopiervorgang «  Werkseinstellung oder kom-
* Aus-/ Einschalten beim Kopier- pletten Datensatz vom Parame-
vorgang termodul laden
98 | CRC Error Sofortabschaltung | Interner Gerate-Fehler. Flash-Spei- | Gerat zur Reparatur einschicken.
Flash cher defekt.
100 Schwingung/ Fehler anzeigen Schwingungssensor warnt (— Schwingungsursache ermitteln.
Warnung Betriebsanleitung "DUV10A") Betrieb weiterhin mdglich bis F101
auftritt.
101 Schwingung Schnellstopp Schwingungssensor meldet Fehler | SEW-EURODRIVE empfiehlt, die
Fehler Schwingungsursache sofort zu
beseitigen
102 | Olalterung/ Fehler anzeigen Olalterungssensor warnt Olwechsel einplanen.
Warnung
103 | Olalterung/ Fehler anzeigen Olalterungssensor meldet Fehler SEW-EURODRIVE empfiehlt, das
Fehler Getriebedl sofort zu wechseln.
104  Olalterung/ Fehler anzeigen Olalterungssensor meldet Ubertem- | « Ol abkihlen lassen
Ubertempe- peratur « Einwandfreie Getriebekihlung
ratur prifen
105 | Olalterung/ Fehler anzeigen Olalterungssensor ist nicht * Spannungsversorgung des Olal-
Bereitmeldung betriebsbereit t_(_erungssensors purfen
+ Olalterungssensor prifen,
ggf. tauschen
106 | Bremsver- Fehler anzeigen Bremsbelag verschlissen Bremsbelag wechseln (— Betriebs-
schleil’ anleitung "Motoren")
110 | Fehler "Ex e- Stopp mit Verriege- | Zeitdauer des Betriebs unter 5Hz  +  Projektierung prifen
Schutz" lung Uberschritten « Zeitdauer des Betriebs unter 5
Hz verkurzen
113 | Drahtbruch Programmierbar Drahtbruch Analogeingang Al1 * Verdrahtung priifen
Analogeingang
116 | Fehler "Time- Schnellstopp / Kommunikations-Timeout MOVI- * Inbetriebnahme priifen
out MOVI-PLC" | Warnung PLC® * Verdrahtung priifen

1) Durch Veranderung der Parameter 500 / 502 und 501 / 503 wird die Drehzahliiberwachung eingestellt. Beim Deaktivieren oder beim
Einstellen einer zu groRen Verzdégerungszeit kann das Durchsacken von Hubwerken nicht sicher verhindert werden.

2) kein Reset nétig, nach Wiederherstellung der Kommunikation verschwindet die Fehlermeldung

11.3 SEW-Elektronikservice

11.3.1 Hotline

Unter der Rufnummer der Drive Service Hotline erreichen Sie rund um die Uhr und an
365 Tagen im Jahr einen Service-Spezialisten von SEW-EURODRIVE.

Wahlen Sie einfach die Vorwahl 01805 und geben Sie danach die Buchstabenkombina-
tion SEWHELP uUber die Tastatur Ihres Telefons ein. Naturlich kénnen Sie auch die
018057394357 wahlen.
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11.3.2 Zur Reparatur einschicken

Wenn Sie einen Fehler nicht beheben kénnen, wenden Sie sich bitte an den SEW-
Elektronikservice.

Bei Rucksprache mit dem SEW-Elektronikservice geben Sie bitte immer die Ziffern des
Geratestatus mit an. Der Service von SEW-EURODRIVE kann Ihnen dann effektiver
helfen.

Wenn Sie das Gerit zur Reparatur einschicken, geben Sie bitte Folgendes an:

Seriennummer (— Typenschild)
Typenbezeichnung

Kurze Applikationsbeschreibung (Anwendung, Steuerung Gber Klemmen oder seriell)
Angeschlossener Motor (Motorspannung, Schaltung Stern oder Dreieck)
Art des Fehlers

Begleitumstande

Eigene Vermutungen

Vorausgegangene ungewohnliche Vorkommnisse

11.4 Langzeitlagerung

Legen Sie bei Langzeitlagerung das Gerat zur Wartung alle 2 Jahre fur mindestens 5
Minuten an Netzspannung. Ansonsten verkirzt sich die Lebensdauer des Gerats.

Vorgehensweise bei unterlassener Wartung:

In den Umrichtern werden Elektrolyt-Kondensatoren eingesetzt, die im spannungslosen
Zustand einem Alterungseffekt unterliegen. Dieser Effekt kann zu einer Schadigung der
Elektrolyt-Kondensatoren fiihren, wenn das Gerat nach langer Lagerung direkt an
Nennspannung angeschlossen wird.

Bei unterlassener Wartung empfiehlt SEW-EURODRIVE, die Netzspannung langsam
bis zur Maximalspannung zu erhdhen. Dies kann z. B. mit einem Stelltransformator er-
folgen, dessen Ausgangsspannung geman folgender Ubersicht eingestellt wird. SEW-
EURODRIVE empfiehlt, die Spannung von 0 V innerhalb einiger Sekunden auf die erste
Stufe anzuheben.

SEW-EURODRIVE empfiehlt folgende Abstufungen:
AC 400/500-V-Gerate:

» Stufe 1: AC 350 V fir 15 Minuten

» Stufe 2: AC 420 V fir 15 Minuten

+ Stufe 3: AC 500 V fir 1 Stunde

AC 230-V-Gerate:

» Stufe 1: AC 170 V fur 15 Minuten
» Stufe 2: AC 200 V fur 15 Minuten
+ Stufe 3: AC 240 V fir 1 Stunde

Nach dieser Regeneration kann das Gerat sofort eingesetzt oder mit Wartung weiter
langzeitgelagert werden.
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12 Adressenverzeichnis

Deutschland

Hauptverwaltung Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fertigungswerk Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Vertrieb D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Fertigungswerk Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Fax +49 7251 75-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Postfachadresse
Postfach 1220 « D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE Ostringen GmbH Tel. +49 7253 92540
Franz-Gurk-Stralle 2 Fax +49 7253 925490
D-76684 Ostringen oestringen@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1174 « D-76677 Ostringen
Service Mitte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strafle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (bei Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sid SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (bei Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
West SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (bei Disseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-Stralle 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Technische Biiros Augsburg

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
August-Wessels-Stralle 29
D-86156 Augsburg

Tel. +49 821 22779-10
Fax +49 821 22779-50
tb-augsburg@sew-eurodrive.de

Berlin

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Lilienthalstralle 3a
D-12529 Schénefeld

Tel. +49 33762 2266-30
Fax +49 33762 2266-36
tb-berlin@sew-eurodrive.de

Bodensee

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Burgbergring 91
D-88662 Uberlingen

Tel. +49 7551 9226-30
Fax +49 7551 9226-56
tb-bodensee@sew-eurodrive.de

Bremen

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Bornstr.19 ... 22
D-28195 Bremen

Tel. +49 421 33918-10
Fax +49 421 33918-22
tb-bremen@sew-eurodrive.de

Dortmund

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
HildastraRe 10
D-44145 Dortmund

Tel. +49 231 912050-10
Fax +49 231 912050-20
tb-dortmund@sew-eurodrive.de

Dresden

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Hauptstralle 32
D-01445 Radebeul

Tel. +49 351 26338-0
Fax +49 351 26338-38
tb-dresden@sew-eurodrive.de
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Erfurt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 361 21709-70
Blumenstrale 70 Fax +49 361 21709-79
D-99092 Erfurt tb-erfurt@sew-eurodrive.de
Giistrow SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3843 8557-80
Am Gewerbegrund 3 Fax +49 3843 8557-88
D-18273 Gustrow tb-guestrow@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1216 « D-18262 Gustrow
Hamburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40 298109-60
Bramfelder Stralte 119 Fax +49 40 298109-70
D-22305 Hamburg tb-hamburg@sew-eurodrive.de
Hannover/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-10
Garbsen Alte Ricklinger Str.40-42 Fax +49 5137 8798-50
D-30823 Garbsen tb-hannover@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1104 53 « D-30804 Garbsen
Heilbronn SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7143 8738-0
ZeppelinstralRe 7 Fax +49 7143 8738-25
D-74357 Bénnigheim tb-heilbronn@sew-eurodrive.de
Herford SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5221 9141-0
Radewiger Strafl3e 21 Fax +49 5221 9141-20
D-32052 Herford tb-herford@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 4108 « D-32025 Herford
Karlsruhe SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7245 9190-10
Ettlinger Weg 2 Fax +49 7245 9190-20
D-76467 Bietigheim tb-karlsruhe@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 43 « D-76463 Bietigheim
Kassel SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 561 95144-80
Lange StralRe 14 Fax +49 561 95144-90
D-34253 Lohfelden tb-kassel@sew-eurodrive.de
Koblenz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2652 9713-30
Bahnstralle 17a Fax +49 2652 9713-40
D-56743 Mendig tb-koblenz@sew-eurodrive.de
Lahr SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7821 90999-60
EuropastralRe 3/1 Fax +49 7821 90999-79
D-77933 Lahr / Schwarzwald tb-lahr@sew-eurodrive.de
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-50
D-40764 Langenfeld tb-langenfeld@sew-eurodrive.de
Magdeburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 39203 7577-1
Breiteweg 53 Fax +49 39203 7577-9
D-39179 Magdeburg tb-magdeburg@sew-eurodrive.de
Mannheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 621 71683-10
Radeberger Strafle 2 Fax +49 621 71683-22
D-68309 Mannheim tb-mannheim@sew-eurodrive.de
Miinchen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 90955-110
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 90955-150
D-85551 Kirchheim tb-muenchen@sew-eurodrive.de
Miinster SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 251 41475-11
Von-Vincke-Stralte 14 Fax +49 251 41475-50
D-48143 Minster tb-muenster@sew-eurodrive.de
Niirnberg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 911 98884-50

Plattenackerweg 6
D-90455 Nurnberg

Fax +49 911 98884-60
tb-nuernberg@sew-eurodrive.de
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Regensburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 941 46668-68
Im Gewerbepark A15 Fax +49 941 46668-66
D-93059 Regensburg tb-regensburg@sew-eurodrive.de
Rhein-Main SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6172 9617-0
Niederstedter Weg 5 Fax +49 6172 9617-50
D-61348 Bad Homburg tb-rheinmain@sew-eurodrive.de
Stuttgart SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 711 16072-0
Friedrich-List-StralRe 46 Fax +49 711 16072-72
D-70771 Leinfelden-Echterdingen tb-stuttgart@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 14 Fax +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt tb-uim@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60
Nirnbergerstrale 118 Fax +49 931 27886-66
D-97076 Wurzburg-Lengfeld tb-wuerzburg@sew-eurodrive.de
Zwickau / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Meerane Dankritzer Weg1 Fax +49 3764 7606-20
D-08393 Meerane tb-zwickau@sew-eurodrive.de
Frankreich
Fertigungswerk Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Vertrieb 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fertigungswerk Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montagewerke Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Vertrieb Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Technische Biiros

Alsace Franche-
Comté

SEW-USOCOME
1, rue Auguste Gasser
F-68360 Soultz

Tel. +33 3 89 74 51 62
Fax +33 389 76 58 71

Alsace Nord

SEW-USOCOME
15, rue Mambourg
F-68240 Sigolsheim

Tel. +33 389 78 45 11
Fax +33 38978 4512

Aquitaine SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
62, avenue de Magellan
B.P.182
F-33607 Pessac Cedex
Ardennes SEW-USOCOME Tel. +33 3 83 96 28 04
Lorraine Fax +33 3 83 96 28 07

1, rue de la Forét
F-54250 Champigneulles
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Frankreich

Bourgogne

SEW-USOCOME
10, rue de la Poste
F-71350 Saint Loup Géanges

Tel. +33 3 8549 92 18
Fax +33 3854992 19

Bretagne Ouest

SEW-USOCOME
4, rue des Chataigniers
F-44830 Brains

Tel. +33 2 51 70 54 04
Fax +33 2 5170 54 05

Centre
Auvergne

SEW-USOCOME
27, avenue du Colombier
F-19150 Laguenne

Tel. +33 555201210
Fax +33 5552012 11

Centre Pays de
Loire

SEW-USOCOME
9, rue des Erables
F-37540 Saint Cyr sur Loire

Tel. +33 247 4133 23
Fax +33 247 41 34 03

Champagne

SEW-USOCOME
Impasse des Ouises
F-10120 Saint André les Vergers

Tel. +33 3257963 24
Fax +33 3257963 25

Lyon Nord-Est

SEW-USOCOME

Parc d'Affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +334 721537 03
Fax +334 721537 15

Lyon Ouest

SEW-USOCOME

Parc d'Affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +334 7215 37 04
Fax +334 721537 15

Lyon Sud-Est

SEW-USOCOME
Montée de la Garenne
F-26750 Génissieux

Tel. +33 4 75 05 65 95
Fax +33 4 75 05 65 96

Nord SEW-USOCOME Tel. +33 321 90 21 40
30, rue Léon Garet Fax +33 321 90 21 44
F-62520 Le Touquet

Normandie SEW-USOCOME Tel. +33 2 31 37 92 86
5 rue de la Limare Fax +332 317468 15
F-14250 Brouay

Paris Est SEW-USOCOME Tel. +33 164 17 02 47
45, rue des Cinelles Fax +33 1 64 17 66 49
F-77700 Bailly Romainvilliers

Paris Ouest SEW-USOCOME Tel. +33 1 30 90 89 86

42 avenue Jean Jaurés
F-78580 Maule

Fax +33 1 30 90 93 15

Paris Picardie

SEW-USOCOME
25 bis, rue Kléber
F-92300 Levallois Perret

Tel. +33 141 0592 74
Fax +33 141059275

Paris Sud SEW-USOCOME Tel. +33 1 60 81 10 56
6. chemin des Bergers Fax +33 1 60 81 10 57
Lieu-dit Marchais
F-91410 Roinville sous Dourdan

Provence SEW-USOCOME Tel. +334 91 18 00 11
Résidence Les Hespérides Bat. B2 Fax +334 9118 00 12
67, boulevard des Alpes
F-13012 Marseille

Pyrénées SEW-USOCOME Tel. +33 561 08 15 85

179, route de Grazac
F-31190 Caujac

Fax +33 561 08 16 44

Sud-Atlantique

SEW-USOCOME
12, rue des Pinsons
F-44120 Vertou

Tel. +33 240 80 32 23
Fax +33 2408032 13
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Agypten
Vertrieb Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Service Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Vereinigte Arabische Emirate
Algerien
Vertrieb Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentinien
Montagewerk Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Vertrieb Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montagewerke Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Vertrieb 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Vertrieb Adelaide SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 8161 4000
Service 9C Park Way Fax +61 8 8161 4002
Mawson Lakes, SA 5095 enquires@sew-eurodrive.com.au
Brisbane SEW-EURODRIVE PTY.LTD. Tel. +61 7 3272-7900
1 /34 Collinsvale St Fax +61 7 3272-7901
Rocklea, Queensland, 4106 enquires@sew-eurodrive.com.au
Perth SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 9478-2688
105 Robinson Avenue Fax +61 8 9277-7572
Belmont, W.A. 6104 enquires@sew-eurodrive.com.au
Technisches Biiro Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Fax +617 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladesch
Vertrieb Dhaka Jainex Industrial and Engineering Ltd Tel. +880 1713103502
B 12 Apon Nibash Fax +880 31 613041
East Nasirabad jainexbd@onlinectg.net
Bangladesh
Belgien
Montagewerk Brissel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Vertrieb Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industrie- SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence Center getriebe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879

BE-6900 Marche-en-Famenne

http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
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Belgien
Antwerpen SEW Caron-Vector Tel. +32 364 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Brasilien
Fertigungswerk Séo Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Vertrieb Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Service Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Weitere Anschriften tiber Service-Stationen in Brasilien auf Anfrage.
Bulgarien
Vertrieb Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Montagewerk Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Vertrieb Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postfachadresse
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fertigungswerk Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montagewerk No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Vertrieb Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montagewerk Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Vertrieb 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Danemark
Montagewerk Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Vertrieb Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk

sew@sew-eurodrive.dk
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Elfenbeinkiiste

Vertrieb Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Estland
Vertrieb Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finnland
Montagewerk Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Vertrieb Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Technische Biiros Helsinki SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Luutnantintie 5 Fax + 358 9 5666-311
FIN-00410 Helsinki sew@sew.fi
Vaasa SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Hietasaarenkatu 18 Fax +358 6 3127-470
FIN-65100 Vaasa sew@sew.fi
Rovaniemi SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Valtakatu 4 A Fax +358 201 589-239
FIN-96100 Rovaniemi sew@sew.fi
Fertigungswerk Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montagewerk Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Service F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabun
Vertrieb Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville
Gabun
Griechenland
Vertrieb Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr

Technisches Biiro

Thessaloniki

Christ. Boznos & Son S.A.
Asklipiou 26
562 24 Evosmos, Thessaloniki

Tel. +30 2 310 7054-00
Fax +30 2 310 7055-15
info@boznos.gr

GroRbritannien

Montagewerk Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Vertrieb Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Technische Biiros London SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 20 8458-8949

764 Finchely Road, Temple Fortune Fax +44 20 8458-7417

GB-London N.W.11 7TH

Midlands SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1527 877-319

5 Sugar Brook court,
Aston Road,
Bromsgrove, Worcs
B60 3EX

Fax +44 1527 575-245
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GroRbritannien

Scotland SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 17 8647-8730
Scottish Office Fax +44 17 8645-0223
No 37 Enterprise House
Springkerse Business Park
GB-Stirling FK7 7UF Scotland
Hong Kong
Montagewerk Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Vertrieb Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montagewerk Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2831086
Vertrieb Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Service POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montagewerk Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Vertrieb Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Technische Biiros Bengaluru SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road salesbang@seweurodriveindia.com
Bengaluru - 560052 - Karnataka ganesh@seweurodriveindia.com
Kolkata SEW EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 33 22827457
2nd floor, Room No. 35 Fax +91 33 22894204
Chowringhee Court saleskal@seweurodriveindia.com
55, Chowringhee Road a.j.biswas@seweurodriveindia.com
Kolkata - 700 071 - West Bengal
Chandigarh SEW EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9878469579
Sujit Kumar Mishra Fax +91 1722738664
H.No0.5464/3 Modern Housing Complex saleschand@seweurodriveindia.com
Manimajra
Chandigarh -160101
Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 42849813
2nd Floor, Josmans Complex, Fax +91 44 42849816
No. 5, McNichols Road, saleschen@seweurodriveindia.com
Chetpet c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Chennai - 600031 - Tamil Nadu
Coimbatore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 422 2455420
Office No 60 Fax +91 422 2443988
Arpee Centre (Opp Annapoorna Hotel) salescmb@seweurodriveindia.com
420 N, NSR Road, Saibaba Colony p.selvakumar@seweurodriveindia.com
Coimbatore 641 0111 - Tamil Nadu
Cuttack SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9937446333
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Indien
Madgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited samrat.chakravorty@seweurodriveindia
Flat No.-G1, -com
Shivas-Laxmi Prasad Co-Operative Housing
Society,
Padmanarayan Estate,
Near Jivottaam Math,
Gagole Madgao, Goa - 403 602
Hyderabad SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 40 23414698
408, 4th Floor, Meridian Place Fax +91 40 23413884
Green Park Road saleshyd@seweurodriveindia.com
Amerpeet ma.choudary@seweurodriveindia.com
Hyderabad - 500016 - Andhra Pradesh
Jamshedpur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9934123671
Flat No.: B/2, B.S. Apartment siddaratha.mishra@seweurodriveindia.
Road No.: 4, Contractor’s area, com
Bistupur
Jamshedpur 831 001 - Chhattisgarh
Lucknow SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9793627333
69, Shiv Vihar Colony amit.nigam@seweurodriveindia.com
Vikas Nagar-5
Lucknow 226022 - Uttar Pradesh
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza, J.B. Nagar, Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) salesmumbai@seweurodriveindia.com
Mumbai - 400059 - Maharashtra p.s.ray@seweurodriveindia.com
New Delhi SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 11 25544111
418-419, Suneja Tower-1 Fax +91 11 25544113
District Centre, Janak Puri salesdelhi@seweurodriveindia.com
New Delhi 110 058 vikram.juneja@seweurodriveindia.com
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 20 25671751
Office No. 2 & 7, First Floor, Triveni Apartment Fax +91 20 25661668
Model Colony, Gokhale Road salespune@seweurodriveindia.com
Pune 411016 - Maharashtra praveen.hosur@seweurodriveindia.com
Raipur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9893290624
Flat No-0-102, First Floor sutanu.sarkar@seweurodriveindia.com
Satyam Appt., Golchha Park
Nr Mining Office, Ring Road-1
Raipur 492 001 - Chhattisgarh
Indonesien
Technisches Biiro Jakarta SEW-EURODRIVE Pte Ltd. Tel. +62 21 5359066
Jakarta Liaison Office, Fax +62 21 5363686
Menara Graha Kencana Service Hotline: +65 61000 739
JI. Perjuangan No. 88, LT 3 B, Kebun Jeruk, sew@cbn.net.id
Jakarta 11530, Indonesia
Irland
Vertrieb Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Island
Vertrieb Reykjavik Vélaverk ehf. Tel. +354 568 3536

Bolholti 8, 3h.
IS - 105 Reykjavik

Fax +354 568 3537
velaverk@velaverk.is

06/2009




1

Israel

Vertrieb Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512

58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il

office@liraz-handasa.co.il

Italien
Montagewerk Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Vertrieb Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Technische Biiros Bologna

SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s.

Via della Grafica, 47
1-40064 Ozzano dell'Emilia (Bo)

Tel. +39 051 65-23-801
Fax +39 051 796-595

Caserta SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 0823 219011
Viale Carlo Il Km. 23,300 Fax +39 0823 421414
1-81020 S. Nicola la Strada (Caserta)
Pescara SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 085 41-59-427
Viale Europa,132 Fax +39 085 41-59-643
1-65010 Villa Raspa di Spoltore (PE)
Torino SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 011 3473780
Filiale Torino Fax +39 011 3473783
c.so Unione Sovietica 612/15 - int. C
1-10135 Torino
Verona SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 045 89-239-11
Via P. Sgulmero, 27/A Fax +39 045 97-6079
1-37132 Verona
Japan
Montagewerk lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Vertrieb 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service lwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818

sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Technische Biiros Fukuoka

SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD.
C-go, 5th-floor, Yakuin-Hiruzu-Bldg.
1-5-11, Yakuin, Chuo-ku

Fukuoka, 810-0022

Tel. +81 92 713-6955
Fax +81 92 713-6860
sewkyushu@jasmine.ocn.ne.jp

Osaka SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 6 6444--8330
B-Space EIRAI Bldg., 3rd Floor Fax +81 6 6444--8338
1-6-9 Kyoumachibori, sewosaka@crocus.ocn.ne.jp
Nishi-ku, Osaka, 550-0003
Tokyo SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 3 3239-0469
Izumi-Bldg. 5 F Fax +81 3 3239-0943
3-2-15 Misaki-cho Chiyoda-ku, Tokyo sewtokyo@basil.ocn.ne.jp
101-0061
Kamerun
Vertrieb Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montagewerke Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Vertrieb 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca

marketing@sew-eurodrive.ca
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Kanada
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Weitere Anschriften liber Service-Stationen in Kanada auf Anfrage.
Kolumbien
Montagewerk Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Vertrieb Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Montagewerk Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Vertrieb B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Technische Biiros Daegu SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 53 650-7111
No.1108 Sungan officetel Fax +82 53 650-7112
87-36, Duryu 2-dong, Dalseo-ku
Daegu 704-712
DaeJeon SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 42 828-6461
No. 1502, Hongin officetel Fax +82 42 828-6463
536-9, Bongmyung-dong, Yusung-ku
Daejeon 305-301
Kwangiju SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 62 511-9172
4fl., Dae-Myeong B/D Fax +82 62 511-9174
96-16 Unam-dong, Buk-ku
Kwangju 500-170
Seoul SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 2 862-8051
No.504 Sunkyung officetel Fax +82 2 862-8199
106-4 Kuro 6-dong, Kuro-ku
Seoul 152-054
Kroatien
Vertrieb Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Vertrieb Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Vertrieb Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
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Litauen
Vertrieb Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Nauijoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburg
Montagewerk Brussel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Vertrieb Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montagewerk Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Vertrieb No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia

Technische Biiros

Kota Kinabalu

SEW-EURODRIVE Sdn Bhd
(Kota Kinabalu Branch)
Lot No. 2,1st Floor, Inanam Baru

Phase lll, Miles 5.1 /2, Jalan Tuaran, Inanam

89350 Kota Kinabalu
Sabah, Malaysia

Tel. +60 88 424792
Fax +60 88 424807

Kuala Lumpur

SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd.

No. 2, Jalan Anggerik Mokara 31/46
Kota Kemuning Seksyen 31

40460 Shah Alam

Selangor Darul Ehsan

Tel. +60 3 5229633
Fax +60 3 5229622

sewpjy@po.jaring.my

Kuching SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 82 232380
Lot 268, Section 9 KTLD Fax +60 82 242380
Lorong 9, Jalan Satok
93400 Kuching, Sarawak
East Malaysia
Penang SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 4 3999349
No. 38, Jalan Bawal Fax +60 4 3999348
Kimsar Garden seweurodrive@po.jaring.my
13700 Prai, Penang
Marokko
Vertrieb Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mauretanien
Vertrieb Zouérate AFRICOM - SARL Tel. +222 54 40134
En Face Marché Dumez Fax +222 54 40538
P.B. 88 cybertiris@mauritel.mr
Zouérate
Mexiko
Montagewerk Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Vertrieb SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx

Parque Industrial Quéretaro
C.P. 76220
Quéretaro, México

scmexico@seweurodrive.com.mx
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Neuseeland
Montagewerke Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Vertrieb P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Technisches Biiro Palmerston SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 6 355-2165
North C/-Grant Shearman, RD 5, Aronui Road Fax +64 6 355-2316
Palmerston North sales@sew-eurodrive.co.nz
Niederlande
Montagewerk Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Vertrieb Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norwegen
Montagewerk Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Vertrieb Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Osterreich
Montagewerk Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Vertrieb Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Technische Biiros Linz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 732 655 109-0
Reuchlinstr. 6/3 Fax +43 732 655 109-20
A-4020 Linz tb-linz@sew-eurodrive.at
Graz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 316 685 756-0
Grabenstrafte 231 Fax +43 316 685 755
A-8045 Graz tb-graz@sew-eurodrive.at
Dornbirn SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 5572 3725 99-0
Lustenauerstralle 27/1 Fax +43 5572 3725 99-20
A-6850 Dornbirn tb-dornbirn@sew-eurodrive.at
Peru
Montagewerk Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Vertrieb S.A.C. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima Sewperu@sew_eurodrivelcom.pe
Philippinen
Technisches Biiro Manila SEW-EURODRIVE Pte Ltd Tel. +63 2 894275254
Manila Liaison Office Fax +63 2 8942744
Suite 110, Ground Floor sewmla@i-next.net
Comfoods Building
Senator Gil Puyat Avenue
1200 Makati City
Polen
Montagewerk todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Vertrieb ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 45
Service PL-92-518 £6dz http://www.sew-eurodrive.pl

sew@sew-eurodrive.pl
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Polen

24-h-Service

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl

Technisches Biiro Tychy SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 32 32 32 610
ul. Nad Jeziorem 87 Fax +48 32 32 32 649
PL-43-100 Tychy
Bydgoszcz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 52 3606590
ul. Fordofiska 246 Fax +48 52 3606591
PL-85-959 Bydgoszcz
Poznan SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 61 8741640
ul. Romana Maya 1 Fax +48 61 8741641
PL-61-371 Poznan
Szczecinek SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 94 3728820
ul. Mickiewicza 2 pok. 36 Fax +48 94 3728821
PL-78-400 Szczecinek
Portugal
Montagewerk Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Vertrieb Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Technische Biiros Lisboa SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 21 958-0198
Nucleo Empresarial | de Sao Julido do Tojal Fax +351 21 958-0245
Rua de Entremuros, 54 esc.lisboa@sew-eurodrive.pt
Fracgéo |
P-2660-533 Sao Julido do Tojal
Porto SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 229 350 383
Av. 25 de Abril, 68 Fax +351 229 350 384
4440-502 Valongo MobilTel. +351 9 32559110
esc.porto@sew-eurodrive.pt
Rumaénien
Vertrieb Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Russland
Montagewerk St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Vertrieb P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru

sew@sew-eurodrive.ru

Technisches Biiro
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Ekaterinburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 343 310 3977
Kominterna Str. 16 Fax +7 343 310 3978
Office 614 eso@sew-eurodrive.ru
RUS-620078 Ekaterinburg

Irkutsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 3952 25 5880
5-Armii Str., 31 Fax +7 3952 25 5881
RUS-664011 Irkutsk iso@sew-eurodrive.ru

Moskau ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 495 9337090
RUS-107023 Moskau Fax +7 495 9337094

mso@sew-eurodrive.ru
Novosibirsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 383 3350200

pr. K Marksa, d.30
RUS-630087 Novosibirsk

Fax +7 383 3462544
nso@sew-eurodrive.ru
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Russland
Togliatti ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 8482 710529
Sportivnaya Str. 4B, office 2 Fax +7 8482 810590
Samarskaya obl.
RUS-445057 Togliatti
Schweden
Montagewerk Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Vertrieb Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
Vertrieb Goteborg SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 31 70968 80
Gustaf Werners gata 8 Fax +46 31 70968 93
S-42132 Vastra Frélunda goteborg@sew.se
Stockholm SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 8 44986 80
Bjorkholmsvagen 10 Fax +46 8 44986 93
S-14146 Huddinge stockholm@sew.se
Malmo SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 40 68064 80
Borrgatan 5 Fax +46 40 68064 93
S-21124 Malmé malmo@sew.se
Skelleftea SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 910 7153 80
Tradgardsgatan 8 Fax +46 910 7153 93
S-93131 Skelleftea skelleftea@sew.se
Schweiz
Montagewerk Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Vertrieb Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Technische Biiros Suisse André Gerber Tel. +41 24 445 3850
Romande

Es Perreyres
CH-1436 Chamblon

Fax +41 24 445 4887

Bern / Solothurn

Rudolf Biihler
Muntersweg 5
CH-2540 Grenchen

Tel. +41 32 652 2339
Fax +41 32 652 2331

Zentralschweiz
und Tessin

Beat Litolf
Baumacher 11
CH-6244 Nebikon

Tel. +41 62 756 4780
Fax +41 62 756 4786

Zentralschweiz,
Aargau

Armin Pfister
Stierenweid
CH-4950 Huttwill, BE

Tel. +41 62 962 54 55
Fax +41 62 962 54 56

Ziirich, Tessin

Gian-Michele Muletta
Fischerstrasse 61
CH-8132 Egg bei Zirich

Tel. +41 44 994 81 15
Fax +41 44 994 81 16

Bodensee und

Markus Kiinzle

Tel. +41 71 845 2808

Ostschweiz Eichweg 4 Fax +41 71 845 2809
CH-9403 Goldach
Senegal
Vertrieb Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770

Mécanique Générale
Km 8, Route de Rufisque
B.P. 3251, Dakar

Fax +221 338 494 771
senemeca@sentoo.sn
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Serbien
Vertrieb Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC Kogum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapur
Montagewerk Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Vertrieb No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slowakei
Vertrieb Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o0. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slowenien
Vertrieb Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montagewerk Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Vertrieb Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Technische Biiros Barcelona Delegacion Barcelona Tel. +34 93 7162200
Avenida Francesc Macia 40-44 Oficina 4.2 Fax +34 93 7233007
E-08208 Sabadell (Barcelona)
Lugo Delegacion Noroeste Tel. +34 639 403348
Apartado, 1003 Fax +34 982 202934
E-27080 Lugo
Madrid Delegacion Madrid Tel. +34 91 6342250
Gran Via. 48-2° A-D Fax +34 91 6340899
E-28220 Majadahonda (Madrid)
Sevilla MEB Tel. +34 954 356 361
Pologono Calonge, C/A Nave 2 - C Fax +34 954 356 274
E-41.077 Sevilla mebsa.sevilla@mebsa.com
Valencia MEB Tel. +34 961 565 493
Musico Andreu i Piqueres, 4 Fax +34 961 566 688
E-46.900 Torrente (Valencia) mebsa.valencia@mebsa.com
Sri Lanka
Vertrieb Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887

254, Galle Raod
Colombo 4, Sri Lanka

Fax +94 1 2582981
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Sidafrika
Montagewerke Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Vertrieb Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007

7 Christie Crescent
Vintonia

P.O.Box 1942
Nelspruit 1200

Fax +27 13 752-8008
robermeyer@sew.co.za

Technische Biiros Port Elizabeth

SEW-EURODRIVE PTY LTD.
8 Ruan Access Park

Old Cape Road
Greenbushes

6000 Port Elizabeth

Tel. +27 41 3722246
Fax +27 41 3722247
dtait@sew.co.za

Richards Bay

SEW-EURODRIVE PTY LTD.
103 Bulion Blvd

Richards Bay

P.O. Box 458

Richards Bay, 3900

Tel. +27 35 797-3805
Fax +27 35 797-3819
jswart@sew.co.za

Taiwan (R.O.C.)

Vertrieb Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District
Nan Tou 540
Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Hwa South Road, Taipei Telex 27 245
sewtwn@ms63.hinet.net
Thailand
Montagewerk Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Vertrieb 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Technische Biiros Bangkok SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 2 7178149

6th floor, TPS Building
1023, Phattanakarn Road
Suanluang
Bangkok,10250

Fax +66 2 7178152
sewthailand@sew-eurodrive.com
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Thailand

Hadyai SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 74 359441
Hadyai Country Home Condominium Fax +66 74 359442
59/101 Soi.17/1 sewthailand@sew-eurodrive.com
Rachas-Utid Road.
Hadyai, Songkhla 90110
Khonkaen SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 43 225745

4th Floor, Kaow-U-HA MOTOR BIldg,
359/2, Mitraphab Road.

Muang District

Khonkaen 40000

Fax +66 43 324871
sew-thailand@sew-eurodrive.com

Tschechische Republik

Vertrieb Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz

Technische Biiros Brno SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 543 256 151 +420 543 256

Kgenova 52
CZ -60200 Brno

163
Fax +420 543 256 845

Hradec Kralové

SEW-EURODRIVE CZ S.R.O.
Eechova 498
CZ-50202 Hradec Kralové

Tel. +420 495 510 141
Fax +420 495 521 313

Plzeo SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 378 775 300
Areal KRPA a.s. Fax +420 377 970 710
Zahradni 173/2
CZ-32600 Plzed
Klatovy SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 376 310 729
Technicka kancelag Klatovy Fax +420 376 310 725
Domazlicka 800
CZ-33901 Klatovy
Tunesien
Vertrieb Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Tirkei
Montagewerk Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Vertrieb Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Technische Biiros Adana SEW-EURODRIVE Tel. +90 322 359 94 15
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 322 359 94 16
Kizilay Caddesi 8 Sokak No
6 Dadtekin Is Merkezi Kat 4 Daire 2
TR-01170 SEYHAN / ADANA
Ankara SEW-EURODRIVE Tel. +90 312 3853390 / +90 312
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3544715/ +90 312 3546109
Ozcelik Is Merkezi, 14. Sok, No. 4/42 Fax +90 312 3853258
TR-06370 Ostim/Ankara
Bursa SEW-EURODRIVE Tel. +90 224 443 4556
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Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti.
Besevler Kiglk Sanayi

Parkoop Pargacilar Sitesi 48. Sokak No. 47

TR NilUfer/Bursa

Fax +90 224 443 4558
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Tirkei
Izmir SEW-EURODRIVE Tel. +90 232 4696264
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 232 4336105
1203/11 Sok. No. 4/613
Hasan Atli Is Merkezi
TR-35110 Yenisehir-lzmir
Ukraine
Vertrieb Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Vertrieb Kiev SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 44 503 95 77
S. Oleynika str. 21 Fax +380 44 503 95 78
02068 Kiev kso@sew-eurodrive.ua
Donetsk SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 62 38 80 545
25th anniversary of RKKA av. 1-B, of. 805 Fax +380 62 38 80 533
Donetsk 83000 dso@sew-eurodrive.ua
Ungarn
Vertrieb Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Uruguay
Vertrieb Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 90181-89
German Barbato 1526 Fax +598 2 90181-88
CP 11200 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
USA
Fertigungswerk Southeast SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montagewerk Region 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Vertrieb P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montagewerke Northeast SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Vertrieb Region Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Midwest Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Southwest SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Region 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Western Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Weitere Anschriften iber Service-Stationen in den USA auf Anfrage.
Venezuela
Montagewerk Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Vertrieb Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve

Valencia, Estado Carabobo

ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
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WeiBrussland

Vertrieb

Minsk

SEW-EURODRIVE BY
RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Tel.+375 (17) 298 38 50
Fax +375 (17) 29838 50
sales@sew.by
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Al1 Betriebsart
Al1 Skalierung (Sollwerte Analogeingang) ........cc.ccoeeveereercveennne. 97
AlT-KENNIINI©...ceeieiiieeie ettt 98
Al2 Betriebsart ........ooo i 99
Al2 Kennlinie............ccee..e. ....100
Aktueller Parametersatz...........occooveiriiiiiiiiincccceeesee e 92
Analogausgange AOT ......c.oiiiiiiieiee e 109
ANAIoge SOIWEE ......ceeiiiiiiiieiie e 92
Analoge Sollwertvorgabe .. ....213
Analog-Eingang Al1 .... 92, 97
Analog-Eingang Al2 ...........cooiiiiie e 92, 99
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B
Bediengerdat DBGBOB ..........ccoocueiiiiiiiiiiie e 47
Inbetriebnahme.........ccccooviiiie 204
Parameter einstellen ...........ccooceeiiiiiii 209
Bediengerdt FBG11B........ccceeiiiiieiciieecee e 43, 196
Bedi€NUNG......cooiiiiiiiiii e 197
Funktionen...... ..196
Inbetriebnahme..........cccooiiiiiie ....201
Status der Binareingénge / -ausgange .. ....230
StatuSANZEIGEN ...oveiiiiiii e 230

Betriebszustande, Prioritat...

Biegeraum.........ccccceeviinnnns

Bimetallschalter TH.........coooiiiiiieeee e 185
BiNArauSgang.........ueeeiueeiiiiiee ittt 22,92,109
BiNArauSgange.........ceeveueeeiiiieeciiee e e esee e eeree e 92, 109, 168

BiNAreingang .........coocueii i e 92, 108
BinAreingange .........ccccvevcveeeiiiie e 22,92, 108, 168
BOOSE ... e 103
Bremsbetrieb ..o 117
Bremsenansteuerung ...........ceeveeiiieiiieieeiiee e 133
Bremseneinfallzeit ............cooociiiiiii s 113
Bremsendffnungszeit.........coooeiiiiiiiiiie e 113
Bremsenparameter....

Bremsgleichrichter ..o
ANSCRIUSS ...t
Bremswiderstand...
Drahtwiderstand
Flachbauform ....
(1Y =10 o110 [ RS
P e
Stahlgitterwiderstand.............ococeiiiiiiii e 130
Bremswiderstand BW, ANSChIUSS ..........cccoeiiiiiiiiiiiieiiiees 185
Bremswiderstand, Anschluss
Bremswiderstand, Projektierung ...........c.cocoeiiiiiiiiiniines 128
Bremswiderstand, Stahlgitterwiderstand................cccceiiene. 56
BUSAIQQNOSE.......eeiiiiiiii e 93
C
CE-KennzeichNUNG ........cccoiiiiiiiiiiiiecee e 19
(7] Lo I8 o = LSS 182
CUL e ———————————— 19
D
DatensiCherung ..........coooviiiiiii e 197, 228
DBGBOB ......ooeeieiieeeiee ettt 228
FBGTAB .. it 228
MOVITOOLS® MotionStudio ........cceeiieireeiiiieeieeeeiee e 229
UBP11A............. ..228
DBG60B Bediengerat ... 47
ANZEIGEN ..o 232
Handbetrieb.........ccooooiiieiii 209
Inbetriebnahme ..., 204
Parameter einstellen ... 209
DeViceNet DFD1AB ... ..ooiiiiiieiie et 82
DFD11B DeviceNet ...
DFE24B EtherCat.........cocceiiiiieeee e
DFE32B PROFINET .....ooiiiiiiiiii et
DFE33B PROFINET .....coiiiiiiiiiieiiie it
DFP21B PROFIBUS ...
DFS11B PROFIBUS ....
DFS21B PROFINET ....ccoiiiiiieiieeeie it
Drahtbruch-Erkennung ...........ccoooiiiiiniiiceeeeeee
Drahtwiderstand, Bremswiderstand ..56
Drehrichtung FBG Handbetrieb.... ... 99
Drehrichtungsfreigabe..............cccccc.... ..200
Drehstrombremsmotoren, Anschluss ...........ccooceeiiiiiiiiiieeennes 132
Drehzahl manuell einstellen ... 199
Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie ............cccccooiiiiiiiiiieneeee. 123
Drehzahlrampen.........cooeiioiiiie e s 100
Drehzahlreferenzmeldung ..........ccccoeiiiiiiiiiiiiencee e
Drehzahl-Referenzwert ............cooiiiiiiiiie e
Drehzahl-Uberwachung............cccccoceevoeeveececeeeeeeeeeeeeeee
Drehzahliberwachungen
Drehzahl, AnZzeigewert ............cooiiiiiiiee e
Drehzahl, maximal............cooooiiiiiiiiii e

Drehzahl, minimal...........cccveiiieeiiiiee e
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DrucKregelung..........ueiiiiiieiiiee et 151
Dynamische ANWendungen ...........cccceeeiiiieeiieee e 124
E
Einbaulage .........coocuviiiiiiii e 166
Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV .............ccccooiiiineenn. 141
Elektronikdaten ...
ElektroniKIeitungen..........ccooiiiiiiiie e
Elektronik-Schirmklemmen .. .
Elektronikservice..........cocooiiiiiiiiiic
EMV s
EMV-gerechte Installation....
EMV-Grenzwerte .........cc.ccccvreennene
EMV-Kondensatoren deaktivieren .
EMV-Modul FKE ........cooiiiiiiiiiie e 72,173
Energiesparfunktion .............ccccceiiiiiiiien e 115
Enter (Bediengerat FBG11B)... ....196
EtherCat DFE24B .........cocoioiiiiiieieeeeieeeie e 83
Externe Sollwertvorgabe..........ccccccoiiiiiiiiiiie e 200
Externe Spannungsversorgung DC 24 V..........ccccooevvieenen. 22,147
Externes Sollwert-Potenziometer............cccccoooiiiiiiiiiiiiicen. 154
F
Fahrwerke ..o
FBG Sollwertsteller
FBG11B Bediengerat..........ccccevieiieiinieiieeie e 43, 196
Bedi€nUNG......c.oiiiiiiiiiiee 197
Funktionen ...... ....196
Inbetriebnahme ... 201
Fehler
FO1 UDEISrOM ...ttt 239
FO3 Erdschluss ........ccccooeiiiiiiiiiiiiicccc 239
FO4 Brems-ChOPPET .......ccceeiuiiiiiiiieniieeieenre e 239
FO06 Phasenausfall Netz..........ccccoovoieeiiiiiieeeeee s 239
FO7 Uberspannung ZwischenKreis ...............c.ccccccurvevenns... 239
FO08 Drehzahl-Uberwachung............cccccceveveueuicreeeneeereeenne. 239
FO09 Fehler Inbetriebnahme ............ccccccooiiiiiiiiiiii 239
FAO ILLOP e 240
F11 Ubertemperatur ..............cc.oeueueeereeeeeeieeeieees e 240
F113 Drahtbruch Analogeingang..........c.cccocevioiinicnieennens 242
F17 ... F24 Systemstorung .......ccccoeoeeiiiiiniiiiieecieeeiee e 240
F25 EEPROM ...ttt 240
F26 Externe Klemme ...........ccccoooiiiiiiiniiiccinee 240
F31 TF-AUSIOSET ... 240
F32 Index Uberauf ..............cooeveueeveeeeeeeeeeeeeeeeee e 240
F34 Rampe-TimeouUt........cccoocviiiiiiiieieeeec e 240
F36 Option fehlt ........... ..241
F37 Wachtdog-Timer ... ..241
F38 System-Software ..... ....241
FA43 RS-485 TIMEOUL ......ooveiiiiiiiece e 241
F44 Gerateauslastung ........ccccoovieiieiiiiiienicce e 241
FA5 InitialiSierung.........cccoovveviiiiiiiiicceec e 241
F47 Systembus 1 TiMeouUt..........cooiiiiiiiiieiieiee e 241
F77 StEUBIWOTT ...t 241
F81 Startbedingung ........cccoiiiiiiiiiece e 241
F82 Ausgang offen .........ccceiuiiiiiiiienieec e 241
F84 UL-MOtOrsChUtZ ........ceeveiiiiiieiiie e 242
F94 Priifsumme EEPROM.........c.cccooeiiiiiieeee e 242
FO7 Kopierfehler ...........oooiiiiiiee e 242
Fehlert-0 ... -4 ..o 93
Fehleranzeige, Bediengerat FBG11B .........cccccoovieiiiiiceniccen. 198
Fehlerliste .......ccooovieeiiiiieieeee
Fehlerreaktionen .
FehlerspeiCher .......coov i
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Fehlerstatus...........ooiiiiii e 92
Fehlerstrom-Schutzschalter ...........ccccooiiiiiiiiiieee 169
Feldbus-ANnSChIUSS ........c.uoiiiiieie e 78
Feldbus-GateWays ...........ccocuiriieiiiiiieie e 78
Feldbusparametrierung .........ccccoeveeeeeiiieeiciie e 118
Feldbus-Schnittstelle
DeviceNet DFD11B..... ....82
EtherCat DFE24B....... ...83
PROFIBUS DFP21B .. ... 81
PROFIBUS DFST1B ...ttt 86
PROFINET DFE32B......c.eoeiiieieeeieeee e 84
PROFINET DFE33B.....cc.eiiiiiiiieiieeiee e 85
PROFINET DFS21BB.......coiiiiiieiiieiee e 87
FeStSOIWETT ...
FestSolWerte ...
FIO11B Analogmodul ...
Firmware DBG..........coiiiiiiaiieeiiee e
Firmware Grundgerat ..........ccocovveiiiieeiiee e
Fl1-Bezug.......c.ccoueennnee
Fl1-Kennlinie ......
FKE EMV-Modul.........ccccoovvrunnnnne. .
Flachbauform-Bremswiderstand ............cccoceriiiiiiieneniiiceeee. 55
UNErbaU......coiiiii e 62
Flachbauform-Bremswiderstand, Tragschienenbefestigung....... 63
Frequenzeingang Fl1-Kennlinie .........cccccoevieeviiie i, 96
Frequenzskalierung...........c.cc.c..... ....95
Frequenz, ANZeigewert ..o 91
Frontoption Analogmodul FIO11B.... 45, 46
Frontoption Bediengerdt FBG11B .........cooiiiiiiiiiiiieeeeee e 43
Frontoption Kommunikation FSC11B........ccccccooiieiiieeecieeeee. 44
FSC11B Kommunikationsschnittstelle .................cccuuuee..... 44,187
G
Gerate-AufDaU ........oeeiieeeie e 160
Baugrole OXS / 0S /0L ...oovueviiiiiieiie e 160
BaugroBe 1/ 2S /2 oo
Baugrofe ...
BaugroBe 4 /5. ...t
Geratedaten ..........oooiiiiiii e
Geratefunktionen..........
Gerate-Informationen ...
Geratestatus................. .
GEIAEIYP .. et
Geratezustands-Codes
Grenzwertklasse........o.eeveeieeeee e
Grenzwertklasse B leitungsgebunden.............c.cccoiiiinnine 169
Gruppenantrieb .........ccccooeciii i 140, 203
H
HandbedienUNQ ..........cooiiiiiiiii e 115
Handbetrieb mit Bediengerat FBG11B..........c.ccoooiiiiiiiiinene 199
Handbetrieb, DBG60B .
Hilfsspannungs-AUSGang .........cccooueeieriiiienieenie e 22
HUDWETKE ... 122
HYSIEIESE ... 104, 105
|
FANLEIL ..o 102
Inbetriebnahme
Bediengerdt DBGBOB............cccceriiiiieiiie e 204
Bediengerat FBG11B ........ccoiiiiiiiieieeeeeie e 201
HINWEISE ... 194
Hubwerksanwendungen..........cccoceeeiieiiiiee i 194
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Kurzbeschreibung..........cocoeiiiiiiiiii e 193
Sollwertsteller MBGT1A.........oooiiiieeeee e 211
Vorarbeiten und Hilfsmittel.............cccccoeiieiiiiieniiiiiieeee 195
VOrauUSSEIZUNG ....coiiiiiiieiiee et 194
InstallationShiNWEISE ..........cooiiiiiiiiiecccceee e 165
Interner Sollwert
IN-UL-UDEIrWACHUNG .......cocueverieieieeieieiceees e 104
1SOlatioNSWACHEET .......vvvviiiiii e 133, 167
Istwert-Beschreibung PE ... 119
IT-NetZe ...oooeieeeeeeeeee e 133, 143, 167, 182
IXR-ADGIEICH. ... 104
K
Kabelspezifikation, SBUS ..........cccceeiiiieiiiiieeiiee e 188
Klappferrite ULFT1A ..o 69, 170
Kleine AusgangsfreqUENZEN ............cccoveviciieniienie i 127
Kleinster Biegeraum............. ....135
Klemmenbelegung............... ....108
Klemmen-Reaktionszeiten...............ccocoevvieeeiiiiciiieieee e 23
KIHMAKIASSE ....eviieeeie i 20
Kommunikationsschnittstelle FSC11B..........cccceeceveviveene 44,187
Kontrollfunktionen ...............cccccevvenee...

Kopie DBG -> MOVITRAC® B....
Kopie MOVITRAC® B -> DBG....

Kuhlk&rpertemperatur ..........cccooiviiiieniiiieeeccee e
KUNIUNGSAIT ...
Kurzment FBGT1IB.....coooiiiie e 116
L

Lagertemperatur ..........coooiiiiiiieee e 20
Langzeitlagerung .........cocvoviiiiieiiiec e 243
LEDS .ottt et 89
LED, BliNK-COAES.......cceiriiiiieiiiiienieiieeesieee e 231
Leistungs-Schirmklemmen............ccocoriiiiiiniinniieneeeeen 178
Leitungslange..........cccccuee.ne. ...138, 167

RS-485.. 191

SBUS ..ottt e e eaaa e 190
Leitungsquerschnitt............ccccooiiiiiiiie i 135, 167
Leitungsschutz
Letzten Sollwert speichern............ccccoeeeviieeiciiee e 101
Lieferumfang ... 177
M
Manueller RESet.......cooueiiiiiiie e 117
Manueller Sollwertsteller................ooooiiiiiieeeiieieiieee e 199
Maximaldrehzahl.............cccoeeiiiiiiiiee e 103, 199
MaximalSOIWErt ...........eeeeiieieiee e 197
MBG11A Sollwertsteller.........ccoeveveeeeieiiiiiiee e 51, 192
MBG11A Sollwertsteller, Inbetriebnahme............ccccccoevveeenneen. 211
Mehrmotorenantrieb
Meldung = "1" bei....
Mindestfreiraum ......
Minimaldrehzahl...........cceoieiiiiii e
MOAUIALION L...eeeiiiiicce s
Motor starten
MotorabgleiCh .......oooeieieeie e
MotoranschlUsSS.........ccuvveeiiieiiiiiieee e
MOtOrauSWahl........ccoouiiiiiiee e
Motor-Inbetriebnahme............ccccovvveeiii i, 197
Motorleitungsléange
Motorleitung, Spannungsfall ............cccoiiiiiiniiiniee e, 139
MOtorparamMeter ..........cccveeiiiee et 102
Motorpotenziometer ..101
Motorzuleitung ..... ....167
MOVI-PLC®.....coeiiiie ettt eee e a e snaae e snnan e ennaeaeee 88

MOVITOOLS® MotionStudio, Inbetriebnahme ............c.ccoce... 210
N
NetzanschlUSS ..o 133
Netzdrossel ND .......cccooveoiiiciiieeree e 64, 141,170
NetzZfilter NF .....oo.oeieee e 67, 169, 170
NetzsChUtzZ........cccooiiiii e, 134,170
NetzsiCherungen ..o s 134
NEtZZUIBITUNG ... .eeieiiee e 167
o
Olalterung / Bereitmeldung.........cccovveveveeeveeeeceeeeeeeeeeeeeen 106
Olalterung / Ubertemperatur................c.ccoeeeveceveeereeeeeerean 106
out (Bediengerat FBGT1B)......cccceiiiiiiiiiiecieeeecece e 196
P
PA SOIWE ... e e 93
PA-Daten freigeben ...... ..o 119
Parameter
ANZEIGEWEIE.......eiiiiiiie e 91
Geratefunktionen...........occueiiiiiiie s 116
Klemmenbelegung ...........ccocvooiiiiiiieiie e 108
Kontrollfunktionen. ... 105
Motorparameter. .........ooouevi it 102
Referenzmeldungen ... 104
Reglerparameter ..o 102
Sollwerte/INtegratoren ............ccceeeierieerie e 93
Steuerfunktionen ... 111
Parameter andern, Bediengerat FBG11B ..........cccccoeeiiiiiins 198
Parameter einstellen mit Bediengerat DBG60OB........................ 209
Parameterliste ..o
Parameterment .
Parametermodul UBP1TA ..., 50
Parametersatz.........cccoooiiiiiiie e 92
Parametersatz-Umschaltung.. .. 149
ParametersSperre ........ooocuiveiiiee e 116
PC-Inbetriebnahme ..210
PE ISTWETT ...t e 93
PE-Netzanschluss .............ccccooiiiiiiiiiiiic e 169
PlISTWETt ..o 105
Pl-Istwert-Mode (Reglerparameter Pl-Regler) ..........c.ccccoceeenee. 102
Pl-Istwert-Offset (Reglerparameter PI-Regler)..........ccccceeeene 102
Pl-Istwertschwelle ............ooooiiiiiii e 153
Pl-Istwert-Skalierung (Reglerparameter PI-Regler) ................. 102
PI-RegIer .......ccimiiiiiieecieee e 101, 102, 105, 151
Pl-Istwertschwelle ... 153
Planschverluste .........oooiiiiiiiie e 124
Prioritat Betriebszustande ............ccccooiiiiiiiiiiiii 150
PROFIBUS DFP21B ....... ... 81
PROFIBUS DFST1B ....eiiiiiieie e 86
PROFINET DFE32B
PROFINET DFE33B
PROFINET DFS21BB ....ceiiiiiiiiiee e 87
ProjeKtierung ........cocoooiiiiiiiiee e 120
Prozessausgangsdatenworte ............ccccoeiiiieiiieiiniicc i 118
Prozesseingangsdatenworte .............cccoeiiiiieiiiiie e 119
Prozesswerte
PTC-Bremswiderstand ...........cccooeeoeninienieieneeieneeeeee 54,129
P-Verstarkung ........ccooeiiiiiiiiiic e
PWM fiX....c.co.....
PWM-Frequenz
R
RaAMPE @D .o 197
RAMPE @UT ... 197
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Rampe t11/t21 ab/auf ...........cooovieeeiieieee e 100
Rampe t3 Motorpotenziometer ...........coccveeveeiiiiiiiiiiree s 101
Rampeniberwachung...........ccooieieeiiiiiiiiie e 101
Reaktion Antriebsschwingung...........cccoooiieiiiiiiiiii, 106
Reaktion Bremsverschleid..........ccooiiiiiiiiiiciieccceeeeen 106
Reaktion Olalterung

Reaktion Timeout RS-485...........cccooiiiiiiiiiiie e 117
Reaktion Timeout SBUS ...........cccuiiriiiiiiiiice e 117

Reaktion /EXT. FEHLER...
Referenzmeldungen....

Reglerparameter..... ....102
RElISAUSGANG ....eviiiiiiiii et 22
ReparatUrServiCe.......ccuvuiiiie it 242
RESEL..eeeiee e 238
BasiSgerat........cooouiiiiiiiiiiee 238
Bediengerat ........cuiiiiiii e 238
Schnittstelle ........oooeiiiiieee e 238
Reset Statistikdaten ............cccoocvvieeeiii i, 116
Reset-Verhalten ............oooeviiiiiiiee e 117
Return-Code
19 Parametersperre aktiviert..... ....229
20 Werkseinstellung lauft.......... ....229
23 Optionskarte fehlt.... ....229
27 Optionskarte fehlt...........ccccoociiieiiiee e 229
28 Reglersperre NOtWendig...........coecveerueerieeneeeieenee e 229
29 Wert flir Parameter unzul8ssig ..........ccccveeiieeiniieeinieenn. 229
32 Freigabe.......ooi i 229
34 Fehlerim Ablauf............ccoeiiiiieiece e 229
38 FBG11B falscher Datensatz ...........ccccccveeveeeeeiieeccieee 229
REtUMN-COAES......cciiiieeiiie ettt 229
RS-485
AArESSE...eeiiie ettt 116
GrupPPENAArESSE ......eeecuveeeeciiieeeeteee e e e eee e eaaea e 116
Remote TIMEOUL .........coviiiiiiiiiiiie s 116
RS-485, Installation............cccveeieiieeiiee e 191
RUN (Bediengerat FBG11B).......c.cccceeiiieiiieiie e 196
S
SBus
AArESSE...eiiie ettt
Baudrate .........ooooiiiiiiiie e
GruUpPPENAArESSE ......eeecuvieeeciiiee et e e e e e earee e
ProtOKOIL ...
TIMEOUL-ZEIt........ovveeiiiiiiee e
SBUS-AAIESSE .....veeeieeeeeciiieee et et e e
Schaltnetzteil UWUS2A...........coooiieeece e
Schirmblech fiir Leistungsteil.........
Schirmblech fiir Steuerelektronik...
Schirmung.......coccoeieeiieiienee .
Schlupfkompensation............cccceveeieiciie e
Schnittstellenumsetzer USB11A ........oooooiiiiiiieeeeeeecieee e,
Schnittstellenumsetzer UWS11A...
Schnittstellenumsetzer UWS21B.........c.ccovvivieciie e
S Te] 1V -SSP
SChULZA ...

Sicherheitskontakt...
Sicherung.............

Signalerzeugung............... ... 147
Skalierte Drehzahl FBG .........c.cooiiiiieiiiieeiee e 118
Skalierung Slave-Sollwert ..............coooeiiiiiiniiiee e, 115
SIAVE-SOlIWEt ........eeeiiiiiiii s 115
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Sofortabschaltung .........ccccoeiiiiiiii e
Sofortstopp/StOrUNG ......cocvvveeiiie e
Soll-Drehrichtung.......c.cei i
Solldrehzahl...........ooiiiiiie e
Sollwert-Beschreibung PA...........coooie e
Sollwert-Bezugsdrehzahl....
SOIWE-EINGANG .....veiiiiieiie ittt
Sollwerte/INtegratoren ............ccveeeeieeiiie e
Sollwert-Halt-Funktion .....
Sollwertpotenziometer..
SollwertqQuelle .........coceevieiie e
Sollwert-Spannungsoffset (Sollwerte Analogeingang) ............... 98
SOIWESTEIIET ...
Sollwertsteller MBG11A .....cocciiiiiiiiieeen,
Sollwertsteller MBG11A, Inbetriebnahme ...
Sollwertsteller, manuell ..............cccccceeieenee.
Sollwertvorgabe, analog..........cccceviieiiiiiieniiee e
Sollwertvorgabe, eXtern............cccoiieriiiei i
Sollwertvorwahl .
SpannUNGSTall........oooiiiiiii
Spannungsfall Motorleitung............ccccoiiiiiiini e
Spannungs-Frequenz-Kennlinie...........cccooiieniiiiieniciieecene
SPANNUNGSNEIZ ...t
Spannungsversorgung, extern DC 24 V...
Spitzenbremsleistung .........cocceeiiieiiiiiee e
Sprache DBGBOB...........cccuiiiiiiiiiiii e
Stahlgitterwiderstand
Bremswiderstand............cooiiiiiiiiiii e 56
Standardanwendungen ...........cocoeivieieeniienie e 121
Starten, Motor........c..vveeeie e 213
Start-Offset
Start-Stopp-Drehzahl............ccooiiiiiiiiic e 102
StatUSANZEIGEN ..ot 92
Bediengerat.........coci it 230
Bediengerat FBGT1B .......cooiiieiiiice e 198
LED, BIINK-COAES ......oeiiiiiiiniiiii e 231
Status der Binareingénge / -ausgange..........c.ccceeeveeieenncnne 230
Stecker

X31 Binare Ein- und AUSGANGE .........cccevviiiiiniiiiie e 89
Steuerfunktionen ... 111
SteUErQUEIIE ... e 95
Steuersignale, Verknlpfung ...........cccoceeiiieiinniienieceesecene 150
Steuerung MOVI-PLC®..........ccoieiiiiiieeeere e 88
Steuerungskarte Typ DHP11B

Stopp-Rampe t23 auf = ab P146..
StOPP-SOIWEt ......ooieeiieeie e
STOPP/STOTUNG ..t

Stéraussendung .
Storfestigkeit....

Stromgrenze..........
Strom-Referenzwert ..o
S-VersChIiff ...
Systembus (SBus), Installation .... .
SystemUDbErsiCht...........ooo i
T
Technische Daten
AC 230 V / 1-phasig / BaugroRe OL ..........ccccceeieeniiernieainene
AC 230 V / 1-phasig / BaugroRe 0S.....

AC 230 V / 1-phasig / Baugrofe 0XS
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AC 230 V / 3-phasig / BaugroRe OL...........ccceveeiveeniernieeannnns
AC 230 V / 3-phasig / BaugroRe 0XS ....
AC 230 V / 3-phasig / BaugroRe 2...........ccceeveeiveeneenceeeninnn
AC 230 V / 3-phasig / BaugroRe 3..........ccoceeveeiveeneerceceninenn
AC 230 V / 3-phasig / BaugrofRe 4.........cccccceeeeieeenieeeeiieeenn.
AC 400/500 V / 3-phasig / Baugrofie OL
AC 400/500 V / 3-phasig / Baugrofle 0S ..........cccceveveieennnen. 26
AC 400/500 V / 3-phasig / BaugrofRe 0XS ........ccccevvvriveennen. 25
AC 400/500 V / 3-phasig / BaugrofRe 2.........c.ccceceerevrieennen. 29
AC 400/500 V / 3-phasig / BaugroRe 2S ...........ccccoovvrceennen. 28
AC 400/500 V / 3-phasig / Baugrofe 3..........cceeerenerniennns 30
AC 400/500 V / 3-phasig / BaugroBe 4 ............cccoeeveieenennns 31
AC 400/500 V / 3-phasig / BaugroRe 5.........cccceeoeeneeeieeennnnn. 32
Option DFP21B.....ooiieieeeeeeeee e 81, 86
Technische Daten, allgemein............cccceeiiiieiiniecniiec e, 20
Technische Daten, UberblicK ..............uuevveeevieeveeiiiiiieiniieeiinnninnnnns 24
Temperaturregelung ..........ccovuiiiriiiee e 151
TF ThermofUhler ...
TH Bimetallschalter.
ThermofUhler TF ...
Timeout (Warnung) ........ooueeieerieiiie et
TINENEBLZ. .
Tragschienenbefestigung
Flachbauform-Bremswiderstand.............ccccooeveninicinncnnne 63
TransporttemMpPeratur ..........c..vevevee e 20
TT-Netz
TypenbezeiChNUNG.......ccoouiiiiiii e 164
TYPENSCIIA ....ceiiiii e 164
U
UberlastfANIGKeIt .............cveveeeeiereeeeeeeeeeceeee e 126
UberspannungsKategorie. .............ooveveueeeeueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeneeenns 20

UBP11A ..............

UL-Approbation....... .19
ULF11A KIGPPFEITILE ...ooviiiiiiiieiieieeeeeree e 69
UL-gerechte Installation ... 175
Umgebungstemperatur ...........ocuveiiiieiiiie e 20
Umrichterstatus........... .92, 197
Umrichter/Motor-Kombinationen.... ....125
Umschaltung Parametersatz.............ccccoovieiiniiiciiiiieee, 149
Unterbau Flachbauform-Bremswiderstand .............ccccccevviiiiinens 62
USB11A
UWSTIA e e e 52
LA TS 77 = ST 53
UWUS2A Schaltnetzteil...........coouieiiiiiiiiieieeeee e 90
U E s 202
\'
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Kurzbeschreibung Inbetriebnahme

Der Frequenzumrichter MOVITRAC® B kann direkt an einen Motor mit gleicher Leistung
angeschlossen werden. Zum Beispiel: Ein Motor mit 1,5 kW (2,0 HP) Leistung kann di-
rekt an ein MC07B0015 angeschlossen werden.

Vorgehensweise
1. SchlieRen Sie den Motor an das 3x400/500V,. /PE 1x230V,c/N/PE
MOVITRAC® B an (Klemme X2). 3-phasig 1-phasig ,
X1 [L1] [L2] [L3 X1 [L][N]|
2. SchlielBen Sie optional einen Bremswi- ‘ @‘ L] ‘ :
derstand an (Klemme X2/X3). i O
3. Folgende Signalklemmen missen durch _
Ihre Steuerung angesteuert werden: Umschaltung [ || v*
I-Signal <> U-Signal* mA
+ Freigabe DIZ3 S Loy X10:
+10V —» REF1 |1
- Wahlweise Rechts/Halt DIZ1 oder O 0 A< A2
Links/Halt DI&2 Bezugspotenzial Analogsignale |—__GND |4
» Sollwert:
X12:
. i Fehler-Reset* -a—]
Analogeingang (X10) oder / und R?CNS/H;[ Dep 1
+ DIg4 =n11 =150 rpm oder / und Freigala_égl;;/tgsg* ] B:g:zs i
_ n11/n21* <«—— DIg4 |5
+ DIZ5 = n12 = 750 rpm oder / und n13=n11+n12{ 1oz < DigsTF [
VersorgungsspannupgfUrTF/TH7 VOTF |7
- DI@4 + DI®5 = n13 = 1500 rpm Bezugspotenial Bmaragnale - GND 18
* Bei einem Bremsmotor:
X13:
DOW?2 = Bremsenansteuerung Uber Bezugspotenzial GND |1
Bremsgleichrichter Be?,ﬁ?ffef;f: oot
4. Optional schlieRen Sie folgende Signal- Remiskomak??;uffupn(;t? "Z'a'L bopicls
. elais-SchlieRer —DO@1-NO
klemmen an: Relais Scnlefier Do Nar
+ DIGY = Fehler-Reset
+ DOW1 = /Stérung (als Relaiskontakt =
ausgefihrt)
+ DOY3 = Betriebsbereit
5. Uberpriifen Sie die Steuerung auf die ge- " © = Schirmkiemme
winschte Funktionalitat. * = Werkseinstellung
6. SchlielRen Sie den Frequenzumrichter an
das Netz an (X1).
Hinweise
Anderungen an den Funktionen der Signalklemmen und der Sollwert-Einstellungen sind
Uber das Bediengerat FBG11B oder Uber einen PC méglich. Fur einen PC-Anschluss
ist die Frontoption FSC11B sowie einer der folgenden Schnittstellenumsetzer nétig:
UWS21B / UWS11A/ USB11A.
° HINWEIS

Sie diirfen den Frequenzumrichter MOVITRAC® B nur mit der ausfiihrlichen
Betriebsanleitung in Betrieb nehmen!
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